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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
(หลกัสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2561) 

 
 

ชื่อสถาบันอุดมศึกษา จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
    ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
 
  

หมวดที ่1. ข้อมูลทั่วไป 
1. รหัสลละชื่อหลักสูตร 
 รหัสหลักสูตร     25490011105653 
 ชื่อหลักสูตร (ภาษาไทย)   หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
   (ภาษาอังกฤษ) Bachelor of Engineering Program in Mechanical Engineering 
2. ชื่อปริญญาลละสาขาวิชา 

2.1 ชื่อปริญญา  
  (ภาษาไทย: ชื่อเต็ม)   วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

(ภาษาไทย: อักษรย่อ) วศ.บ. 
  (ภาษาอังกฤษ: ชื่อเต็ม)  Bachelor of Engineering 
  (ภาษาอังกฤษ: อักษรย่อ) B.Eng. 
 *2.2 ชื่อสาขาวิชาที่ระบุใน TRANSCRIPT 
  FIELDS OF STUDY:   Mechanical Engineering 
3. ลักษณะลละประเภทของหลักสูตร 
 3.1 ลักษณะของโปรแกรม (เฉพาะหลักสูตรปริญญาตรี) ไม่มี  
 3.2 ประเภทของหลักสูตร 
  เชิงการจัดการ   หลักสูตรปกติ   หลักสูตรนานาชาติ  

 หลักสูตรภาษาอังกฤษ 
  เชิงการจัดเก็บเงิน   หลักสูตรปกติ   หลักสูตรพิเศษ 
4. จ านวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร     148 หน่วยกิต 
5. รูปลบบของหลักสูตร 
 5.1 รูปแบบ    ปริญญาตรี   ปริญญาโท   ปริญญาเอก 
       ประกาศนียบัตรบัณฑิต  ประกาศนียบัตรบัณฑิตชั้นสูง 
  5.2 ประเภทของหลักสูตร (เฉพาะหลักสูตรระดับปริญญาตรี) 
   หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ  
    หลักสูตรทางวิชาการ  
    หลักสูตรแบบก้าวหน้าทางวิชาการ   
   หลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ 
    หลักสูตรทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ 
    หลักสูตรแบบก้าวหน้าทางวิชาชีพหรือปฏิบัติการ 
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 5.3 ภาษาท่ีใช้    ภาษาไทย   ภาษาอังกฤษ   ภาษา ..........  
 ภาษาไทยและอังกฤษ 

 5.4 การรับเข้าศึกษา   นิสิตไทย   นิสิตต่างชาติ   รับทั้งสองกลุ่ม 
 5.5 ความร่วมมือกับสถาบันอ่ืน 
    เป็นหลักสูตรของสถาบันโดยเฉพาะ 
    เป็นหลักสูตรที่จัดท าความร่วมมือกับสถาบันอ่ืน 
   สถาบันการศึกษาในประเทศ ได้แก่มหาวิทยาลัย        
   ร่วมมือในลักษณะมหาวิทยาลัย          
   สถาบันการศึกษาต่างประเทศ ได้แก่มหาวิทยาลัย        
   ร่วมมือในลักษณะมหาวิทยาลัย         . 
 5.6 การให้ปริญญาแก่ผู้ส าเร็จการศึกษา 
   ปริญญาเดียว 
   ปริญญาร่วม รว่มกับมหาวิทยาลัย        

 2 ปริญญา ร่วมกับมหาวิทยาลัย        
6.  สถานภาพของหลักสูตรลละการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 
 6.1 สถานภาพหลักสูตร 

 หลักสูตรใหม่ พ.ศ.   
ระบบทวิภาค   ภาคการศึกษาต้น  ภาคการศึกษาปลาย ปีการศึกษา   
ระบบตรีภาค   ภาคการศึกษาที่ 1  ภาคการศึกษาท่ี 2  

       ภาคการศึกษาที่ 3 ปีการศึกษา   
 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2561 

ระบบทวิภาค   ภาคการศึกษาต้น  ภาคการศึกษาปลาย ปีการศึกษา 2561 
ระบบตรีภาค   ภาคการศึกษาที่ 1  ภาคการศึกษาท่ี 2  

       ภาคการศึกษาที่ 3 ปีการศึกษา   
    ปรับปรุงจากหลักสูตร  ชื่อหลักสูตร วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล  
    ปรับปรุงครั้งสุดท้าย  เมื่อปีการศึกษา 2559  

6.2.1 ได้พิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการวิชาการของมหาวิทยาลัย 
 ในการประชุมครั้งที่ 6/2561  วันที่ 26 เดือนมิถุนายน พ.ศ. 2561 
6.2.2 ได้พิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการนโยบายวิชาการ 
 ในการประชุมครั้งที่ 7/2561  วันที่ 10 เดือนกรกฎาคม พ.ศ. 2561 

 6.2.3 ได้รับอนุมัติ/เห็นชอบจากสภามหาวิทยาลัย  
 ในการประชุมครั้งที่ 817   วันที่ 26 เดือนกรกฎาคม พ.ศ. 2561 

 6.2.4 ได้รับการรับรองหลักสูตรโดยองค์กรวิชาชีพ   วันที่  เดือน   พ.ศ.    
7.  ความพร้อมในการเผยลพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพลละมาตรฐาน 
 ป ีพ.ศ. 2562 
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8.  อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังส าเร็จการศึกษา 
บัณฑิตสามารถท างานที่มีความเกี่ยวข้องกับสาขาวิศวกรรมเครื่องกล ในฐานะของวิศวกรออกแบบ วิศวกร
ในสายงานการผลิตและการทดสอบ วิศวกรในสายงานซ่อมบ ารุง นักวิจัย ในโรงงานอุตสาหกรรม หน่วยงาน
เอกชน หน่วยงานของรัฐบาล รัฐวิสาหกิจ องค์กรมหาชน และหน่วยวิจัยทั้งในประเทศและต่างประเทศ 
รวมถึงสามารถเป็นผู้ประกอบการในงานทางวิศวกรรมเครื่องกล 



7 
 

9. อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 

ล ำดับ 
ต ำแหน่งทำงวิชำกำร   

ชื่อ-สกุล 

คุณวุฒ ิ
(เรียงล ำดับจำก 
คุณวุฒิสูงสุดถึง 
ระดับ ป.ตรี) 

สำขำวิชำ สถำบัน ปี พ.ศ. 

จ ำนวนผลงำนทำงวิชำกำร (ยอ้นหลังไม่เกิน 5 ปี) 

งำนวิจัย ต ำรำ 
หนังสือ 

 

บทควำม 
วิชำกำร 

 

ผลงำน
วิชำกำร 

ในลักษณะ
อื่น 

ผลงำน
วิชำกำร 

รับใช้สังคม 

1 
รศ.ดร.กุณฑินี  มณีรัตน์ 
3-1022-01310-25-8 

Ph.D. 
B.Eng. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 

Imperial College, University of London, UK 
Imperial College, University of London, UK 

2543 
2537 

8 - - - - - 

2 
ผศ.ดร.จิรพงศ์  กสิวิทย์อ ำนวย 
3-7699-00123-37-7 

D.Eng. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล  

University of Tokyo, Japan 
จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย 
จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย 

2543 
2539 
2536 

5 - 2 - 
3 (เอกสำร

ประกอบกำร
สอน) 

1 

3 
รศ.ดร.ไพโรจน์  สิงหถนัดกิจ 
3-1011-00413-62-0 

Ph.D. 
M.S.M.E. 

วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 

University of Washington, USA 
University of Washington, USA 
จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย 

2543 
2540 
2536 

4 3 - - - - 

4 
รศ.ดร.อังคีร์  ศรีภคำกร 
3-1012-02317-84-1 

Ph.D. 
M.S. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering  
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 

University of Washington, USA  
Oregon State University, USA 
จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย 

2546 
2540 
2536 

8 - 2 - - 2 

5 
ผศ.ดร.ชนัตต์ รัตนสุมำวงศ์ 
3-1014-01184-32-8 

D.Eng. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 

Tokyo Institute of Technology, Japan 
จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย 
จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย 

2548 
2544 
2541 

9 - 1 - - - 
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10. สถานที่จัดการเรียนการสอน 
  ภายในมหาวิทยาลัย คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
  ภายนอกมหาวิทยาลัย    หน่วยงาน          
 
11.  สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จ าเป็นต้องน ามาพิจารณาในการวางลผนหลักสูตร 
 11.1 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ  
 ประเทศไทยมีความจ าเป็นในการพัฒนาอุตสาหกรรมพ้ืนฐานและยกระดับอุตสาหกรรมการผลิตที่เน้น

เทคโนโลยี การวิจัย และการพัฒนาเพ่ือตอบสนองความต้องการสินค้าและงานบริการในประเทศที่เพ่ิม
มากขึ้นอย่างต่อเนื่อง และเสริมสร้างความมั่นคงทางเศรษฐกิจของประเทศ ท าให้การพัฒนาบุคลากร
ด้านเทคโนโลยีที่มีความเก่ียวข้องกับศาสตร์ทางวิศวกรรมเครื่องกลเป็นสิ่งที่ส าคัญอย่างมาก 

 11.2 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม  
 ตามข้อตกลงการค้าเสรีและการลงทุนระหว่างประเทศ และในภูมิภาคเอเชียแปซิฟิค และในภูมิภาค
อาเซียน จีน ญี่ปุ่นและ เกาหลี น ามาซึ่งความจ าเป็นในการผลิตบัณฑิตทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลที่มี
ความสามารถและทักษะในระดับมาตรฐานสากล สามารถแข่งขันและท างานร่วมกับวิศวกรจา ก
หลากหลายเชื้อชาติและวัฒนธรรมได้ 

 
12. ผลกระทบจากข้อ 11.1 ลละ 11.2 ต่อการพัฒนาหลักสูตรลละความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของสถาบัน 
 12.1 การพัฒนาหลักสูตร 

 วิศวกรรมศาสตรบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลที่ขอปรับปรุงมีแผนการพัฒนาคุณภาพหลักสูตร 
และคุณภาพบัณฑิตให้เทียบเคียงนานาชาติ ด้วยการก าหนดคุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์และผล
การเรียนรู้ในรายวิชาต่างๆให้สอดคล้องกับความต้องการอันเป็นที่ยอมรับในระดับนานาชาติ และปรับ
ระบบการเรียนการสอนที่เน้นให้นิสิตมีทักษะในการที่จะสามารถระบุปัญหาและความต้องการของ
ผู้ใช้งาน สามารถออกแบบการแก้ปัญหา ด าเนินการแก้ไขปัญหา และการสอบทวนได้ 

 12.2 ความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของสถาบัน 
 การพัฒนาหลักส ูตรนี ้สอดคล้องกับพันธกิจของคณะวิศวกรรมศาสตร ์และของจ ุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย ในด้านการผลิตบัณฑิตที่มีความเป็นเลิศทางวิชาการและมีทักษะตามมาตรฐานในระดับ
นานาชาติ มีความเป็นผู้น า มีคุณธรรม มีจรรยาบรรณ และสามารถพัฒนาตนเองทางด้านวิชาการและ
สังคมต่อไปได้อย่างยั่งยืนในประชาคมโลก 

 
13. ความสัมพันธ์ (ถ้ามี) กับหลักสูตรอ่ืนที่เปิดสอนในคณะ/ภาควิชาอ่ืนของสถาบัน (เช่น รายวิชาที่เปิดสอน

เพื่อให้บริการคณะ/ภาควิชาอื่น หรือต้องเรียนจากคณะ/ภาควิชาอื่น) 
 13.1  กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรนี้ที่เปิดสอนโดยคณะ/ภาควิชา/หลักสูตรอื่น 

  หลักสูตรนี้ใช้บริการการเรียนการสอนจากรายวิชาที่เปิดสอนในคณะวิศวกรรมศาสตร์ คณะวิทยาศาสตร์
สถาบันภาษา ส านักงานจัดการศึกษาทั่วไป และคณะวิชาที่เกี่ยวข้อง ทั้งนี้ ล้วนเป็นหน่วยงานการศึกษา
ในจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยที่มีมาตรฐานวิชาการ และการเรียนการสอนภายใต้กรอบประกันคุณภาพ
หลักสูตรเช่นเดียวกัน 
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13.2  กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนให้ภาควิชา/หลักสูตรอื่นต้องมาเรียน 
  มีรายวิชาที่เรียนร่วมกันระหว่างหลักสูตรของสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล สาขาวิศวกรรมยานยนต์ และ

สาขาวิชาวิศวกรรมเรือ รวมถึงยังมีบางรายวิชาเปิดบริการให้กับสาขาวิชาอ่ืนๆในหลักสูตรวิศวกรรม
ศาสตรบัณฑิตของคณะวิศวกรรมศาสตร์ด้วย 

 
*14. หลักสูตรที่น ามาใช้เป็นลนวทางในการพัฒนาหลักสูตร (ระบุเฉพาะกรณีการเสนอเปิดหลักสูตรใหม่) 
 14.1 หลักสูตรใหม่ที่เสนอมีลักษณะคล้ายคลึงกับหลักสูตรอ่ืนที่เปิดสอนอยู่แล้วในจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
   ได้แก่               
   โดยมีความคล้ายคลึงในส่วนใด (วิชาบังคับ วิชาเลือก หรืออ่ืนๆ)       
   แต่หลักสูตรที่เสนอแตกต่างไปจากหลักสูตรดังกล่าวในประเด็นที่ส าคัญ คือ     
                  

14.2 หลักสูตรลักษณะนี้มีเปิดสอนอยู่แล้วที่มหาวิทยาลัยอ่ืนในประเทศ 
   ได้แก่               
   หลักสูตรที่เสนอเปิดใหม่นี้มีจุดเด่น ข้อแตกต่างกับหลักสูตรดังกล่าวในประเด็นที่ส าคัญ คือ   
                  
 14.3 หลักสูตรของมหาวิทยาลัยในต่างประเทศท่ีใช้ประกอบการพัฒนาหลักสูตรนี้ ได้แก่    
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หมวดที ่2. ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 
 

1. ปรัชญา ความส าคัญ วัตถุประสงค์ของหลักสูตรลละคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ 
  1.1 ปรัชญาของหลักสูตร 

 ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกลมีเป้าหมายในการผลิตบัณฑิต ที่มีความสามารถเป็นผู้น าทั้งในด้านวิชาชีพ
และวิชาการทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล เพ่ือสนองตอบต่อความต้องการของภาครัฐ ภาคเอกชน และ
วงการการศึกษา ทั้งในประเทศและในระดับภูมิภาค หลักสูตรมุ่งเน้นการผลิตบัณฑิตให้มีทั้งความรู้ 
ทักษะ และทัศนคติที่จ าเป็นในวิชาชีพวิศวกรรมเครื่องกล เป็นผู้ที่ครองตนได้อย่างมีสติ ปัญญา คุณธรรม 
และจริยธรรม และยึดแนวทางปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียงในการด าเนินชีวิต 

  1.2 ความส าคัญของหลักสูตร 
 ปัจจุบันเทคโนโลยีทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลมีการพัฒนาไปอย่างรวดเร็ว ดังนั้นเราจึงต้องการบุคลากร
ที่มีความรู้  ความสามารถ และศักยภาพที่สามารถรองรับงานทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลใน
ภาคอุตสาหกรรม ซึ่งรวมถึงงานการออกแบบ การพัฒนา และวิจัยส าหรับเทคโนโลยีได้  

1.3 วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
วัตถุประสงค์การศึกษาของหลักสูตร (Program Education Objective, PEO) ได้ถูกก าหนดขึ้นตามการ
แนะน าของผู้มีส่วนได้เสีย คือ ผู้ใช้บัณฑิต คณาจารย์ ศิษย์เก่า บัณฑิต นิสิตปัจจุบัน ร่วมกับ วิสัยทัศน์
และปรัชญาการสร้างบัณฑิตของมหาวิทยาลัย 
วัตถุประสงค์ของหลักสูตรเดิม (พ.ศ. 2559) 
1.   เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความรู้และความเข้าใจพ้ืนฐานด้านคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์กายภาพ 

รวมถึงบทบาท ความส าคัญ และความสัมพันธ์ระหว่างศาสตร์ทั้งสองด้าน อันเป็นรากฐานและ
องค์ประกอบที่ส าคัญของศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล 

2.   เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความรู้และความเข้าใจพ้ืนฐานของศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล และ
ระบบทางวิศวกรรมเครื่องกล รวมถึงบทบาท ความส าคัญ และความสัมพันธ์ระหว่างเครื่องมือ
วิเคราะห์ (Analytical tools) ต่อการวิเคราะห์ระบบทางกายภาพ และแบบจ าลองทาง
คณิตศาสตร์ (Physical system and mathematical models) ทางวิศวกรรมเครื่องกล อันเป็น
รากฐานและองค์ประกอบที่ส าคัญในการศึกษาระบบทางวิศวกรรมเครื่องกลโดยกระบวนการ
ทดลอง การวิเคราะห์ การสังเคราะห์ การออกแบบ การพัฒนา และการวิจัย  

3.   เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความสามารถและทักษะในการประยุกต์ความรู้และความเข้าใจพ้ืนฐานของศา
สตร์ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลและระบบทางวิศวกรรมเครื่องกล รวมทั้งมีความสามารถ ทักษะ 
และความคิดสร้างสรรค์ในการศึกษาระบบทางวิศวกรรมเครื่องกลโดยกระบวนการทดลอง การ
วิเคราะห์ การสังเคราะห์ การออกแบบ การพัฒนา และการวิจัย อันเป็นรากฐานและ
องค์ประกอบที่ส าคัญในการประกอบวิชาชีพทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลอย่างมีประสิทธิภาพ 

4.   เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความรู้ทางด้านสังคมศาสตร์ มนุษยศาสตร์ และวัฒนธรรม รวมทั้งมี
ความสามารถและทักษะในการสื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพ และมีความเข้าใจและตระหนักใน
บทบาทและความส าคัญของวิชาชีพต่อสังคม อันเป็นรากฐานและองค์ประกอบที่ส าคัญในการ
ประกอบวิชาชีพทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลในสังคมอย่างมีประสิทธิภาพ  
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5.   เพ่ือเตรียมความพร้อมให้แก่บัณฑิตในการประกอบวิชาชีพ การศึกษาต่อในระดับปริญญาขั้นสูง 
และการวิจัย อันเป็นรากฐานและองค์ประกอบที่ส าคัญในการเป็นผู้น าทางด้านวิชาชีพและการ
สร้างองค์ความรู้ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลให้แก่สังคม 

วัตถุประสงค์ของหลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ. 2561) 
1.  สร้างบัณฑิตที่สามารถประยุกต์ใช้ศาสตร์ทางวิศวกรรมเครื่องกลในการด าเนินงานพัฒนาบน

พ้ืนฐานงานวิจัย และสร้างสรรค์นวัตกรรม ให้ลุล่วงไปอย่างมีคุณภาพ 
2.  มีภาวะการเป็นผู้น าและท างานเป็นทีมที่มีลักษณะเป็นสหสาขา 
3.  สามารถสื่อสารและปรับตัวให้เหมาะสมกับการเปลี่ยนแปลงทางเทคโนโลยี สังคม วัฒนธรรม 
4.  มีความรับผิดชอบกับผลกระทบของงานต่อสังคม 

  1.4  คุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ 
 ส าหรับคุณลักษณะบัณฑิตที่ พึ งประสงค์ของหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมเครื่องกล เกิดจากการน าวัตถุประสงค์การศึกษาของหลักสูตร (PEO) มาแจกแจงให้เป็น
คุณสมบัติบัณฑิตที่เป็นรูปธรรมและวัดประเมินได้ตามกรอบการจัดการเรียนการสอนแบบ CDIO 
(Conceive, Design, Implement, Operate) และการจัดการศึกษาแบบวิศวศึกษา 4.0 (Engineering 
Education 4.0) โดยก าหนดให้คุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์คือผลลัพธ์ของหลักสู ตร (Program 
Outcome, PO) ดังนี้ 
1 สามารถประยุกต์องค์ความรู้ทางคณิตศาสตร์  วิทยาศาสตร์  วิศวกรรมศาสตร์  และ

วิศวกรรมเครื่องกล 
  1.1  สามารถประยุกต์องค์ความรู้ทางคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ วิศวกรรมศาสตร์ 
  1.2  สามารถประยุกต์องค์ความรู้ทางวิศวกรรมเครื่องกล 
2 สามารถด าเนินงานได้อย่างเป็นระบบส าหรับโจทย์ทางวิศวกรรมเครื่องกลที่ซับซ้อน โดยพิจารณา

ปัจจัยที่เกี่ยวข้องอย่างเป็นองค์รวม เช่น มาตรฐานวิชาชีพ งบประมาณ ความปลอดภัย 
สิ่งแวดล้อม การพัฒนาอย่างยั่งยืน สังคมวัฒนธรรม ฯลฯ โดยโจทย์ทางวิศวกรรมอยู่ภายใน
ขอบเขตของการวิเคราะห์ การทดสอบ การออกแบบ การสร้างนวัตกรรม และการวิจัยเพื่อพัฒนา 

  2.1  สามารถท าความเข้าใจปัญหาและสถานการณ์ และสร้างโจทย์ 
  2.2  สามารถวิเคราะห์โจทย์ และออกแบบแนวทางเพ่ือหาค าตอบ 
  2.3  สามารถด าเนินการเพ่ือให้ได้ค าตอบของโจทย์ 
  2.4  สามารถพิจารณาตรวจสอบค าตอบและประเมินผลกระทบของค าตอบของโจทย์ 

  2.5  สามารถตรวจสอบโจทย์และปรับปรุงค าตอบของโจทย์จนมีคุณสมบัติและคุณภาพที่
เหมาะสม 

3 สามารถใช้เครื่องมือที่ทันสมัยและเหมาะสมเพ่ือด าเนินงานทางวิศวกรรม  
4. สามารถบริหารงานวิศวกรรม เศรษฐศาสตร์วิศวกรรมและการลงทุน มีภาวะความเป็นผู้น า 

สามารถประสานงาน และท างานเป็นทีมในบริบทสหสาขา  
5. มีความสามารถและบุคลิกภาพในการสื่อสาร น าเสนอ และปรับตัวให้เข้ากับสังคม วัฒนธรรม 

และภาษาที่หลากหลาย 
6. มีนิสัยเรียนรู้ตลอดชีวิต ใฝ่รู้ สามารถคิดวิเคราะห์ สามารถเรียนรู้และพัฒนาด้วยตนเอง อดทน 

ตระหนักถึงหัวข้อร่วมสมัย และสามารถปรับตัวให้เข้ากับการเปลี่ยนแปลงของยุคสมัยได้   
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7. มีจริยธรรม ซื่อสัตย์ จรรยาบรรณวิชาชีพ ความประพฤติและความรับผิดชอบต่อสังคมและ 
สิ่งแวดล้อม 

จะเห็นว่าหลักสูตรให้ความส าคัญ กับการประยุกต์องค์ความรู้ การด าเนินการกิจกรรมแบบ CDIO ใน
บริบทจ าลองสถานการณ์จริงเป็นอย่างน้อย รวมถึงทักษะและทัศนคติที่เหมือนเป็นการเรียนรู้ตลอดชีวิต 
และการปรับเปลี่ยนตนเองในบริบทปัจจุบันและตามเวลา 
 
คุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของหลักสูตรนี้มีความสอดคล้องกับคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของ
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย คือ บัณฑิตจุฬาฯ เป็นผู้ที่มคีุณค่าของสังคมโลก ซึ่งประกอบด้วย 9 องค์ประกอบ 
14 ประเด็น ดังนี้  

 1.  มีความรู้ (รู้รอบ รู้ลึก)   
 2.  มีคุณธรรม (มีคุณธรรมและจริยธรรม  มีจรรยาบรรณ)   

3.  คิดเป็น (สามารถคิดอย่างมีวิจารณญาณ สามารถคิดริเริ ่มสร้างสรรค์  มีทักษะในการคิด
แก้ปัญหา)   

4.  ท าเป็น (มีทักษะทางวิชาชีพ มีทักษะทางการสื่อสาร มีทักษะทางเทคโนโลยีสารสนเทศ มีทักษะ
ทางคณิตศาสตร์และสถิติ มีทักษะการบริหารจัดการ)   

 5.  ใฝ่รู้และรู้จักวิธีการเรียนรู้ (ใฝ่รู้ รู้จักวิธีการเรียนรู้)   
 6.  มีภาวะผู้น า   
 7.  มีสุขภาวะ   
 8.  มีจิตอาสาและส านึกสาธารณะ   
 9.  ด ารงความเป็นไทยในกระแสโลกาภิวัตน์ 

โดยคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของหลักสูตรมีการเชื่อมโยงกับคุณสมบัติบัณฑิตพึงประสงค์ของ
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยดังนี้ 
 

คุณลักษณะบณัฑติที่พึงประสงค์ของจุฬาฯ (9 ข้อ) คุณลักษณะบณัฑติที่พึงประสงค์ของหลักสูตร 
ข้อ  รายละเอียด 1.1 1.2 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3 4 5 6 7 
1 มีความรู้: รู้รอบ รูล้ึก * *           
2 มีคุณธรรม: มคีุณธรรมและจริยธรรม มีจรรยาบรรณ            * 

3 
คิดเป็น: สามารถคดิอย่างมีวิจารณญาณ สามารถคิดรเิริม่สร้างสรรค์ มี
ทักษะในการคิดแก้ปัญหา 

  *    *    *  

4 
ท าเป็น: มีทักษะทางเทคโนโลยสีารสนเทศ มีทักษะทางคณิตศาสตรแ์ละ
สถิติ มีทักษะการบริหารจัดการ 

*       * *    

5 ใฝ่รู้และรู้จักวิธีการเรยีนรู้: ใฝรู่้ รู้จกัวิธีการเรียนรู้           *  
6 มีภาวะผู้น า         *    
7 มีสุขภาวะ          *   
8 มีจิตอาสาและส านึกสาธารณะ            * 
9 ด ารงความเป็นไทยในกระแสโลกาภิวัฒน์          *   
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 คุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของหลักสูตรนี้ยังมีคุณลักษณะที่สอดคล้องตามคุณลักษณะบัณฑิตที่พึง
ประสงค์ของคณะวิศวกรรมศาสตร์  จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย ที่ก าหนดไว้ 13 องค์ประกอบ ดังนี้ 
1. องค์ความรู้ทาง คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมศาสตร์: 1.1 องค์ความรู้พ้ืนฐานทาง

คณิตศาสตร์, 1.2 องค์ความรู้พ้ืนฐานทางฟิสิกส์, 1.2 องค์ความรู้พ้ืนฐานทางเคมี, 1.4 องค์ความรู้
พ้ืนฐานทางวิศวกรรมศาสตร์, 1.5 องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรมศาสตร์ 

2. การประยุกต์ใช้องค์ความรู้ทางคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ และวิศวกรรมศาสตร์: 2.1 ประยุกต์ใช้
องค์ความรู้ทางคณิตศาสตร์, 2.2 ประยุกต์ใช้องค์ความรู้ทางวิทยาศาสตร์ , 2.3 ประยุกต์ใช้องค์
ความรู้พ้ืนฐานทางวิศวกรรมศาสตร์, 2.4 ประยุกต์ใช้องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรมศาสตร์ , 2.5 
ประยุกต์ใช้องค์ความรู้ในการสร้างแบบจ าลองทางวิศวกรรมศาสตร์ 

3. การวิเคราะห์ปัญหา: 3.1 ระบุปัญหา (ท่ีซับซ้อน) ได้, 3.2 วิเคราะห์ปัญหาได้ 
4. การออกแบบและพัฒนาทางแก้ปัญหา: 4.1 ออกแบบการแก้ปัญหาที่ค านึงถึงความปลอดภัย, 4.2 

ออกแบบการแก้ปัญหาที่ค านึงถึงสาธารณสุขชุมชน , 4.3 ออกแบบการแก้ปัญหาที่ค านึงถึง
วัฒนธรรมและสังคม, 4.4 ออกแบบการแก้ปัญหาที่ค านึงถึงสิ่งแวดล้อม 

5. การตรวจสอบ/สืบค้นข้อเท็จจริง: 5.1 วางแผนกระบวนการตรวจสอบแนวทางการออกแบบ, 5.2 
ด าเนินการตรวจสอบ/ควบคุม กระบวนการ/ปัญหา, 5.3 วิเคราะห์ และแปลผลการด าเนินงาน , 
5.4 สังเคราะห์ข้อมูลเพื่อหาบทสรุป 

6. การใช้เครื่องมือทันสมัย: 6.1 เลือกเครื่องมือ เทคนิค ทรัพยากรที่เหมาะสมและทันสมัย , 6.2 
ประยุกต์ใช้เครื่องมือ เทคนิค ทรัพยากรที่เหมาะสมและทันสมัย , 6.3 สร้างเครื่องมือ เทคนิค 
ทรัพยากรที่เหมาะสมและทันสมัย 

7. การท างานด้วยตนเอง และการท างานเป็นทีม: 7.1 สามารถท างานด้วยตนเอง , 7.2 สามารถ
ท างานในฐานะสมาชิกของทีม, 7.3 สามารถท างานในฐานะผู้น าของทีม 

8. การติดต่อ สื่อสาร: 8.1 สามารถสื่อสารกับคณะท างาน , 8.2 สามารถสื่อสารกับองค์กรวิชาชีพ, 
8.3 สามารถสื่อสารกับสังคม 

9. วิศวกรและสังคม: 9.1 ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลการปฏิบัติงานต่อความปลอดภัย , 9.2 
ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลการปฏิบัติงานต่อสาธารณสุขชุมชน , 9.3 ตระหนักและรับผิดชอบ
ถึงผลการปฏิบัติงานต่อสังคมและวัฒนธรรม , 9.4 ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลการปฏิบัติงาน
เชิงกฎหมาย 

10. จริยธรรม: 10.1 มีจริยธรรม เสียสละ ซื่อสัตย์  สุจริต , 10.2 มีวินัย ตรงต่อเวลา , 10.3 มี
จรรยาบรรณทางวิชาการ และวิชาชีพ 

11. สิ่งแวดล้อม ความยั่งยืน และเศรษฐกิจพอเพียง: 11.1 ตระหนักและรับผิดชอบในการปฏิบัติงาน
ต่อสิ่งแวดล้อม, 11.2 ปฏิบัติงาน แบบยั่งยืน, 11.3 ปฏิบัติงาน ยึดหลักเศรษฐกิจพอเพียง 

12. การจัดการความเสี่ยง และการลงทุน: 12.1 ตระหนักถึงความเสี่ยงของการด าเนินงานในเชิง
เศรษฐศาสตร์, 12.2 สามารถบริหารความเสี่ยงของการด าเนินงานในเชิงเศรษฐศาสตร์ 

13. การเรียนรู้ตลอดชีพ: 13.1 ตระหนักถึงความจ าเป็นในการเรียนรู้ด้วยตนเอง, 13.2 สามารถเรียนรู้
ด้วยตนเอง, 13.3 ตระหนักถึงความส าคัญในการเรียนรู้ตลอดชีพ 
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และมีการเชื่อมโยงคุณสมบัติบัณฑิตพึงประสงค์ของคณะวิศวกรรมศาสตร์และหลักสูตรดังนี้ 
 

คุณลักษณะบณัฑติที่พึงประสงค์ของคณะวิศวกรรมศาสตร์ (13 ข้อ) คุณลักษณะบณัฑติที่พึงประสงค์ของหลักสูตร 
ข้อ  รายละเอียด 1.1 1.2 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3 4 5 6 7 
1 องค์ความรู้ทาง คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมศาสตร ์ * *           

2 
การประยุกต์ใช้องค์ความรู้ทางคณติศาสตร์ วิทยาศาสตร์ และ
วิศวกรรมศาสตร ์

* *           

3 การวิเคราะห์ปญัหา   * *         
4 การออกแบบและพัฒนาทางแก้ปญัหา    *         
5 การตรวจสอบ/สืบค้นข้อเท็จจริง      *       
6 การใช้เครื่องมือทันสมยั        *     
7 การท างานด้วยตนเอง และการท างานเป็นทีม         *    
8 การติดต่อ สื่อสาร          *   
9 วิศวกรและสังคม   *         * 
10 จริยธรรม            * 
11 สิ่งแวดล้อม ความยั่งยืน และเศรษฐกิจพอเพียง   *         * 
12 การจัดการความเสี่ยง และการลงทุน         *    
13 การเรยีนรู้ตลอดชีพ           *  

 
  คุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของหลักสูตรนี้ยังมีคุณลักษณะที่สอดคล้องตามผลลัพธ์ของ
การศึกษาของระบบรับรองมาตรฐานคุณภาพการศึกษาตามเกณฑ์ผลลัพธ์ของคณะอนุกรรมการรับรอง
มาตรฐานคุณภาพการศึกษาวิศวกรรมศาสตร์ (TABEE) ของสภาวิศวกร ที่ก าหนดไว้ 11 องค์ประกอบ 
ดังนี้ 
1 ความรู้ทางด้านวิศวกรรมและพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์: สามารถประยุกต์ความรู้ทางด้าน

คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ พ้ืนฐานทางด้านวิศวกรรม และความรู้เฉพาะทางวิศ วกรรม เพ่ือ
ก าหนดกรอบความคิดของแบบจ าลองทางวิศวกรรม หรือนิยามและประยุกต์  วิธีการ 
กระบวนงาน กระบวนการ หรือ ระบบงานทางวิศวกรรมในการท างานได้ 

2 การวิเคราะห์ปัญหาทางวิศวกรรม: สามารถระบุปัญหา ตั้งสมการความสัมพันธ์ สืบค้นทาง
เอกสาร และแก้ไขปัญหาทางวิศวกรรมที่ซับซ้อนจนได้ข้อสรุปเบื้องต้น โดยใช้หลักการและ
เครื่องมือวิเคราะห์ ทางด้านคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ และทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ได้อย่าง
ถูกต้อง 

3 การออกแบบและพัฒนาเพ่ือหาค าตอบของปัญหา: สามารถหาค าตอบของปัญหาทางวิศวกรรมที่
ซับซ้อน และออกแบบระบบงานหรือกระบวนการทางวิศวกรรมตามความต้องการและข้อก าหนด
งานโดยค านึงถึงข้อก าหนดด้านสังคม ความปลอดภัย การอนามัยและสิ่งแวดล้อม หรือมาตรฐาน
การปฏิบัติวิชาชีพ 

4 การพิจารณาตรวจสอบ: สามารถตรวจสอบ วินิจฉัย ประเมินผลงานและปัญหาทางวิศวกรรมที่
ซับซ้อน ซึ่งครอบคลุมถึงการตั้งสมมุติฐาน การออกแบบการทดลอง การวิเคราะห์ การแปล
ความหมายข้อมูล และสังเคราะห์ข้อมูลข่าวสารเพื่อให้ได้ผลสรุปที่ถูกต้องตามหลักเหตุผล 
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5 การใช้อุปกรณ์เครื่องมือทันสมัย สามารถสร้าง เลือก และประยุกต์ใช้ เทคนิควิธี ทรัพยากร 
อุปกรณ์เครื่องมือทางวิศวกรรมและเทคโนโลยีสารสนเทศที่เหมาะสมและทันสมัย โดยค านึงถึง
ข้อก าหนดและข้อจ ากัดของเครื่องมือและ อุปกรณ์นั้น 

6 การท างานร่วมกันเป็นทีม: สามารถท างานร่วมกับผู้อ่ืนที่มีความหลากหลายในสหสาขาวิชาได้
อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถท างานในฐานะสมาชิกของกลุ่มและผู้น ากลุ่มได้   

7 การติดต่อสื่อสาร: สามารถติดต่อสื่อสารในงานวิศวกรรม วิชาชีพอ่ืน และบุคคลทั่วไปได้อย่างมี
ประสิทธิผลด้วยวาจา ด้วยการเขียน รายงาน การเสนอผลงาน การเขียนและอ่านแบบทาง
วิศวกรรม ตลอดจนสามารถออกค าสั่งและรับค าสั่งงานได้อย่างชัดเจน   

8 กิจกรรมสังคม สิ่งแวดล้อม การพัฒนาที่ ยั่งยืน และวิชาชีพวิศวกรรม:  มีความเข้าใจและความ
รับผิดชอบต่อการปฏิบัติวิชาชีพวิศวกรรมต่อบริบทของสังคมและสิ่งแวดล้อม และสามารถ
ประเมินผลกระทบของการแก้ไขปัญหาทางวิศวกรรมที่ซับซ้อนต่อสังคม สิ่งแวดล้อม และการ
พัฒนาที่ยั่งยืน 

9 จรรยาบรรณวิชาชีพ: มีความเข้าใจและยึดมั่นในจรรยาบรรณ แห่งวิชาชีพ และยึดถือตามกรอบ
มาตรฐาน การปฏิบัติวิชาชีพ 

10 การบริหารงานวิศวกรรมและการลงทุน: มีความรู้และความเข้าใจในด้าน เศรษฐศาสตร์ การ
ลงทุนและการบริหารงาน วิศวกรรมโดยค านึงถึงความเสี่ยงและการเปลี่ยนแปลง 

11 การเรียนรู้ตลอดชีพ: ตระหนักถึงความจ าเป็น และมีความสามารถในการเรียนรู้และพัฒนาตนเอง
ตลอดชีพ  

และมีการเชื่อมโยงกับคุณสมบัติบัณฑิตพึงประสงค์ของหลักสูตรดังนี้ 
  

TABEE Program Outcome (11 ข้อ) คุณลักษณะบณัฑติที่พึงประสงค์ของหลักสูตร 

ข้อ  รำยละเอียด 1.1 1.2 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3 4 5 6 7 
1 ควำมรู้ทำงด้ำนวิศวกรรมและพื้นฐำนทำงวิทยำศำสตร์ * *           

2 กำรวิเครำะห์ปญัหำทำงวิศวกรรม   * *         
3 กำรออกแบบและพัฒนำเพื่อหำค ำตอบของปัญหำ    *         

4 กำรพิจำรณำตรวจสอบ      * *      
5 กำรใช้อุปกรณ์เครื่องมือทันสมัย         *     
6 กำรท ำงำนร่วมกันเป็นทีม         *    
7 กำรติดต่อสื่อสำร          *   
8 กิจกรรมสังคม สิ่งแวดล้อม กำรพฒันำที่ ยั่งยืน และวิชำชีพวิศวกรรม       *     * 

9 จรรยำบรรณวิชำชีพ            * 
10 กำรบริหำรงำนวิศวกรรมและกำรลงทุน         *    
11 กำรเรยีนรู้ตลอดชีพ           *  
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2. ลผนพัฒนาปรับปรุง (ระยะเวลา 4 ปี) 
แผนการพัฒนา/เปลีย่นแปลง กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งช้ี 

1. ผลิตบัณฑติให้เหมาะสมกับลักษณะ
วิชาชีพทางวิศวกรรมในปัจจุบัน 
บัณฑิตมีความสามารถในการ
สร้างสรรค์นวตักรรม สามารถ
ท างานท่ีมีลักษณะเป็นสหสาขา 
และปรับตัวให้เหมาะสมกับการ
เปลี่ยนแปลงทางเทคโนโลยี สังคม 
วัฒนธรรมได ้

2. หลักสตูรสอดคล้องกับข้อก าหนด
ต่างๆ ของสภาวิศวกร และ
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

3. หลักสตูรมมีาตรฐานระดับสากล มี
โครงสร้างรวมถึงรายวิชาที่รองรับ
การตรวจรับรองมาตรฐานสากล 
(accreditation) 

4. หลักสตูรเป็นไปตามแนวทาง 
CDIO/ Eng Ed 4.0 

1. ปรับวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
(Program Educational Objective, 
PEO) และผลการเรียนรู้ของหลักสูตร 
(Program Outcomes, PO) โดยใช้
ข้อมูลจากผู้ใช้บณัฑิต 

2. การสร้างความเชื่อมโยงระหว่าง
วัตถุประสงค์ของหลักสูตร ผลการ
เรียนรู้ของหลักสูตร และผลการศกึษา
ตามเกณฑ์มาตรฐานระดับสากลตา่งๆ 
ซึ่งหลักสตูรได้เข้าตรวจประเมิน
มาตรฐานการศึกษา TABEE 

3. การกระจายผลการเรียนรู้ของหลกัสูตร
ไปสูร่ายวิชา และการประเมินการ
บรรลผุลการเรียนรู้ด้วยกระบวนการ
ต่างๆ 

4. การก าหนดองค์ความรู้ที่บัณฑิต
จ าเป็นต้องรู้ (Need-to-Have) และ 
Common tool ในหลักสูตร 

5. การจัดชุดวิชาที่รับผิดชอบผลการเรียนรู้
และ ทักษะต่างๆ เพื่อให้นิสิตได้ใช้ และ
พัฒนาทักษะเหล่านั้นอย่างต่อเนื่อง 

6. การติดตามประเมินหลักสูตรตามระบบ 
CU-CAS, TABEE 

1. ตารางแสดงความเชื่อมโยงระหว่าง
วัตถุประสงค์ของหลักสูตร ผลการ
เรียนรู้ของหลักสูตร ผลการศึกษาตาม
เกณฑ์ TABEE และการกระจายผลการ
เรียนรู้ของหลักสูตรไปสู่รายวิชา 

2. ค าอธิบายรายวิชา และ Syllabus ของ
รายวิชาที่แสดงความเช่ือมโยงของผล
การเรยีนรู้ของหลักสูตร กับ
วัตถุประสงค์เชิงพฤติกรรมของรายวิชา 
รวมถึง ทักษะ Common tool ต่างๆ 
ที่รายวิชารับผดิชอบ 

3. ผลการประเมินการบรรลผุลการเรยีนรู้
จาก Course portfolio ของชุดวิชาที่
รับผิดชอบทักษะตา่งๆ การท า 
student engagement และผลการ
ประเมินต่างๆ 

4. แบบสรุปผลการด าเนินงานของ
หลักสตูรประจ าปี (มคอ.7) 

5. ผลการประเมินคณุภาพนสิิตเมื่อจบ
การศึกษาอยู่ในระดับด ี

6. รายงานผลการประเมินหลักสูตรทีใ่ห้
แนวทางสะท้อนการปรับปรุงหลักสูตร
ในอนาคต 
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หมวดที ่3. ระบบการจัดการศึกษา การด าเนินการ ลละคครงสร้างของหลักสูตร 
 

1. ระบบการจัดการศึกษา 
1.1 ระบบ 
  ระบบทวิภาค    ภาคการศึกษาละไม่น้อยกว่า 15   สัปดาห ์
  ระบบทวิภาค (นานาชาติ)        ภาคการศึกษาละไม่น้อยกว่า 15   สัปดาห ์
  ระบบตรีภาค    ภาคการศึกษาละไม่น้อยกว่า 15   สัปดาห์ 
1.2 การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน 
  มีภาคฤดูร้อน 
  ไม่มีภาคฤดูร้อน 
1.3 การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค 
  -ไม่มี- 
1.4 การลงทะเบียนเรียน 
   ระดับปริญญาตรี ภาคการศึกษาปกติ ไม่เกิน 22 หน่วยกิต ภาคฤดูร้อน ไม่เกิน 7 หน่วยกิต 
   ระดับบัณฑิตศึกษา ภาคการศึกษาปกติไม่เกิน 15 หน่วยกิต ภาคฤดูร้อน ไม่เกิน 6 หน่วยกิต 

 
2. การด าเนินการหลักสูตร 

2.1 วัน-เวลาในการด าเนินการเรียนการสอน 
 ระบบทวิภาค ภาคการศึกษาต้น: สิงหาคม - ธันวาคม 

  ภาคการศึกษาปลาย: มกราคม - พฤษภาคม 
  ภาคฤดูร้อน :  มิถุนายน - กรกฎาคม 

 ระบบทวิภาค (นานาชาติ) ภาคการศึกษาต้น: สิงหาคม - ธันวาคม 
  ภาคการศึกษาปลาย: มกราคม - พฤษภาคม 
  ภาคฤดูร้อน :  มิถุนายน - กรกฎาคม 

 ระบบตรีภาค ภาคการศึกษาที่ 1: สิงหาคม - พฤศจิกายน 
   ภาคการศึกษาที่ 2: ธันวาคม - มีนาคม 
   ภาคการศึกษาที่ 3: เมษายน - กรกฎาคม 

2.2  คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา 
เป็นผู้ส าเร็จการศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลาย และเป็นไปตามระเบียบการคัดเลือกบุคคลเข้าศึกษา
ในสถาบันอุดมศึกษา ส านักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษาและจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
*การคัดเลือกผู้เข้าศึกษา 

  หลักสูตรระดับปริญญาตรี เป็นไปตามข้อบังคับว่าด้วยการรับนักเรียนเข้าศึกษาในจุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย และประกาศของสมาคมอธิการบดีแห่งประเทศไทย (สอท.) 

  หลักสูตรระดับบัณฑิตศึกษา เป็นไปตามคู่มือการสมัครเข้าศึกษาซี่งบัณฑิตวิทยาลัยจะประกาศให้
ทราบในปีการศึกษานั้น หรือคณะกรรมการบริหารหลักสูตรฯ พิจารณาแล้วเห็นสมควรเข้าศึกษา
ได ้
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2.3 ปัญหาของนิสิตแรกเข้า 
   นิสิตคุ้นเคยกับการท าข้อสอบแบบปรนยั และเคยชนิกับการท าข้อสอบเพ่ือคะแนน 

2.4 กลยุทธ์ในการด าเนินการเพ่ือแก้ไขปัญหา/ข้อจ ากัดของนิสิตในข้อ 2.3 
   ฝึกการเขียนอย่างเปน็ขั้นตอน และแนะน าเรื่องจุดประสงค์ของหลักสูตรในการปฐมนิเทศ 

2.5 แผนการรบันิสิตและผู้ส าเรจ็การศึกษาในระยะ 5  ปี 

สถานภาพนิสิต 
จ านวนนิสิตลต่ละปกีารศึกษา 

2561 2562 2563 2564 2565 
ช้ันปีท่ี 1 นิสิตเข้าการศึกษาในหลักสูตรรวม เลือกสาขาวิชาในปี 2 
ช้ันปีท่ี 2 80 80 80 80 80 
ช้ันปีท่ี 3 80 80 80 80 80 
ช้ันปีท่ี 4 80 80 80 80 80 

รวม 240 240 240 240 240 
คาดว่าจะส าเร็จการศึกษา 80 80 80 80 80 

2.6 งบประมาณตามแผน 
2.6.1 งบประมาณรายรับ (หน่วย: ล้านบาท)  

รายละเอียดรายรับ 
ปีงบประมาณ 

2561 2562 2563 2564 2565 
ค่าเล่าเรียน 5.6 5.7 5.7 5.7 5.7 
เงินพัฒนาคุณภาพนิสิต 2.5 2.6 2.6 2.6 2.6 
เงินอุดหนุนจากรัฐบาล 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 
รวม 8.6 8.8 8.8 8.8 8.8 

    

2.6.2  งบประมาณรายจ่าย (หน่วย: ล้านบาท) 

หมวดเงิน 
ปีงบประมาณ 

2561 2562 2563 2564 2565 
ก. งบด าเนินการ      
1. เงินเดือนและค่าจ้าง 0.42 0.44 0.44 0.44 0.44 
2. ค่าตอบแทน 1.20 1.26 1.26 1.26 1.26 
3. ค่าใช้สอย 1.43 1.50 1.50 1.50 1.50 
4.ค่าวัสดุ 1.09 1.14 1.14 1.14 1.14 
5. ค่าสาธารณูปโภค 0.69 0.72 0.72 0.72 0.72 
6. เงินอุดหนุน 0.72 0.76 0.76 0.76 0.76 

รวม (ก) 5.55 5.82 5.82 5.82 5.82 
ข. งบลงทุน      
1. ท่ีดินและสิ่งก่อสร้าง 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 
2. ค่าครุภัณฑ์ 2.13 2.24 2.24 2.24 2.24 

รวม (ข) 2.13 2.24 2.24 2.24 2.24 
รวม (ก) + (ข) 7.68 8.06 8.06 8.06 8.06 

จ านวนนิสิต* 80 80 80 80 80 
ค่าใช้จ่ายต่อหัวนิสิต 0.0808 0.0848 0.0848 0.0848 0.0848 
*หมายเหตุ จ านวนนิสิตรวมหลักสตูรเก่าและหลักสตูรปรับปรุง 



19 
 

2.7 ระบบการศึกษา 
 แบบชั้นเรียน 
 แบบทางไกลผ่านสื่อสิ่งพิมพ์เป็นหลัก 
 แบบทางไกลผ่านสื่อแพร่ภาพและเสียงเป็นสื่อหลัก 
 แบบทางไกลทางอิเล็กทรอนิกส์เป็นสื่อหลัก (E-learning) 
 แบบทางไกลทางอินเตอร์เน็ต 
 อ่ืนๆ (ระบุ) …………………………………………………… 

2.8 การเทียบโอนหน่วยกิตรายวิชาและการลงทะเบียนเรียนข้ามมหาวิทยาลัย 
ให้เป็นไปตามข้อตกลงเรื่องการเทียบโอนหน่วยกิตท่ีเกิดข้ึนและไม่ขัดต่อข้อบังคับของจุฬาลงกรณ์1
มหาวิทยาลัย 

  
3.   หลักสูตรลละอาจารย์ผู้สอน 
  3.1 หลักสูตร 
   3.1.1 จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร    148 หน่วยกิต 
    ระยะเวลาการศึกษา   4 ปี 

3.1.2  โครงสร้างหลักสูตร  
1)  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป                                              30      หน่วยกิต  
 กลุ่มวิชาสังคมศาสตร์  3 หน่วยกิต 

กลุ่มวิชามนุษยศาสตร ์ 3 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาสหศาสตร์  3 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร ์ 3 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาศึกษาทั่วไปกลุ่มพิเศษ 6 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาภาษา 12 หน่วยกิต 

 2)  หมวดวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตรแ์ละวิทยาศาสตร์           27     หน่วยกิต  
 3)  หมวดวิชาเฉพาะ                                                    85    หน่วยกิต  
 วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม 27 หน่วยกิต 

วิชาบังคับ  46  หน่วยกิต 
วิชาเลือก 12 หน่วยกิต 

 4)  หมวดวิชาเลือกเสรี                                                      6  หน่วยกิต  
3.1.3  รายวิชา 

3.1.3.1. หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป  30 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาสังคมศาสตร์  3 หน่วยกิต 
(เลือกจากรายวิชาที่ส านักงานจัดการศึกษาท่ัวไปประกาศในแต่ละกลุ่ม) 
กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์    3 หน่วยกิต 
(เลือกจากรายวิชาที่ส านักงานจัดการศึกษาท่ัวไปประกาศในแต่ละกลุ่ม) 
กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์  3 หน่วยกิต 
(เลือกจากรายวิชาที่ส านักงานจัดการศึกษาทั่วไปประกาศในแต่ละกลุ่ม) 
กลุ่มวิชาสหศาสตร์  3 หน่วยกิต 
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(เลือกจากรายวิชาที่ส านักงานจัดการศึกษาท่ัวไปประกาศในแต่ละกลุ่ม) 
 กลุ่มวิชาศึกษาท่ัวไปกลุ่มพิเศษ  6 หน่วยกิต 

 2100111  ท่องโลกวิศวกรรม       3 (3-0-6) 
  Exploring Engineering World 

 2103201* การออกแบบทางกลเบื้องต้น     3 (2-2-5) 
  Introduction to Mechanical Design 

  กลุ่มวิชาภาษา  12 หน่วยกิต 
  5500111 ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรู้ในชีวิตจริง 1   3 (2-2-5) 
   Experiential English I 
 5500112 ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรู้ในชีวิตจริง 2    3 (2-2-5) 
   Experiential English II     
  5500208 ทักษะการสื่อสารและการน าเสนอผลงาน    3 (2-2-5) 
   Communication and Presentation Skills   
  5500308 การเขียนภาษาอังกฤษเทคนิคส าหรับวิศวกรรมศาสตร์  3 (2-2-5) 
    Technical Writing for Engineering  
   3.1.3.2 หมวดวิชาพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์  27 หน่วยกิต 
  2104253 สถิติส าหรับงานวิศวกรรม 1    3 (3-0-6) 
    Engineering Statistics I 
  2301107 แคลคูลัส 1    3 (3-0-6) 
   Calculus I 
  2301108 แคลคูลัส 2  3 (3-0-6) 
   Calculus II 
  2301215 แคลคูลัสของหลายตัวแปร    3 (3-0-6) 
   Multivariable Calculus 
  2301216 พีชคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนุพันธ์    3 (3-0-6) 
   Linear Algebra and Differential Equations 
  2302127 เคมีทั่วไป    3 (3-0-6) 
   General Chemistry 
  2302163 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป    1 (0-3-0) 
   General Chemistry Laboratory 
  2304103 ฟิสิกส์ทั่วไป 1    3 (3-0-6) 
   General Physics I 
  2304104 ฟิสิกส์ทั่วไป 2    3 (3-0-6) 
   General Physics II 
  2304183 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 1    1 (0-3-0) 
   General Physics Laboratory I 
  2304184 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 2    1 (0-3-0) 
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   General Physics Laboratory II 
  3.1.3.3 หมวดวิชาเฉพาะ  85 หน่วยกิต 
   3.1.3.3.1 วิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม  27 หน่วยกิต 
  2103106 การเขียนแบบวิศวกรรม      3 (1-4-4) 
   Engineering Drawing 
  2103211 สถิตยศาสตร์      3 (3-0-6) 
   Statics 
  2103232* กลศาสตร์วัสดุ  3 (3-0-6) 
   Mechanics of Materials I 
  2103242* เทอร์โมไดนามิกส์  4 (4-0-8) 
   Thermodynamics 
  2103307* การผลิตเพ่ือการสร้างต้นแบบผลิตภัณฑ์  3 (2-2-5) 
   Manufacturing for Product Prototype Realization 
  2103351  กลศาสตร์ของไหล 1  3 (3-0-6) 
   Fluid Mechanics I 
  2103399* การฝึกงานวิศวกรรมเครื่องกล      2 (0-35-0) 
   Mechanical Engineering Practice 
 หรือ 2100301 การฝึกงานวิศวกรรม  2 (0-35-0) 
   Engineering Practice 
  2109101  วัสดุวิศวกรรม       3 (3-0-6) 
   Engineering Materials 
  2110101 การท าโปรแกรมคอมพิวเตอร์       3 (3-0-6) 
   Computer Programming   

3.1.3.3.2 วิชาบังคับ  46 หน่วยกิต 
  2102391 วิศวกรรมไฟฟ้า 1  3 (3-0-6) 
               Electrical Engineering I 
  2102392 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟ้า 1  1 (0-3-0) 
   Electrical Engineering Laboratory I 
  2103212 พลศาสตร์  3 (3-0-6) 
   Dynamics 
  2103260 การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเครื่องกล 1  2 (1-3-2) 
   Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory  I 
  2103304 การควบคุมอัตโนมัติ 1  3 (3-0-6) 
   Automatic Control I 
  2103306 คอมพิวเตอร์ช่วยการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล 3 (3-0-6) 
   Computer-Aided Mechanical Engineering Design 
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 2103320 การออกแบบชิ้นส่วนทางกล  3 (3-0-6) 
   Design of Mechanical Elements 
  2103322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล   3 (3-0-6) 
   Mechanics of Machinery 
  2103360 การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเครื่องกล 2 2 (1-3-2) 
   Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory II 
  2103361 การออกแบบระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล 1 3 (3-0-6) 
   Energy and Thermal-Fluid System Design I 
  2103409 ระบบแมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น  3 (3-0-6) 
   Introduction to Mechatronics 
  2103433 การสั่นสะเทือนทางกลเบื้องต้น  3 (3-0-6) 
   Introduction to Mechanical Vibration  
  2103463 การถ่ายเทความร้อน  3 (3-0-6) 
   Heat Transfer 
  2103400* โครงการรวบยอดทางวิศวกรรมเครื่องกล  4 (1-6-5) 
   ME Capstone Project 
 หรือ 2103401* โครงการภายนอกทางวิศวกรรมเครื่องกล  4 (0-8-4) 
   External Mechanical Engineering Project 
  2103493* แฟ้มผลงานทางวิศวกรรมเครื่องกล                    1 (0-0-3) (S/U) 
   Mechanical Engineering Portfolio  
  2103499 โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล  3 (0-6-3) 
   Mechanical Engineering Project 
 หรือ 2100499 โครงงานทางวิศวกรรม  3 (0-6-3) 
   Engineering Project 
  2104506 การจัดการโครงการทางวิศวกรรม  3 (3-0-9) 
   Engineering Project Management 
  3.1.3.3.3 วิชาเลือก  12 หน่วยกิต 

รายวิชาในกลุ่มนี้ เป็นวิชาเลือก ให้นิสิตเลือกจากรายวิชาที่ประกาศโดยภาควิชา
วิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย เป็นจ านวน 12 หน่วยกิต 
3.1.3.4. หมวดวิชาเลือกเสรี  6 หน่วยกิต 

 นิสิตสามารถเลือกลงทะเบียนรายวิชาที่มีความสนใจ และเปิดสอนในจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 

นิสิตที่มีความประสงค์จะต้องเรียนรายวิชาอ่ืนในคณะวิศวกรรมศาสตร์  รายวิชาในหมวด
ภาษาต่างประเทศ หรือรายวิชาอ่ืนของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยที่ตอบผลลัพธ์ของหลักสูตร
เพ่ิมเติมนอกจากรายวิชาที่ก าหนดไว้ในหลักสูตร สามารถนับหน่วยกิตการศึกษาและรับผลการ
ประเมินเป็นเกรด A, B+, B, C+, C, D+, D และ F ได้ โดยต้องได้รับความเห็นชอบจากคณะ
กรรมการบริหารหลักสูตรก่อนการลงทะเบียนและต้องมีจ านวนหน่วยกิตรายวิชาเลือกของ
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สาขาวิชาที่นิสิตสังกัดครบตามจ านวนที่ก าหนดไว้ในหลักสูตรเพ่ือขอส าเร็จการศึกษา กรณีที่นิสิต
ไม่ได้ขออนุมัติหรือขอความเห็นชอบให้ลงทะเบียนเรียนเกินจากที่ก าหนดไว้ในหลักสูตร จะได้รับ
การเปลี่ยนสัญลักษณ์ผลการประเมินให้เป็น S/U โดยมติของคณะกรรมการบริหารหลักสูตร 

 
หมายเหตุ: 
1. * รายวิชาเปิดใหม่ 
2. วิชา 2100301 การฝึกงานวิศวกรรม สามารถลงแทนวิชา 2103399 การฝึกงานวิศวกรรมเครื่องกลได้ โดยต้อง

ได้รับความเห็นชอบจากกรรมการหลักสูตร 
3. วิชา 2103401 โครงการภายนอกทางวิศวกรรมเครื่องกล สามารถลงแทนวิชา 2103400 โครงการรวบยอดทาง

วิศวกรรมเครื่องกลได้ ส าหรับนิสิตที่ประสงค์จะท าโครงการกับหน่วยงานภายนอก โดยต้องได้รับความเห็นชอบ
จากกรรมการหลักสูตร 

4. นิสิตที่ท าโครงงานทางวิศวกรรมข้ามภาควิชา ให้ลงทะเบียนเรียนวิชา 2100499 โครงงานทางวิศวกรรม แทน
วิชา 2103499 โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล โดยได้รับความเห็นชอบจากกรรมการหลักสูตร  



24 
 

3.1.4 แสดงแผนการศึกษา   
 ปีที่ 1 ภาคการศึกษาต้น หน่วยกิต   ปีที่ 1  ภาคการศึกษาปลาย หน่วยกิต 
2103106 การเขียนแบบวิศวกรรม 3 (1-4-4)  2100111 ท่องโลกวิศวกรรม 3 (3-0-6) 
2301107 แคลคูลัส 1 3 (3-0-6)  2109101 วัสดุวิศวกรรม   3 (3-0-6) 
2302127 เคมีทั่วไป  3 (3-0-6)  2110101 การท าโปรแกรมคอมพวิเตอร์  3 (3-0-6) 
2302163 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป  1 (0-3-0)  2301108 แคลคูลัส 2 3 (3-0-6) 
2304103 ฟิสิกส์ทั่วไป 1 3 (3-0-6)  2304104 ฟิสิกส์ทั่วไป 2 3 (3-0-6) 
2304183 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 1 1 (0-3-0)  2304184 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 2 1 (0-3-0) 
5500111 ภาษาอังกฤษเพื่อการเรียนรู้ในชีวิตจริง 1 3 (2-2-5)  5500112 ภาษาอังกฤษเพื่อการเรียนรู้ในชีวิตจริง 2 3 (2-2-5) 

 รวม 17   รวม 19 
 ปีที่ 2 ภาคการศึกษาต้น หน่วยกิต   ปีที่ 2 ภาคการศึกษาปลาย หน่วยกิต 

2103201 การออกแบบทางกลเบื้องต้น 3 (2-2-5)  2103212 พลศาสตร์ 3 (3-0-6) 
2103211 สถิตยศาสตร์ 3 (3-0-6)  2103232 กลศาสตร์วัสดุ  3 (3-0-6) 
2103242 เทอร์โมไดนามิกส์ 4 (4-0-8)  2103260 การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเครื่องกล 1 2 (1-3-2) 
2301215 แคลคูลัสของหลายตัวแปร 3 (3-0-6)  2103351 กลศาสตร์ของไหล 1 3 (3-0-6) 
2104253 สถิติส าหรับงานวิศวกรรม 1 3 (3-0-6)  2301216 พีชคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนุพันธ ์ 3 (3-0-6) 
xxxxxxx วิชาศึกษาทั่วไป 3  xxxxxxx วิชาศึกษาทั่วไป 3 

 รวม 19   รวม 17 
 ปีที่ 3 ภาคการศึกษาต้น หน่วยกิต   ปีที่ 3  ภาคการศึกษาปลาย หน่วยกิต 

2103304 การควบคุมอัตโนมัติ 1 3 (3-0-6)  2102391 วิศวกรรมไฟฟ้า 1 3 (3-0-6) 
2103306 คอมพิวเตอร์ช่วยการออกแบบทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 
3 (3-0-6)  2102392 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา้ 1 1 (0-3-0) 

2103320 การออกแบบชิ้นสว่นทางกล 3 (3-0-6)  2103307 การผลิตเพื่อการสร้างต้นแบบผลิตภัณฑ์ 3 (2-2-5) 
2103322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 3 (3-0-6)  2103361 การออกแบบระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล 1 3 (3-0-6) 
2103360 การทดลองและการปฏิบัตกิารทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 2 
2 (1-3-2)  2103433 การสั่นสะเทือนทางกลเบื้องต้น 3 (3-0-6) 

2103463 การถ่ายเทความร้อน 3 (3-0-6)  5500208 ทักษะการสื่อสารและการน าเสนอผลงาน 3 (2-2-5) 
    2104506 การจัดการโครงการทางวิศวกรรม 3 (3-0-9) 
 รวม 17   รวม 19 

 ภาคฤดูร้อน หน่วยกิต     
21033991 การฝึกงานวิศวกรรมเครื่องกล 2 (0-35-0)     

 ปีที่ 4 ภาคการศึกษาต้น หน่วยกิต   ปีที่ 4  ภาคการศึกษาปลาย หน่วยกิต 
21034002 โครงการรวบยอดทางวิศวกรรมเครื่องกล 4 (1-6-5)  2103493 แฟ้มผลงานทางวิศวกรรมเครื่องกล 1 (0-0-3) 
2103409 ระบบแมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น 3 (3-0-6)  21034993 โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล 3 (0-6-3) 
xxxxxxx วิชาเลือก  6  5500308 การเขียนภาษาอังกฤษเทคนิคส าหรับวิศวกรรมศาสตร์ 3 (2-2-5) 
xxxxxxx วิชาศึกษาทั่วไป 3  xxxxxxx วิชาเลือก 6 
xxxxxxx วิชาเลือกเสร ี 3  xxxxxxx วิชาศึกษาทั่วไป 3 
    xxxxxxx วิชาเลือกเสร ี 3 

 รวม 19   รวม 19 
1  สามารถเรียนวิชา 2100301 การฝึกงานวิศวกรรม แทนได้โดยได้รับความเห็นชอบจากกรรมการหลักสูตร 
2  สามารถลงวิชา 2103401 โครงการภายนอกทางวิศวกรรมเครื่องกล แทนได้ ส าหรับนิสิตที่ประสงค์จะท าโครงการกับหน่วยงาน

ภายนอก โดยต้องได้รับความเห็นชอบจากกรรมการหลักสูตร 
3  สามารถเรียนวิชา 2100499 โครงงานทางวิศวกรรม แทนได้ส าหรับนิสิตที่ประสงค์จะท าโครงงานทางวิศวกรรมข้ามภาควิชา โดย

ต้องได้รับความเห็นชอบจากกรรมการหลักสูตร 
 
3.1.5. ค าอธิบายรายวิชา  (ดู ภาคผนวก ก)
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3.2 ชื่อ สกุล เลขประจ าตัวบัตรประชาชน ต าแหน่งและคุณวุฒิของคณาจารย์ในหลักสูตร 
    3.2.1 อาจารย์ประจ าหลักสูตร   

ล าดับ 
ต าแหน่งทางวิชาการ 

ชื่อ-สกุล 
เลขประจ าตัวประชาชน 

คุณวุฒิ
(เรียงล าดับ
จากคุณวุฒิ
สูงสุดถึง
ระดับ ป.

ตรี) 

สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

จ านวนผลงานทางวิชาการ (ยอ้นหลังไม่เกิน 5 ปี) ภาระการสอน ชม./ปกีารศึกษา
(ต้ังแต่ปีการศึกษาที่ใช้หลักสูตรฉบับนี้) 

งานวิจัย ต ารา หนังสือ บทความ
วิชาการ 

  

ผลงาน
วิชาการ 

ในลักษณะ 
อื่น  

ผลงาน
วิชาการ 

รับใช้สังคม 

2561 2562 2563 2564 

1 รศ.ดร.กุณฑินี  มณีรัตน์ 
3-1022-01310-25-8 

Ph.D. 
B.Eng. 
ศศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
การวัดและประเมินผลการศึกษา 

Imperial College, University of London 
Imperial College, University of London 
มหาวิทยาลัยสโุขทัยธรรมาธิราช 

2543 
2537 
2550 

8      180 180 180 180 

2 ผศ.ดร.จิรพงศ์  กสิวิทย์อ านวย 
3-7699-00123-37-7 

D.Eng. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล  

University of Tokyo, Japan 
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

2543 
2539 
2536 

5  2  3 (เอกสาร
ประกอบ 
การสอน) 

1 180 180 180 180 

3 รศ.ดร.ไพโรจน์  สิงหถนัดกิจ 
3-1011-00413-62-0 

Ph.D. 
M.S.M.E 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 

University of Washington, USA 
University of Washington, USA 
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

2543 
2540 
2536 

4 3     180 180 180 180 

4 รศ.ดร.อังคีร์  ศรีภคากร 
3-1012-02317-84-1 

Ph.D. 
M.S. 
วศ.บ 

Mechanical Engineering  
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 

University of Washington, USA  
Oregon State University, USA 
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

2546 
2540 
2536 

8 2    2 180 180 180 180 

5 ผศ.ดร.ชนัตต์ รัตนสุมาวงศ์ 
3-1014-01184-32-8 

D.Eng 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครื่องกล 
วิศวกรรมเครื่องกล 

Tokyo Institute of Technology, Japan 
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

2548 
2544 
2541 

9  1    180 180 180 180 

6 ศ.ดร.ปราโมทย์  เดชะอ าไพ 
3-7097-00028-75-3 

Ph.D. 
M.Eng 
วศ.บ. 

Engineering Mechanics 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมอุตสาหการ  

Old Dominion University, Virginia, USA 
Youngstown State University, USA 
มหาวิทยาลัยขอนแก่น 

2525 
2520 
2517 

1 .3     180 180 180 180 

7 
 

ศ.ดร.สมศกัดิ์  ไชยะภนิันท ์
3-1009-01603-72-8 

Ph.D. 
M.S. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล  

Oregon State University, USA 
Oregon State University, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2527 
2522 
2519 

12 2 1    180 180 180 180 

8 ศ.ดร.วิบูลย์  แสงวีระพันธุ์ศริ ิ
3-1008-00043-08-5 

Ph.D. 
M.S.M.E. 

วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

Georgia Institute of Technology, USA 
Georgia Institute of Technology, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2527 
2523 
2521 

5 2     180 180 180 180 

9 รศ.ดร.อศิ  บุญจิตราดุลย์ 
3-1017-00938-39-1 

Ph.D. 
M.S.M.E. 

วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of California, Irvine, USA 
Stanford University, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2538 
2532 
2529 

6 1   1 
(เอกสาร
การสอน) 

 180 180 180 180 
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ล าดับ 
ต าแหน่งทางวิชาการ 

ชื่อ-สกุล 
เลขประจ าตัวประชาชน 

คุณวุฒิ
(เรียงล าดับ
จากคุณวุฒิ
สูงสุดถึง
ระดับ ป.

ตรี) 

สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

จ านวนผลงานทางวิชาการ (ยอ้นหลังไม่เกิน 5 ปี) ภาระการสอน ชม./ปกีารศึกษา
(ต้ังแต่ปีการศึกษาที่ใช้หลักสูตรฉบับนี้) 

งานวิจัย ต ารา หนังสือ บทความ
วิชาการ 

  

ผลงาน
วิชาการ 

ในลักษณะ 
อื่น  

ผลงาน
วิชาการ 

รับใช้สังคม 

2561 2562 2563 2564 

10 รศ.ดร.ฐิติมา  จนิตนาวัน 
3-1009-05669-45-6 

Ph.D. 
M.S. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of Washington, USA  
University of Melbourne, Australia 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2543 
2539 
2534 

  1    180 180 180 180 

11 รศ.ดร.คณิต  วฒันวเิชียร 
3-1014-00660-65-7 

Ph.D. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of Melbourne, Australia 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2538 
2525 

10      180 180 180 180 

12 รศ.ดร.รัชทิน  จันทรเ์จริญ 
3-3099-01176-55-9 

วศ.ด. 
M.S.M.E. 

วศ.บ. 

วิศวกรรมเครือ่งกล 
Mechanical Engineering  
วิศวกรรมเครือ่งกล  

จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย  
Oregon State University, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2543 
2539 
2534 

10      180 180 180 180 

13 รศ.ดร.จิตตนิ  แตงเที่ยง 
3-1201-00709-81-1 

Ph.D. 
M.S. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

Pennsylvania State University, USA 
University of Washington, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2545 
2541 
2537 

5      180 180 180 180 

14 รศ.ดร.บุญชัย  เลิศนุวัฒน ์
3-1012-01271-97-9 

Ph.D 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of Tokyo, Japan 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2546 
2540 
2537 

6      180 180 180 180 

15 รศ.ดร.นภดนัย  อาชวาคม 
3-1017-01050-70-0 

Ph.D. 
M.S. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of California, Berkeley, USA  
University of California, Berkeley, USA  
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2548 
2545 
2540 

2  1    180 180 180 180 

16 รศ.ดร.ธัญญารัตน์  สิงหนาท 
3-6699-00177-05-2 

Ph.D. 
M.Eng. 
วศ.บ. 

Aeronautics & Astronautics  
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of Tokyo, Japan 
University of Tokyo, Japan 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2548 
2545 
2541 

4 1     180 180 180 180 

17 รศ.ดร.พงศ์แสน  พิทกัษ์วัชระ 
3-1012-02835-34-5 

Ph.D. 
M.S.M.E. 

วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of Tokyo, Japan 
Georgia Institue of Technology, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2548 
2544 
2540 

3  1    180 180 180 180 

18 ผศ.ดร.วทิยา  วัณณสุโภประสิทธิ ์
5-1012-99076-68-8 
 

Post Doc. 
Ph.D. 
M.Sc. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล  
 

Northwestern University, USA 
Northwestern University, USA 
Northwestern University, USA 
สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกลา้เจ้าคุณทหาร
ลาดกระบัง 

2543 
2540 
2537 
2533 

13          

19 ผศ.ดร.สมพงษ์  พุทธิวิสทุธิศักดิ ์
3-1009-01739-87-5 

Ph.D. 
M.Sc. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล  

Imperial College, University of London 
Imperial College, University of London 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2542 
2535 
2534 

15      180 180 180 180 
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ล าดับ 
ต าแหน่งทางวิชาการ 

ชื่อ-สกุล 
เลขประจ าตัวประชาชน 

คุณวุฒิ
(เรียงล าดับ
จากคุณวุฒิ
สูงสุดถึง
ระดับ ป.

ตรี) 

สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

จ านวนผลงานทางวิชาการ (ยอ้นหลังไม่เกิน 5 ปี) ภาระการสอน ชม./ปกีารศึกษา
(ต้ังแต่ปีการศึกษาที่ใช้หลักสูตรฉบับนี้) 

งานวิจัย ต ารา หนังสือ บทความ
วิชาการ 

  

ผลงาน
วิชาการ 

ในลักษณะ 
อื่น  

ผลงาน
วิชาการ 

รับใช้สังคม 

2561 2562 2563 2564 

20 ผศ.ดร.สัณหพศ จันทรานุวัฒน ์
3-1009-00159-71-9 

Ph.D. 
M.S. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล  

University of Michigan, USA 
University of Michigan, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2544 
2539 
2534 

4      180 180 180 180 

21 ผศ.ดร.นพินธ์  วรรณโสภาคย์ 
3-1014-02180-63-6 

วศ.ด. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

วิศวกรรมเครือ่งกล  
วิศวกรรมเครือ่งกล 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2550 
2543 
2539 

 2     180 180 180 180 

22 ผศ.ดร.อลงกรณ์  พมิพ์พิณ 
3-1006-00381-41-6 

D.Eng. 
วศ. ม. 
วศ. บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of Tokyo, Japan 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2548 
2543 
2540 

4  1  1 
(เอกสารการ

สอน) 

 180 180 180 180 

23 ผศ.ดร.วรีะยุทธ  ศรธีุระวานิช 
3-1009-03670-30-9 

Ph.D. 
M.Eng. 
B.Eng. 

Mechanical Engineering  
Micro System Engineering 
Mechanical Engineering 

University of California, LA, USA.  
Nagoya University, Japan. 
Nagoya University, Japan. 

2548 
2543 
2540 

2      180 180 180 180 

24 ผศ.ดร.ชญัญาพนัธ์  วิรุฬห์ศร ี
3-1020-02216-76-6 

D.Eng.  
วศ.ม. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of Tokyo, Japan 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2550 
2542 
2540 

3      180 180 180 180 

25 ผศ.ดร.ไพรัช  ตั้งพรประเสริฐ 
3-7098-00237-84-2 

D.Eng. 
วศ.ม. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of Tokyo, Japan 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2547 
2540 
2532 

4      180 180 180 180 

26 ผศ.ดร.นกัสทิธ์  นุ่มวงษ์ 
3-1005-01108-40-1 

Ph.D. 
M.Eng. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

Tokyo U of Agriculture & Technology 
Tokyo U of Agriculture & Technology 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2548 
2545 
2540 

10      180 180 180 180 

27 ผศ.ตะวัน  ปภาพจน ์
3-1014-00433-37-5 
 

M.S. 
B.S. 

 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
& Economics 

University of Illinois, USA 
Duke University, USA 
 

2544 
2540 

1      180 180 180 180 

28 อ.ดร.เชิดพนัธ์  วิทรูาภรณ ์
3-1014-01984-94-4 

Ph.D. 
M.S. 
วศ.บ. 

NA/ME 
NA/ME 
วิศวกรรมเครือ่งกล  

Massachusetts Institute of Technology, USA 
Massachusetts Institute of Technology, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2533 
2529 
2526 

6      180 180 180 180 

29 อ.ดร.สรัล ศาลากิจ 
3-1009-01273-17-5 

Ph.D  
M.S. 
วศ.บ.. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล  

Oregon State University, USA 
Oregon State University, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2556 
2552 
2548 

4      180 180 180 180 
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ล าดับ 
ต าแหน่งทางวิชาการ 

ชื่อ-สกุล 
เลขประจ าตัวประชาชน 

คุณวุฒิ
(เรียงล าดับ
จากคุณวุฒิ
สูงสุดถึง
ระดับ ป.

ตรี) 

สาขาวิชา สถาบัน ปี พ.ศ. 

จ านวนผลงานทางวิชาการ (ยอ้นหลังไม่เกิน 5 ปี) ภาระการสอน ชม./ปกีารศึกษา
(ต้ังแต่ปีการศึกษาที่ใช้หลักสูตรฉบับนี้) 

งานวิจัย ต ารา หนังสือ บทความ
วิชาการ 

  

ผลงาน
วิชาการ 

ในลักษณะ 
อื่น  

ผลงาน
วิชาการ 

รับใช้สังคม 

2561 2562 2563 2564 

30 อ.ดร.กฤษฎา พนมเชิง 
3-1005-00545-03-4 

Post Doc  
Ph.D. 

 
M.S. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Control Science & Dynamical 
Systems 
Aerospace Eng & Mechanics 
วิศวกรรมเครือ่งกล  

University of Minnesota-Twin Cities, USA  
University of Minnesota-Twin Cities, USA 
 
University of Minnesota-Twin Cities, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย    

2555 
2554 

 
2550 
2545 

9      180 180 180 180 

31 อ.ดร.สุรฐั ขวญัเมือง 
3-6599-00294-14-8 

Ph.D. 
M.S. 
วศ.บ. 

Mechanical Engineering 
Mechanical Engineering 
วิศวกรรมเครือ่งกล 

University of Michigan, USA 
University of Michigan, USA 
จุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย    

2556 
2552 
2548 

1      180 180 180 180 
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4. องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม (การฝึกงานหรือสหกิจศึกษา) 

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตได้เห็นความส าคัญของการฝึกงานวิศวกรรมของนิสิต โดยมุ่งหวังให้การฝึกงาน
เป็นเครื่องมือของการศึกษาที่ให้นิสิตได้มีโอกาสฝึกหัด และประยุกต์ใช้ความรู้ที่ได้รับในชั้นเรียนและสร้ าง
ความคุ้นเคยกับการปฏิบัติงานทางด้านวิศวกรรม รวมทั้งเป็นการเสริมสร้างให้นิสิตรู้จักมีมนุษย์สัมพันธ์สามารถ
ท างานร่วมกับผู้อ่ืนได้เป็นอย่างดี ก่อนที่จะส าเร็จการศึกษาออกไปประกอบวิชาชีพ โดยมีเนื้อหาวิชาโดยสังเขปคือ 
การฝึกงานวิศวกรรมนั้น จะต้องฝึกงานในศาสตร์ที่เกี่ยวข้องกับสาขาวิชาของภาควิชาที่นิสิตสังกัด หรืองาน
วิศวกรรมทั่วไป ภายใต้การดูแลของวิศวกรที่มีประสบการณ์ในบริษัทเอกชน รัฐวิสาหกิจ หน่วยงานราชการ 
หรือหน่วยงานวิจัย และหลักสูตรได้ก าหนดให้ลงทะเบียนวิชา 2103399 การฝึกงานวิศวกรรมเครื่องกล 2(0-35-
0) หน่วยกิต ในภาคการศึกษาฤดูร้อน ชั้นปีที่ 3 โดยมีเวลาฝึกงานกับหน่วยงานที่รับนิสิตเข้าฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 
35 วันท างาน และไม่น้อยกว่า 280 ชั่วโมงท างาน เมื่อเสร็จสิ้นการฝึกงาน นิสิตจะต้องส่งรายงานการฝึกงาน
และแบบประเมินผลจากหน่วยงาน ให้กับคณะวิศวกรรมศาสตร์ เพ่ือประเมินผลการฝึกงาน นิสิตจะได้รับเกรด
เป็น S/U 

  4.1 มาตรฐานผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม 
   คณะวิศวกรรมศาสตร์คาดหวังว่านิสิตที่ได้รับการฝึกงานจะมีผลการเรียนรู้จากประสบการณ์ ดังนี้ 

(1)  ฝึกทักษะในการประยุกต์องค์ความรู้ภาคทฤษฎี ในการท างานและแก้ไขปัญหาทางวิศวกรรม  
(2)  สามารถบูรณาการองค์ความรู้ที่เรียนมาและน าไปปฏิบัติในสภาพแวดล้อมที่มีความหลากหลาย  
(3) มีมนุษยสัมพันธ์และสามารถท างานร่วมกับผู้อ่ืนได้ดี 
(4) มีระเบียบวินัย ตรงเวลา และเข้าใจวัฒนธรรมขององค์กร  
(5) น าเสนอผลการศึกษาต่อหน่วยงานด้วยความมั่นใจ และตามมาตรฐานงานของหน่วยงานนั้นๆ 

  4.2  ช่วงเวลา 
 ก าหนดให้นิสิตทุกคนจะต้องลงทะเบียนเรียนวิชาการฝึกงานวิศวกรรม เครื่องกล (Mechanical 
Engineering Practice) จ านวน 2 หน่วยกิต ในระหว่างภาคการศึกษาฤดูร้อนของชั้นปีที่ 3 ของ
การศึกษา 

  4.3 การจัดเวลาและตารางสอน 
   นิสิตต้องได้รับการฝึกงานรวมกันไม่น้อยกว่า 280 ชั่วโมง และไม่น้อยกว่า 35 วันท าการและไม่น้อยกว่า 7 

สัปดาห์ท าการ 
นอกเหนือไปจากการฝึกงานวิศวกรรมเครื่องกลแล้ว หลักสูตรยังออกแบบให้นิสิตที่ประสงค์จะท าโครงการกับ
หน่วยงานภายนอก สามารถลงทะเบียนเรียนวิชา 2103401 โครงการภายนอกทางวิศวกรรมเครื่องกล 
External Mechanical Engineering Project แทนวิชา 2103400 โครงการรวบยอดทางวิศวกรรมเครื่องกล 
ME Capstone Project ได ้เพ่ือท าให้การประเมินผลในรายวิชาให้สอดคล้องกับลักษณะของโครงงานที่นิสิตท า
จริง  

  
5.  ข้อก าหนดเกี่ยวกับการท าคครงงานหรืองานวิจัย 

ในปีสุดท้าย นิสิตจะมีการเรียนวิชาเกี่ยวกับการท าโครงงานจ านวน 2 วิชา ได้แก่ วิชา 2103400 โครงการรวบ
ยอดทางวิศวกรรมเครื่องกล ME Capstone Project ในภาคการศึกษาต้น และวิชา 2103499 โครงงานทาง
วิศวกรรมเครื่องกล ในภาคการศึกษาปลาย โดยวิชา 2103400 โครงการรวบยอดทางวิศวกรรมเครื่องกลนั้น
นิสิตจะต้องด าเนินโครงการออกแบบเครื่องกลทั้งกระบวนการ ตั้งแต่การพิจารณาโจทย์ วิเคราะห์โจทย์ 
ออกแบบ ด าเนินการ ทดสอบ สอบทวนโจทย์ และแสดงออกถึงทักษะการสื่อสาร ซึ่งหลักสูตรจะใช้วิชานี้เป็น
การประเมินผลลัพธ์การเรียนรู้ด้านต่างๆ  
ส าหรับวิชา 2103499 โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกลนั้น นิสิตต้องเข้าปรึกษากับอาจารย์ที่ปรึกษาตามที่จะ
ตกลงกันเองเพ่ือเลือกหัวข้อท าโครงงานวิศวกรรมเครื่องกลที่สนใจ เพ่ือด าเนินโครงการจนส าเร็จตามกรอบ
เนื้อหาและมาตรฐานผลการเรียนรู้ที่ก าหนดโดยรายวิชา ทั้งนี้หากนิสิตเลือกท าโครงงานร่วมกับนิสิตจาก
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ภาควิชาอ่ืน และมีอาจารย์ที่ปรึกษาทั้งจากภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล และภาควิชาอ่ืน ให้ลงทะเบียนเรียน
รายวิชา 2100499 แทนวิชา 2103499 โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล ในภาคสุดท้ายของการศึกษา โดยต้อง
ได้รับความเห็นชอบจากกรรมการหลักสูตร 
5.1  ค าอธิบายโดยย่อ 

ด าเนินโครงการทางวิศวกรรมเครื่องกลในกลุ่มท างานได้จนส าเร็จ โดยโครงการนั้นมีกระบวนการที่สอด
คล้องกับกระบวนการแก้ปัญหา หรือกระบวนการออกแบบที่ระบุให้ พร้อมทั้งมีการบันทึกในรูปแบบ
เอกสารและน าเสนอโครงการได้ 

5.2   มาตรฐานผลการเรียนรู้ 
1.  ด าเนินโครงการทางวิศวกรรมเครื่องกลที่ครอบคลุมกระบวนการแก้ปัญหา หรือกระบวนการ

ออกแบบซึ่งมีกระบวนการทวนสอบอยู่ด้วยได้จนส าเร็จ 
2. ใช้ความรู้ทางวิศวกรรมในการด าเนินงานและตัดสินใจในการแก้ไขปัญหา รวมถึงสามารถเลือกใช้

มาตรฐานที่เกี่ยวข้องในการด าเนินโครงการ เช่น มาตรฐานอุตสาหกรรม มาตรฐานวิชาชีพ ได้
อย่างเหมาะสม   

3. แสดงได้ถึงความสามารถในการท างานเป็นกลุ่ม  
4. มีระยะเวลาการท างานที่เหมาะสม มีความก้าวหน้าที่เหมาะสม 
5. สื่อสารผลการด าเนินงานได้ด้วยเอกสารและการน าเสนอได้  

5.3 ช่วงเวลา 
  ภาคการศึกษาที่ 1 และ 2 ชั้นปีที่ 4 
5.4   จ านวนหน่วยกิต 
  วิชา 2103400 โครงการรวบยอดทางวิศวกรรมเครื่องกล จ านวน 4 หน่วยกิต และ 2103499 โครงการ

ทางวิศวกรรมเครื่องกล จ านวน 3 หน่วยกิต     
5.5  การเตรียมการ 

ในรายวิชา 2103400 โครงการรวบยอดทางวิศวกรรมเครื่องกล ผู้สอนจะมอบหมายปัญหาทางวิศวกรรม
เครื่องกลให้นิสิตทราบ หลังจากนั้นนิสิตจะวางแผนการท างาน ตั้งแต่พิจารณาโจทย์ วิเคราะห์โจทย์ 
จนถึงกระบวนการทดสอบ สอบทวนโจทย์ ภายใต้การให้ค าปรึกษาของอาจารย์ผู้สอน 
ส่วนในรายวิชา 2103499 โครงงานทางวิศวกรรมเครื่องกล ผู้ประสานงานรายวิชาจัดแนะน าการท า
โครงการแก่นิสิตปี 4 ภายในสัปดาห์แรกของภาคการศึกษาต้น นิสิตตกลงเรื่องหัวข้อและขอบเขตงานกับ
อาจารย์ที่ปรึกษา แล้วจัดพิมพ์แบบเสนอหัวข้อโครงการและส่งที่ผู้ประสานงาน นิสิตสามารถเริ่มท า
โครงการได้ทันที โดยสามารถเริ่มใช้โรงประลองได้ เมื่อผ่านการอบรมการใช้งานเครื่องมือและความ
ปลอดภัยแล้วจากช่างหรือครูปฏิบัติการ  

 5.6  กระบวนการประเมินผล 
  ในรายวิชา 2103499 โครงงานทางวิศวกรรมเครื่องกล คะแนนโครงการ รวมทั้งสิ้น 100% แบ่งเป็น

สัดส่วน ดังนี้ 
ก. คะแนนแบบเสนอโครงงาน (ต้องจัดพิมพ์ให้เรียบร้อย) ให้โดยคณะกรรมการสอบ 
ข. คะแนนการปฏิบัติงานโครงการ ให้โดยอาจารย์ที่ปรึกษา 
ค. คะแนนการน าเสนอความก้าวหน้าโครงงาน ให้โดยคณะกรรมการสอบ 
ง. คะแนนรายงานโครงการฉบับสมบูรณ์ ให้โดยอาจารย์ที่ปรึกษา 
จ. คะแนนการประเมินผลงานขั้นสุดท้าย โดยคณะกรรมการสอบ 2 ท่าน การประเมินประกอบด้วย 
  จ.1. รายงานโครงการแบบย่อ 2-3 หน้า  

จ.2. การประเมินผลโครงการโดยการน าเสนอแบบปากเปล่าโดยนิสิตผู้ร่วมโครงการทุกคนควร
ร่วมน าเสนอรายงานในส่วนของตน และตอบค าถามคณะกรรมการ 

ฉ. คะแนนประเมินกลุ่มและรายวิชาโดยแบบสอบถาม  



31 
ทั้งนี้การประเมินผลโครงการอาจมีการปรับแก้จากขั้นตอนเบื้องต้นบ้าง ตามมติการประชุมของ
คณะกรรมการผู้จัดการรายวิชา หรือกรรมการหลักสูตร  
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หมวดที่ 4. ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนลละการประเมินผล 

 
1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนิสิต 

 

คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์หรือกิจกรรมของนักศึกษา 
1. มีทักษะในการออกแบบเพื่อแก้ไขปัญหาทางวิศวกรรม
อย่างเป็นระบบ ซึ่งเป็นคณุลักษณะบัณฑติที่สอดคล้องกับ
มาตรฐานนานาชาติ (Design Thinking Skills) 

- มีการบรรจุหัวข้อเกี่ยวกับกระบวนการออกแบบให้อยู่ในวิชาบังคับของ
หลักสตูร และจัดกิจกรรมเพื่อส่งเสริมทักษะนี้อยู่ในรายวิชา โดยนสิติจะ
ได้รับค าแนะน าอย่างใกล้ชิดจากอาจารยผ์ู้สอน 

2. มีทักษะในการติดต่อ สื่อสารทั้งภาษาไทยและ
ภาษาอังกฤษในระดับดี และสามารถท างานเป็นทีมได ้
(Interpersonal Skill)  

- จัดให้มีการน าเสนอผลงานท่ีไดร้บัมอบหมายในรายวิชาต่างๆ 
- จัดให้มีรายวิชาที่เกี่ยวข้องกับการพัฒนาทักษะในการเขียนและน าเสนอ
งานด้วยภาษาอังกฤษ 

- การมอบหมายงานให้นสิิตเขียนรายงานทางเทคนิค และการน าเสนอใน
รูปแบบต่างๆ เช่น การน าเสนอหน้าห้อง การจัดท าโปสเตอร์ รวมทัง้
ส่งเสริมให้นิสติเขียนรายงานด้วยภาษาอังกฤษ งานท่ีมอบหมายจะได้รับ
การแนะน าเพื่อปรับปรุงอย่างใกลชิ้ดจากอาจารย์ที่ปรึกษาโครงงาน 

- จัดให้มีกิจกรรมที่ต้องท างานเป็นทีมในรายวิชาต่างๆ และมีการประเมิน
การท างานเป็นทีมของนิสิต 

3. มีทักษะที่จ าเป็นในการประกอบวิชาชีพ และการ
เรียนรูด้้วยตนเองได้อย่างต่อเนื่อง (Personal and 
Professional Skills and Attributes) 

- สอดแทรกความรู้เกี่ยวกับเทคโนโลยี และอุปกรณ์ที่ทันสมยั ในรายวิชา
การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเครื่องกล โดยนิสิตจะได้
เรียนรู้ถึงหลักการพื้นฐานและไดฝ้กึฝนการใช้อุปกรณ์ทันสมัย 

- ส่งเสริมให้นิสิตได้ค้นคว้าหาความรู้ด้วยตนเอง เพื่อแก้ปัญหาทีไ่ด้รบั
มอบหมาย ทั้งในวิชาโครงการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล และ
โครงงานทางวิศวกรรมเครื่องกล และมีการประเมินทักษะเหล่านี้   

4. มีความรู้พื้นฐานเกีย่วกับศาสตรต์่างๆ และตระหนักถึง
ความส าคญัของศาสตร์ต่างๆ ในการแก้ปัญหา 
(Disciplinary knowledge and reasoning) 

- สอดแทรกความส าคัญของศาสตร์ต่างๆ ในปัญหาทางวิศวกรรม ในวิชา
เรียนตา่งๆ 

- ส่งเสริมให้นิสิตไดต้ระหนักถึงผลกระทบของศาสตร์ต่างๆ ประกอบใน
การแก้ปัญหาทีไ่ดร้ับมอบหมายในวิชาโครงงานทางวิศวกรรม และมกีาร
ประเมินทักษะดังกล่าว 

- ส่งเสริมใหม้ีการท าโครงงานวิศวกรรมข้ามภาควิชา เพื่อให้นิสติได้
ตระหนักถึงความส าคญัของศาสตร์ต่างๆ ที่ต้องประกอบเข้าด้วยกันเพื่อ
แก้ปัญหา     
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การเรยีนรู ้ กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรยีนรู ้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู ้

1.  สามารถประยุกต์องค์ความรู้ทาง
คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ 
วิศวกรรมศาสตร์ และ
วิศวกรรมเครื่องกล 

 

1.1 สามารถประยุกต์องค์ความรู้ทาง
คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ 
วิศวกรรมศาสตร ์

1.2 สามารถประยุกต์องค์ความรู้ทาง
วิศวกรรมเครื่องกล 

 

- การสอนแบบบรรยาย  
- การสอนแบบห้องเรียนกลับทาง (Flipped classroom) 
- การเรยีนด้วยบทเรียนคอมพิวเตอร์ช่วยสอน 
- การเรยีนออนไลน์ (Online) จากระบบท่ีเปิดให้ใช้งาน
ฟรี (Open) และรองรับผู้เรียนจ านวนมาก หรือ 
Massive Open Online Courseware (MOOC)  
- การทดลอง 
- การสอนโดยการอภิปรายในรายวชิาเฉพาะทาง 
- การฝึกปฏิบัต ิ

- การสอบข้อเขียน 
- ประเมินการอภิปรายเสนองานท่ีได้รับมอบหมาย  
- ประเมินการน าเสนอผลงานโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล
ในงานสัมมนาวิชาการ หรือการประชุมวิชาการ 
- การตรวจและการประเมินงานที่มอบหมาย 
- การท ารายงาน 

2  สามารถด าเนินงานได้อย่างเป็น
ระบบส าหรับโจทย์ทาง
วิศวกรรมเครื่องกลที่ซับซ้อน โดย
พิจารณาปจัจัยที่เกี่ยวข้องอย่างเปน็
องค์รวม เช่น มาตรฐานวิชาชีพ 
งบประมาณ ความปลอดภยั 
สิ่งแวดล้อม การพัฒนาอย่างยั่งยืน 
สังคมวัฒนธรรม ฯลฯ โดยโจทย์
ทางวิศวกรรมอยู่ภายในขอบเขต
ของการวิเคราะห์ การทดสอบ การ
ออกแบบ การสร้างนวัตกรรม และ
การวิจัยเพื่อพัฒนา 

2.1 สามารถท าความเข้าใจปัญหาและ
สถานการณ์ และสรา้งโจทย ์

2.2 สามารถวิเคราะหโ์จทย์ และ
ออกแบบแนวทางเพื่อหาค าตอบ 

2.3 สามารถด าเนินการเพื่อให้ได้
ค าตอบของโจทย ์

2.4 สามารถพิจารณาตรวจสอบค าตอบ
และประเมินผลกระทบของค าตอบ
ของโจทย์ 

2.5 สามารถตรวจสอบโจทย์และ
ปรับปรุงค าตอบของโจทยจ์นมี
คุณสมบัติและคณุภาพที่เหมาะสม 

- การสอนแบบบรรยาย 
- การเรยีนด้วยบทเรียนคอมพิวเตอร์ช่วยสอน  
- การสอนแบบสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
- การสอนโดยใช้ปัญหาเป็นฐาน (problem-based 
instruction) 
- การก าหนดให้นสิิตฝึกงานกับสถานประกอบการ 
หน่วยงานและองค์กรต่าง ๆ เกี่ยวข้องกับงานด้าน
วิศวกรรมเครื่องกล 
- การก าหนดให้นสิิตท าโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
 

- การสอบข้อเขียน 
- การประเมินการน าเสนอในรายวิชาเฉพาะทาง 
- การประเมินงานท่ีรับมอบหมาย 
- การสอบน าเสนอโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
- ประเมินการน าเสนอผลงานโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล
ในงานสัมมนาวิชาการ หรือการประชุมวิชาการ 

 

3.  สามารถใช้เครื่องมือท่ีทันสมัยและ
เหมาะสมเพื่อด าเนินงานทาง
วิศวกรรม 

 - การฝึกปฏิบัต ิ
- การสอนแบบสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล 
- การสอนโดยใช้กรณศีึกษา และสถานการณ์จ าลอง 
- การทดลอง 

- ประเมินการเลือกใช้เครื่องมือในการท าโครงงาน 
- ประเมินการน าเสนอผลงานโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล
ในงานสัมมนาวิชาการ หรือการประชุมวิชาการ 

2. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในลต่ละด้าน 
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การเรยีนรู ้ กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรยีนรู ้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู ้

4.  สามารถบริหารงานวิศวกรรม 
เศรษฐศาสตร์วิศวกรรมและการ
ลงทุน มีภาวะความเป็นผู้น า 
สามารถประสานงาน และท างาน
เป็นทีมในบริบทสหสาขา 

 - การสอนแบบบรรยาย  
- การสอนโดยการอภิปรายในรายวชิาสัมมนา  
- กิจกรรมกลุ่ม 
- การท าโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
- ก าหนดให้นิสติเข้าร่วมสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล
และศาสตร์อื่นๆที่เกี่ยวข้อง  

- การสอบข้อเขียน 
- การเขียนรายงาน 
- ประเมินการอภิปรายเสนองานท่ีได้รับมอบหมาย  
- ประเมินการน าเสนอผลงานโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล
ในงานสัมมนาวิชาการ หรือการประชุมวิชาการ 

5.  มีความสามารถและบุคลิกภาพใน
การสื่อสาร น าเสนอ และปรับตัวให้
เข้ากับสังคม วัฒนธรรม และภาษา
ที่หลากหลาย 

 - การสัมมนา 
- การท าโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 

- ประเมินการอภิปรายเสนองานท่ีได้รับมอบหมาย  
- ประเมินการน าเสนอผลงานโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล
ในงานสัมมนาวิชาการ หรือการประชุมวิชาการ 

6.   มีนิสัยเรียนรู้ตลอดชีวิต ใฝ่รู้ 
สามารถคิดวิเคราะห์ สามารถ
เรียนรู้และพัฒนาด้วยตนเอง อดทน 
ตระหนักถึงหัวข้อร่วมสมยั และ
สามารถปรับตัวใหเ้ข้ากับการ
เปลี่ยนแปลงของยุคสมัยได ้

 - การเรยีนด้วยบทเรียนคอมพิวเตอร์ช่วยสอน  
- การสอนโดยใช้ปัญหาเป็นฐาน (problem-based 
instruction) 
- การก าหนดให้นสิิตฝึกงานกับสถานประกอบการ 
หน่วยงานและองค์กรต่าง ๆ เกี่ยวข้องกับงานด้าน
วิศวกรรมเครื่องกล 
- การก าหนดให้นสิิตท าโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
- การเยี่ยมชมโรงงาน 

- การประเมินการน าเสนอในรายวิชาเฉพาะทาง 
- การประเมินงานท่ีรับมอบหมาย 
- การสอบน าเสนอโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
 

7.  มีจริยธรรม ซื่อสัตย์ จรรยาบรรณ
วิชาชีพ ความประพฤติและความ
รับผิดชอบต่อสังคมและสิ่งแวดล้อม 

 - การสัมมนา 
- การท าโครงงานวิศวกรรมเครื่องกลที่มีความตระหนักถึง
คุณธรรม จรยิธรรม สิ่งแวดล้อมและความยั่งยืน 

 

- ประเมินการอภิปรายเสนองานท่ีได้รับมอบหมาย  
- ประเมินการน าเสนอผลงานโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล
ในงานสัมมนาวิชาการ หรือการประชุมวิชาการ 
- ประเมินพฤติกรรม เช่นการปฏิบัตติามระเบียบและ
ข้อบังคับของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
- ประเมินกระบวนการท างาน/บทบาทในการท ากิจกรรม 

 

2. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในลต่ละด้าน 
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2.1  การด าเนินงานของกลุ่มรายวิชาออกแบบเพ่ือการพัฒนาผลการเรียนรู้ของนิสิต 
หลักสูตรให้ความส าคัญกับการสร้างสรรค์ออกแบบงาน หรือแก้ปัญหาทางกลที่มึความซับซ้อนอย่างเป็น
ระบบ และด าเนินการตรวจสอบผลการเรียนรู้ต่างๆ ของหลักสูตรจะท าผ่านการด าเนินโครงงานต่างๆ ใน
กลุ่มรายวิชาออกแบบด้วย โดยหลักสูตรก าหนดให้มีการด าเนินงานเป็นสองขั้นตอน ในขั้นแรกระหว่าง
ภาคการศึกษาที่ 3-6 เป็นการจัดการเรียนการสอนเพ่ือพัฒนาความรู้และทักษะ และขั้นที่สองเป็นการ
ยืนยันความรู้และทักษะนั้น โดยในขั้นแรกเป็นการจัดการเรียนการสอนเพ่ือพัฒนาความรู้และทักษะผ่าน
โครงการที่ต่อเนื่องในรายวิชาในกลุ่มวิชา โดยเริ่มจากรายวิชาการออกแบบทางกลเบื้องต้นที่การศึกษา
ความต้องการของผู้ใช้  วิเคราะห์ปัญหา และวางแก้ไขปัญหาในภาพรวม ในส่วนหนึ่งของรายวิชานิสิตจะ
ได้พิจารณาปัญหาทางกลและวางแนวทางการแก้ปัญหานั้นในเบื้องต้น โดยจะมีผลงานเป็นแนวการ
ออกแบบที่ยังไม่มีรายละเอียดของการค านวณในภาคการศึกษาที่ 3 เมื่อนิสิตได้ศึกษาความรู้ในกลุ่ม
รายวิชาพ้ืนฐานความรู้กลศาสตร์ของแข็งแล้ว ในภาคการศึกษาที่ 5 รายวิชากลศาสตร์เครื่องจักรกล 
การออกแบบชิ้นส่วนทางกล คอมพิวเตอร์ช่วยการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล และการทดลองและ
การปฏิบัติการทางวิศวกรรมเครื่องกล 2 จะร่วมกันศึกษาโครงการจากรายวิชาวิชาการออกแบบทางกล
เพ่ือเติมเต็มรายละเอียดการวิเคราะห์ในเชิงวิชาการในด้านการเคลื่อนที่ ความแข็งแรง ความปลอดภัย 
การทดสอบตรวจสอบ ฯลฯ โดยในภาคการศึกษาที่ 6 จะมีการสร้างและทดสอบในรายวิชาการผลิตเพ่ือ
การสร้างผลิตภัณฑ์ และมีรายวิชาการออกแบบระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล 1 ส าหรับกลุ่ม
รายวิชาพ้ืนฐานความรู้ด้านความร้อนและของไหลด้วย และในขั้นที่สองให้รายวิชาโครงการรวบยอดทาง
วิศวกรรมเครื่องกลหรือโครงการภายนอกทางวิศวกรรมเครื่องกลมีหน้าที่วัดประเมินความรู้และทักษะทั้ง
กระบวนการในภาคการศึกษาท่ี 7 

 
2.2  การจัดการกลุ่มวิชาเลือก 

หลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกล 2561 ก าหนดให้นิสิตลงเรียนวิชาเลือกตามที่หลักสูตรก าหนดอย่างน้อย 3 
วิชา และสามารถเลือกลงเพ่ิมได้โดยไม่จ ากัด เพ่ือส่งเสริมให้นิสิตมีความโดดเด่นในสาขาเฉพาะทางด้าน
วิศวกรรมเครื่องกล หรือมีความรู้กว้างในศาสตร์ทางวิศวกรรมเครื่องกลหลายๆ สาขา   โดยหลักสูตรจะ
ประกาศกลุ่มรายวิชาที่มีความเกี่ยวข้องและต่อเนื่องกัน เพ่ือเป็นแนวทางส าหรับนิสิตจะสามารถเลือกลง
วิชาเลือกต่างๆ ได้ และกรรมการหลักสูตรจะต้องจัดการให้รายวิชาดังกล่าวเปิดสอนในภาคการศึกษาที่มี
ความเหมาะสมเพื่อให้นิสิตสามารถเลือกลงเรียนได้ตามแผนที่วางไว้ 
นอกจากนี้กรรมการหลักสูตรจะท าหน้าที่ตรวจสอบเนื้อหา และผลการจัดการเรียนการสอนของรายวิชา
เลือกผ่าน Course syllabus และ Course portfolio และจัดประชุมกับผู้ที่เกี่ยวข้องได้แก่ ผู้สอน นิสิต 
และผู้ใช้บัณฑิต เพ่ือปรับปรุงให้เนื้อหารายวิชามีความทันสมัย และเหมาะสมกับความต้องการของ
อุตสาหกรรมในเวลานั้น 

 
3. การกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา 

ในหลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกล ปรับปรุงปี 2561 จะใช้ผลการเรียนรู้ของหลักสูตรจ านวน 7 ข้อ ซึ่งสามารถ
เชื่อมโยงผลการเรียนรู้กับคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ 9 ข้อของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย และ 13 ข้อของ
คณะวิศวกรรมศาสตร์ ดังแสดงไว้ในหมวดที่ 2 ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร ข้อที่ 1.4 อย่างไรก็ตามเพ่ือให้เห็น
ความเชื่อมโยงอย่างชัดเจน ในที่นี้จะยกตารางเชื่อมโยงข้างต้นมาแสดงอีกครั้งหนึ่ง หลังจากนั้นจะแสดงแผนที่
แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
ต่อไป 
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ตารางเชื่อมโยงคุณสมบัติบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยและหลักสูตร 

คุณลักษณะบณัฑติที่พึงประสงค์ของจุฬำฯ (9 ข้อ) คุณลักษณะบณัฑติที่พึงประสงค์ของหลักสูตร 

ข้อ  รำยละเอียด 1.1 1.2 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3 4 5 6 7 
1 มีควำมรู้: รู้รอบ รูล้ึก * *           
2 มีคุณธรรม: มคีุณธรรมและจริยธรรม มีจรรยำบรรณ            * 

3 
คิดเป็น: สำมำรถคดิอย่ำงมีวิจำรณญำณ สำมำรถคิดรเิริม่สร้ำงสรรค์ มี
ทักษะในกำรคิดแก้ปัญหำ 

  *    *    *  

4 
ท ำเป็น: มีทักษะทำงเทคโนโลยสีำรสนเทศ มีทักษะทำงคณิตศำสตรแ์ละ
สถิติ มีทักษะกำรบริหำรจัดกำร 

*       * *    

5 ใฝ่รู้และรู้จักวิธีกำรเรยีนรู้: ใฝรู่้ รู้จกัวิธีกำรเรียนรู้           *  

6 มีภำวะผู้น ำ         *    
7 มีสุขภำวะ          *   

8 มีจิตอำสำและส ำนึกสำธำรณะ            * 
9 ด ำรงควำมเป็นไทยในกระแสโลกำภิวัฒน์          *   

 
ตารางเชื่อมโยงคุณสมบัติบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ของคณะวิศวกรรมศาสตร์และหลักสูตร 

คุณลักษณะบณัฑติที่พึงประสงค์ของคณะวิศวกรรมศำสตร์ (13 ข้อ) คุณลักษณะบณัฑติที่พึงประสงค์ของหลักสูตร 

ข้อ  รำยละเอียด 1.1 1.2 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3 4 5 6 7 
1 องค์ควำมรู้ทำง คณิตศำสตร์ วิทยำศำสตร์และวิศวกรรมศำสตร ์ * *           

2 
กำรประยุกต์ใช้องค์ควำมรู้ทำงคณติศำสตร์ วิทยำศำสตร์ และ
วิศวกรรมศำสตร ์

* *           

3 กำรวิเครำะห์ปญัหำ   * *         
4 กำรออกแบบและพัฒนำทำงแก้ปญัหำ    *         
5 กำรตรวจสอบ/สืบค้นข้อเท็จจริง      *       
6 กำรใช้เครื่องมือทันสมยั        *     
7 กำรท ำงำนด้วยตนเอง และกำรท ำงำนเป็นทีม         *    
8 กำรติดต่อ สื่อสำร          *   
9 วิศวกรและสังคม   *         * 
10 จริยธรรม            * 

11 สิ่งแวดล้อม ควำมยั่งยืน และเศรษฐกิจพอเพียง   *         * 
12 กำรจัดกำรควำมเสี่ยง และกำรลงทุน         *    

13 กำรเรยีนรู้ตลอดชีพ           *  
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสูร่ายวิชา (Curriculum Mapping) 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล (หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2561) 

  ความรับผิดชอบหลัก  ความรับผิดชอบรอง  
 

รหัสวิชา 

1. ประยุกต์องค์ความรู้
คณิตศาสตร์ 
วิทยาศาสตร์ 

วิศวกรรมศาสตร์ และ
วิศวกรรมเครื่องกล 

2. ด าเนินงานได้อย่างเป็นระบบส าหรับโจทย์
วิศวกรรมเครื่องกลที่ซับซ้อน 

3. ใช้
เครื่องมือ

ทันสมัยและ
เหมาะสม 

4. การ
บริหารงาน

วิศวกรรมการ
ท างานเป็นทีม 

5. การ
สื่อสาร 

น าเสนอ และ
ปรับตัว 

6. การเรียนรู้
ตลอดชีวิต 

7. จริยธรรม 
จรรยาบรรณ

วิชาชีพ 

1.1 1.2 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 
1. หมวดวิชาการศึกษาทั่วไป จ านวน 30 หน่วยกิต 

1 สังคมศาสตร์ (3)             
2 วิทยาศาสตร์ – คณิตศาสตร์ (3)             
3 สหศาสตร์ (3)             
4 มนุษยศาสตร์ (3)             
5 กลุ่มวิชาภาษาต่างประเทศ (12 หน่วยกติ)             
 5500111 (3) ภาษาอังกฤษเพื่อการเรียนรู้ในชีวิตจริง 1             
 5500112 (3) ภาษาอังกฤษเพื่อการเรียนรู้ในชีวิตจริง 2             
 5500208 (3) ทักษะการสื่อสารและการน าเสนอผลงาน             
 5500308 (3) การเขียนภาษาอังกฤษเทคนิคส าหรับ

วิศวกรรมศาสตร์ 
            

วิชาศึกษาทั่วไป (กลุ่มพิเศษ) 6 หนว่ยกติ 
2100111 (3) ท่องโลกวิศวกรรม             
2103201 (3) การออกแบบทางกลเบื้องต้น             

2. กลุ่มวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตร์ – วทิยาศาสตร์ 27 หนว่ยกิต 
2104253 (3) สถิติส าหรับงานวิศวกรรม 1             
2301107 (3) แคลคูลัส 1             
2301108 (3) แคลคูลัส 2             
2301215 (3) แคลคูลัสของหลายตัวแปร             
2301216 (3) พีชคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนุพันธ ์             
2302127 (3) เคมีทั่วไป             
2302163 (1) ปฏิบัติการเคมีทั่วไป             
2304103 (3) ฟิสิกส์ทั่วไป 1             
2304104 (3) ฟิสิกส์ทั่วไป 2             
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รหัสวิชา 

1. ประยุกต์องค์ความรู้
คณิตศาสตร์ 
วิทยาศาสตร์ 

วิศวกรรมศาสตร์ และ
วิศวกรรมเครื่องกล 

2. ด าเนินงานได้อย่างเป็นระบบส าหรับโจทย์
วิศวกรรมเครื่องกลที่ซับซ้อน 

3. ใช้
เครื่องมือ

ทันสมัยและ
เหมาะสม 

4. การ
บริหารงาน

วิศวกรรมการ
ท างานเป็นทีม 

5. การ
สื่อสาร 

น าเสนอ และ
ปรับตัว 

6. การเรียนรู้
ตลอดชีวิต 

7. จริยธรรม 
จรรยาบรรณ

วิชาชีพ 

1.1 1.2 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 
2304183 (1) ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 1             
2304184 (1) ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 2             

3. หมวดวิชาเฉพาะ 85 หนว่ยกิต 
3.1 วิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม 27 หนว่ยกิต 

2103399 (2) การฝึกงานวิศวกรรมเครื่องกล             
2103106 (3) การเขียนแบบวิศวกรรม             
2103211 (3) สถิตยศาสตร์             
2109101 (3) วัสดุวิศวกรรม             
2110101 (3) การท าโปรแกรมคอมพวิเตอร์             
2103242 (4) เทอร์โมไดนามิกส์             
2103351 (3) กลศาสตร์ของไหล 1             
2103232 (3) กลศาสตร์วัสด ุ             
2103307 (3) การผลิตเพื่อสร้างต้นแบบผลิตภัณฑ์             

3.2 วิชาแกนระดบัสาขาวิชา (วิชาบังคับ) 46 หน่วยกิต 
2102391 (3) วิศวกรรมไฟฟ้า 1             
2102392 (1) ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา้ 1             
2103212 (3) พลศาสตร์             
2103260 (2) การทดลองและการปฏิบัตกิารทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 1 
            

2103304 (3) การควบคุมอัตโนมัติ 1             
2103306 (3) คอมพิวเตอร์ช่วยการออกแบบทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 
            

2103320 (3) การออกแบบชิ้นสว่นทางกล             
2103322 (3) กลศาสตร์เครื่องจักรกล             
2103360 (2) การทดลองและการปฏิบัตกิารทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 2 
            

2103361 (3) การออกแบบระบบพลังงาน ความร้อนและของ
ไหล 1 
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รหัสวิชา 

1. ประยุกต์องค์ความรู้
คณิตศาสตร์ 
วิทยาศาสตร์ 

วิศวกรรมศาสตร์ และ
วิศวกรรมเครื่องกล 

2. ด าเนินงานได้อย่างเป็นระบบส าหรับโจทย์
วิศวกรรมเครื่องกลที่ซับซ้อน 

3. ใช้
เครื่องมือ

ทันสมัยและ
เหมาะสม 

4. การ
บริหารงาน

วิศวกรรมการ
ท างานเป็นทีม 

5. การ
สื่อสาร 

น าเสนอ และ
ปรับตัว 

6. การเรียนรู้
ตลอดชีวิต 

7. จริยธรรม 
จรรยาบรรณ

วิชาชีพ 

1.1 1.2 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 
2103400 (4) โครงการรวบยอดทางวิศวกรรมเครื่องกล หรือ             
2103401 (4) โครงการภายนอกทางวิศวกรรมเครื่องกล             
2103409 (3) ระบบแมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น             

2103433 (3) การสั่นสะเทือนทางกลเบื้องต้น             
2103463 (3) การถ่ายเทความร้อน             
2103493 (1) แฟ้มผลงานทางวิศวกรรมเครื่องกล             
2103499 (3) โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล หรือ             
2100499 (3) โครงงานทางวิศวกรรม             
2104506 (3) การจัดการโครงการทางวิศวกรรม             

วิชาแกนระดับสาขาวิชา (วิชาเลือก) 12 หน่วยกิต 
หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หนว่ยกิต 
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หมวดที ่5. หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนิสิต 
 

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ในการให้ระดับคะลนน (เกรด) 
   ระดับปริญญาตรี การประเมินผลรายวิชาใช้สัญลักษณ์ A B+ B C+ C D+ D และ F หรือใช้สัญลักษณ์ S 

หรือ U 
  ระดับบัณฑิตศึกษา การประเมินผลรายวิชาใช้สัญลักษณ์ A B+ B C+ C D+ D และ F หรือใช้สัญลักษณ์ 

S หรือ U ส่วนวิทยานิพนธ์ใช้ ดีมาก ดี ผ่าน และตก 
 

2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนิสิต 
2.1  การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ขณะนักศึกษายังไม่ส าเร็จการศึกษา   

 อาจารย์ผู้รับผิดชอบรายวิชาเป็นผู้รับผิดชอบโดยตรงในการวัดผลการเรียนรู้ของนิสิต  วิธีการวัดผลจะ
ระบุไว้ในเอกสารประมวลรายวิชา (Course Syllabus) ซึ่งได้แก่ การสอบ การสอบย่อย การท ากิจกรรม
ในห้องเรียน การบ้าน การปฏิบัติงาน (ในรายวิชาทดลอง และการใช้เครื่องจักรกลการผลิต) การเข้า
เรียน และการท าโครงงาน 
นิสิตจะได้รับค าชี้แจงเกี่ยวกับประมวลรายวิชาในชั่วโมงแรกของชั้นเรียน และสามารถค้นหาเอกสารได้
จากเว็บไซต์ของภาควิชาฯ และเพ่ือการพัฒนาหลักสูตรให้ดีขึ้น จึงต้องมีการสอบถามนิสิตด้วยแบบ
ประเมินรายวิชาและแบบประเมินตนเอง ตลอดทั้งพิจารณาจากผลการทดสอบย่อยและผลการเรียน
รายวิชา เมื่อเสร็จสิ้นการเรียนการสอนในภาคการศึกษานั้น ผู้สอนจะจัดท าแบบรายงานการเรียนการ
สอน (Course portfolio) และส่งให้กรรมการหลักสูตรรับทราบถึงผลการจัดการเรียนการสอนว่าเป็นไป
ตามเป้าประสงค์ของหลักสูตร (Program outcomes) ที่ตั้งไว้หรือไม่ ข้อมูลนี้ใช้ในการปรับปรุงการเรียน
การสอนในรอบต่อๆ ไป 

  2.2  การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนักศึกษาส าเร็จการศึกษา 
หลังจากส าเร็จการศึกษา การก าหนดกลวิธีการทวนผลการเรียนของนิสิต สามารถประเมินจากตัวอย่าง
ดังต่อไปนี้ 
2.2.1 การได้งานท าของบัณฑิต ประเมินจากระยะเวลาการได้งาน 
2.2.2 การประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตจากแบบสอบถาม 
2.2.3 การประเมินจากบัณฑิตที่ไปประกอบอาชีพหรือศึกษาต่อ ในแง่ของความพร้อมและความรู้จาก

สาขาวิชาที่เรียนที่เกี่ยวเนื่องกับการประกอบอาชีพ 
2.2.4 ความเห็นจากผู้ทรงคุณวุฒิภายนอกที่ร่วมวิเคราะห์หลักสูตร 
2.2.5 รางวัลที่บัณฑิตได้รับ 

 
3. เกณฑ์การส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
 3.1 หลักสูตรระดับปริญญาตรี 
     เรียนครบตามจ านวนหน่วยกิตที่ก าหนดในหลักสูตร โดยต้องได้แต้มเฉลี่ยสะสมไม่ต่ ากว่า 2.00 
   (จากระบบ 4 ระดับคะแนน) 

   เกณฑ์อ่ืนๆ               
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หมวดที ่6. การพัฒนาคณาจารย์ 
 

1. การเตรียมการส าหรับอาจารย์ใหม่ 
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยก าหนดพันธกิจ (Missions) ของมหาวิทยาลัยไว้ 4 ด้านดังต่อไปนี้ 1) สร้างบัณฑิตที่มี
ความสามารถด้านวิชาการ มีทักษะทันสมัย มีจิตสาธารณะ และมีความเป็นผู้น า 2) บุกเบิก บูรณาการองค์
ความรู้ สร้างสรรค์นวัตกรรมด้านการเรียนการสอนและวิจัย 3) สร้างผลงานวิชาการและวิจัยในระดับนานาชาติ 
และ 4) น าความรู้ไปขับเคลื่อนการพัฒนาประเทศและสังคมไทยอย่างยั่งยืน โดยมียุทธศาสตร์ที่ส าคัญประการ
หนึ่งคือสร้างคน (Human Capital) ซึ่งหมายถึงการหวังผลสัมฤทธิ์ให้บัณฑิตได้รับการพัฒนาเต็มศักยภาพ และ
เป็นพลเมืองที่มีคุณค่าของสังคมไทยและสังคมโลก และประชาคมจุฬาฯ เป็นสังคมแห่งการสร้างสรรค์และมีสุข
ภาวะ (Creative & Enabling Community) จึงเป็นหน้าที่หลักอย่างหนึ่งของภาควิชาฯ ในการด าเนินงานให้
บรรลุเป้าหมายในการสร้างบัณฑิตที่มีความรู้และทักษะที่ได้มาตรฐานในระดับนานาชาติและเหมาะสมกับ
สังคม และการเสริมสร้างนิสิตให้เป็นบัณฑิตที่สามารถครองตนอย่างมีคุณธรรมและเป็นผู้น าสังคมได้ 
มหาวิทยาลัย คณะและภาควิชาจึงมีคครงการพัฒนาคณาจารย์เพื่อการเรียนการสอนยุคใหม่  โดยคณะ
วิศวกรรมศาสตร์ได้ใช้แนวคิดการสอน Education 4.0 เพ่ือให้คณาจารย์ได้ตระหนักและเล็งเห็นถึงความส าคัญ
ของการจัดการเรียนการสอนที่จ าเป็นต้องมีการปรับเปลี่ยนให้สอดคล้องกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย จากการ
เป็นผู้ให้ความรู้มาเน้นที่การสร้างองค์ความรู้ เน้นการสอนเชิงสร้างสรรค์ รวมทั้งการปรับกระบวนทัศน์ในการ
สอนจากที่อาจารย์เป็นหลัก (Teacher Centered Approach) ให้เป็นการจัดการเรียนการสอนโดยมีผู้เรียน
เป็นศูนย์กลาง (Student Centered Approach) และการเรียนการสอนตามแนวคิดเน้นผลลัพธ์การเรียนรู้ 
(Outcome Based Education) ภายใต้ระบบคุณภาพตามการประเมินคุณภาพการศึกษาทางวิศวกรรม 
(TABEE) ที่ดูแลโดยคณะอนุกรรมการรับรองมาตรฐานคุณภาพการศึกษาวิศวกรรมศาสตร์ (Thailand 
Accreditation Body for Engineering Education, TABEE) ซึ่งอยู่ภายใต้การดูแลของคณะกรรมการสภา
วิศวกร มีการน าเทคนิคการเรียนการสอนใหม่ ๆ เช่น flipped classroom การบันทึกวีดีทัศน์การสอนเพ่ือให้
นิสิตทบทวนย้อนหลัง การใช้สื่อการสอนในรูปแบบวีดิทัศน์ การใช้ระบบการจัดการเรียนรู้ (Learning 
Management System, LMS) เช่น myCourseVille หรือ Blackboard มาใช้ในการจัดการเรียนกาสอน 
  เพ่ือรองรับการเปลี่ยนแปลงดังที่กล่าวมาแล้ว คณะวิศวกรรมศาสตร์และภาควิชาฯ เล็งเห็นถึงการ
เตรียมก าลังคนคดยเฉพาะการเตรียมอาจารย์ใหม่ที่มีศักยภาพในการขับเคลื่อนยุทธศาสตร์ต่าง ๆ  รวมทั้งงาน
ด้านการเรียนการสอน จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยมีการอบรมอาจารย์ใหม่เพ่ือให้สามารถปรับตัวเข้ากับระบบ
การท างานของมหาวิทยาลัย ภาควิชาฯ มีนโยบายในการจัดภาระงานสอนให้เหมาะสมกับอาจารย์ใหม่ เอื้อให้
มีการพัฒนาตนเองท้ังทางด้านการเรียนการสอนลละการวิจัย มีการจัดให้อาจารย์ใหม่ได้ร่วมสอนในวิชาที่มี
อาจารย์ที่มีประสบการณ์เป็นผู้สอนอยู่ เพ่ือให้เกิดการถ่ายโอนองค์ความรู้และประสบการณ์การสอน 
นอกจากนี้ภาควิชาฯ ยังมีโครงการพัฒนาบุคลากรที่จะส่งคณาจารย์ออกไปประชุม สัมมนา หรืออบรมใน
หลักสูตรสั้น ๆ เพ่ือเป็นการพัฒนาตนเองในด้านการเรียนการสอน 

   
2. การพัฒนาความรู้ลละทักษะให้ลก่คณาจารย์ 
   2.1 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอนการวัดและการประเมินผล 

มหาวิทยาลัยได้จัดโครงการอบรมและสัมมนา เพ่ือพัฒนาคณาจารย์ด้านการเรียนการสอน การ
ประเมินผลที่มุ่งผลสัมฤทธิ์ของการเรียนรู้ของผู้เรียน และมีก าหนดการอบรมสัมมนาอย่างต่อเนื่อง  และ
ภาควิชามีการส่งเสริมให้อาจารย์ได้มีการเพิ่มพูนความรู้และประสบการณ์  และพัฒนาทักษะด้านการ
สอน การวัดผลการเรียนรู้ เช่น การฝึกอบรม การดูงาน และการร่วมงานวิจัยทั้งในและต่างประเทศ   
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  2.2   การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอื่นๆ 

จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยและคณะวิศวกรรมศาสตร์ จัดคครงการพัฒนานักวิจัย การจัดการอบรมที่
เกี่ยวข้องกับวิชาการและการประกอบวิชาชีพ ภายใต้ความรับผิดชอบของหน่วยงานต่างๆ ใน
มหาวิทยาลัย เช่น ส านักบริหารวิชาการ ส านักบริหารทรัพยากรมนุษย์ หน่วยงานวิจัยและหน่วยงาน
วิชาการคณะวิศวกรรมศาสตร์ เป็นต้น และภาควิชามีการส่งเสริมให้อาจารย์ได้มีการเพ่ิมพูนความรู้และ
ประสบการณ์ทางด้านวิชาการ โดยสนับสนุนการร่วมงานวิจัยทั้งในและต่างประเทศ 
นอกจากนั้น ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกลยังสนับสนุน ให้คณาจารย์ ได้เผยแพร่ผลงานวิจัย งานบริการ
วิชาการผ่านสื่อต่างๆ เช่น วารสารวิชาการ การจัดการอบรม เป็นต้น รวมทั้งการสนับสนุนให้คณาจารย์
ได้รับทุนวิจัยต่างๆ เพ่ือใช้ในการท าวิจัยตามแต่ความสนใจของคณาจารย์แต่ละท่าน 
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หมวดที่  7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 
1. การก ากับมาตรฐาน 

การควบคุมก ากับมาตรฐานหลักสูตร จะพิจารณาจากการบริหารจัดการหลักสูตรให้เป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐาน ตลอด
ระยะเวลาที่มีการจัดการเรียนการสอนในหลักสูตร  โดยหลักสูตรจะพิจารณาตามเกณฑ์ดังกล่าว 4 ประเด็น 
 

เกณฑ์การประเมิน ประเมินผล 
1. จ านวนอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร ไม่น้อยกว่า 5 คนและเป็นอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรเกินกว่า 1 

หลักสูตรไม่ได้และประจ าหลักสูตรตลอดระยะเวลาที่จัดการศึกษาตาม
หลักสูตรนั้น 

2. คุณสมบัติของอาจารย์ผู้รับผิดชอบ
หลักสูตร 

คุณวุฒิระดับปริญญาโทหรือเทียบเท่า หรือด ารงต าแหน่งทางวิชาการ
ไม่ต่ ากว่าผู้ช่วยศาสตราจารย์ ในสาขาที่ตรงหรือสัมพันธ์กับสาขาวิชาที่
เปิดสอน  

3. การปรับปรุงหลักสูตรตามรอบ
ระยะเวลาที่ก าหนด 

ต้องไม่เกิน 5 ปี 
(จะต้องปรับปรุงให้เสร็จและอนุมัติ/ให้ความเห็นชอบโดยสภา
มหาวิทยาลัย/สถาบัน เพ่ือให้หลักสูตรใช้งานในปีที่ 6) 

4. การด าเนินงานให้เป็นไปตามตัวบ่งชี้ผล
การด าเนินงานเพ่ือการประกันคุณภาพ
หลักสูตรและการเรยีนการสอนตาม
กรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา
แห่งชาต ิ

ด าเนินการตามตัวบ่งชี้ของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย ในหมวดที่ 7 ข้อ 7 

 
2. บัณฑิต 

คุณภาพบัณฑิตในหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลจะสะท้อนไปที่คุณภาพ
บัณฑิตตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ  โดยพิจารณาจากผลลัพธ์การเรียนรู้ การมีงาน
ท า และคุณภาพผลงานวิจัยของนิสิตและผู้ส าเร็จการศึกษาระดับบัณฑิตศึกษาในปีการศึกษานั้นๆ  คุณภาพ
บัณฑิตจะพิจารณาได้จากตัวบ่งชี้ดังต่อไปนี้ 

 2.1  คุณภาพบัณฑิตตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ 
 กรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ (Thai Qualifications Framework for Higher 
Education: TQF) ได้มีการก าหนดคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ตามที่หลักสูตรก าหนดไว้ใน มคอ.2 ซึ่ง
ครอบคลุมผลการเรียนรู้อย่างน้อย 5 ด้านคือ 1) ด้านคุณธรรมจริยธรรม 2) ด้านความรู้ 3) ด้านทักษะทาง
ปัญญา 4) ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบและ 5) ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิง
ตัวเลขการสื่อสารและการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศตัวบ่งชี้นี้จะเป็นการประเมินคุณภาพบัณฑิตในมุมมอง
ของผู้ใช้บัณฑิต ใช้ค่าเฉลี่ยของคะแนนประเมินบัณฑิต (คะแนนเต็ม 5 ) 

  2.2 การได้งานท าหรือผลงานวิจัยของผู้ส าเร็จการศึกษา 
  ประเมินโดยใช้ค่าร้อยละของบัณฑิตปริญญาตรีที่ได้งานท าหรือประกอบอาชีพอิสระภายใน 1 ปีเป็นคะแนน

ระหว่าง 0 – 5 ก าหนดให้เป็นคะแนนเต็ม 5  = ร้อยละ 100 
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3. นิสิต 

  การประกันคุณภาพหลักสูตรในองค์ประกอบด้านนิสิต  เริ่มด าเนินการตั้งแต่ระบบการรับนิสิต การส่งเสริมและ
พัฒนานิสิต และผลลัพธ์ที่เกิดขึ้นกับนิสิตภายใต้กระบวนการด าเนินการดังกล่าว จะพิจารณาได้จากตัวบ่งชี้
ดังต่อไปนี้ 

   3.1 การรับนิสิต 
การรับนิสิต 
1 การก าหนดเป้าหมายจ านวนรับนิสิตค านึงความต้องการของตลาดแรงงาน และสภาพความพร้อมของ

อาจารย์ประจ าที่มีอยู่ (ควบคุมอัตราส่วนอาจารย์ต่อนิสิตให้เป็นไปตามเกณฑ์) 
2 เกณฑ์การรับนิสิตที่ประกาศรับสะท้อนคุณภาพของนิสิตที่เหมาะสมกับหลักสูตรที่เปิดสอนและสอดคล้องกับ

ระดับของหลักสูตร ประเภทหลักสูตร ปรัชญาวิสัยทัศน์ของสถาบันและหลักสูตร ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่
ก าหนดในหลักสูตร (เช่น GPA  ความรู้พื้นฐานในสาขาภาษาต่างประเทศ  คุณสมบัติเฉพาะอ่ืน ฯลฯ)  

3 เกณฑ์ที่ใช้ในการคัดเลือกนิสิต กระบวนการรับนิสิต และเครื่องมือหรือข้อมูลที่ใช้ในการคัดเลือกมีความ
เหมาะสม เชื่อถือได้ โปร่งใส เปิดเผย และเป็นธรรมกับนิสิตที่สมัครเข้าเรียน  

4 นิสิตที่รับเข้าเรียนในหลักสูตรมีคุณสมบัติและศักยภาพในการเรียนจนส าเร็จการศึกษาตามระยะเวลาที่
หลักสูตร  มีคุณสมบัติขั้นต้นทั้งความรู้พ้ืนฐานหรือประสบการณ์ที่จ าเป็นต่อการเรียนในหลักสูตร  ใฝ่รู้ ใฝ่
เรียน  มีความพร้อมด้านสุขภาพกายและจิต มีเวลาเรียนเพียงพอ 

5 ในกรณีที่นิสิตมีคุณสมบัติไม่ครบถ้วนตามเกณฑ์ที่ก าหนดในประกาศรับ และมีการรับเข้าศึกษาแบบมี
เงื่อนไข นิสิตได้รับการเตรียมความพร้อมทางการเรียนหรือได้รับการพัฒนาจนมีคุณสมบัติครบผ่านเกณฑ์ข้ัน
ต่ า เพื่อให้สามารถเรียนในหลักสูตรได้จนส าเร็จการศึกษา 

6 การก าหนดคุณสมบัติในการรับเข้าของผู้สมัครในหลักสูตรระดับบัณฑิตศึกษาให้สูงกว่าคุณสมบัติของการ
รับเข้าศึกษาในหลักสูตรระดับปริญญาตรี โดยเฉพาะความสามารถด้านภาษาต่างประเทศ และคุณสมบัติ
พ้ืนฐานที่น าไปสู่การพัฒนาศักยภาพการวิจัย  

7 กระบวนการคัดเลือกระดับบัณฑิตศึกษามีความเข้มงวดเพ่ือให้ได้นิสิตที่มีศักยภาพในการเรียนรู้ด้วยตนเอง
(พิจารณาจากอัตราส่วนนิสิตที่รับเข้าต่อผู้สมัคร) 

 
  3.2 การส่งเสริมและพัฒนานิสิต 

ในช่วงปีแรกของการศึกษา ต้องมีกลไกในการพัฒนาความรู้พ้ืนฐานหรือการเตรียมความพร้อมทางการเรียน
แก่นิสิต เพ่ือให้มีความสามารถในการเรียนรู้ระดับอุดมศึกษาได้อย่างมีความสุข อัตราการลาออกกลางคันน้อย ใน
ระหว่างการศึกษามีการจัดกิจกรรมการพัฒนาความรู้ความสามารถในรูปแบบต่าง ๆ ทั้งกิจกรรมในห้องเรียนและ
นอกห้องเรียน  มีกิจกรรมเสริมสร้างความเป็นพลเมืองดีที่มีจิตส านึกสาธารณะ  มีการวางระบบการดูแลให้
ค าปรึกษาจากอาจารย์ที่ปรึกษาวิชาการ ระบบการป้องกันหรือการบริหารจัดการความเสี่ยงของนิสิต เพ่ือให้
สามารถส าเร็จการศึกษาได้ตามระยะเวลาที่หลักสูตรก าหนด รวมทั้งการส่งเสริมการเผยแพร่ผลงานวิชาการของ
นิสิต การสร้างโอกาสการเรียนรู้ที่ส่งเสริมการพัฒนาศักยภาพนิสิตให้ได้มาตรฐานสากล  

 
การควบคุมดูลลการให้ค าปรึกษาวิชาการลละลนะลนวลก่นิสิต 
1 การจัดระบบการดูแลนิสิตของอาจารย์ที่ปรึกษา มีการควบคุมก ากับให้จ านวนนิสิตต่ออาจารย์ที่ปรึกษา

เป็นไปตามเกณฑ์ท่ีก าหนด  
2 อาจารย์ที่ปรึกษาวิชาการมีเวลาให้การดูแลนิสิต (ผลประเมินจากนิสิต) 
3 การแนะน าการลงทะเบียนเรียนโดยค านึงถึงความต้องการความสนใจและศักยภาพของนิสิต 
4 การจัดเก็บข้อมูลเพื่อการรู้จักนิสิต การแลกเปลี่ยนข้อมูลนิสิตในกลุ่มอาจารย์ผู้สอนเพื่อการพัฒนานิสิต (ผล

การเรียน ลักษณะนิสิต จุดแข็งจุดอ่อน) 
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5 อาจารย์ที่ปรึกษาให้ความช่วยเหลือนิสิตที่มีปัญหาทางการเรียนหรือต้องการความช่วยเหลือด้านอ่ืน ๆ 
6 การจัดการความเสี่ยงด้านนิสิต (มีข้อมูลนิสิตที่มีผลการเรียนต่ า มีความเสี่ยงที่จะออกกลางคัน หรือส าเร็จ

การศึกษาช้า ฯลฯ) 
7 ช่องทางการติดต่อสื่อสารระหว่างนิสิตและอาจารย์ที่ปรึกษา 

กิจกรรมการพัฒนาศักยภาพของนิสิตลละการเสริมสร้างทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษที่ 21 
1 สถาบันจัดงบประมาณ ทรัพยากรที่เสริมการจัดบริการแก่นิสิตเพียงพอ และครอบคลุมทุกประเภทกิจกรรม 
2 บุคลากรที่เกี่ยวข้องกับการจัดกิจกรรมนิสิตต้องมีความรู้ความสามารถในการจัดกิจกรรมที่สนองความ

ต้องการของนิสิต 
3 การจัดกิจกรรมนิสิตต้องส่งผลต่อการพัฒนาคุณลักษณะที่พึงประสงค์ของหลักสูตร 
4 การจัดกิจกรรมการพัฒนานิสิตครอบคลุมกิจกรรมการเสริมสร้างความยึดมั่นผูกพันกับความเป็นพลเมือง 

(civic engagement)  กิจกรรมสันทนาการ ศิลปะและวัฒนธรรม ฯลฯ 
5 การจัดกิจกรรมการพัฒนานิสิตต้องช่วยเสริมสร้างทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษที่ 21 เช่น ICT literacy, 

scientific literacy, media literacy, health literacy, life skill, career skills  
6 การเปิดโอกาสให้นิสิตมีอิสระในการจัดกิจกรรมนิสิตโดยการสนับสนุนของสถาบัน 
7 การสนับสนุนทุนการศึกษา ช่วยเหลือนิสิตที่มีโอกาสทางการศึกษาจ ากัด 
8 หากมีการรับนิสิตที่มีวัตถุประสงค์พิเศษ เช่น นักกีฬา ต้องมีกลไกการดูแลนิสิตได้รับการพัฒนาให้ได้สาระ

ความรู้ ทักษะ ที่สอดคล้องกับเป้าหมายการเรียนรู้ที่เป็นมาตรฐานเดียวกัน 
9 การสร้างเครือข่ายระหว่างสถาบันภายในประเทศและต่างประเทศ  มี Visiting Professors ที่มาช่วยสอน

หรือให้ประสบการณ์แก่นิสิต และการส่งนิสิตไปแลกเปลี่ยนเรียนรู้ในต่างประเทศ 
 
  3.3 ผลที่เกิดกับนิสิต 

1 อัตราการคงอยู่ของนิสิตในหลักสูตร 
2 อัตราการส าเร็จการศึกษาตามระยะเวลาของหลักสูตร 
3 ความพึงพอใจของนิสิตต่อหลักสูตรและการร้องเรียนของนิสิต 

 
4. อาจารย ์

องค์ประกอบด้านอาจารย์  เริ่มด าเนินการตั้งแต่การบริหารและพัฒนาอาจารย์ คุณภาพอาจารย์และผลลัพธ์ที่
เกิดกับอาจารย์  จะพิจารณาได้จากตัวบ่งชี้ดังต่อไปนี้ 

4.1 การบริหารและพัฒนาอาจารย์ 
ระบบการรับอาจารย์ใหม่ 
1 การวางแผนระยะยาวด้านอัตราก าลังอาจารย์ให้เป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร 
2 การมีระบบการรับอาจารย์ใหม่ที่มีความรู้ความสามารถและความเชี่ยวชาญ รวมทั้งมีการพัฒนาอาจารย์ที่มีอยู่

เดิมอย่างต่อเนื่อง เพ่ือให้หลักสูตรมีความเข้มแข็ง อาจารย์ในหลักสูตรสามารถส่งเสริมการท างานตามความ
ช านาญของแต่ละคนได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

3 อาจารย์ประจ าหลักสูตรต้องมีวุฒิการศึกษา ต าแหน่งทางวิชาการ และประสบการณ์ ในจ านวนที่ไม่ต่ ากว่า
ตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรที่ก าหนดโดย สกอ. 

ระบบการบริหารอาจารย์ 
1 มีการจัดสรร หรือจัดหางบประมาณในการพัฒนาอาจารย์ให้มีคุณวุฒิ ต าแหน่งทางวิชาการ ตามเป้าหมายที่

ก าหนด 
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2 ผู้บริหารสถาบันหรือหน่วยงานที่ดูแลการบริหารจัดการหลักสูตรต้องมีการวางแผนระยะยาวด้านอัตราก าลัง

ด้านอาจารย์ให้เป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐานการอุดมศึกษา ต้องมีแผนการบริหารอาจารย์ประจ าหลักสูตร  โดย
การมีส่วนร่วมของทีมบริหารระดับคณะ (คณะกรรมการประจ าคณะ) 

3 สถาบันมีระบบและกลไกบริหารก าลังคนที่มีประสิทธิภาพ สามารถรักษาอาจารย์ที่มีศักยภาพให้คงอยู่กับ
สถาบัน  ลดอัตราการลาออก  หรือการย้ายงาน แผนบริหารหลักสูตรควรประกอบด้วย  แผนอัตราก าลัง  
แผนการสรรหาและรับอาจารย์ใหม่ แผนธ ารงรักษา แผนการหาต าแหน่งทดแทนกรณีลาไปศึกษาต่อ/
เกษียณอายุ  อ่ืน ๆ ตามบริบท 

4 ในกรณีที่ปริมาณและคุณภาพอาจารย์ยังไม่เป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรก าหนด  สถาบันต้องมีวิธีการ
บริหารจัดการเพื่อทรัพยากรบุคคลเพื่อทดแทนข้อจ ากัดอย่างเป็นระบบ  

5 มีแผนบริหารความเสี่ยงด้านการบริหาร กรณีมีอาจารย์ส่วนเกิน  กรณีมีอาจารย์ขาดแคลน  กรณีมีอาจารย์
สมดุลกับภาระงาน เพ่ือให้มีอาจารย์คงอยู่ และมีแผนบริหารความเสี่ยง ด้านจรรยาบรรณท่ีเกี่ยวข้องกับการ
จัดการเรียนการสอนและการประเมินผลนิสิต 

6 การก าหนดบทบาทหน้าที่และความรับผิดชอบของอาจารย์ประจ าหลักสูตรอย่างชัดเจน  
7 การมอบหมายภาระหน้าที่ให้เหมาะสมกับคุณวุฒิ ความรู้ ความสามารถ และประสบการณ์  
8 ระบบการก าหนดภาระงานและแรงจูงใจในการสนับสนุนการจัดการเรียนการสอน 
9 ระเบียบที่โปร่งใสชัดเจนในการบริหารอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
10 ระบบในการเลิกจ้างและการเกษียณอายุอย่างชัดเจน 
11 ระบบการยกย่องและธ ารงรักษาอย่างมีประสิทธิภาพ 
ระบบการส่งเสริมลละพัฒนาอาจารย์ 
1 สถาบันให้โอกาสอาจารย์ทุกคนได้พัฒนาตนเองให้มีคุณภาพมาตรฐานทางวิชาชีพอย่างต่อเนื่อง 
2 การจัดสรรงบประมาณในการพัฒนาศักยภาพอาจารย์ให้เป็นไปตามมาตรฐานและมีศักยภาพที่สูงขึ้นเพ่ือส่งผล

ต่อคุณภาพของบัณฑิต 
3 การควบคุม ก ากับ ส่งเสริมให้อาจารย์พัฒนาตนเองในการสร้างผลงานทางวิชาการอย่างต่อเนื่อง 
4 การเสริมสร้างบรรยากาศทางวิชาการระหว่างอาจารย์ทั้งในและระหว่างหลักสูตร 
5 การส่งเสริมการท าวิจัยเพื่อพัฒนานิสิตของอาจารย์ (ประเมินจากจ านวนอาจารย์ที่มีการท าวิจัยเพื่อพัฒนาการ

เรียนการสอน) 
6 การประเมินการสอนของอาจารย์ และน าผลมาใช้ในการส่งเสริมพัฒนาความสามารถด้านการสอนของ

อาจารย์ 
7 อาจารย์อาวุโส หรืออาจารย์ที่มีเทคนิคการสอนดีเด่น มีการถ่ายทอดประสบการณ์สู่อาจารย์ในสาขา/หลักสูตร 

 
4.2  คุณภาพอาจารย์ 
 การส่งเสริมและพัฒนาอาจารย์ต้องท าให้อาจารย์ในหลักสูตรมีคุณสมบัติที่เหมาะสมและเพียงพอ โดยท าให้
อาจารย์มีความรู้ ความเชี่ยวชาญทางสาขาวิชาที่เปิดให้บริการ และมีประสบการณ์ที่เหมาะสมกับการผลิตบัณฑิต อัน
สะท้อนจากวุฒิการศึกษา ต าแหน่งทางวิชาการ และความก้าวหน้าในการผลิตผลงานทางวิชาการอย่างต่อเนื่อง 
ประเด็นในการพิจารณาตัวบ่งชี้นี้จะประกอบด้วย 

4.2.1 ร้อยละของอาจารย์ประจ าหลักสูตรที่มีคุณวุฒิปริญญาเอกค่าร้อยละของอาจารย์ประจ าหลักสูตรที่มี  
คุณวุฒิปริญญาเอกท่ีก าหนดให้เป็นคะแนนเต็ม 5 = ร้อยละ 20 ขึ้นไป 

4.2.2 ร้อยละของอาจารย์ประจ าหลักสูตรที่ด ารงต าแหน่งทางวิชาการ 
ค่าร้อยละของอาจารย์ประจ าหลักสูตรที่ด ารงต าแหน่งผู้ช่วยศาสตราจารย์รองศาสตราจารย์และ 

4.2.3 ศาสตราจารย์รวมกันที่ก าหนดให้เป็นคะแนนเต็ม 5 = ร้อยละ 60 ขึ้นไป 
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ผลงานวิชาการของอาจารย์ประจ าหลักสูตรค่าร้อยละของอาจารย์ประจ าหลักสูตรที่ด ารงต าแหน่งผู้ช่วย
ศาสตราจารย ์ รองศาสตราจารย์และศาสตราจารย์รวมกันที่ก าหนดให้เป็นคะแนนเต็ม 5 = ร้อยละ 80 
ขึ้นไป 

4.2.4 จ านวนบทความของอาจารย์ประจ าหลักสูตรปริญญาเอกที่ได้รับการอ้างอิงในวารสาร ระดับชาติหรือ
นานาชาติต่อจ านวนอาจารย์ประจ าหลักสูตร  
ค่าร้อยละของผลรวมถ่วงน้ าหนักของผลงานวิชาการของอาจารย์ประจ าหลักสูตรที่ก าหนดให้เป็น
คะแนนเต็ม 5  = ร้อยละ20 ขึ้นไป 

 
4.3  ผลที่เกิดกับอาจารย์ 

ผลที่เกิดกับอาจารย์ 
1 อัตราการคงอยู่ของอาจารย์ประจ าหลักสูตร  
2 ความพึงพอใจของอาจารย์ประจ าหลักสูตรต่อการบริหารจัดการหลักสูตร 
3 จ านวนอาจารย์เพียงพอในการจัดการเรียนการสอนตามมาตรฐานหลักสูตร  

 
5. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผู้เรียน 

คณะกรรมการบริหารหลักสูตรควรมีบทบาทหน้าที่ในการบริหารจัดการ 3 ด้านที่ส าคัญ คือ (1) สาระของ
รายวิชาในหลักสูตร (2) การวางระบบผู้สอนและกระบวนการเรียนการสอน  (3) การประเมินผู้เรียน ระบบประกัน
คุณภาพในการด าเนินการหลักสูตร ประกอบด้วย หลักสูตร การเรียนการสอน และการประเมินผู้เรียน ตัวบ่งชี้ในการ
ประเมินต้องให้ความส าคัญกับการก าหนดรายวิชาที่มีเนื้อหาที่ทันสมัย ก้าวทันความก้าวหน้าทางวิทยาการที่
เปลี่ยนแปลงตลอดเวลารวมทั้งการวางระบบผู้สอนและอาจารย์ที่ปรึกษา ซึ่งต้องเป็นบุคคลที่มีความรู้ ความเชี่ยวชาญ 
ประสบการณ์ และมีคุณสมบัติเหมาะสมในการพัฒนานิสิตให้เต็มศักยภาพ  จัดกิจกรรมการเรียนการสอน ที่เน้นนิสิต
เป็นส าคัญ การประกันคุณภาพหลักสูตรในองค์ประกอบนี้พิจารณาได้จากตัวบ่งชี้ดังต่อไปนี้ 
 
 5.1  สาระของรายวิชาในหลักสูตร 
สาระของรายวิชาในหลักสูตร 
1 หลักสูตรมีการก าหนดสาระวิชาทางทฤษฎี และการปฏิบัติที่ช่วยสร้างโอกาสในการพัฒนาความรู้ ทักษะผ่าน

การเรียนการสอนที่มีประสิทธิภาพ 
2 เนื้อหาของหลักสูตรในแต่ละรายวิชามีการปรับปรุงให้ทันสมัยตลอดเวลา  มีการเปิดวชิาใหม่ให้นิสิตได้เรียน 
3 หลักสูตรแสดงผลลัพธ์การเรียนรู้ที่ชัดเจน ทันสมัย สอดคล้องกับความก้าวหน้าทางวิชาการและความ

ต้องการของผู้ใช้บัณฑิต 
4 ค าอธิบายรายวิชามีเนื้อหาที่เหมาะสมกับชื่อวิชา จ านวนหน่วยกิต และมีเนื้อหาที่ครบคลุมกว้างขวาง

ครบถ้วนในสิ่งที่ควรเรียน มีความลึกในวิชาเอกหรือที่เป็นจุดเน้น มีความต่อเนื่องเชื่อมโยง สัมพันธ์กัน
ระหว่างวิชา และมีการสังเคราะห์การเรียนรู้  

5 เนื้อหาที่ก าหนดในรายวิชาไม่มีความซ้ าซ้อน กลุ่มรายวิชามีความต่อเนื่องสัมพันธ์กัน เหมาะสมกับระดับ
การศึกษาของหลักสูตร 

6 ผลลัพธ์การเรียนรู้ของผู้เรียนตรงกับผลลัพธ์การเรียนรู้ที่ก าหนดในรายวิชาและหลักสูตร 
7 การจัดการเรียนการสอนครอบคลุมสาระเนื้อหาที่ก าหนดในค าอธิบายรายวิชาครบถ้วน 
8 การเปิดรายวิชามีล าดับก่อนหลังที่เหมาะสม เอื้อให้นิสิตมีพ้ืนฐานความรู้ในการเรียนวิชาต่อยอด 
9 การเปิดรายวิชาเป็นไปตามข้อก าหนดของหลักสูตรเพื่อให้นิสิตส าเร็จได้ทันตามเวลาที่ก าหนดในหลักสูตร 
10 การเปิดรายวิชาเลือกสนองความต้องการของนิสิต ทันสมัย และเป็นที่ต้องการของตลาดแรงงาน 
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11 การจัดรายวิชาในหลักสูตรแก่นิสิตที่เรียนในสถาบันหรือนอกสถาบัน การศึกษาปกติ หรือการศึกษาทางไกล 

มีการควบคุมให้นิสิตได้เนื้อหาสาระ เป้าหมายการเรียนรู้ วิธีการจัดการเรียนการสอน การประเมินที่เป็น
มาตรฐานเดียวกัน  

 
 5.2  การวางระบบผู้สอนและกระบวนการจัดการเรียนการสอน 
การวางระบบผู้สอน 
1 ผู้สอนมีคุณสมบัติเหมาะสมกับรายวิชาที่สอน มีความรู้และความช านาญในเนื้อหาวิชาที่สอน (ค านึงถึง

สาขาวิชา ประสบการณ์ท างาน ผลงานวิชาการของผู้สอน) 
2 หลักสูตรก าหนดผู้สอนให้นิสิตได้เรียนจากผู้สอนที่มีความช านาญหลากหลาย เพ่ือให้มีโอกาสได้รับการ

พัฒนามุมมองหรือความคิดจากผู้สอนหลากหลายความรู้และประสบการณ์ (ในแต่ละหลักสูตร นิสิตควรได้
เรียนกับอาจารย์ผู้สอนคนเดิมไม่เกิน 3 วิชา) 

3 มีการก ากับมาตรฐานการท าประมวลการสอนของอาจารย์ให้ทันสมัยในด้านเนื้อหา กิจกรรมการเรียน การ
วัดและประเมินผลเหมาะสม 

4 การก ากับให้อาจารย์ทุกคนต้องมีการท าประมวลการสอนรายวิชาทุกรายวิชาแจกนิสิต และมีการก ากับให้
ด าเนินการสอนตามประมวลการสอนรายวิชา 

5 นิสิตที่เรียนในและนอกสถาบัน หรือระบบปกติ/ระบบทางไกล ต้องได้รับการสอนจากอาจารย์ที่มีคุณสมบัติ
ที่คุณภาพมาตรฐานเดียวกัน มีโอกาสที่จะมีปฏิสัมพันธ์กับอาจารย์ผู้สอน/อาจารย์ที่ปรึกษาเท่าเทียมกัน 

6 หากมีการก าหนดให้มี TA, RA ช่วยสอน ต้องได้รับการฝึกอบรม การให้ค าแนะน า และการปรับปรุงพัฒนา
ให้มีความสามารถในการปฏิบัติงานช่วยเหลือนิสิตอย่างเหมาะสม 

 
 5.3  การประเมินผู้เรียน 

1 การก าหนดเกณฑ์การประเมินให้นิสิตมีส่วนร่วม  
2  น้ าหนักขององค์ประกอบในการประเมินสอดคล้องกับจุดเน้นของรายวิชา(วิชาทฤษฎี ปฏิบัติ สัมมนา ฯลฯ) 
3 การประเมินผลการเรียนรู้ของนิสิตโดยใช้การประเมินตามสภาพจริง (เครื่องมือประเมินมีความหลากหลาย 

เช่น ข้อสอบปรนัย  อัตนัย   การบ้าน  รายงานที่มอบหมาย การสอบปากเปล่า การสังเกตพฤติกรรมนิสิต 
การวัดทักษะการปฏิบัติงาน ฯลฯเครื่องมือประเมินสะท้อนสภาพการปฏิบัติงานจริงในการประกอบอาชีพ) 

4 การก ากับให้มีการพัฒนาและตรวจสอบเครื่องมือประเมินนิสิตที่เหมาะสมกับวิชาและผลลัพธ์การเรียนรู้ 
5 การวิเคราะห์/ตรวจสอบคุณภาพ/ปรับปรุงพัฒนาเครื่องมือที่ใช้ในการประเมินคุณภาพนิสิต (มีการวิพากษ์

ข้อสอบ ปรับปรุงข้อสอบ  สร้างข้อสอบใหม่ ๆ เสมอ  มีคลังข้อสอบ ข้อสอบหรือเครื่องมือประเมินสามารถ
วัดความรู้และการคิดข้ันสูงได้เครื่องมือประเมินสะท้อนความสามารถในการปฏิบัติงานได้จริงในโลกแห่งการ
ท างาน) 

6 การควบคุมการประเมินผลการเรียนในรายวิชาที่มีหลายกลุ่มเรียนให้ได้มาตรฐานเดียวกัน 
7 การตัดเกรดและแจ้งให้นิสิตรับรู้ชัดเจน (ก าหนดเกณฑ์การประเมิน/การตัดเกรดชัดเจน สอดคล้องกับที่

เกณฑ์ที่นิสิตมีส่วนร่วม หรือรับรู้ร่วมกันตั้งแต่แรก  มีข้อมูลหลักฐานหรือที่มาของคะแนนที่ใช้ในการการตัด
เกรดชัดเจน  การกระจายของเกรด สะท้อนความสามารถที่แท้จริงของนิสิตและลักษณะของรายวิชา) 

8 การส่งเสริมการสอบ exit  exam ตามมาตรฐาน TQF 
 
 5.4 ผลการด าเนินงานหลักสูตรตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาต ิ
ผลการด าเนินงานหลักสูตรตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาลห่งชาติ 
1 อาจารย์ประจ าหลักสูตรอย่างน้อยร้อยละ 80 มีส่วนร่วมในการประชุมเพ่ือวางแผน ติดตาม และทบทวน

การด าเนินงานหลักสูตร 
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2 มีรายละเอียดของหลักสูตรตามแบบ มคอ.2 ที่สอดคล้องกับกรอบมาตรฐานคุณวุฒิแห่งชาติ หรือมาตรฐาน

คุณวุฒิสาขา / สาขาวิชา (ถ้ามี) 
3 มีรายละเอียดของรายวิชา และรายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) อย่างน้อยก่อนการเปิดสอน

ในแต่ละภาคการศึกษาให้ครบทุกรายวิชา 
4 จัดท ารายงานผลการด าเนินการของรายวิชาและรายงานผลการด าเนินการของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้า

มี) ภายใน 30 วัน หลังสิ้นสุดภาคการศึกษาท่ีเปิดสอนให้ครบทุกรายวิชา 
5 จัดท ารายงานผลการด าเนินการของหลักสูตรตามแบบ มคอ.7 ภายใน 60 วันหลังสิ้นสุดปีการศึกษา 
6 มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนิสิตตามมาตรฐานผลการเรียนรู้ที่ก าหนด (ถ้ามี) อย่างน้อยร้อยละ 25 ของ

รายวิชาที่เปิดสอนในแต่ละปีการศึกษา 
7 มีการพัฒนา/ปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กลยุทธ์การสอน หรือ การประเมินผลการเรียนรู้ จากผล

การประเมินการด าเนินงานที่รายงานใน มคอ.7 ปีที่แล้ว 
8 อาจารย์ใหม่ (ถ้ามี) ทุกคน ได้รับการปฐมนิเทศหรือค าแนะน าด้านการจัดการเรียนการสอน 
9 อาจารย์ประจ าทุกคนได้รับการพัฒนาทางวิชาการ และ/หรือวิชาชีพ อย่างน้อยปีละหนึ่งครั้ง 
10 จ านวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน (ถ้ามี) ได้รับการพัฒนาวิชาการ และ/หรือวิชาชีพ ไม่น้อยกว่า

ร้อยละ 50 ต่อปี 
11 ระดับความพึงพอใจของนิสิตปีสุดท้าย / บัณฑิตใหม่ที่มีต่อคุณภาพหลักสูตร เฉลี่ยไม่น้อยกว่า 3.5 จาก

คะแนนเต็ม 5.0 
12 ระดับความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตที่มีต่อบัณฑิตใหม่ เฉลี่ยไม่น้อยกว่า 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

 
6. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 

ความพร้อมของสิ่งสนับสนุนการเรียนการสอนมีหลายประการ ได้แก่ ความพร้อมทางกายภาพ เช่น ห้องเรียน 
ห้องปฏิบัติการ ที่พักของนิสิต ฯลฯ และความพร้อมของสิ่งอ านวยความสะดวกหรือทรัพยากรที่เอ้ือต่อการเรียนรู้ เช่น 
ห้องสมุด หนังสือ ต ารา สิ่งพิมพ์ วารสาร ฐานข้อมูลเพื่อการสืบค้น แหล่งเรียนรู้ สื่ออิเล็คทรอนิกส์ ฯลฯ  สิ่งสนับสนุน
เหล่านี้ต้องมีปริมาณเพียงพอ และมีคุณภาพพร้อมใช้งาน ทันสมัย และมีแนวทางในการประเมินดังต่อไปนี้  
ความเหมาะสมลละเพียงพอของสิ่งสนับสนุนทางกายภาพลละทรัพยากรการเรียนรู้ 
1 การเตรียมความพร้อมทางกายภาพ (ห้องเรียนห้องปฏิบัติการสภาพแวดล้อมด้านการเรียนรู้) 
2 การจัดสิ่งอ านวยความสะดวก และสิ่งสนับสนุนทางการศึกษา เช่น ห้องสมุดฐานข้อมูลทรัพยากรการเรียนรู้  

วารสารวิชาการเพ่ือการสืบค้น ฯลฯ เพียงพอ ทันสมัย  
3 การจัดพ้ืนที่/สถานที่ส าหรับนิสิตและอาจารย์ได้พบปะ สังสรรค์ แลกเปลี่ยนสนทนาหรือท างานร่วมกัน 
4 มีบริการคอมพิวเตอร์ อินเทอร์เน็ตความเร็วสูง 
5 ส าหรับการเรียนการสอนทางไกล ระบบการเรียนรู้แบบทางไกลมีประสิทธิภาพ อาจารย์และนิสิตสามารถ

ติดต่อสื่อสารได้ใกล้ชิด 
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7. ตัวบ่งชี้ผลการด าเนินงาน (Key Performance Indicators) 

 
ตัวบ่งชี้ 

ปีการศึกษา 

ปีที่ 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 ปีที่ 4 ปีที่ 5 

หมวดที่ 1 ข้อมูลทั่วไป      

1. ในทุกปีการศึกษา หลักสูตรจัดกิจกรรมต่อไปนี้อย่างน้อยปีการศึกษาละ 1 ครั้ง 
เพ่ือให้นิสิตเพ่ิมพูนความรู้และประสบการณ์การเรียนรู้นอกเหนือจากการเรียนกับ
อาจารย์ประจ าในมหาวิทยาลัย 
- กิจกรรมสนับสนุนการเรียนการสอนโดยต้องมีวิทยากรภายนอกเข้าร่วม หรือ 
- กิจกรรมที่หลักสูตรมีความร่วมมือกับสถาบันการศึกษาในประเทศ/ต่างประเทศ/

หน่วยงานภาครัฐหรือเอกชน หรือ 
- กิจกรรมทางวิชาการท่ีจัดโดยหน่วยงานภายนอก ซึ่งหลักสูตรก าหนดให้นิสิตเข้า

ร่วม 

     

หมวดที่ 2 ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร      

2. หลักสูตรจัดให้มีการประเมินแผนการพัฒนาปรับปรุงตามที่ระบุไว้ในหมวดที่ 2 
ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 

     

หมวดที่ 3 ระบบการจัดการศึกษา การด าเนินการ ลละคครงสร้างของหลักสูตร      

3. นิสิตทุกคนที่รับเข้าศึกษาในหลักสูตรโดยวิธีปกติมีคะแนนภาษาอังกฤษตามเกณฑ์
ที่มหาวิทยาลัยก าหนด (เฉพาะนิสิตระดับบัณฑิตศึกษา) 

     

4. หลักสูตรส่งเสริมทักษะภาษาอังกฤษแก่นิสิตที่มีข้อจ ากัดทางภาษาตามดุลยพินิจ
ของคณะกรรมการบริหารหลักสูตร โดยอาจจัดกิจกรรมเสริมหลักสูตรหรือ
กิจกรรมการเตรียมความพร้อม หรือสนับสนุนให้นิสิตเข้าร่วมกิจกรรมที่จัดโดย
หน่วยงานอ่ืน นอกเหนือจากที่นิสิตต้องลงทะเบียนเรียนวิชาภาษาอังกฤษเป็นวิชา
บังคับตามเงื่อนไขที่มหาวิทยาลัยก าหนด  

     

5. ในทุกปีการศึกษา หลักสูตรมีการทบทวนเนื้อหารายวิชาในหลักสูตรให้มีความ
ทันสมัยก้าวทันวิทยาการ ในกรณีจ าเป็นอาจเปิดรายวิชาใหม่หรือปรับปรุงเนื้อหา
รายวิชาเดิมหรือเชิญอาจารย์/วิทยากรภายนอกที่มีความรู้และประสบการณ์สูงมา
ให้ความรู้แก่นิสิต 

        

6. ร้อยละ 80 ของอาจารย์ประจ าหลักสูตรใช้สื่อประสม  (Multimedia) หรือ
เทคโนโลยีในการเรียนการสอน 

        

หมวดที่ 4 ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนลละประเมินผล      

7. ผลลัพธ์การเรียนรู้ที่ปรากฏในรายวิชาบังคับของหลักสูตรโดยรวมต้องครอบคลุม
ทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษที่ 21 ครบถ้วนตามที่ก าหนดในคุณลักษณะบัณฑิตที่
พึงประสงค์ของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย* 

        

8. ร้อยละ 80 ของรายวิชาที่เปิดสอนในปีการศึกษานั้นมีผลการประเมินจากนิสิต
ระดับ 3.51 ขึ้นไป 

        

หมวดที่ 5 หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนักศึกษา      

9. ในทุกปีการศึกษา หลักสูตรวิเคราะห์ผลการประเมินผลลัพธ์การเรียนรู้ของนิสิต
จากระบบ CU-CAS โดยเทียบกับเกณฑ์มาตรฐาน TQF ของจุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย และน าผลการวิเคราะห์มาปรับปรุงการเรียนการสอน ในปีการศึกษา 
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ตัวบ่งชี้ 
ปีการศึกษา 

ปีที่ 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 ปีที่ 4 ปีที่ 5 

หรือภาคการศึกษาถัดไป โดยเฉพาะอย่างยิ่งในกรณีที่ผลลัพธ์การเรียนรู้ยังไม่
เป็นไปตามเกณฑ์มาตรฐาน  

หมวดที่ 6 การพัฒนาคณาจารย์ลละบุคลากร      

10. ร้อยละ 100 ของอาจารย์ประจ าหลักสูตรทุกคนมีการพัฒนาตนเองในรูปแบบ
ต่าง ๆ ทุกปีการศึกษา 

        

หมายเหตุ : * ทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษที่ 21 ตามคุณลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ของมหาวิทยาลัย ประกอบด้วย 
 มีความรู้ : รู้รอบ, รู้ลึก   
 คิดเป็น : คิดอย่างมีวิจารณญาณ คิดริเริ่มสร้างสรรค์ มีทักษะในการคิดแก้ปัญหา   
 ท าเป็น : มีทักษะทางการสื่อสาร มีทักษะทางเทคโนโลยีสารสนเทศ มีทักษะการบริหารจัดการ  
 ใฝ่รู้ลละรู้จักวิธีการเรียนรู้ : รูจ้ักวิธีการเรียนรู้ (Learning to Learn)  
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หมวดที ่8. การประเมินลละปรับปรุงการด าเนินการของหลักสูตร 
 
1.  การประเมินประสิทธิผลของการสอน 

1.1  การประเมินกลยุทธ์การสอน 
มีการประเมินกลยุทธ์การเรียนการสอนผ่านช่องทาง CU-CAS กิจกรรม Student Engagement และ
การท า Course Portfolio ของรายวิชา ทั้งในการพิจาราณาผลการท างานของหลักสูตรหลังทุกภาค
การศึกษาและในการประเมินผลงานอาจารย์ซึ่งก าหนดให้ว่าให้มีการใช้ LMS, Active Learning และ 
Portfolio 

1.2  การประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช้แผนกลยุทธ์การสอน 
การประเมินทักษะของอาจารย์ผู้สอนในหลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกลนั้นพิจารณาจากแบบประเมินผล
การเรียนการสอนรายวิชาเมื่อนิสิตเรียนจบรายวิชาในแต่ละภาคการศึกษา (Course portfolio และ 
CU-CAS) แบบสอบถามดังกล่าวนี้เน้นข้อเสนอแนะในการปรับปรุงการเรียนการสอน และการจัดอันดับ
ความพอใจในการเรียนการสอนในหัวข้อต่างๆ นอกจากนี้กรรมการหลักสูตรยังจัดให้มีกิจกรรม Student 
engagement ซึ่งเป็นการประชุมร่วมกับกลุ่มตัวแทนนิสิตในแต่ละชั้นปีขึ้น เพ่ือขอข้อคิดเห็นเกี่ยวกับ
การจัดการเรียนการสอนในภาคการศึกษาที่ผ่านมา รวมทั้งข้อเสนอแนะอ่ืนๆ ของนิสิตซึ่งอาจจะไม่ได้
เกี่ยวกับการจัดการเรียนการสอนโดยตรง  ผลการท าแบบสอบถาม และสรุปข้อคิดเห็นจากกิจกรรม
ต่างๆ กรรมการบริหารหลักสูตรจะบันทึกและแจกให้อาจารย์ผู้สอน เพ่ือปรับปรุงและวางกลยุทธ์การ
เรียนการสอนส าหรับแต่ละชั้นปีการศึกษา 

 
2.  การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 

การประเมินหลักสูตรในภาพรวมของหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ได้
ด าเนินการเพ่ือตรวจสอบคุณภาพและสอบถามความพอใจจากกลุ่มบุคคลที่เกี่ยวข้องเพ่ือให้บรรลุผลการเรียนรู้
ตามท่ีก าหนดไว้ในลักษณะของวิศวกรบัณฑิตที่พึงประสงค์ ดังต่อไปนี้  

  1.   นิสิตและบัณฑิต มีโอกาสแสดงความสามารถและให้ข้อคิดเห็น ผ่านระบบแบบสอบถาม แบบประเมิน และ
รายงานดังนี้ 

   - แบบประเมินผลการเรียนการสอนรายวิชา 
   - รายงานผลการฝึกงานวิศวกรรม 
   - แบบประเมินและรายงานของนิสิตในรายวิชาโครงงานทางวิศวกรรม 
   - แบบสอบถามความพึงพอใจต่อหลักสูตร และคุณลักษณะที่ส าคัญในการประกอบอาชีพของผู้ส าเร็จ

การศึกษา 
   - การประชุมกลุ่มตัวแทนนิสิต (Student engagement) 
  2.   ผู้ทรงคุณวุฒิ และ/หรือผู้ประเมินภายนอกมีโอกาสให้ข้อคิดเห็นผ่านระบบการประชุมและการเยี่ยมชมการ

ด าเนินงาน ดังนี้ 
   - การประชุมและการรายงานผลด าเนินการประจ าปี 
   - การประชุมและตรวจเยี่ยมสถาบันการศึกษาเนื่องในโอกาสต่างๆ 
  3. ผู้ใช้บัณฑิตและ/หรือผู้มีส่วนได้ส่วนเสียอื่นๆมีโอกาสให้ข้อคิดเห็น ดังนี้ 
   - การสัมมนาเพ่ือสอบถามความพึงพอใจ และส ารวจความต้องการบัณฑิต ตามโอกาสต่างๆ 
   - แบบสอบถามความพึงพอใจต่อคุณลักษณะของบัณฑิต 
   - การให้ค าปรึกษาแก่นิสิตในระหว่างการฝึกงานวิศวกรรม และการท าโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
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3. การประเมินผลการด าเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 
 เป็นไปตามข้อก าหนดของการประกันคุณภาพหลักสูตรของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย ตามตัวบ่งชี้ผลการ
ด าเนินงานที่ระบุในหมวด 7 ข้อ 7  
 
4. การทบทวนผลการประเมินลละวางลผนปรับปรุง 
 เป็นไปตามข้อก าหนดของการประกันคุณภาพหลักสูตรของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย โดยกรรมการหลักสูตรจะ
มีการพิจารณาผลการด าเนินงานอย่างน้อยภาคเรียนละหนึ่งครั้ง เพ่ือน าผลลัพธ์และผลการตอบกลับของทั้งคณาจารย์ 
นิสิต และผผผู้มีส่วนเกี่ยวข้องมาทบทวนการด าเนินงานเพ่ือปรับปรุงตามกรอบ PDCA และ Outcome Based 
Education 
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ภาคผนวก 

 
ภาคผนวก ก ค าอธิบายรายวิชา 
ภาคผนวก ข ตารางเปรียบเทียบโครงสร้างหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรปรับปรุง 
ภาคผนวก ค รายชื่อคณะกรรมการบริหารหลักสูตร และรายชื่อผู้วิพากษ์หลักสูตร 
ภาคผนวก ง ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผูร้ับผิดชอบหลกัสูตร 
ภาคผนวก จ ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจ าหลักสูตร  
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ภาคผนวก ก  
ค าอธิบายรายวิชา 
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1. รายวิชาบังคับที่จัดการคดยภาควิชา 
 
2103106 การเขียนลบบวิศวกรรม 3(1-4-4) 

Engineering Drawing (ENG DRAWING) 
บทน า การคัดตัวอักษร เรขาคณิตประยุกต์ หลักการฉายภาพออโธกราฟฟิก การเขียนแบบภาพ ออโธกราฟฟิก การ
สเกตซ์ภาพพิกทอเรียล การอ่านแบบภาพออโธกราฟฟิก การบอกมิติ ตัวยึดชนิดเกลียว การเขียนแบบภาพประกอบ 
และแนะน าการใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการเขียนแบบ 
Introduction; lettering; apply geometry; orthographic projection principle; orthographic writing; 
pictorial sketching; orthographic reading; dimensioning; threaded fastener; assembly drawing; 
introduction to computer-aid drafting. 
 

2103201* การออกลบบทางกลเบ้ืองต้น  3(2-2-5) 
วิชาเปิดใหม ่ Introduction to Mechanical Design (INTRO MECH DESIGN) 

กระบวนการออกแบบ การระบุปัญหา การออกแบบขั้นต้น การประเมินแนวคิดการออกแบบ การออกแบบให้เป็น
รูปร่าง กลไกและอุปกรณ์เชิงกลอย่างง่าย ช้ินส่วนทางกลมาตรฐานอย่างง่าย โครงงานออกแบบแนวคิดขั้นต้น 
Design process:  defining design problems, conceptual design, evaluating conceptual design, 
configuration design; simple mechanisms and mechanical devices; simple mechanical standard parts; 
conceptual design project. 
 

2103211 สถิตยศาสตร์  3(3-0-6)  
 Statics (STATICS) 

ระบบของแรง และโมเมนต์คู่ควบ แรงลัพธ์ สมดุล ตัวประกอบความปลอดภัย โครงสร้างและเครื่องจักรกล โครงถัก 
ทฤษฎีของแปบปัส แรงกระจาย ของไหลสถิต เคเบิลอ่อนตัว แรงเสียดทาน แรงเสียดทานในเครื่องจักรกล หลักการของ
งานเสมือน เสถียรภาพของสมดุล 
Force- couple system; resultants; equilibrium; factor of safety; frames and machines; truss; Pappus 
theory; distributed forces; fluid statics; flexible cable; friction, friction in machines; principle of virtual 
work; stability. 
 

2103212 พลศาสตร์ 3(3-0-6) 
 Dynamics (DYNAMICS) 
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาบังคับร่วม 2103211 หรือ 2103213 
 Condition: Corequisite 2103211 or 2103213 
 จลนศาสตร์และจลศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุเกร็งในระนาบ กฏข้อที่ 2 ของนิวตัน สมการการเคลื่อนที่ งานและ

พลังงาน การดลและโมเมนตัมของอนุภาคและวัตถุเกร็งในระนาบ  
 Kinematics & kinetics of particles and planar rigid body; Newton's second law; equations of motion; 

work and energy; impulse and momentum of particles and planar rigid body. 
 
2103232* กลศาสตร์วัสดุ  3(3-0-6) 
วิชาเปิดใหม่ Mechanics of Materials (MECH OF MAT) 
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาบังคับร่วม 2103211 หรือ 2103213 
 Condition: Corequisite 2103211 or 2103213 

สมบัติเชิงกลของวัสดุ ไดอะแกรมความเค้นและความเครียดเชิงวิศวกรรม มโนทัศน์ของความเค้น ความเครียดและการ
เสียรูป การแปลงความเค้นและความเครียด วงกลมของโมร์ส าหรับความเค้นในระนาบ ช้ินงานรับภาระตามแนวแกน 
เพลาหน้าตัดกลมรับภาระบิด ช้ินงานรับภาระดัด ภาชนะความดันผนังบาง การโก่งเดาะของเสา ความเค้นรวม การคั่ง
ของความเค้น ทฤษฎีความเสียหาย ค่าความปลอดภัย 
Mechanical properties of material; engineering stress- strain diagrams; Concept of stress, strain and 
deformation; stress and strain transformation; Mohr's circle of plane stress; axially loaded member; 
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circular shaft subjected to torsional load; flexural loaded member; thin- walled pressure vessel; 
buckling of column; combined stress; stress concentration; theories of failure; factor of safety. 

 
2103242* เทอร์คมไดนามิกส์  4(4-0-8) 
วิชาเปิดใหม ่ Thermodynamics (THERMODYNAMICS) 

บทน า นิยามและสังกัป คุณสมบัติของสารบริสทุธ์ิ งานและความร้อน กฎข้อที่หน่ึงของเทอร์โ Thermodynamic cycle
มไดนามิกส์ การวิเคราะห์กฎข้อที่หนึ่งกับปริมาตรควบคุม กฏข้อที่สองของเทอร์โมไดนามิกส์  เอนโทรปี การวิเคราะห์
กฎข้อที่สองกับปริมาตรควบคุม ระบบต้นก าลังและระบบท าความเย็น แก๊สผสมอุดมคติ การเผาไหม้ 
Introduction, concepts and definitions, properties of pure substances, work and heat, the first law of 
thermodynamics, the first law analysis for a control volume, the second law of thermodynamics, 
entropy, second law analysis for a control volume, power and refrigeration system, ideal gas mixture, 
combustion.  
 

2103260 การทดลองลละการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 1 2(1-3-2) 
 Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory I (ME EXP LAB I) 
 หลักการแก้ปัญหาด้วยการทดลอง  ความรู้เบื้องต้นทางสถิติส าหรับการวิเคราะห์ข้อมูล หลักการท างานและการท า

ความเข้าใจลักษณะจ าเพาะของเครื่องมือวัดพื้นฐาน  แนะน าสู่การวิเคราะห์ความไม่แน่นอน และการทดลองเพื่อวัด
ปริมาณกายภาพพื้นฐาน ได้แก่ ความหนืด อัตราการไหลของของไหล ความเครียด มอดุลัสยืดหยุ่น ความแข็ง สมบัติการ
รับแรงกระแทก อุณหภูมิ สัมประสิทธิ์การคืนสภาพเดิม 

 Conceptual thinking about problem solving by experimental method, Basic statistics for data analysis; 
Operational principles and interpreting the technical specifications of basic measuring instruments; 
Introduction to uncertainty analysis; Various experiments on measurement of basic physical quantities 
such as viscosity, fluid flow rate, strain, modulus of elasticity, hardness, impact properties, 
temperature, coefficient of restitution 

 
2103304 การควบคุมอัตคนมัติ 1 3(3-0-6) 
  Automatic Control I (AUTO CONTROL I) 

บทน าระบบควบคุม แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของระบบ รูปแบบของปริภูมิสเตต การจ าลองการเคลื่อนที่ ลักษณะ
ของระบบควบคุมแบบป้อนกลับ สมรรถนะของระบบควบคุมแบบป้อนกลับ เสถียรภาพของระบบควบคุมแบบ
ป้อนกลับเชิงเส้น หลักการที่จ าเป็นของการป้อนกลับ วิธีการของรูทโลกัส วิธีการของการตอบสนองเชิงความถี่ 
เสถียรภาพของระบบในแบบโดเมนความถี่ การวิเคราะห์ระบบควบคุมในแบบโดเมนเวลา การออกแบบและการชดเชย
ระบบควบคุมแบบป้อนกับ 
Introduction to control system; mathematical models of systems; state- space description; dynamics 
simulation; feedback control system characteristics; the performance of feedback control systems; 
the stability of linear feedback systems; essential principles of feedback, the root- locus method; 
frequency response methods; stability of the frequency domain, time- domain analysis of control 
systems; the design and compensation of feedback control systems. 

 
2103306 คอมพิวเตอร์ช่วยการออกลบบทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3(3-0-6) 
 Computer-Aided Mechanical Engineering Design (COMP AIDED ME DES) 
 การใช้คอมพิวเตอร์เพื่อช่วยออกแบบและวิเคราะห์ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล การสร้างโมเดลและการจ าลองปัญหา

ทางวิศวกรรมเครื่องกลและงานประยุกต์ที่ เกี่ยวข้อง ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขเพื่อการวิเคราะห์ จ าลอง และออกแบบ
ปัญหาทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล3 

 Use of computer- aided engineering for design and analysis of mechanical engineering problems. 
Physical modeling and simulations of mechanical engineering problems and related applications. 
Numerical methods for analysis, modeling and design of mechanical engineering problems 
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2103307* การผลิตเพ่ือการสร้างต้นลบบผลิตภัณฑ ์ 3(2-2-5) 
วิชาเปิดใหม่ Manufacturing for Product Prototype Realization (MFR PRODUCT REAL) 

การเขียนแบบใช้งาน กระบวนการผลิตแบบต่างๆ ได้แก่ การหล่อ การขึ้นรูปพลาสติก การขึ้นรูปโลหะและโลหะแผ่น 
การกลึง การมิลลิ่ง การเช่ือม การผลิตดิจิทัล การตัดด้วยเลเซอร์ การพิมพ์สามมิติ ขนาด ความแม่นย า พิกัดความเผื่อ 
พื้นผิว และการวัด การเลือกกระบวนการผลิต การออกแบบเพื่อการผลิต การประกอบและติดตั้ง การประเมิน
ผลิตภัณฑ์ การประเมินราคา 
Working drawing; manufacturing process: casting, plastic processing, metal forming, sheet 
metalworking, turning, milling, welding, digital manufacturing, laser cut, 3D printing; dimensions, 
precision, tolerances, surfaces and their measurement; manufacturing process selection; design for 
manufacturing; assembly & installation process; product evaluation and cost estimation 
 

2103320 การออกลบบชิ้นส่วนทางกล 3(3-0-6) 
 Design of Mechanical Elements (DES MECH ELEM) 
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 2103231 หรือ 2103232 
 Condition: Prerequisite 2103231 or 2103232 
 สมบัติของวัสดุ ทฤษฎีความเสียหาย การวิเคราะห์ความล้าเพื่อการออกแบบทางกล การออกแบบช้ินส่วนทางกลที่

น่าสนใจ 
 Properties of materials, theory of failure; fatigue analysis for mechanical design, design of various 

interesting mechanical elements. 
 
2103322 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 3(3-0-6) 

Mechanics of Machinery (MECH MACHINERY) 
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 2103212  
 Condition : Prerequisite 2103212 
 กลไกพื้นฐาน ต าแหน่ง ความเร็วและความเร่งของกลไก การสังเคราะห์กลไก การสังเคราะห์กลไกแบบกราฟฟิก การ

วิเคราะห์แรงแบบสถิตและพลวัต การถ่วงดุลแบบสถิตและพลวัตของเครื่องจักรกลแบบหมุนและแบบเคลื่อนเป็น
เส้นตรงแบบง่าย 

 Basic Mechanisms; Position, velocity and acceleration of Linkages, graphical linkage synthesis; linkage 
synthesis; static and dynamic force analysis; static and dynamic balancing of a simple rotating and 
reciprocating machine. 

 
2103351 กลศาสตร์ของไหล 1 3(3-0-6) 
วิชาปรับปรุง Fluid Mechanics I (FLUID MECHANICS I) 
 เง่ือนไข: รายวิชาท่ีสอบผ่าน 2103242 หรือ 2103241 หรือ 2103295 
 Condition: Prerequisite 2103242 or 2103241 or 2103295 

ความรู้เบื้องต้นและพื้นฐาน: ของไหลในแง่มุมของสสารต่อเนื่อง สนามการไหล ธรรมชาติของแรงในของไหล; ของไหล
อยู่นิ่ง ของไหลที่มีการเคลื่อนที่แบบของแข็ง ; ทฤษฎีการถ่ายเทของเรย์โนลส์ ; สมการการเคลื่อนที่พื้นฐานในรูป
อินทิกรัล: กฏอนุรักษ์มวล โมเมนตัมเชิงเส้น โมเมนตัมเชิงมุม และพลังงาน ความรู้เบื้องต้นของเรขาคณิตของการไหล: 
การอธิบายการไหลแบบออยเลอเรียนและลากรานเจียน อนุพันธ์สัมพัทธ์มวล การเคลื่อนที่เชิงเส้น การหมุน และ วอร์
ทิซิตี้; การเปลี่ยนแปลงรูปร่าง; ความรู้เบื้องต้นของสมการการเคลื่อนที่พ้ืนฐานในรูปดิฟเฟอเรนเชียล: กฏอนุรักษ์มวล , 
ความเค้นในการไหล, แรงลัพธ์เนื่องจากความเค้น สมการนาเวียร์-สโตกส์; ความรู้เบื้องต้นของการไหลแบบไม่มีความ
หนืด: สมการการเคลื่อนที่ของออยเลอร์ สมการเบอนูลี; การวิเคราะห์มิติและความคล้าย; ความรู้เบื้องต้นของการไหล
ภายในแบบมีความหนืด: การไหลแบบลามนิาร์ที่มีการพัฒนาเต็มที่ การไหลในท่อ; ความรู้เบื้องต้นของการไหลภายนอก
แบบมีความหนืด: การไหลแบบช้ันขอบเขต การไหลผ่านสิ่งกีดขวาง, ปรากฏการณ์การแยก แรงหน่วง และแรงยก 
  

 Introduction and fundamental concepts: fluid as a continuum, velocity field, nature of forces in fluid; 
fluid statics:  fluid in rigid- body motion; Reynolds' transport theorem; governing equations for fluid 
motion in integral form:  conservation of mass, linear momentum, angular momentum, and energy; 



59 
introduction to kinematics of fluid motion:  Eulerian and Lagrangian description of fluid motion, 
substantial derivative, translation, rotation, vorticity and circulation, deformation; introduction to 
governing equations for fluid motion in differential form: conservation of mass, stress in fluid motion, 
resultant force due to stress, the Navier- Stokes equation; introduction to inviscid flow:  Euler's 
equation, Bernoulli's equation; dimensional analysis and similarity; introduction to internal viscous 
flow:  fully- developed laminar flow, flow in pipes and ducts, flow measurements; introduction to 
external viscous flow: boundary layer flow, flow about immersed bodies. 

 
2103360 การทดลองลละการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 2 2(1-3-2) 
 Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory II (ME EXP LAB II) 
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีสอบผ่าน 2103260 
 Condition: Prerequisite 2103260 
 แนวคิดพื้นฐานและกรอบการท างานของกระบวนการทดลอง การวิเคราะห์ความคลาดเคลื่อนและความไม่แน่นอนใน

กระบวนการทดลอง การวิเคราะห์ข้อมูลจากการทดลอง การแปลผลการทดลอง การวิเคราะห์ลักษณะและพฤติกรรม
ทางกายภาพของระบบจากผลการทดลอง โดยอาศัยการสังเกตทางกายภาพและความรู้เกี่ยวกับหลักการพื้นฐานทาง
กายภาพของระบบ การทดลองหรือปฏิบัติการและการประเมินผลการประยุกต์ใช้ทฤษฏีและหลักการกับระบบด้านอุณ
หพลศาสตร์ กลศาสตร์ของไหล และ/หรือกลศาสตร์ของแข็ง 

 Basic concepts and framework of experimentation; uncertainty analysis; analysis of data; 
interpretation of experimental results; analysis of characteristics and physical behavior of the system 
from experimental results via the use of physical observation and knowledge of basic physical 
principles; practices in applying principles and theories and evaluating the results of the application 
of such principles and theories in thermodynamics, fluid or solid mechanics systems. 

 
2103361 การออกลบบระบบพลังงาน ความร้อนลละของไหล 1 3(3-0-6) 
วิชาปรับปรุง Energy and Thermal-Fluid System Design I (EN THERM DESIGN) 
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน (2103241 หรือ 2103241) ลละ 2103351  
 Condition: Prerequisite (2103241 or 2103241) and 2103351 
 ลักษณะเฉพาะและสมรรถนะของส่วนประกอบหลักของระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล การวิเคราะห์และการ

จ าลองระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล การพัฒนาแบบจ าลองของอุปกรณ์ทางพลังงาน ความร้อนและของไหล 
ข้อจ ากัดที่ต้องพิจารณาในการออกแบบ การวิเคราะห์ทางเศรษฐศาสตร์ส าหรับการออกแบบทางวิศวกรรม การศึกษา
อิงพารามิเตอร์ จรรยาบรรณทางวิศวกรรม และหลักการพื้นฐานของการหาค่าที่เหมาะสม 

  Characteristics and performance of energy thermal fluid systems; engineering design and simulation 
of energy thermal fluid systems; modeling of energy thermal fluid equipment; design constraints; 
economic analysis in engineering design; parametric study; engineering ethics; introduction to 
optimization. 

 
2103399* การฝึกงานวิศวกรรมเคร่ืองกล (S/U) 2(0-35-0) 
วิชาเปิดใหม่ Mechanical Engineering Practice (Mech ENG PRACTICE) 

การฝึกงานวิศวกรรมเป็นเครื่องมือของการศึกษาที่ให้นิสิตได้มีโอกาสฝึกหัด และประยุกต์ในการใช้ความรู้ที่ได้รับในช้ัน
เรียน และสร้างความคุ้นเคยกับการปฏิบัติงานทางด้านวิศวกรรม รวมทั้งเป็นการเสริมสร้างให้นิสิตรู้จักมีมนุษย์สัมพันธ์
สามารถ ท างานร่วมกับผู้อื่นได้เป็นอย่างดี ก่อนที่จะส าเร็จการศึกษาออกไปประกอบวิชาชีพ การฝึกงานวิศวกรรมใน
สาขาท่ีเกี่ยวข้อง ภายใต้การดูแลของวิศวกรที่มีประสบการณ์ประจ าบริษัทเอกชน หรือหน่วยงานราชการ 
Engineering practice is a tool for student to have a chance to practice and apply the knowledge in 
classroom.  To be familiar with work in engineering field, as well as develop interpersonal and 
networking skill before actual working after graduation. Engineering practice is in related areas under 
supervision of experience experienced engineers in private sectors or government agencies. 
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2103400* คครงการรวบยอดทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 4(1-6-5) 
วิชาเปิดใหม่ Mechanical Engineering Capstone Project (ME CAPSTONE PROJECT) 
  เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาบังคับร่วม 2103320, 2103322 ลละ 2103361 
  Condition : Corequisite 2103320, 2103322 and 2103361 

การด าเนินการโครงงานออกแบบด้านวิศวกรรมเครื่องกลทั้งกระบวนการ คือการพิจารณาโจทย์ วิเคราะห์โจท ย์ 
ออกแบบ ด าเนินการ ทดสอบ สอบทวนโจทย์ และการสื่อสาร  
Conducting a mechanical engineering design project in full cycle from problem consideration, 
analyses, design, implement, test, reflection and communication  

 
2103401* คครงการภายนอกทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 4(0-8-4) 
วิชาเปิดใหม่ External Mechanical Engineering Project (EXT ME PROJECT) 
  เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาบังคับร่วม 2103320, 2103322 ลละ 2103361 
  Condition: Corequisite  2103320, 2103322 and 2103361 

การด าเนินการโครงงานท่ีเกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเครื่องกลในหน่วยงานภายนอก ทั้งกระบวนการ คือการพิจารณาโจทย์ 
วิเคราะห์โจทย์ ออกแบบ ด าเนินการ ทดสอบ สอบทวนโจทย์ และการสื่อสาร  
Conducting a mechanical engineering- related project in external organization in full cycle from 
problem consideration, analyses, design, implement, test, reflection and communication 

 
2103409 ระบบลมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น 3(3-0-6) 
  Introduction to Mechatronics (INTRO MECHATRONICS) 

ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับแมคคาทรอนิกส์ ; วงจรดิจิทัล; ออปแอมป์และวงจรแอนะล็อก; เซนเซอร์และระบบการวัด; 
อุปกรณ์ขับเคลื่อน; อุปกรณ์ประมวลผล; การพัฒนาโปรแกรม; โครงงานแมคคาทรอนิกส์. 
Introduction to Mechatronic Systems; Digital circuits; OP- AMP and analog circuits; Sensors and 
Measurement Systems; Actuators; Microprocessor; Programming, Project in Mechatronics. 

 
2103433 การสั่นสะเทือนทางกลเบ้ืองต้น 3(3-0-6) 
  Introduction to Mechanical Vibration (INTRO MECH VIBRAT) 
  เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 2103212, 2301312 
  Condition: Prerequisite 2103212, 2301312 

การเคลื่อนที่แบบกลับไปกลับมา; สมการการเคลื่อนที่ของระบบทางกลแบบดิสครีต; การสั่นสะเทือนแบบอิสระของ
ระบบทางกลที่มีอันดับความอิสระ 1 อันดับ: ความถี่ธรรมชาติ และ อัตราส่วนความหน่วง ; การสั่นสะเทือนแบบถูก
กระตุ้นของระบบทางกลที่มีอันดับความอิสระ 1 อันดับ: ฟังก์ชันตอบสนองทางความถี่ การตอบสนองการดล และ การ
ตอบสนองช่ัวขณะ ; การสั่นสะเทือนของระบบทางกลที่มีอันดับความอิสระหลายอันดับ: ความถี่ธรรมชาติ และ 
ความหน่วงแบบโมดอล; การประยุกต์ใช้ทฤษฎีการสั่นสะเทือนในงานวิศวกรรม เช่น การไม่สมดุลของเครื่องจักรกล
หมุน การกระตุ้นจากฐานรอง การลดการสั่นสะเทือน ตัวหน่วงแบบปรับมวล และ เครื่องมือวัดการสั่นสะเทือน; วิธีการ
ค านวณการสั่นสะเทือน; การทดสอบการสั่นสะเทือนและการวิเคราะห์เชิงทดลองแบบโมดอล. 
Oscillatory motion; Equations of motion of discrete mechanical systems; Free responses of one-
degree-of-freedom mechanical systems: natural frequency and modal damping; Forced responses of 
one- degree- of- freedom mechanical systems:  frequency response function, impulse response, and 
transient response; Vibration of multi- degree- of- freedom mechanical systems:  natural frequencies, 
modal damping, mode shapes, and modal analysis; Engineering applications of vibration:  rotating 
machine unbalance, base excitation, vibration suppression, tuned mass damper (TMD), and vibration 
instruments; Computational methods in vibration; Vibration testing. 

 
2103463 การถ่ายเทความร้อน  3(3-0-6) 
วิชาปรับปรุง Heat Transfer (HEAT TRANSFER) 
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน (2103241 หรือ 2103242) ลละ 2103351 
 Condition: Prerequisite (2103241 or 2103242) and 2103351 
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 รูปแบบของการถ่ายเทความร้อน; สมการการน าความร้อน การน าความร้อนคงตัวในหนึ่งมิติ การน าความร้อนคงตัวใน

สองมิติ การน าความร้อนไม่คงตัวในหนึ่งมิติ การพาความร้อนเบื้องต้น ช้ันขอบเขตของความเร็วและช้ันขอบเขตของ
อุณหภูมิ การพาความร้อนแบบบังคับส าหรับการไหลบนพ้ืนผิวภายนอก การพาความร้อนแบบบังคับส าหรับการไหลใน
ท่อ การพาความร้อนแบบอิสระ การเดือดและการควบแน่น การแผ่รังสีความร้อนเบื้องต้น การแผ่รังสีความร้อนของ
วัตถุด า การเปล่งรังสีของพื้นผิวจริง การดูดกลืน การสะท้อน และ การส่งผ่านรังสีของพื้นผิว ตัวประกอบการมองเห็น  
การแลกเปลี่ยนรังสีความร้อนระหว่างวัตถุด า การแลกเปลี่ยนรังสีความร้อนระหว่างพื้นผิวจริง 

  Modes of heat transfer; heat conduction equation; steady, one-dimensional heat conduction; steady, 
two- dimensional heat conduction; unsteady, one- dimensional heat conduction; Introduction to 
convection heat transfer; velocity and thermal boundary layer; forced convection along external 
surfaces; forced convection inside tubes; free convection; boiling and condensation; introduction to 
thermal radiation; blackbody radiation; real surface emission; surface absorption, reflection and 
transmission; view factor; radiation exchanger between blackbody; radiation exchanger between real 
surface. 

 
2103493* ลฟ้มผลงานทางวิศวกรรมเคร่ืองกล  (S/U) 1(0-0-3) 
วิชาเปิดใหม่ Mechanical Engineering Portfolio (ME Portfolio) 

การรวบรวมผลงานและการคิดสะท้อนท่ีแสดงให้เห็นหลักฐานของผลสัมฤทธ์ิในคุณสมบัติพึงประสงค์ของบัณฑิตวิศวกร
เครื่องกล คือ ภาษาอังกฤษ การสื่อสาร การร่วมมือและการท างานเป็นทีมในบริบทสหสาขา การเรียนรู้ตลอดชีวิต การ
คิดอย่างมีวิจารณญาน ความรับผิดชอบต่อสังคม และหัวข้ออ่ืนท่ีเกี่ยวข้อง 
Collection of activities and reflection of that show the evidence of achievement in the mechanical 
engineering graduate attributes in English, communication, multi disciplinary collaboration and 
teamwork, lifelong learning, critical thinking, responsibility to society, and other related topics 
 

2103499 คครงการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล  3(0-6-3) 
วิชาปรับปรุง Mechanical Engineering Project (MECH ENG PROJECT) 
  เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีคณะอนุญาตให้เรียน 
  Condition: Consent of Faculty 

ด าเนินโครงการทางวิศวกรรมเครื่องกลในกลุ่มท างานได้จนส าเร็จ โดยโครงการนั้นมีกระบวนการที่สอดคล้องกับกระ
บวนการออกแบบที่ระบุให้ พร้อมท้ังมีการบันทึกในรูปแบบเอกสารและน าเสนอโครงการได้ในลักษณะมืออาชีพ 
Conduct and complete a mechanical engineering project in a team such that the processes comply 
with prescribed design processes as well as documenting and presenting the project in a professional 
manner. 

 
2104506 การจัดการคครงการทางวิศวกรรม 3(3-0-9) 
 Engineering Project Management (ENG PROJ MGMT) 
 แบบจ าลองการจัดการโครงการ การริเริ่มโครงการ การวางแผน การจัดองค์กร การจัดก าหนดการ และการควบคุมการ

ด าเนินโครงการ การจัดการทรัพยากรและต้นทุน การจัดการความเสี่ยง การปิดโครงการ ระบบสารสนเทศเพื่อการ
จัดการโครงการ กรณีศึกษา 
Project management models; project initiation; project planning, organizaiton, scheduling and control; 
resource and cost management; risk management; project termination; project management 
information system; case studies. 
 

* รายวิชาเปิดใหม ่  
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2. รายวิชาบังคับท่ีหลักสูตรรับบริการจากภาควิชาอ่ืน 
 
2100111 ท่องคลกวิศวกรรม 3(3-0-6) 

Exploring Engineering World (EXPL ENG WORLD) 
หัวข้อทางวิศวกรรมที่เกี่ยวข้องกับชีวิตประจ าวัน ได้แก่ พลังงาน ทรัพยากร สิ่งแวดล้อม การผลิต กระบวนการ
อุตสาหกรรม วัสดุ ยานยนต์ โครงสร้างพื้นฐาน ระบบสารสนเทศ และวิศวกรรมชีวภาพ 
Engineering topics related to daily life:  energy, resources, environment manufacturing, process, 
industry, material, automotive, infrastructure, information system and bio engineering 

 
2100499 คครงงานทางวิศวกรรม 3(0-6-3) 
 Engineering Project (ENG PROJ) 
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีคณะอนุญาตให้เรียน 
 Condition: Consent of Faculty 
 โครงงานที่น่าสนใจทางสหสาขาวิชาวิศวกรรมศาสตร์ การเสนอโครงงาน การท าโครงการ การน าเสนอ และจัดท า

รายงานฉบับสมบูรณ์ 
 An interesting project in a multidisciplinary field of engineering; project proposal; working on a project; 

project presentation and doing a complete written report. 
 
2102391 วิศวกรรมไฟฟ้า 1 3(3-0-6) 
 Electrical Engineering I (ELEC ENG I)  
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 2304108 
 Condition: Prerequisite 2304108 
 การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสตรง การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสสลับหนึ่งเฟสและสามเฟส กฎของเคอร์ชอฟฟ์  

ก าลังเชิงซ้อน  หลักการพื้นฐาน ประสิทธิภาพ และการต่อหม้อแปลงไฟฟ้า  ลักษณสมบัติ การท างาน การควบคุม
ความเร็ว และการประยุกต์ใช้งานของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง มอเตอร์เหนี่ยวน าเฟสเดียว และมอเตอร์เหนี่ยวน าสาม
เฟส การออกแบบระบบไฟฟ้าแรงดันต่ าและการป้องกันเบื้องต้น 

 DC circuit analysis; ac single-phase and three-phase circuit analysis; Kirchhoff's laws; complex power; 
basic principles, efficiency and connections of transformers; characteristics, operation, speed control 
and applications of dc motors, single-phase and three-phase induction motors; introduction to low-
voltage electrical system design and protection.     

 
2102392 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟ้า 1 1(0-3-0) 
 Electrical Engineering Laboratory I (ELEC ENG LAB I) 
 เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาบังคับร่วม: 2102391 
 Condition: Corequisite 2102391 
 งานปฏิบัติการเกี่ยวกับวงจรไฟฟ้าต่าง ๆ และเครื่องกลไฟฟ้า  ได้แก่  วงจรกระแสตรงและกระแสสลับ  วงจรสามเฟส   

หม้อแปลง  เครื่องก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรง มอเตอร์กระแสตรง    มอเตอร์เหนี่ยวน าA laboratory work on electric 
circuits and machines: dc and ac circuits; three-phase circuits; transformers; dc generators; dc motors; 
induction motors. 

 
2104253   สถิติส าหรับงานวิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
 Engineering Statistics I (ENG STAT I) 
 พื้นฐานทางวิศวกรรมด้านสถิติเชิงพรรณนา ความน่าจะเป็น การแจกแจงความน่าจะเป็นแบบไม่ต่อเนื่อง การแจกแจง

ความน่าจะเป็นแบบต่อเนื่อง การแจกแจงความน่าจะเป็นร่วม การประมาณค่าเดียว การประมาณค่าเป็นช่วง การ
ทดสอบสมมติฐานและการอนุมานเชิงสถิติส าหรับหนึ่งประชากรและการประยุกต์ใช้เชิงวิศวกรรม   

 Basic Engineering in Descriptive statistics; probability; discrete probability distributions; continuous 
probability distributions; joint probability distributions; point estimation; interval estimation; 
hypothesis and statistical inference for one population; engineering applications.   
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2109101 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) 
 Engineering Materials (ENG MATERIALS) 

ความสัมพันธ์ระหว่างโครงสร้าง สมบัติ กระบวนการผลิต และการประยุกต์ใช้วัสดุหลักทางวิศวกรรม โครงสร้างผลึก
ของของแข็ง ต าหนิในโครงสร้างผลึก สมบัติทางกลของวัสดุ ดิสโลเคชันและการเพิ่มความแข็งแรงของโลหะ ความ
เสียหายทางกลของวัสดุ เฟสไดอะแกรมและปฏิกิริยาในสถานะของแข็ง การผลิตและการใช้งานของโลหะ โครงสร้าง 
สมบัติ และการใช้งานของเซรามิก โครงสร้าง สมบัติ และการใช้งานของพอลิเมอร์ โครงสร้าง สมบัติ และการใช้งาน
ของวัสดุผสม การกัดกร่อนและสลายของวัสดุ สมบัติและการใช้งานของวัสดุอิเล็กทรอนิกส์ สมบัติทางไฟฟ้าของวัสดุ 
สมบัติทางแม่เหล็กของวัสดุ นวัตกรรมทางเทคโนโลยีวัสดุ 
Relationship between structures, properties, production processes and applications of main groups 
of engineering materials; crystal structure of solids; crystal defects;  mechanical properties of 
materials; dislocation and strengthening mechanism of metals; mechanical failure of materials; phase 
diagram and solid state reaction; fabrication and applications of metals; structure, properties and 
applications of ceramic; structure, properties and applications of polymers; structure, properties and 
applications of composite materials; corrosion and degradation of materials; properties and 
applications of electronic materials; electrical properties of materials; magnetic properties of 
materials; innovation in material technology. 

 
2110101 การท าคปรลกรมคอมพิวเตอร์ 3(3-0-6) 

Computer Programming (COMP PROG) 
มโนทัศน์ทางคอมพิวเตอร์  ส่วนประกอบของระบบคอมพิวเตอร์ การท างานร่วมกันระหว่างฮาร์ดแวรแ์ละซอฟต์แวร์ 
มโนทัศน์ทางการประมวลผลข้อมลูแบบอิเล็กทรอนิกส์  การท าโปรแกรม ประเภท ข้อมูลตัวปฏิบตัิการ ข้อความสั่ง 
โครงสร้างควบคุม เครื่องมือต่างๆ ในการท าโปรแกรม  แบบอย่างและสัญนยิมต่างๆ ในการท าโปรแกรม การตรวจแก้
จุดบกพร่อง  การออกแบบและพฒันาโปรแกรมโดยใช้ภาษาระดับสงูเพื่อประยุกต์ใช้กับปัญหาทางดา้นวิศวกรรม 
Computer concepts, computer system components, hardware and software interaction, electronic 
information and data processing concepts; programming:  data type, operators, statements, control 
structures; programming tools; programming styles and conventions; debugging; program design and 
development with applications to engineering problems using a high level language. 

 
2301107 ลคลคูลัส 1 3(3-0-6) 
 Calculus I (CALCULUS I) 

ลิมิต ความต่อเนื่อง การหาอนุพันธ์และการอินทิเกรตของฟังก์ชันค่าจริงของหนึ่งตัวแปรจริง และการประยุกต์เทคนิค
การอินทิเกรต อินทิกรัลไม่ตรงแบบ 
Limit, continuity, differentiation and integration of real- valued functions of a real variable and  their 
applications; techniques of integration; improper integrals. 

 
2301108 ลคลคูลัส 2 3(3-0-6) 
 Calculus II (CALCULUS II) 

เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 2301107 
Condition: Prerequisite 2301107 
อุปนิสัยเชิงคณิตศาสตร์ ล าดับและอนุกรมของจ านวนจริง การกระจายแบบอนุกรมเทย์เลอร์และการประมาณค่า
ฟังก์ชันมูลฐาน การประมาณค่าอินทิกรัล เวกเตอร์เส้นตรง และระนาบในปริภูมิสามมิติ  แคลคูลัสของฟังก์ชันค่า
เวกเตอร์ของหนึ่งตัวแปร แคลคูลัสของฟังก์ชันค่าจริงของสองตัวแปร บทน าสู่สมการเชิงเส้นอนุพันธ์และการประยุกต์ 
Mathematical induction; sequences and series of real numbers; Taylor series expansion and 
approximation of elementary functions; numerical integration; vectors, lines and planes in three 
dimensional space; calculus of vector valued functions of one variable; calculus of real valued 
functions of two variables; introduction to differential equations and their applications. 
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2301215 ลคลคูลัสของหลายตัวลปร  3(3-0-6) 
 Multivariable Calculus (MULTIVAR CALCULUS) 

เง่ือนไข: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 2301108 
Condition: Prerequisite 2301108 
เวกเตอร;์ เส้นโค้ง, ระนาบและพื้นผิว; อนุพันธ์ของฟังก์ชันค่าเวกเตอร;์ สนามสเกลาร์และเวกเตอร์; อนุพันธ์ย่อย,
อนุพันธ์รวมและอนุพันธ์ระบุทิศทาง; ทฤษฎีบทฟังก์ชันโดยปริยาย; เกรเดยีนต,์ ไดเวอร์เจนซ์และเคิรล์; ค่าสูงสดุ-ต่ าสุด; 
ปริพันธ์ตามเส้น; ปริพันธ์ตามผิวและปริพันธต์ามปรมิาตร; ทฤษฎีบทปริพันธ์ของการวิเคราะห์เชิงเวกเตอร ์
vectors; curves, planes and surfaces; derivatives of vector-valued functions; partial, total and 
directional derivatives; implicit differentiation; maxima-minima; gradient, divergence, curl; scalar and 
vector fields; line integral; surface integral and volume integral; integral theorems of vector analysis 
 

2301216 พีชคณิตเชิงเส้นลละสมการเชิงอนุพันธ ์ 3(3-0-6) 
 Linear Algebra and Differential Equations (LIN ALG DIFF EQ) 
 เง่ือนไข: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 2301108 

Condition: Prerequisite 2301108 
ระบบสมการเชิงเส้นเชิงพีชคณิต; ปริภูมเิชิงเส้น; ผลคณูภายใน; ค่าเฉพาะและเวกเตอรเ์ฉพาะ; ทฤษฎีบทแกนมุขส าคัญ; 
สมการเชิงอนุพันธ์เชิงเส้นอันดับสงู; วิธีแปรตัวแปรเสริม; ระบบสมการเชิงอนุพันธ์เชิงเส้นอันดับหนึ่ง; การวิเคราะห์เชิง
คุณภาพและระบบเชิงพลวัต 
systems of linear algebraic equations; linear spaces; inner products; eigenvalues and eigenvectors; 
principal axis theorem; higher-order linear differential equations; method of variation of parameters; 
systems of first-order linear differential equations; qualitative analysis and dynamical system. 

 
2302127 เคมีทั่วไป 3(3-0-6) 
 General Chemistry (GEN CHEM) 

มวลสารสัมพันธ์ สมบัติของก๊าซ ของเหลว ของแข็ง และสารละลายอุณหพลศาสตร์เคมี สมดุลเคมี กรด-เบส ปฏิกิริยา
ของออกซิเดชัน จนพลศาสตร์เคมี โครงสร้างอะตอม พันธะเคมี ตารางธาตุและสารเคมีเบื้องต้น 
Stoichiometry and basis of the atomic theory, the properties of gas, liquid solids and solutions; 
chemical equilibrium, chemical kinetics, electronic structures of atoms; chemical bonds; periodic 
properties; representative elements, nonmetal and transition metals; basic organic chemistry. 

 
2302163 ปฏิบัตกิารเคมีทั่วไป 1(0-3-0) 
 General Chemistry Laboratory (GEN CHEM LAB) 

เทคนิคการวิเคราะห์เชิงคุณภาพ โครงสร้างของโลหะ และผลึก สมดุลเคมีอินดิเคเตอร์ การไทเทรดกรด-เบส พีเอซของ
สารละลายและการเกิดปฏิกิริยา ไฮโดรลิซิส   
Qualitative analysis techniques, Graham's law of gas diffusion, structure of metals and crystals, 
chemical equilibrium, indicators, acid-base titrations, pH of solution and hydrolysis. 

 
2304103 ฟิสิกส์ทั่วไป 1 3(3-0-6) 
 GENERAL PHYSICS I (GEN PHYS I) 

คณิตศาสตร์พื้นฐานส าหรับวิชาฟิสิกส์ทั่วไป กลศาสตร์และการประยุกต์ แก๊สและทฤษฎีจลน์ อุณหพลศาสตร์ 
ปรากฏการณ์ขนส่งและการถ่ายโอนความร้อน สมบัติเชิงกายภาพของสสาร 
Basic mathematics for general physics; mechanics and its applications; gases and kinetic theory; 
thermodynamics; transport phenomena and heat transfer; physical properties of matter  
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2304104 ฟิสิกส์ทั่วไป 2 3(3-0-6) 
 GENERAL PHYSICS II (GEN PHYS II) 
 ไฟฟ้าสถิติ ไฟฟ้ากระแสตรง ไฟฟ้ากระแสสลับ วงจรไฟฟ้า แม่เหล็กไฟฟ้าและสารแม่เหล็ก คลื่นกลและคลื่น

แม่เหล็กไฟฟ้า ฟิสิกส์ยุกใหม่ ฟิสิกส์นิวเคลียร์ สัมพัทธภาพ 
  Electrostatic; direct current; alternating current; electrical circuits; electromagnetism and magnetic 

materials; mechanical and electromagnetic waves; modern physics; nuclear physics; relativity 
 
2304183 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 1 1(0-3-0) 

General Physics Laboratory I (GEN PHYS LAB I) 
การวัดและ ความแม่นย าในการวัด การวิเคราะห์ทางสถิติและความถูกต้อง การทดสอบเกี่ยวกับ การเคลื่อนที่แบบซิม
เปิลฮาร์โมนิกและฟิสิกัลเพนดูลัม การยืดหยุ่นของสปริงและยาง โมดูลัสของโลหะ การกลิ้งและรัศมีไจเรชัน พลศาสตร์
การหมุน อัตราเร็วเสียงในอากาศและการทดลองของเมลด์ ความหนืดของของเหลว 
Measurement and precision; statistical analysis and accuracy; experiments on simple harmonic 
motion and physical pendulum, elasticity of springs and rubber bands, module of metals, rolling and 
radius of gyration, dynamics of rotation, velocity of sound and Meld's experiment, viscosity of fluids. 

 
2304184 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 2 1(0-3-0) 

 General Physics Laboratory II (GEN PHYS LAB II) 
การวัดความต้านทานและแรงเคลื่อนไฟฟ้าของเซล การทดลองเกี่ยวกับแอมมิเตอร์ โวลต์ มิเตอร์ ออสซิลโลสโคป 
วงจรไฟฟ้ากระแสสลับ ทรานซิสเตอร์ เลนส์และกระจก โพลาไรเซชัน การแทรกสอดและเลี้ยวเบนของแสง กัมมันตรังสี 
Resistance and electromotive force measurements; experiments on ammeter, voltmeter, 
oscilloscope, AC circuit, transistor, lenses and mirrors, polarization, interference, diffraction and 
radioactivity. 

 
5500111  ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรู้ในชวีิตจริง 1 3(2-2-5) 

 Experiential English I (EXP ENG I) 
ฝึกทักษะทางภาษาทั้ง 4 ทักษะ (ฟัง พูด อ่าน เขียน) เพื่อการสื่อสารในชีวิตประจ าวันและฝึกทักษะการใช้ภาษาอังกฤษ
เพื่อการสืบค้นข้อมูล เปรียบเทียบ วิเคราะห์ และสังเคราะห์ข้อมูลเพื่อเพิ่มพูนความรู้และเพื่อการน าเสนอในประเด็นท่ี
ส าคัญด้วยวาจาและ/หรือเป็นลายลักษณ์อักษร 
Practice language skills in acquiring information and knowledge from different sources and media in 
subjects of student’  interest under selected themes collecting information  summarizing and 
presenting important issues. 

 
5500112 ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรู้ในชวีิตจริง 2 3(2-2-5) 

 Experiential English II (EXP ENG II) 
  เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 5500111 
 Condition: Prerequisite 5500111  

ฝึกทักษะทางภาษาทั้ง 4 ทักษะ (ฟัง พูด อ่าน เขียน) เพิ่มเติม เพื่อการสื่อสารในชีวิตประจ าวัน  การวิเคราะห์ 
สังเคราะห์ สรุป และประเมินข้อมูลจากแหล่งต่างๆ และการน าเสนอประเด็นส าคัญด้วยวาจา และ/หรือเป็นลายลักษณ์
อักษร 
Practice language skills in acquiring analyzing and synthesizing information and knowledge from 
different sources and media on topics of students interest under selected themes summarizing what  
they have learned and presenting opinions from group discussion. 

 
5500208 ทักษะการสื่อสารลละการน าเสนอผลงาน 3(2-2-5) 
 Communication and Presentation Skills (COM PRES SKIL) 

เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 5500112 หรือ 5500116 
   Condition: Prerequisite 5500112 or 5500116  
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 การฝึกใช้ภาษาเพื่อการสื่อสารในสังคม การน าเสนอรายงานในหัวข้อท่ีเกี่ยวกับวิศวกรรมศาสตร์ 

Practice using English for social communication and giving oral presentation on engineering-related 
topics. 

 
5500308  การเขียนภาษาอังกฤษเทคนิคส าหรับวิศวกรรมศาสตร์ 3(2-2-5) 
  Technical Writing for Engineering (TECH WRIT ENG) 

เง่ือนไขรายวิชา: รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 5500208 
Condition : Prerequisite 5500208 
การฝึกทักษะการเขียนย่อความ การเขียนเรียงความรูปแบบต่างๆ ในสาขาวิศวกรรมศาสตร์ และการเขียนรายงาน
การศึกษาและผลการทดลอง 
Practice in writing summaries composing different types and styles of writing in the field of 
engineering and  writing reports of studies and experiments. 
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ภาคผนวก ข  
ตารางเปรียบเทียบคครงสร้างหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรปรับปรุง 
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หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2559 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2561 หมายเหตุ 
จ านวนหนว่ยกิตรวมตลอดหลักสูตร 
1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
- สังคมศาสตร ์
- มนุษยศาสตร ์
- วิทยาศาสตร์-คณิตศาสตร ์
- สหศาสตร ์
- ภาษาต่างประเทศ 
- กลุ่มพิเศษ 

2. วิชาพ้ืนฐานทางคณิตศาสตร์-วิทยาศาสตร์ 
3. หมวดวิชาเฉพาะ 
- พื้นฐานทางวิศวกรรม 
- วิชาแกนระดับสาขาวชิา 

บังคับ 
เลือก 

4. หมวดวิชาเลือกเสร ี

147 
30 
3 
3 
3 
3 

12 
6 

27 
84 
26 

 
46 
12 
6 

จ านวนหนว่ยกิตรวมตลอดหลักสูตร 
1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
- สังคมศาสตร ์
- มนุษยศาสตร ์
- วิทยาศาสตร์-คณิตศาสตร ์
- สหศาสตร ์
- ภาษาต่างประเทศ 
- กลุ่มพิเศษ 

2. วิชาพ้ืนฐานทางคณิตศาสตร์-วิทยาศาสตร์ 
3. หมวดวิชาเฉพาะ 
- พื้นฐานทางวิศวกรรม 
- วิชาแกนระดับสาขาวชิา 

บังคับ 
เลือก 

4. หมวดวิชาเลือกเสร ี

148 
30 
3 
3 
3 
3 

12 
6 

27 
85 
27 

 
46 
12 
6 

หน่วยกิตรวมเพิ่มขึน้ 1 หนว่ยกิต 
 
 
 
 
 
 
 
 

เพิ่มขึน้ 1 หน่วยกิต 
เพิ่มขึน้ 1 หน่วยกิต 
 
 
 
 
วิชาที่ปรับออก/ลด ได้แก่ 
- 2100311 แก่นวิศวกรรม (3 หน่วยกิต) 
- 2603284 สถิติส าหรับวิทยาศาสตร์กายภาพ (3 หน่วยกิต) 
- 2100301 การฝกึงานวิศวกรรม (2 หน่วยกิต) 
- 2103231 กลศาสตรว์สัดุ 1 (3 หน่วยกิต) 
- 2103241 เทอร์โมไดนามิกส ์1 (3 หน่วยกิต) 
- 2103301 วธิวีทิยาการออกแบบทางวิศวกรรมเครือ่งกล (3 หน่วยกิต) 
- 2103305 กระบวนการผลติทางวิศวกรรมเครื่องกล (3 หน่วยกิต) 
- 2103325 โครงการออกแบบทางวิศวกรรมเครือ่งกล (2 หน่วยกิต) 
- 2103460 การทดลองและการปฏิบติัการทางวิศวกรรมเครือ่งกล 3 (2 หน่วยกิต) 
- 2103489 โครงการเบื้องต้นทางวิศวกรรมเครื่องกล (1 หน่วยกิต) 

วิชาที่ปรับเพิ่มเข้า ได้แก่ 
- 2103201 การออกแบบทางกลเบื้องต้น (3 หน่วยกิต) 
- 2103232 กลศาสตร์วัสดุ (3 หน่วยกิต) 
- 2103242 เทอร์โมไดนามิกส์ (4 หน่วยกิต) 
- 2103307 การผลิตเพื่อการสร้างต้นแบบผลิตภัณฑ์ (3 หน่วยกิต) 
- 2103399 การฝึกงานวิศวกรรมเครื่องกล (2 หน่วยกิต) 
- 2103400 โครงการรวบยอดทางวิศวกรรมเครื่องกล (4 หน่วยกิต) 
- 2103401 โครงการภายนอกทางวิศวกรรมเครื่องกล (4 หน่วยกิต) 
- 2100493 แฟ้มผลงานทางวิศวกรรมเครื่องกล (1 หน่วยกิต) 
- 2104253 สถิติส าหรับงานวิศวกรรม 1 (3 หน่วยกิต) 
- 2104506 การจัดการโครงการทางวิศวกรรม (3 หน่วยกิต) 

 

คงเดิม 

คงเดิม 
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หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2559 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2561 หมายเหตุ 
รายวิชา     
1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
- สังคมศาสตร์ 
- มนุษยศาสตร์ 
- วิทยาศาสตร์-คณิตศาสตร์ 
- สหศาสตร์ 
- ภาษาตา่งประเทศ 

5500111 ภาษาองักฤษเพื่อการเรียนรู้ในชวีติจริง 1 
5500112 ภาษาองักฤษเพื่อการเรียนรู้ในชวีติจริง 2 
5500208 ทักษะการส่ือสารและการน าเสนอผลงาน 
5500308 การเขียนภาษาอังกฤษเทคนคิส าหรับ

วิศวกรรมศาสตร์ 
-รายวิชาศึกษาทั่วไป (กลุ่มพิเศษ) 

2100111 ท่องโลกวศิวกรรม 
2100311 แกน่วศิวกรรม 

30 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
12 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

 
6 

(3) 
(3) 

1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
- สังคมศาสตร์ 
- มนุษยศาสตร์ 
- วิทยาศาสตร์-คณิตศาสตร์ 
- สหศาสตร์ 
- ภาษาตา่งประเทศ 

5500111 ภาษาองักฤษเพื่อการเรียนรู้ในชวีติจริง 1 
5500112 ภาษาองักฤษเพื่อการเรียนรู้ในชวีติจริง 2 
5500208 ทักษะการส่ือสารและการน าเสนอผลงาน 
5500308 การเขียนภาษาองักฤษเทคนิคส าหรับ

วิศวกรรมศาสตร์ 
-รายวิชาศึกษาทั่วไป (กลุ่มพิเศษ) 

2100111 ท่องโลกวศิวกรรม 
2103201 การออกแบบทางกลเบื้องต้น 

30 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
12 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

 
6 

(3) 
(3) 

เป็นไปตามข้อบังคับของ สกอ. 
คงเดิมทั้งหมด 
 
 
 
 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
 
 
คงเดิม 
เปลี่ยนวิชา 

2. พื้นฐานทางคณิตศาสตร์-วทิยาศาสตร ์
2304103 ฟสิิกส์ทั่วไป 1 
2304104 ฟสิิกส์ทั่วไป 2 
2304183 ปฏบิติัการฟสิิกส์ทั่วไป 1 
2304184 ปฏบิติัการฟสิิกส์ทั่วไป 2 
2301107 แคลคูลัส 1 
2301108 แคลคูลัส 2 
2302127 เคมีทั่วไป 
2302163 ปฏบิติัการเคมีทั่วไป 
2603284 สถติิส าหรับวทิยาศาสตร์กายภาพ 
2301215 แคลคูลัสของหลายตัวแปร 
2301216 พชีคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนุพันธ ์

27 
(3) 
(3) 
(1) 
(1) 
(3) 
(3) 
(3) 
(1) 
(3) 
(3) 
(3) 

2. พื้นฐานทางคณิตศาสตร์-วทิยาศาสตร ์
2304103 ฟสิิกส์ทั่วไป 1 
2304104 ฟสิิกส์ทั่วไป 2 
2304183 ปฏบิติัการฟสิิกส์ทั่วไป 1 
2304184 ปฏบิติัการฟสิิกส์ทั่วไป 2 
2301107 แคลคูลัส 1 
2301108 แคลคูลัส 2 
2302127 เคมีทั่วไป 
2302163 ปฏบิติัการเคมีทั่วไป 
2104253 สถิติส าหรับงานวิศวกรรม 1 
2301215 แคลคูลัสของหลายตัวแปร 
2301216 พชีคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนพุนัธ์ 

27 
(3) 
(3) 
(1) 
(1) 
(3) 
(3) 
(3) 
(1) 
(3) 
(3) 
(3) 

 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
เปลี่ยนวิชา 
คงเดิม 
คงเดิม 

3. หมวดวิชาเฉพาะ 84 3. หมวดวิชาเฉพาะ 85 หมวด 3 เพิ่มหน่วยกิตจาก 84 หน่วยกติ เป็น 85 หน่วยกิต 
3.1 พื้นฐานทางวิศวกรรม 
2100301 การฝึกงานวศิวกรรม 
2103106 การเขยีนแบบวศิวกรรม 
2103211 สถติยศาสตร์ 
2109101 วสัดวุศิวกรรม 
2110101 การท าโปรแกรมคอมพวิเตอร์ 

26 
(2) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

3.1 พื้นฐานทางวิศวกรรม 
2103399 การฝึกงานวิศวกรรมเครื่องกล 
2103106 การเขียนแบบวศิวกรรม 
2103211 สถิตยศาสตร์ 
2109101 วสัดวุศิวกรรม 
2110101 การท าโปรแกรมคอมพวิเตอร์ 

27 
(2) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

หมวด 3.1 เพิ่ม 1 หน่วยกิต 
เปลี่ยนวิชา 
คงเดิม  สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 1 
คงเดิม  สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 2 
คงเดิม  สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 3 
คงเดิม  สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 4 
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หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2559 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2561 หมายเหตุ 
รายวิชา     
2103241 เทอร์โมไดนามิกส์ 1 
2103351 กลศาสตร์ของไหล 1 
2103231 กลศาสตร์วสัด ุ1 
2103305 กระบวนการผลิตทางวศิวกรรมเคร่ืองกล 

(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

2103242 เทอร์โมไดนามิกส์ 
2103351 กลศาสตร์ของไหล 1 
2103232 กลศาสตร์วัสดุ 
2103307 การผลิตเพื่อสร้างต้นแบบผลิตภัณฑ์ 

(4) 
(3) 
(3) 
(3) 

เปลี่ยนวิชา และเพิ่มเป็น 4 หน่วยกิต สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 5 
คงเดิม สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 6 
เปลี่ยนวิชา สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 7 
เปลี่ยนวิชา สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 8 

3.2 วิชาลกนระดบัสาขาวชิา 
บังคับ 

2102391 วศิวกรรมไฟฟา้ 1 
2102392 ปฏบิติัการวศิวกรรมไฟฟา้ 1 
2103212 พลศาสตร์ 
2103260 การทดลองและการปฏบิติัการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 1 
2103301 วธิวีทิยาการออกแบบทางวศิวกรรมเครื่องกล 
2103304 การควบคุมอตัโนมติั 1 
2103306 คอมพิวเตอร์ช่วยการออกแบบทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 
2103320 การออกแบบช้ินส่วนทางกล 
2103322 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 
2103325 โครงการออกแบบทางวศิวกรรมเคร่ืองกล 
2103360 การทดลองและการปฏบิติัการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 2 
2103361 การออกแบบระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล 

1 
 
 
2103409 ระบบแมคคาทรอนิกส์เบื้องตน้ 
2103433 การส่ันสะเทือนทางกลเบื้องต้น 
2103460 การทดลองและการปฏบิติัการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 3 
2103463 การถา่ยเทความร้อน 
2103489 โครงการเบื้องต้นทางวิศวกรรมเครื่องกล 
 
2103499 โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล 
หรือ 2100499 โครงงานวิศวกรรม 
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(3) 
(1) 
(3) 
(2) 

 
(3) 
(3) 
(3) 

 
(3) 
(3) 
(2) 

 (2) 
 

(3) 
 
  
 

(3) 
(3) 
(2) 

 
(3) 
(1) 

 
(3) 
(3) 

3.2 วิชาลกนระดบัสาขาวชิา 
บังคับ 

2102391 วศิวกรรมไฟฟา้ 1 
2102392 ปฏบิติัการวศิวกรรมไฟฟา้ 1 
2103212 พลศาสตร์ 
2103260 การทดลองและการปฏิบัตกิารทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 1 
 
2103304 การควบคุมอตัโนมติั 1 
2103306 คอมพิวเตอร์ช่วยการออกแบบทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 
2103320 การออกแบบช้ินส่วนทางกล 
2103322 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล 
 
2103360 การทดลองและการปฏบิติัการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 2 
2103361 การออกแบบระบบพลังงาน ความร้อนและของ

ไหล 1 
2103400 โครงการรวบยอดทางวศิวกรรมเคร่ืองกล 
หรือ 2103401 โครงการภายนอกทางวศิวกรรมเครื่องกล 
2103409 ระบบแมคคาทรอนิกส์เบื้องตน้ 
2103433 การส่ันสะเทือนทางกลเบื้องต้น 
 
 
2103463 การถา่ยเทความร้อน 
 
2103493 แฟม้ผลงานทางวศิวกรรมเครื่องกล 
2103499 โครงการทางวศิวกรรมเคร่ืองกล 
หรือ 2100499 โครงงานวิศวกรรม 
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(3) 
(1) 
(3) 
(2) 

 
 

 (3) 
(3) 

 
(3) 
(3) 

 
(2) 

 
(3) 

 
(4)  
(4) 
(3) 
(3) 

 
 

(3) 
 

(1) 
(3) 
(3) 

 
 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
 
ลดรายวิชา 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 3 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 6 
 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 2 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 1 
ลดรายวิชา 
คงเดิม 
 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 7 
 
เพิ่มรายวิชา 
เพิ่มรายวิชา 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 8  
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 4  
ลดรายวิชา 
 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 5 
ลดรายวิชา 
เพิ่มรายวิชา 
คงเดิม 
คงเดิม 
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หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2559 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2561 หมายเหตุ 
รายวิชา     

2104506 การจดัการโครงการทางวศิวกรรม (3) เพิ่มรายวิชา 
3.3 วิชาลกนระดบัสาขาวชิา 

เลือก 
เลือกตามที่ก าหนดไว้ในหลักสูตร ซ่ึงภาควิชาจะประกาศให้
ทราบในแต่ละป ี

 
12 

3.3 วิชาลกนระดบัสาขาวชิา 
เลือก 

เลือกตามที่ก าหนดไว้ในหลักสูตร ซ่ึงภาควิชาจะประกาศให้
ทราบในแต่ละป ี

 
12 

 
คงเดิม 

4. หมวดวิชาเลือกเสร ี 6 4. หมวดวิชาเลือกเสร ี 6 เป็นไปตามข้อบังคับของ สกอ. 
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ภาคผนวก ค 
 

รายชื่อคณะกรรมการบริหารหลักสูตรลละรายชื่อผู้วิพากษ์
หลักสตูร 
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รายช่ือคณะกรรมการบริหารหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
1. รองศาสตราจารย์ ดร.กุณฑินี  มณีรัตน์  ประธานกรรมการ 
2. รองศาสตราจารย์ ดร.อังคีร์  ศรีภคากร  กรรมการ 
3. รองศาสตราจารย์ ดร.ไพโรจน์  สิงหถนัดกิจ  กรรมการ 
4. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.จิรพงศ์  กสิวิทย์อ านวย  กรรมการ 
5. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ชนัตต์ รัตนสุมาวงศ์  กรรมการและเลขานุการ 

 
รายช่ือผู้วิพากษ์หลักสูตร (ผู้ทรงคุณวุฒิวิเคราะห์หลักสูตร) 
ยังไม่ได้รอบการปรับปรุงหลักสูตร จึงไม่มีผู้ทรงคุณวุฒิวิเคราะห์หลักสูตร 
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ภาคผนวก ง 
ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
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รองศาสตราจารย์ ดร. กุณฑินี มณีรัตน์ 
 
คุณวุฒิ 
 Ph.D. (Mechanical Engineering), Imperial College, พ.ศ. 2543 
 B.Eng. (Mechanical Engineering), Imperial College, พ.ศ. 2537  
 ศศ.บ. (กำรวัดและประเมินผลกำรศึกษำ) มหำวิทยำลัยสุโขทัยธรรมำธิรำช พ.ศ. 2550 
 
ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1] Maneeratana, K., Singhanart, T., Paphapote, T., Noomwongs, N., Chancharoen, R., & Sripakagorn, 
A.  ( 2014) .  Empowering management of a multi- section, basic engineering course with cloud 
storage. International Journal of Mobile Learning and Organisation 1, 8(1), 67-81. 

[2] Maneeratana, K., Singhanart, T., & Singhatanadgid, P. (2016, December). A preliminary study on 
the utilization and effectiveness of a flipped classroom in Thailand.  In Teaching, Assessment, 
and Learning for Engineering (TALE), 2016 IEEE International Conference on (pp. 345-352). IEEE. 

[3] Cheputeh, N.  A. , Maneeratana, K. , & Kasitvitamnuay, J.  ( 2015, November) .  A finite volume 
simulation of electrical potential drop in 2D cracked plates. In Science and Technology (TICST), 
2015 International Conference on (pp. 20-26). IEEE. 

[4] Maneeratana, K., Rungsup, S., & Chancharoen, R. (2014, December). A new approach in organizing 
a seminar course for Master students.  In Teaching, Assessment and Learning ( TALE) , 2014 
International Conference on (pp. 522-527). IEEE. 

[5] Chancharoen, R. , & Maneeratana, K.  ( 2016, December) .  A prototype project with a new 
workspace for Mechanics of Machinery.  In Teaching, Assessment, and Learning for Engineering 
(TALE), 2016 IEEE International Conference on (pp. 202-209). IEEE. 

[6] Phanomchoeng, G. , Chancharoen, R. , Kwanmuang, S. , & Maneeratana, K.  ( 2016, December) . 
Successive build up lab for learning mechatronics.  In Teaching, Assessment, and Learning for 
Engineering (TALE), 2016 IEEE International Conference on (pp. 93-100). IEEE. 

[7] Chancharoen, R., Sripakagorn, A., & Maneeratana, K. (2014, December). An Arduino kit for learning 
mechatronics and its scalability in semester projects.  In Teaching, Assessment and Learning 
(TALE), 2014 International Conference on (pp. 505-510). IEEE. 

[8] Sripakagorn, A. , Chancharoen, R. , Maneeratana, K. , & Panyajirakul, K.  ( 2014, December) .  An 
implementation of CDIO/design thinking in mechatronics projects. In Teaching, Assessment and 
Learning (TALE), 2014 International Conference on (pp. 516-521). IEEE. 

2. ต ำรำ 
3. หนังสือ 
4. บทควำมวิชำกำร 
5. ผลงำนวิชำกำรในลักษณะอื่น 
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6. ผลงำนวิชำกำรรับใช้สังคม 
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ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร. จิรพงศ์ กสิวิทย์อ านวย 

คุณวุฒิ 
D.Eng.  Mechanical Engineering, University of Tokyo, Japan, พ.ศ. 2543 
วศ.ม.  วิศวกรรมเครื่องกล, จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย, พ.ศ. 2539 
วศ.บ.  วิศวกรรมเครื่องกล, จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย, พ.ศ. 2536 

 
ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1] Kasivitamnuay, J.  “ Simplified weight function for calculating stress intensity factor in complicated stress 
distributions,” Engineering Journal, Vol. 20, No. 2, 2016, pp. 49-60. 

[2] Kasivitamnuay, J. and Singhatanadgid, P. “Scaling laws for displacement of elastic beam by 
 energy method,” Int. J. Mech. Sci., Vol. 128-129, 2017, pp. 361-367. 
[3] ชำญเดช มังกรแก้ว และ จิรพงศ์ กสิวิทย์อ ำนวย “โปรแกรมติดตำมรอยร้ำวส ำหรับกำรทดสอบอัตรำกำรเติบโตของรอยร้ำว

ล้ำ,” กำรประชุมเครือข่ำยวิศวกรรมเครื่องกลแห่งประเทศไทย ครั้งท่ี 28, 2557. 
[4] พงษ์ทิพย์  ช่ำงพำนิชย์ และ จิรพงศ์ กสิวิทย์อ ำนวย “ซอฟต์แวร์ประเมินกำรคงสภำพของโครงสร้ำงทรงกระบอกที่มีรอยร้ำว

ด้วยระเบียบวิธี API 579,” กำรประชุมวิชำกำรเครือข่ำยวิศวกรรมเครื่องกลแห่งประเทศไทย ครั้งท่ี 30, 2559. 
[5] กิตติภณ รุ่งวชิรำ และ จิรพงศ์ กสิวิทย์อ ำนวย“กำรวิเครำะห์ควำมไม่แน่นอนของกำรติดตำมรอยร้ำวด้วยวิธีคอมพลำยแอนซ์

ควำมเครียด,”กำรประชุมวิชำกำรเครือข่ำยวิศวกรรมเครื่องกลแห่งประเทศไทย ครั้งท่ี 30, 2559. 
2. ต ำรำ 
3. หนังสือ 

[1] หนังสือแปล เรื่อง “กำรวิเครำะห์ควำมผิดพลำดเบื้องต้น: กำรศึกษำควำมไม่แน่นอนในกำรวัดทำงกำยภำพ” แต่งโดย เจ อำร์ 
เทเลอร์, พิมพ์ท่ีส ำนักพิมพ์แห่งจุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย, ปี 2556, 240 หน้ำ 

[2] จิรพงศ์ กสิวิทย์อ ำนวย “Fundamental of engineering drawing:  A workbook,” พิมพ์ครั้ งที่  3,ส ำนักพิมพ์แห่ง
จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย, ปี 2556, 224 หน้ำ 

4. บทควำมวิชำกำร 
5. ผลงำนวิชำกำรในลักษณะอื่น 

[1] เอกสำรประกอบค ำสอน เรื่อง “Engineering Drawing: A workbook” โดย จิรพงศ์  กสิวิทย์อ ำนวย และนิพนธ์ วรรณ
โสภำคย์, ปี 2558, 320 หน้ำ 

[2] เอกสำรประกอบค ำสอน เรื่อง “พื้นฐำนส ำหรับกำรทดลองทำงวิศวกรรมเครื่องกล” โดย อลงกรณ์ พิมพ์พิณ และจิรพงศ์ กสิ
วิทย์อ ำนวย, ปี 2558, 145 หน้ำ 

[3] เอกสำรประกอบค ำสอน เรื่อง “กลศำสตร์ของวัสดุ: ระดับต้น” โดย จิรพงศ์ กสิวิทย์อ ำนวย ปี 2556, 505 หน้ำ 
6. ผลงำนวิชำกำรรับใช้สังคม 
กิจกรรมและโครงกำรทีร่่วมมือกับหน่วยงำนภำยนอก 

[1] 2557-2559  หัวหน้ำโครงกำร “กำรตรวจประเมินซอฟท์แวร์ส ำหรับกำรประเมินสภำพโครงสร้ำงตำมมำตรฐำน API 
579”  ร่วมกับบริษัท ระยองวิศวกรรมและซ่อมบ ำรุง จ ำกัด 

กำรเพิ่มพูนควำมรู ้
[1] อบรมหลักสูตร กลไกกำรสึกหรอกับงำนบ ำรุงรักษำ วันท่ี 19 พฤษจิกำยน 2558 จัดโดย MTEC 
[2] อบรมหลักสูตร กำรเสื่อมสภำพท่ีอุณหภูมิสูงของโลหะวิศวกรรม วันที่ 3 ธันวำคม 2558 จัดโดย MTEC 
[3] ร่วมสัมมนำวิชำกำรเรื่อง กำรประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสุญญำกำศในอุตสำหกรรมโลหะ วันท่ี 11 กรกฎำคม 2559 
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[4] ร่วมสัมมนำวิชำกำร Failure analysis and inspection for material and products of ASEAN countries symposium 

2016  จัดโดย ว.ว. วันท่ี 25-26 สิงหำคม พศ. 2559 
[5] อบรมหลักสูตร กำรชุบแข็งช้ินส่วนยำนยนต์และเครื่องจักรกล วันท่ี 18-19 พฤษภำคม 2560 จัดโดย MTEC  
[5] อบรมหลักสูตร กำรวิเครำะห์ผิวหน้ำแตกหักโละ วันที่ 18-19 กรกฎำคม 2560 จัดโดย MTEC 
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รองศาสตราจารย์ ดร. ไพโรจน์ สิงหถนัดกจิ 

 
คุณวุฒิ 
 Ph.D. (Mechanical Engineering), University of Washington, พ.ศ. 2543 
 M.S.M.E. (Mechanical Engineering), University of Washington, พ.ศ. 2540  
 วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล), จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย, พ.ศ. 2536 
 
ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1] Singhatanadgit, W. , Junkaew, P.  and Singhatanadgid, P. , “ Effect of bidirectional loading on contact and 
force characteristics under a newly developed masticatory simulator with a dual-direction loading system” 
Dental Materials Journal. Vol.35, No. 6, 2016, pp.952-961. 

[2] Singhatanadgid, P. and Jommalai P., “Buckling analysis of laminated plates using the extended Kantorovich 
method and a system of first-order differential equations” Journal of Mechanical Science and Technology. 
Vol.30, No. 5, 2016, pp. 2121-2131. 

[3] Singhatanadgid, P.  and Taranajetsada, P. , “ Vibration analysis of stepped rectangular plates using the 
extended Kantorovich method” Mechanics of Advanced Materials and Structures, Vol. 23, No. 2, 2016, pp. 
201-215. 

[4] Singhatanadgid, P.  and Wetchayanon, T. , “ Vibration analysis of laminated plates with various boundary 
conditions using extended Kantorovich method”  Structural Engineering and Mechanics.  Vol.  52, No.  1, 
2014, pp. 115-136. 

2. ต ำรำ 
[1] ไพโรจน์  สิงหถนัดกจิ, กลศำสตร์ของวัสดุคอมโพสติ, ส ำนักพิมพแ์ห่งจุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย, ปี 2559, 480 หน้ำ 
[2] ไพโรจน์  สิงหถนัดกิจ, กลศำสตร์ของวัสดุ, ส ำนักพิมพ์แห่งจุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย, ปี 2557, 556 หน้ำ 
[3] ไพโรจน์ สิงหถนัดกิจ และคณะ, กำรเขียนทำงเทคนิคในสำขำวิทยำศำสตร์และวิศวกรรมศำสตร์, ส ำนักพิมพ์ สสท., ปี 2556, 

บทที่ 1 บทน ำ จริยธรรม และกำรโจรกรรมทำงวรรณกรรม หน้ำ 1-16, บทที่ 2 กำรเตรียมตัวส ำหรับกำรเขียน หน้ำ 17-36, 
บทที่ 3 กระบวนกำรและโครงสร้ำง หน้ำ 37-64 และบทท่ี 5 กำรใช้ภำษำไทยในกำรเขียนทำงเทคนิค หน้ำ 89-102. 

3. หนังสือ 
4. บทควำมวิชำกำร 
5. ผลงำนวิชำกำรในลักษณะอื่น 
6. ผลงำนวิชำกำรรับใช้สังคม 
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รองศาสตราจารย์ ดร. อังคีร์ ศรีภคากร 

 
คุณวุฒิ 
 Ph.D.  in Mechanical Engineering from University of Washington, USA, พ.ศ. 2546 
 M.S.  in Mechanical Engineering from Oregon State University, USA, พ.ศ. 2540 
 วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล), จุฬำลงกรณม์หำวิทยำลยั, พ.ศ. 2536 
  
ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1]  Pitanuwat, S.  and Sripakagorn, A. , “ An Investigation of Fuel Economy Potential of Hybrid Vehicles under 
Real-World Driving Conditions in Bangkok,” Energy Procedia, Vol. 79, 2015, pp. 1046-1053. 

[2]  Kiattamrong, S. and Sripakagorn, A., “Effects of the Geometry of the Air Flow field on the Performance of 
an Open-Cathode PEMFC-Transient Load Operation,” Energy Procedia, Vol. 79, 2015, pp. 612- 619. 

[3]  Korsesthakarn, K. and Sripakagorn, A., “Implementation of Energy Storage System with Fleet Management 
on Electric Shuttle Buses,” Energy Procedia, Vol. 61, 2014, pp. 1929-1932. 

[4] Sripakagorn, A., Chancharoen, R., Maneeratana, K., Panyajirakul, K. “An implementation of CDIO/design 
thinking in mechatronics projects (2015) Proceedings of IEEE International Conference on Teaching, 
Assessment and Learning for Engineering: Learning for the Future Now, TALE 2014, art. no. 7062627, pp. 
516-521. 

[5] Kiattamrong, S. and Sripakagorn, A. Effects of the Geometry of the Air Flow field on the Performance of 
an Open-Cathode PEMFC, Proceedings of 5th international Conference on Sustainable Energy and 
Environment (SEE2014). November, 2014: 408-413. Bangkok, Thailand 

[6] Pitanuwat, S. and Sripakagorn, A., “The Application of VSP Fuel Consumption Model on Hybrid and 
Conventional Vehicles in Bangkok Traffic Conditions”, The 35th World Automotive Congress FISITA 2014, 
June 2014. Maastricht, The Netherlands. 

[7] Pitanuwat, S. and Sripakagorn, A., “The possibility of installing Extra battery to improve hybrid to electric 
vehicle-like in Bangkok traffic” The 2012-2013 JSAE KANTO International Conference of Automotive 
Technology for Young Engineer (ICATYE). Meiji University, Japan, March 2013. 

[8] Chayada, C., Sripakagorn, A. and Noomwongs, N.,”Dynamic Modeling of Electric Tuk-tuk for Predicting 
Energy Consumption in Bangkok Driving Condition”, SAE Technical Paper 2013-01-0113, The 17th Asia 
Pacific Automotive Engineering Conference (APAC -17), 1-4 April 2013, Bangkok, Thailand 

2. ต ำรำ 
[1] ไพโรจน์ สิงหถนัดกิจ และคณะ, กำรเขียนทำงเทคนิคในสำขำวิทยำศำสตร์และวิศวกรรมศำสตร์, ส ำนักพิมพ์ สสท., ปี 2556, 

บทที่ 9 กำรเขียนแบบเสนอโครงกำร หน้ำ 161-192  และบทที่ 10 รำยงำนกำรทดลอง หน้ำ 193-220. 
[2] อังคีร์  ศรีภคำกร, ยำนยนต์ไฟฟ้ำ พื้นฐำนกำรท ำงำนและกำรออกแบบ, ส ำนักพิมพ์แห่งจุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย, ปี 2556, 

208 หน้ำ 
3. หนังสือ 
4. บทควำมวิชำกำร 
5. ผลงำนวิชำกำรในลักษณะอื่น 
6. ผลงำนวิชำกำรรับใช้สังคม 
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กิจกรรมและโครงกำรทีร่่วมมือกับหน่วยงำนภำยนอก 

[1] โครงกำรกำรพัฒนำชุดอัดประจุรถไฟฟ้ำแบบด่วนขนำดกะทัดรัด บริษัท บีเอ็มดับเบิลยู กรุ๊ป ประเทศไทย กำรไฟฟ้ำส่วน
ภูมิภำค (มกรำคม 2558 – มกรำคม 2560) 

[2] โครงกำรพัฒนำเซลล์เชื้อเพลิงพีอีเอ็มขนำด 1 kW ในโครงกำรพัฒนำมหำวิทยำลัยวิจัยแห่งชำติ ปีงบประมำณ 2554-2556 
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ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ชนัตต์ รัตนสุมาวงศ์ 

 
คุณวุฒิ 
    D.Eng  (Mechanical Eng.), Tokyo Institute of Technology, Japan. พ.ศ. 2548 
 วศ.ม. (วิศวกรรมเครื่องกล) จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย พ.ศ. 2544 
 วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย พ.ศ. 2541 
  
ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1] K. Theerarangsarit and C. Ratanasumawong, Parallel-Axis Gear Design Methodology for Minimization of 
Power Loss and Its Effect on Vibration Characteristics, Engineering Journal (Eng.J.), Vol.21, No.7, (2017), 
p.427-439. 

[2] J. Phraeknanthoe, N. Ponchai and C. Ratanasumawong, Utilization of Tooth Contact Pattern in a Gear 
Meshing Model for Estimation of Sliding Loss in a Parallel-Axis Gear Pair, Applied Mechanics and 
Materials, Vol.619 (2014), p.68-72. 

[3] C. Yenti, S. Phongsupasamit and C. Ratanasumawong, Analytical and Experimental Investigation of 
Parameters Affecting Sliding Loss in a Spur Gear Pair, Engineering Journal, Vol.17, No.1, (2013), p.79-93. 

[4] K.  Theerarangsarit and C.  Ratanasumawong, Parallel- axis gear design methodology for minimization of 
power loss and preliminary study of its effect on vibration characteristics, Proceedings of the 7th TSME 
International Conference on Mechanical Engineering, Chiang Mai, (2016.12). (Best paper award) 

[5] K. Theerarangsarit and C. Ratanasumawong, Gear Design for Reducing Power Loss, Proceedings of the 5th 
TSME International Conference on Mechanical Engineering, Chiang Mai, (2014.12). 

[6] T. Rithikraikriang and C. Ratanasumawong, Determination of Stress Distribution on Spur Gear Teeth by Using 
a Mathematical Model and the Finite Element Method, Proceedings of the 5th TSME International 
Conference on Mechanical Engineering, Chiang Mai, (2014.12). 

[7] J.  Phraeknanthoe, N.  Ponchai and C.  Ratanasumawong, Utilization of Tooth Contact Pattern in a Gear 
Meshing Model for Estimation of Sliding Loss in a Parallel- Axis Gear Pair, the 2014 6th International 
Conference on Mechanical and Electrical Technology (ICMET 2014), Bangkok Thailand, (2014.7). 

[8] J.  Phraekanathoe, S.  Phongsupasamit and C.  Ratanasumawong, Preliminary Investigation of the Effects of 
Geometrical Parameters and Gear Tooth Contact on Power Loss in Spur and Helical Gears, the 4th TSME 
International Conference on Mechanical Engineering (TSME-ICoME 2013), Pattaya, Chonburi, (2013.10). 

[9] N.  Ponchai, S.  Phongsupasamit and C.  Ratanasumawong, Improvement of a Mathematical Model for 
Estimation of Sliding Loss in a Spur Gear Pair,the 4th TSME International Conference on Mechanical 
Engineering (TSME-ICoME 2013), Pattaya, Chonburi, (2013.10). 

2. ต ำรำ 
3. หนังสือ 

[1] ไพโรจน์ สิงหถนัดกิจ และคณะ , กำรเขียนทำงเทคนิคในสำขำวิทยำศำสตร์และวิศวกรรมศำสตร์ Technical writing, 
ส ำนักพิมพ์ สสท., ปี 2556, บทที่ 4 กำรใช้รูปภำพ ตำรำง และกรำฟในบทควำมวิชำกำร หน้ำ 65-88 และบทที่ 11 รำยงำน
วิจัย หน้ำ 221-242. 

4. บทควำมวิชำกำร 
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5. ผลงำนวิชำกำรในลักษณะอื่น 
6. ผลงำนวิชำกำรรับใช้สังคม 
กรรมกำรและสมำชิกของหน่วยงำนภำยนอก 

[1] ปัจจุบัน กรรมกำรสมำคมวิศวกรรมยำนยนต์ไทย (TSAE) 
[2] 2556-ปัจจุบัน  เลขำธิกำรสมำคมวิศวกรรมยำนยนต์ไทย (TSAE) 
[3] 2558-ปัจจุบัน กรรมกำรวิชำกำรรำยสำขำ คณะที่ 44 ระบบขับเคลื่อน ขับหมุนและเบรกยำนยนต์ สมอ. 

กิจกรรมและโครงกำรทีร่่วมมือกับหน่วยงำนภำยนอก 
[1] 2558-2560  นักวิจัยโครงกำร "กำรศึกษำพฤติกรรมกำรเสียรูปของ GasTurbine Casing ยี่ห้อ Mitsubishi รุ่น 

M701F ด้วยระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์" ทุนสนับสนุนโดยกำรไฟฟ้ำฝ่ำยผลิตแห่งประเทศไทย 
[2] 2555-2556  หัวหน้ำโครงกำรวิจัย "กำรพัฒนำแบบจ ำลองทำงคณิตศำสตร์เพื่อใช้ในกำรออกแบบอุปกรณ์ช่วยกำร

ถอดและประกอบTie Rod ของ SIEMENS V94.3A Rotor" ทุนสนับสนุนโดยกำรไฟฟ้ำฝ่ำยผลิตแห่ง
ประเทศไทย 

[3] 2554-2556 โครงกำรวิจัย "กำรศึกษำกลไกกำรเกิดและปัจจัยที่มีผลต่อก ำลังสูญเสียเนื่องจำกกำรไถลของคู่เฟืองที่มี
เพลำขนำนกัน" ทุนพัฒนำศักยภำพในกำรท ำงำนวิจัยของอำจำรย์รุ่นใหม่ สนับสนุนโดยส ำนักงำน
คณะกรรมกำรอุดมศึกษำ ส ำนักงำนกองทุนสนับสนุนกำรวิจัยและจุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย 

[4] เจ้ำภำพจดักำรแข่งขัน Student formula ของสมำคมยำนยนต์ไทย (TSAE) 
[5] เจ้ำภำพจดังำนประชุมวิชำกำร ICAE ของสมำคมยำนยนตไ์ทย (TSAE) 
[6] ผู้ประสำนงำนกำรไปฝึกงำนภำคฤดูร้อนที่ Tokyo Institute of Technology 
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ภาคผนวก จ 
 

ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจ าหลกัสูตร 
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ศาสตราจารย์ ดร. ปราโมทย์ เดชะอ าไพ 

 
คุณวุฒิ 
 Ph.D. (Engineering Mechanics), Old Dominion University, USA, พ.ศ. 2525 
 M.Eng. (Mechanical Eng), Youngstown State University, USA, พ.ศ. 2520 
 วศ.บ. (วิศวกรรมอุตสำหกำร), มหำวิทยำลัยขอนแก่น พ.ศ. 2517 
 
ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1]  Phothikhun, P.  and Dechaumphai, P. , “ Development of DKT Finite Element Formulation for Thermal 
Bending of Plate,” Journal of Thermal Stresses, Vol. 38, 2015, pp.775-791. 

2. ต ำรำ 
[1]  Dechaumphai, P.  and Wansophark, N. , Numerical Methods in Engineering, 10th Edition, Chulalongkorn 

University Press, Bangkok, 2017, 417 pages. 
[2] Dechaumphai, P. , Finite Element and Finite Volume Methods for Computational Fluid Dynamics, 

3rd Edition, Chulalongkorn University Press, Bangkok, 2016, 644 pages. 
[3] Dechaumphai, P. , Calculus and Differential Equations with Mathematica, Alpha Science International, 

Oxford, 2016, 428 pages. 
3. หนังสือ 
4. บทควำมวิชำกำร 
5. ผลงำนวิชำกำรในลักษณะอื่น 
6. ผลงำนวิชำกำรรับใช้สังคม 
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ศาสตราจารย์ ดร. สมศักดิ์ ไชยะภินันท ์

 
คุณวุฒิ 
 Ph.D. (Mechanical Eng.), Oregon State, USA, พ.ศ. 2527 
 M.S. (Mechanical Eng.), Oregon State, USA, พ.ศ. 2522 
 วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย พ.ศ. 2519 
 
ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1]  Chaiyapinunt, S., Ruttanasupa, P., Ariyapoonpong, V. and Duanmeesook, K., “A shadow-ring device for 
measuring diffuse solar radiation on a vertical surface in a tropical zone,” Solar Energy, Vol. 136, 2016, 
pp. 629-638. 

[2]  Khamporn, N. and Chaiyapinunt, S., “Effect of installing a venetian blind to a glass window on human 
thermal comfort,” Building and Environment, Vol. 82, 2014, pp. 713-725. 

[3]  Chaiyapinunt, S.and Khamporn, N., “Heat transmission through a glass window with a curved venetian 
blind,” Solar Energy, Vol. 110, 2014, pp. 71-82. 

[4]  Khamporn, N. and Chaiyapinunt, S., “An investigation on the human thermal comfort from a glass 
window,” Engineering Journal, Vol. 18, 2014, pp. 25-43. 

[5]  Chaiyapinunt, S. and Khamporn, N., “Shortwave thermal performance for a glass window with a curved 
venetian blind,” Solar Energy, Vol. 91, 2013, pp. 174-185. 

[6] Chaiyapinunt, S. , Patthanapanich, R. , Tenbuuren, B. , Sitsumeth, C.  and Khamporn, N.  “ An experimental 
study on the thermal condition for a person sitting near a glass window with a vertical venetian blind 
installed” The Seventh TSME International Conference on Mechanical Engineering, 13-16 December, 2016, 
Chiang Mai. 

[7]  Songsirithat, N. and Chaiyapinunt, S. “A mathematical model to predict heat transmission through a glass 
window with a venetian blind installed”  The Sixth TSME International Conference on Mechanical 
Engineering, 16-18 December, 2015, Petchburi. 

[8]  Panitchewakul, N. and Chaiyapinunt, S. “Effect of installing a curved venetian blind to a glass window on 
human thermal comfort”  The Sixth TSME International Conference on Mechanical Engineering, 16- 18 
December, 2015, Petchburi. 

[9]  Songsirithat, N.  and Chaiyapinunt, S.  “ Comparative analysis of the models to predict the thermal 
performance for the glass window with a venetian blind installed” The Fifth TSME International Conference 
on Mechanical Engineering, 17-19 December, 2014, Chiang Mai. 

[10] Panitchewakul, N. , Khamporn, N. and Chaiyapinunt, S. “Human thermal comfort study on the enclosure 
with the glass window and blind” The Fifth TSME International Conference on Mechanical Engineering, 17-
19 December, 2014, Chiang Mai. 

[11] Duanmeesook, K., Ruttanasupa, P., Ariyapoonpong, V. and Chaiyapinunt, S. “A shadow ring for measuring 
diffuse solar radiation on a vertical surface” , The Fourth TSME International Conference on Mechanical 
Engineering, 16-18 October, 2013, Pattaya, Chonburi. 
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[12] Pipattadanukul, J. and Chaiyapinunt, S. “A study on the thermal performance of a curved vertical venetian 

blind” , The Fourth TSME International Conference on Mechanical Engineering, 16- 18 October, 2013, 
Pattaya, Chonburi 

2. ต ำรำ 
[1] สมศักดิ์ ไชยะภินันท์, กำรออกแบบงำนวิศวกรรมเชิงพลังงำน ควำมร้อน และของไหล พิมพ์ครั้งที่ 2 ส ำนักพิมพ์แห่ง

จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย, 2558, 917 หน้ำ 
[2] สมศักดิ์ ไชยะภินันท์, กลศำสตร์ของไหล พิมพ์ครั้งท่ี 3 ฉบับปรับปรุงใหม่. กรุงเทพฯ : ส ำนักพิมพ์แห่งจุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลยั

, 2557, 807 หน้ำ 
3. หนังสือ 

[1] เอกสำรกำรสอนชุดวิชำ กำรจัดกำรทรัพยำกรอำคำร (Facility Management) หน่วยท่ี 1-8 มหำวิทยำลัยสุโขทัยธรรมำธิรำช 
สำขำวิทยำกำรจัดกำร 31402, 2555 (หน่วยที่ 6 งานดูแลบ ารุงรักษาระบบไฟฟ้า ระบบป้องกันอัคคีภัย และระบบดับเพลิง 
58 หน้ำ โดย ศำสตรำจำรย์ ดร.สมศักดิ์ ไชยะภินันท์ หน่วยที่ 7 งานดูแลบ ารุงรักษาระบบวิศวกรรมเครื่องกลทั่วไป และ
ระบบสุขาภิบาล 44 หน้ำ โดย ศำสตรำจำรย์ ดร.สมศักดิ์ ไชยะภินันท์) 

4. บทควำมวิชำกำร 
5. ผลงำนวิชำกำรในลักษณะอื่น 
6. ผลงำนวิชำกำรรับใช้สังคม 
กรรมกำรและสมำชิกของหน่วยงำนภำยนอก 

[1]  คณะอนุกรรมกำรรับรองมำตรฐำนคุณภำพกำรศึกษำวิศวกรรมศำสตร์ (สภำวิศวกร) พ.ศ. 2559คณะท ำงำนทดสอบควำมรู้
ควำมช ำนำญกำรประกอบวิชำชีพ ระดับสำมัญวิศวกร สำขำวิชำวิศวกรรมเครื่องกล (สภำวิศวกร) พ.ศ. 2549 – 2555 

[2]  คณะอนุกรรมกำรทดสอบควำมรู้ควำมช ำนำญกำรประกอบวิชำชีพ ระดับวุฒิวิศวกร และระดับสำมัญวิศวกร สำขำวิชำ
วิศวกรรมเครื่องกล (สภำวิศวกร) ตั้งแต่ กุมภำพันธ์ 2547-2558 

[3]  กรรมกำรที่ปรึกษำของสมำคมวิศวกรรมปรับอำกำศแห่งประเทศไทย ตั้งแต่ พ.ศ. 2543 - 2557 
กิจกรรมและโครงกำรทีร่่วมมือกับหน่วยงำนภำยนอก 

[1]  เรื่อง “สมรรถนะเชิงควำมร้อนของหน้ำต่ำงกระจกที่ตดิตั้งมูล่ี่ภำยใน” (Thermal performance of the glass window 
installed with internal blind) ทุนอุดหนุนกำรวิจัยจำกเงินอุดหนนุท่ัวไปจำดรัฐบำลประจ ำปีงบประมำณ 2556 และ 
2557 
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ศาสตราจารย์ ดร. วิบูลย์ แสงวีระพันธุ์ศิริ 

 
คุณวุฒิ 
 Ph.D. (Mechanical Engineering), Georgia Institute of Technology, USA, พ.ศ. 2527 
 M.S.M.E. (Mechanical Engineering), Georgia Institute of Technology USA, พ.ศ. 2523 
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[4]  Tangpornprasert, P. , Virulsri, C. , Romtrairat, P.  and Prasongcharoen, W. , “ Improvement for Sphericity of 
Femoral Head Component Using Conventional CNC Lathe” , The 5th AUN/SEED-Net Regional Conference 
in Mechanical and Aerospace Technology 2012 (The 5th RC-MeAe 2012), Bangkok, Thailand, Feb 12 – 13, 
2013. 
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คุณวุฒิ 

Ph.D.  (Mechanical Engineering), Tokyo University of Agriculture and Technology, Japan, พ.ศ. 2548 
M.Eng. (Mechanical Engineering), Tokyo University of Agriculture and Technology, Japan, พ.ศ. 2545 
วศ.บ. (วิศวกรรมเครื่องกล) จุฬำลงกรณ์มหำวิทยำลัย พ.ศ. 2540 

 
ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1] S.  Jaroonjitsathian, N.  Noomwongs, K.  Boonchukosol, “Comprehensive experimental study on the effect 
of biodiesel/ diesel blended fuel on common- rail di diesel engine technology” , International Journal of 
Automotive Technology, April 2016, Volume 17, Issue 2, pp 289-298, 10.1007/s12239-016-0029-6. 

[2] Winitthumkul, N. , Phondeenana, P. , and Noomwongs, N. , " Driving Risk Rating for Driver Monitoring Based 
on Satellite Data," SAE Technical Paper 2016-01-1738, 2016, doi:10.4271/2016-01-1738. 

[3] N. Noomwongs, R. Thitipatanapong, S. Chantranuwathana, S. Klongnaivai, "Driver Behavior Detection Based 
on Multi-GNSS Precise Point Positioning Technology", Applied Mechanics and Materials, Vol. 619, pp. 327-
331, Aug. 2014 

[4] N.  Noomwongs, S.  Chantranuwathana, " Evaluation of Deadband Effect in Steer- by- Wire Force Feedback 
System by Using Driving Simulator", Applied Mechanics and Materials, Vol. 619, pp. 288-291, Aug. 2014 

[5] Phondeenana, P., Thitipatanapong, R., Klongnaivai, S., Noomwongs, N. and Chantranuwathana, S., “Driver 
behavior detection based on multi GNSS technology,” FISITA 2014 World Automotive Congress, 2-6 June 
2014, Maastricht, The Netherlands. 

[6] Phondeenana, P., Thitipatanapong, R., Klongnaivai, S., Noomwongs, N., and Chantranuwathana, S. “Driver 
Behavior Detection based On PPP- GNSS Technology”  SAE Technical Paper 2014- 01- 2006, The 10th 
International Conference on Automotive Engineering (ICAE-10), March 31- April 2, 2014, Bangkok, Thailand. 

[7] Thitipatanapong, S., Noomwongs, N., Thitipatanapong, R., and Chantranuwathana, S., "A Comparison Study 
on Saving Fuel by Idle-Stop System in Bangkok Traffic Condition", SAE Technical Paper 2013-01-0069, The 
17th Asia Pacific Automotive Engineering Conference (APAC -17), 1-4 April 2013, Bangkok, Thailand. 

[8] Boonchata, P. , Noomwongs, N.  and Chantranuwathana, S. ,” Development of Tire- Suspension- Steering 
Hardware In the Loop Simulator for Student Formula Car Handling Testing”, SAE Technical Paper 2013-01-
0004, The 17th Asia Pacific Automotive Engineering Conference ( APAC - 17) , 1- 4 April 2013, Bangkok, 
Thailand. 

[9] Phondeenana P. , Noomwongs N. , Chantranuwathana S.  and Thitipatanapong R.  , “ Driving Behavior 
Detection System based on GPS Data” , Second International Symposium on Future Active Safety 
Technology toward zero-traffic-accident (FAST-ZERO), September 22-26,2013, Nagoya, JAPAN. 

[10] Thitipatanapong R., Klongnaivai, S. and Noomwongs, N., “Vehicle’s Energy Efficiency Determination: Case 
Study Bangkok Traffic” , the 20th World Congress on Intelligent Transport systems, October 14- 18, 2013, 
Tokyo, JAPAN. 
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4. บทควำมวิชำกำร 
5. ผลงำนวิชำกำรในลักษณะอื่น 
6. ผลงำนวิชำกำรรับใช้สังคม 
กรรมกำรและสมำชิกของหน่วยงำนภำยนอก 

[1] 2550 – ปัจจุบัน  กรรมกำรสมำคมวิศวกรรมยำนยนต์ไทย (TSAE) 
กิจกรรมและโครงกำรทีร่่วมมือกับหน่วยงำนภำยนอก  (บำงส่วน) 

[1] 2559 – 2562   Project member, JSPS Core- to- Core Program “ Establishment of Research Hub for 
Compact Mobility Model in the ASEAN Region”, Japan 

[2] 2553 – ปัจจุบัน วิจัยเรื่อง “Investigation of Driver Behavior by using Drive Recorder,” ร่วมกับ Smart Mobility 
Research Center, Tokyo University of Agriculture and Technology, ประเทศญี่ปุ่น 

[3] 2557 – 2558 หัวหน้ำโครงกำรวิจัย “ระบบน ำทำงด้วยดำวเทียมแบบใหม่ส ำหรับกำรตรวจสอบควำมปลอดภัยในกำร
ขับขี่ รถยนต์” (Next Generation Satellite Navigation for Vehicle Safety Monitoring) , แหล่ง
เงินทุน MITSUI SUMITOMO INSURANCE WELFARE FOUNDATION RESEARCH GRANT 2013 

[4] 2557 – 2558  หัวหน้ำโครงกำรวิจัย กำรศึกษำและเปรียบเทียบงำนซ่อมบ ำรุงขบวนรถไฟฟ้ำและล้อเลื่อน แผนงำนวิจัย 
กำรพัฒนำระบบซ่อมบ ำรุงและปฏิบัติกำรขนส่งระบบรำงแบบรวม , แหล่งเงินทุน ส ำนักงำน
คณะกรรมกำรวิจัยแห่งชำติ 

[5] 2555 - 2556  คณะกรรมกำรวิชำกำรนำนำชำติ ) International Scientific Committee) งำนประชุมวิชำกำร
น ำ น ำ ช ำ ติ  The second International Symposium on Future Active Safety Technology 
Toward Zero Traffic Accidents (FAST-zero ’13) นำโกย่ำ ประเทศญี่ปุ่น 
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[1] Maneeratana, K., Singhanart, T., Paphapote, T., Noomwongs, N., Chancharoen, R. and Sripakagorn, A., 
2014. Empowering management of a multi-section, basic engineering course with cloud storage. 
International Journal of Mobile Learning and Organisation 1, 8(1), pp.67-81. 
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ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1] พิชญะ สมภพสกุล และเชิดพันธ์ วิทูรำภรณ์, “กำรออกแบบหัวฉีดแบบ Ejector เพื่อใช้กับระบบกำรท ำควำมเย็น,” กำร
ประชุมวิชำกำรเครือข่ำยวิศวกรรมเครื่องกลแห่งประเทศไทย ครั้งท่ี 28, 15-17 ตุลำคม 2557 จังหวัดขอนแก่น. 

[2] ทวีพงศ์ สิริคุตตำนนท์ และเชิดพันธ์ วิทูรำภรณ์, “กำรศึกษำวิธีกำรออกแบบส ำหรับท่อลมที่ท ำจำกผ้ำ,” กำรประชุมวิชำกำร
เครือข่ำยวิศวกรรมเครื่องกลแห่งประเทศไทย ครั้งท่ี 28, 15-17 ตุลำคม 2557 จังหวัดขอนแก่น. 

[3] ตุลยวัต แสงวิเชียรกิจ และเชิดพันธ์ วิทูรำภรณ์, “กำรศึกษำแบบจ ำลองของท่อลมที่ค ำนึงถึงกำรรั่วและกำรสูญเสียควำมร้อน
ของลมภำยในท่อ,” กำรประชุมวิชำกำรเครือข่ำยวิศวกรรมเครื่องกลแห่งประเทศไทยครั้งที่ 27, 16-18 ตุลำคม 2556, เมือง
พัทยำ, จังหวัดชลบุรี 

[1] Vitooraporn, C. “Study on the current situation of HFC-32 Refrigerant Technology and Application in Asian 
Countries,”  the 12th Asia Pacific Conference on Built Environment, November 5- 6, 2013, Manila, 
Philippines. 

[2] Sirikuttanon, T. and Vitooraporn, C. “Study on Characteristic of Air Flow through Perforated Pipe,” the 12th 
Asia Pacific Conference on Built Environment, November 5-6, 2013, Manila, Philippines. 

[3] Vitooraporn, C.  “ A Study on the Supply of Thailand’ s Shipbuilding Industry,”  Regional Conference on 
Mechanical and Aerospace Technology, 12-13 February 2013, Bangkok, Thailand. 
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กรรมกำรและสมำชิกของหน่วยงำนภำยนอก 

[1]  กรรมกำรสภำสถำบันเทคโนโลยีแห่งอโยธยำ  สถำบันเทคโนโลยีแห่งอโยธยำ 
[2] กรรมกำรผู้ทรงคุณวุฒิหลักสูตรวิศวกรรมเรือ  มหำวิทยำลัยเกษตรศำสตร์ วิทยำเขตศรีรำชำ 
[3] อนุกรรมกำรวิชำกำร คณะที่ 48/10 เครื่องปรับอำกำศ  ส ำนักงำนมำตรฐำนผลิตภัณฑ์อุตสำหกรรม 
[4] อนุกรรมกำรวิชำกำร คณะที่ 48/14 ตู้แช่  ส ำนักงำนมำตรฐำนผลิตภัณฑ์ อุตสำหกรรม 
[5] อนุกรรมกำรวิชำกำร คณะที่ 48/15 มอเตอร์คอมเพรสเซอร์  ส ำนักงำนมำตรฐำนผลิตภัณฑ์ อุตสำหกรรม 
[6] อนุกรรมกำรวิชำกำร คณะที่ 47/1 มลพิษและอื่น ๆ  ส ำนักงำนมำตรฐำนผลิตภัณฑ์อุตสำหกรรม 
[7] อนุกรรมกำรสำขำวิศวกรรมเครื่องกล  วิศวกรรมสถำนแห่งประเทศไทย (วสท.) 
[8] อนุกรรมกำรรับรองหลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกล  สภำวิศวกร 
[9] นำยกสมำคมวิศวกรรมปรับอำกำศแห่งประเทศไทย  สมำคมวิศวกรรมปรับอำกำศแห่งประเทศไทย 
[10] คณะกรรมกำรบริหำร ASHRAE Thailand Chapters 
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กิจกรรมและโครงกำรทีร่่วมมือกับหน่วยงำนภำยนอก 

[1] คณะกรรมกำรจัดงำน Chapter Regional Conference, ASHRAE Region 13. 
[2] Steering committee, Asia Pacific for the Built Environment Conference, ASHRAE Region 13. 
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ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1] Salakij, S., Yu, N., Paolucci, S. and Antsaklis, P., 2016, “Model-Based Predictive Control for building energy 
management. I: Energy modeling and optimal control,” Energy and Buildings, 133, pp. 345-358. 

[2] Salakij, S. , Liburdy, J.  A. , and Pence, D.  V. , 2015, “ Modeling Criteria for Extraction Regime Transitions for 
Microscale in- Situ Vapor Extraction Application,”  International Journal of Heat and Mass Transfer, 84, pp. 
214-224. 

[3] Salakij, S. , Liburdy, J.  A. , Pence, D.  V. , and Apreotesi M. , 2013,“Modeling in-Situ Vapor Extraction During 
Convective Boiling in Fractal- Like Branching Microchannel Networks,”  International Journal of Heat and 
Mass Transfer, 60, pp. 700-712. 

[4]  Salakij, S. , Liburdy, J.  A. , and Pence, D.  V. , 2013, “ Modeling Criteria for Extraction Regime Transitions for 
Microscale in-Situ Vapor Extraction Application,” Proc. ASME IMECE2013-65764, pp. V08BT09A074. 
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กิจกรรมและโครงกำรทีร่่วมมือกับหน่วยงำนภำยนอก 

[1] โครงกำรจ้ำงเหมำบริกำรปรับปรุงคู่มือกำรรำยงำนและตรวจวัดกำรวิเครำะห์รับรองกำรใช้พลังงำนปฐมภูมิในกระบวนกำร
ผลิตไฟฟ้ำและพลังงำนควำมร้อนร่วมกัน (Primary Energy Saving: PES)  ร่วมกับ ส ำนักงำนคณะกรรมกำรก ำกับกิจกำร
พลังงำน 

[2] โครงกำรตรวจสอบและรำยงำนผลค่ำ PES ประจ ำปี 2560  ร่วมกับโรงไฟฟ้ำรำชบุรีเวอลด์โคเจน-เนอเรช่ัน โครงกำร 1 & 2  
[3] โครงกำรตรวจสอบและรำยงำนผลค่ำ PES ประจ ำปี 2560  ร่วมกับโรงไฟฟ้ำขนำดเล็กในพ้ืนท่ีบริษทัท็อป เอสพีพี จ ำกัด 

ส่วนท่ี 1 & 2 
[4] The Self-sustaining Living Module (SLiM) ร่วมกับ University of Notre Dame 
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1. งำนวิจัย 

[1] Phanomchoeng, G. and Chancharoen, R., “Adaptive Gain Control for a Two-Axis, H-Frame-Type, Positioning 
System,” Engineering Journal, 2017. 

[2] Phanomchoeng, G. , Chancharoen, R.  and Lumia, R.  “ Developing vibrotactile haptic stimuli based on 
measured human capabilities,” Virtual Reality, DOI 10.1007/s10055-017-0309-0, 2017. 

[3]  Phanomchoeng, G. , Chantranuwathana, S.  and Charunyakorn, P. , “ On- line Ladle Lining Temperature 
Estimation by Using Bounded Jacobian Nonlinear Observer,”  Journal of Iron and Steel Research, 
International, Vol. 23, Issue 8, 2016, pp. 792-799. 

[4] Phanomchoeng, G. and Rajamani, R., “Real-Time Estimation of Rollover Index for Tripped Rollovers with a 
Novel Unknown Inputs Nonlinear Observer,” IEEE/ASME Transactions on Mechatronics, Vol. 19, No. 2, 2014, 
pp. 743-54. 

[5] Phanomchoeng, G.  and Rajamani, R.  “ New Rollover Index for Detection of Tripped and Un- Tripped 
Rollovers,” IEEE Transaction on Industrial Electronics, Vol. 61, No. 10, 2013, pp. 4726-36. 

[6] Phanomchoeng, G.  and Chancharoen, R. , “ Projected pattern on three- dimensional objects for image 
feature classification and recognition” , The 2017 2nd International Conference on Control and Robotics 
Engineering, 2017 

[7] Phanomchoeng, G. , Zemouche, A.  and Rajamani, R. , “ Real- Time Automotive Slip Angle Estimation with 
Extended H∞ Circle Criterion Observer for Nonlinear Output System”, 2017 American Control Conference, 
2017 

[8] Phanomchoeng, G. , Wivatsujaritkul, K. , Waivitlikit, T. , Kitaphanich, W.  and Chantranuwathana, S. , “ Road 
Surface Condition Detection in Bicycle for Active Safety Applications”, SAE, 2017. 

[9] Phanomchoeng, G. , Chancharoen, R. , Kwanmuang, S.  and Maneeratana, K. , “Successive Build Up Lab for 
Learning Mechatronics”, IEEE Teaching, Assessment and Learning for Engineering, 2016. 
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กิจกรรมและโครงกำรทีร่่วมมือกับหน่วยงำนภำยนอก 

[1] Circle criterion base H observer design for Lipschitz and monotonic nonlinear systems- enhanced LMI 
condition and constructive discussions  ร่วมกับ University of Minesota และ University of Larrgine. 
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[2] Real time automotive slip angle estimation with extended H circle criterion observer for nonlinear 

output system ร่วมกับ University of Minesota และ University of Larrgine. 
[3] หุ่นยนต์ปีนก ำแพง ร่วมกับ SCG 
[4] 3D printer ร่วมกับ SCG 
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อาจารย์ ดร.สุรัฐ ขวัญเมือง 
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ผลงำนย้อนหลัง 5 ปี (2556-2561/2013-2018) 
1. งำนวิจัย 

[1] Phanomchoeng, G., Chancharoen, R., Kwanmuang, S. and Maneeratana, K., 2016, December. Successive 
build up lab for learning mechatronics. In Teaching, Assessment, and Learning for Engineering (TALE), 2016 
IEEE International Conference on (pp. 93-100). IEEE. 
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3. หนังสือ 
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กิจกรรมและโครงกำรทีร่่วมมือกับหน่วยงำนภำยนอก 

[1]  เมำสส์ ำหรับผู้พิกำรทำงแขน  ร่วมกับโรงเรยีนก ำเนิดวิทย์ (ผำ่น JSTP) 
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