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สารบัญ 
หน้า 

 หมวดที่ 1 ข้อมูลทั่วไป 
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  ช่ือปริญญาและสาขาวิชา         4 
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  สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร     6 
  ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มคีุณภาพและมาตรฐาน     6 
  อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังสําเร็จการศึกษา       6 
  อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร         7 
  สถานที่จัดการเรียนการสอน         7 
  สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จําเป็นต้องนํามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร  8 
  ผลกระทบต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเก่ียวข้องกับพันธกิจของสถาบัน    8 
  ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอ่ืนที่เปิดสอนในคณะ/ภาควิชาอ่ืนของสถาบัน    9 
  หลักสูตรที่นํามาใช้เป็นแนวทางในการพัฒนาหลักสูตร       9 
 หมวดที่ 2 ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร    
  ปรัชญา ความสําคัญ วัตถุประสงค์ของหลักสูตร และคุณลกัษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์    10 
  แผนพัฒนาปรบัปรุง          12 
 หมวดที่ 3 ระบบการจัดการศึกษา การดําเนนิการ และโครงสร้างของหลักสูตร 
  ระบบการจัดการศึกษา          13 
  การดําเนินการหลักสูตร          13 
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  ข้อกําหนดเก่ียวกับการทําโครงงานหรืองานวิจัย       30 
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หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑติ 
สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
(หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559) 

 
 

ชื่อสถาบนัอุดมศึกษา จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
 
 

หมวดท่ี 1. ข้อมูลท่ัวไป 
1. ชื่อหลักสูตร 
 (ภาษาไทย)  หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
 (ภาษาอังกฤษ) Bachelor of Engineering Program in Mechanical Engineering    
 
2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 
 2.1 ชื่อปริญญา 
  (ภาษาไทย:ช่ือเต็ม)  วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
  (ภาษาไทย :อักษรย่อ) วศ.บ. 
  (ภาษาอังกฤษ : ช่ือเต็ม)  Bachelor of Engineering 
  (ภาษาอังกฤษ :อักษรย่อ) B.Eng. 
 
 2.2 ชื่อสาขาวิชาท่ีระบุใน TRANSCRIPT 
  FIELDS OF STUDY  :  Mechanical Engineering 
 
3. ลักษณะและประเภทของหลกัสูตร 
 3.1 ลักษณะของโปรแกรม  
  เป็นหลักสูตรระดับปริญญาตรี ระยะเวลา 4 ปี 
 
 3.2 ประเภทของหลักสูตร 
  เชิงการจัดการ   หลักสูตรปกติ  หลักสูตรนานาชาติ  หลักสูตรภาษาอังกฤษ  
  เชิงการจัดเก็บเงิน หลักสูตรปกติ  หลักสูตรพิเศษ 
 
4. จํานวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร  147 หน่วยกิต 



5 
 

5. รูปแบบของหลักสูตร 
 5.1 รูปแบบ  ปริญญาตรี  ประกาศนียบัตรบัณฑิต  ปริญญาโท  
    ประกาศนียบัตรบัณฑิตช้ันสูง  ปริญญาเอก  
 5.2 ภาษาที่ใช ้
   ภาษาไทย   ภาษาอังกฤษ   ภาษา .................   ภาษาไทยและอังกฤษ 
 5.3 การรับเข้าศึกษา   นิสิตไทย   นิสิตต่างชาติ       รับทั้งสองกลุ่ม 
 5.4 ความร่วมมือกับสถาบนัอ่ืนทั้งภายในและภายนอกมหาวิทยาลัย 
  5.4.1 ภายในมหาวิทยาลัย ได้แก่  
   ไม่มี 
  5.4.2 ภายนอกมหาวิทยาลัยได้แก่  
   ไม่ม ี
 5.5 การให้ปริญญาแก่ผู้สําเร็จการศึกษา 
   ปริญญาเดียว 

  ปริญญาร่วม ร่วมกับมหาวิทยาลัย.......................................................................................................... 
   2 ปริญญา ร่วมกับมหาวิทยาลัย........................................................................................................... 
 
6.  สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 
 6.1 สถานภาพหลักสูตร 
   หลักสูตรใหม ่  
   กําหนดเปิดสอน ระบบทวิภาค     ภาคการศึกษาต้น  ภาคการศึกษาปลาย ปีการศึกษา...... 
    ระบบตรีภาค  ภาคการศึกษาที่ 1  ภาคการศึกษาที่ 2  
      ภาคการศึกษาที่ 3 ปีการศึกษา......... 
   หลักสูตรปรับปรุง  
   กําหนดเปิดสอน ระบบทวิภาค      ภาคการศึกษาต้น    ภาคการศึกษาปลาย ปีการศึกษา 2559 
    ระบบตรีภาค  ภาคการศึกษาที่ 1  ภาคการศึกษาที่ 2  
      ภาคการศึกษาที่ 3   ปีการศึกษา......... 

6.2.1 ได้พิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการมาตรฐานหลักสูตร 
ในการประชุมคร้ังที่ 2/2559  วันที่  11  เดือน  มีนาคม  พ.ศ. 2559 

6.2.2 ได้พิจารณากลั่นกรองโดยคณะกรรมการนโยบายวิชาการ 
  ในการประชุมครั้งที่....../......... วันที่........เดือน.....................พ.ศ. ........ 

  6.2.3 ได้รับอนุมัติ/เห็นชอบจากสภามหาวิทยาลัย  
    ในการประชุมครั้งที่ 790   วันที่  31  เดือน  มีนาคม  พ.ศ. 2559 
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7.  ความพร้อมในการเผยแพรห่ลักสูตรที่มีคณุภาพและมาตรฐาน 
 ปีการศึกษา 2560  
 
8.  อาชีพทีส่ามารถประกอบไดห้ลังสําเร็จการศึกษา 
 บัณฑิตสามารถทํางานที่มีความเก่ียวข้องกับสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลในโรงงานอุตสาหกรรม หน่วยงาน
เอกชน หน่วยงานของรัฐบาล รัฐวิสาหกิจ องค์การมหาชน และหน่วยงานวิจัยทั้งในประเทศและต่างประเทศ 
 
9. อาจารย์ผู้รับผดิชอบหลักสูตร 

ลําดับ ชื่อ – นามสกุล 
เลขประจําตัวประชาชน 

ตําแหน่ง 
ทางวิชาการ 

คุณวุฒ ิ
(ทุกระดับ
การศึกษา) 

สาขาวิชา 
สําเร็จการศึกษา 

สถาบัน ปีท่ีสําเร็จ 

1 ดร.วิทยา  วัณณสุโภประสิทธ์ิ 
5-1012-99076-68-8 
 

ผศ. วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล สถาบัน
เทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าเจ้าคุณ
ทหาร
ลาดกระบัง 

1990 

M.Sc. Mechanical Engineering Northwestern 
Univ., U.S.A. 

1994 

Ph.D. Mechanical Engineering 
 

Northwestern 
Univ., U.S.A. 

19997 

Post Doc. Mechanical Engineering Northwestern 
Univ., U.S.A. 

2000 

2 ดร.สมศักด์ิ  ไชยะภินันท์ 
3-1009-01603-72-8 

ศ. 
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 

จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย 

1976 

M.S.  Mechanical Engineering  Oregon State, 
U.S.A. 

1979 

Ph.D. Mechanical Engineering Oregon State, 
U.S.A. 

1984 

3 ดร.วิบูลย์  แสงวีระพันธ์ุศิริ 
3-1008-00043-08-5 
 

ศ. วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย 

1978 

M.S.M.E., Mechanical Engineering Georgia 
Institute of 
Technology 

U.S.A. 

1980 
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ลําดับ ชื่อ – นามสกุล 
เลขประจําตัวประชาชน 

ตําแหน่ง 
ทางวิชาการ 

คุณวุฒ ิ
(ทุกระดับ
การศึกษา) 

สาขาวิชา 
สําเร็จการศึกษา 

สถาบัน ปีท่ีสําเร็จ 

Ph.D.  Mechanical Engineering  Georgia 
Institute of 
Technology, 

U.S.A. 

1984 

4 ดร.จิรพงศ์  กสิวิทย์อํานวย 
3-7699-00123-37-7 

ผศ. 
วศ.บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 

จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย 

2536 

วศ.ม. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย 

2539 

D.Eng.  Mechanical Engineering 
Univ. of 

Tokyo, Japan 
2543 

5 ดร.อลงกรณ์  พิมพ์พิณ 
3-1006-00381-41-6 

ผศ. 
วศ. บ. วิศวกรรมเคร่ืองกล 

จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย 

2540 

วศ. ม. วิศวกรรมเคร่ืองกล 
จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย 

2543 

D.Eng. Mechanical Engineering  
Univ. of 

Tokyo, Japan 
2548 

 
10. สถานทีจั่ดการเรียนการสอน 
  ภายในมหาวิทยาลัย คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
  ภายนอกมหาวิทยาลัย    หน่วยงาน .................................................................. 
 

11.  สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาท่ีจําเป็นต้องนํามาพิจารณาในการวางแผนหลกัสูตร 
 11.1 สถานการณ์หรอืการพัฒนาทางเศรษฐกิจ  
 ประเทศไทยมีความจําเป็นในการพัฒนาอุตสาหกรรมพ้ืนฐานและยกระดับอุตสาหกรรมการผลิตที่เน้น
เทคโนโลยี การวิจัย และการพัฒนาเพ่ือตอบสนองความต้องการสินค้าและงานบริการในประเทศที่เพ่ิมมากขึ้นอย่าง
ต่อเน่ือง และเสริมสร้างความมั่นคงทางเศรษฐกิจของประเทศ ทําให้การพัฒนาบุคลากรด้านเทคโนโลยีที่มีความ
เก่ียวข้องกับศาสตร์ทางวิศวกรรมเครื่องกลเป็นสิ่งที่สําคัญอย่างมาก 
 11.2 สถานการณ์หรอืการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม  
 ตามข้อตกลงการค้าเสรีและการลงทุนระหว่างประเทศ และในภูมิภาคเอเชียแปซิฟิค และในภูมิภาค
อาเซียน จีน ญี่ปุ่นและ เกาหลี นํามาซึ่งความจําเป็นในการผลิตบัณฑิตทางด้านวิศวกรรมเคร่ืองกลที่มีความสามารถ
และทักษะในระดับมาตรฐานสากล สามารถแข่งขันและทํางานร่วมกับวิศวกรจากหลากหลายเช้ือชาติและวัฒนธรรมได้ 
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12. ผลกระทบจากข้อ 11.1 และ 11.2 ต่อการพัฒนาหลักสตูรและความเก่ียวข้องกับพนัธกิจของสถาบัน 
 12.1 การพัฒนาหลักสูตร 
  วิศวกรรมศาสตรบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกลที่ขอปรับปรุงมีแผนการพัฒนาคุณภาพหลักสูตร และ
คุณภาพบัณฑิตให้เทียบเคียงนานาชาติ ด้วยการกําหนดคุณลักษณะของบัณฑิตที่พึงประสงค์และผลการเรียนรู้ใน
รายวิชาต่างๆให้สอดคล้องกับความต้องการอันเป็นที่ยอมรับในระดับนานาชาติ และปรับระบบการเรียนการสอนที่เน้น
ให้นิสิตมีทักษะในการที่จะสามารถระบุปัญหาและความต้องการของผู้ใช้งาน สามารถออกแบบการแก้ปัญหา 
ดําเนินการแก้ไขปัญหา และการสอบทวนได้ 
 12.2 ความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของสถาบัน 
  การพัฒนาหลักสูตรนี้สอดคล้องกับพันธกิจของคณะวิศวกรรมศาสตร์และของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
ในด้านการผลิตบัณฑิตที่มีความเป็นเลิศทางวิชาการและมีทักษะตามมาตรฐานในระดับนานาชาติ มีความเป็นผู้นํา 
มีคุณธรรม มีจรรยาบรรณ และสามารถพัฒนาตนเองทางด้านวิชาการและสังคมต่อไปได้อย่างย่ังยืนในประชาคมโลก 
 
13. ความสัมพันธ์ (ถ้ามี) กับหลักสูตรอ่ืนที่เปิดสอนในคณะ/ภาควิชาอ่ืนของสถาบัน (เช่น รายวิชาที่เปิดสอน

เพื่อให้บริการคณะ/ภาควิชาอ่ืน หรือต้องเรียนจากคณะ/ภาควิชาอ่ืน) 
 13.1 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรน้ีที่เปิดสอนโดยคณะ/ภาควิชา/หลักสูตรอ่ืน 

 หลักสูตรน้ีใช้บริการการเรียนการสอนจากรายวิชาที่เปิดสอนในคณะวิศวกรรมศาสตร์ คณะวิทยาศาสตร์
สถาบันภาษา สํานักงานจัดการศึกษาทั่วไป และคณะวิชาที่เก่ียวข้อง ทั้งน้ี ล้วนเป็นหน่วยงานการศึกษาใน
จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยที่มีมาตรฐานวิชาการ และการเรียนการสอนภายใต้กรอบประกันคุณภาพ
หลักสูตรเช่นเดียวกัน 

13.2 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนให้ภาควิชา/หลักสูตรอ่ืนต้องมาเรียน 
   มีรายวิชาที่เรียนร่วมกันระหว่างหลักสูตรของสาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล สาขาวิศวกรรมยานยนต์ และ

สาขาวิชาวิศวกรรมเรือ รวมถึงยังมีบางรายวิชาเปิดบริการให้กับสาขาวิชาอ่ืนๆในหลักสูตรวิศวกรรม
ศาสตรบัณฑิตของคณะวิศวกรรมศาสตร์ด้วย 

  13.3 การบริหารจัดการ 
 อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรประสานงานกับคณะ/หน่วยงานผู้ให้บริการสอน ทั้งด้านเนื้อหารายวิชา 

การจัดการเรียนการสอน เพ่ือให้สอดคล้องกับมาตรฐานผลการเรียนรู้ของคณะวิศวกรรมศาสตร์ 
 
14. หลักสูตรที่นาํมาใช้เป็นแนวทางในการพัฒนาหลักสูตร 
 14.1 หลักสูตรที่เสนอมีลักษณะคล้ายคลึงกับหลักสูตรอ่ืนที่เปิดสอนอยู่แล้วในจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
  -ไม่มี- 
 14.2 หลักสูตรลักษณะน้ีมีเปิดสอนอยู่แล้วที่มหาวิทยาลัยอ่ืนในประเทศ 
  -ไม่มี- 
 14.3 หลักสูตรของมหาวิทยาลัยในต่างประเทศที่ใช้ประกอบการพัฒนาหลักสูตรน้ี ได้แก่ 
  -ไม่มี- 
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หมวดท่ี 2. ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 
 

1. ปรัชญา ความสําคัญ วัตถุประสงค์ของหลักสูตรและคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ 
  1.1 ปรัชญาของหลักสูตร 

 ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกลมีเป้าหมายในการผลิตบัณฑิต ที่มีความสามารถเป็นผู้นําทั้งใน
ด้านวิชาชีพและวิชาการทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล เพ่ือสนองตอบต่อความต้องการของภาครัฐ 
ภาคเอกชน และวงการการศึกษา ทั้งในประเทศและในระดับภูมิภาค หลักสูตรมุ่งเน้นการผลิต
บัณฑิตให้มีทั้งความรู้ ทักษะ และทัศนคติที่จําเป็นในวิชาชีพวิศวกรรมเคร่ืองกล เป็นผู้ที่ครองตนได้
อย่างมีสติ ปัญญา คุณธรรม และจริยธรรม และยึดแนวทางปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียงในการดําเนินชีวิต 

  1.2 ความสําคัญของหลักสูตร 
 ปัจจุบันเทคโนโลยีทางด้านวิศวกรรมเคร่ืองกลมีการพัฒนาไปอย่างรวดเร็ว ดังน้ันเราจึง
ต้องการบุคลากรท่ีมีความรู้ ความสามารถ  และศักยภาพท่ีสามารถรองรับงานทางด้าน
วิศวกรรมเครื่องกลในภาคอุตสาหกรรม ซึ่งรวมถึงงานการออกแบบ การพัฒนา และวิจัยสําหรับ
เทคโนโลยีได้  

1.3 วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
วัตถุประสงค์ของหลักสูตรเดิม (พ.ศ. 2554) 
1.  เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความรู้และความเข้าใจพื้นฐานด้านคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์กายภาพ 

รวมถึงบทบาท ความสําคัญ และความสัมพันธ์ระหว่างศาสตร์ทั้งสองด้าน อันเป็นรากฐานและ
องค์ประกอบที่สําคัญของศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเคร่ืองกล 

2.  เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความรู้และความเข้าใจพ้ืนฐานของศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล และ
ระบบทางวิศวกรรมเครื่องกล รวมถึงบทบาท ความสําคัญ และความสัมพันธ์ระหว่างเครื่องมือ
วิเคราะห์ (Analytical tools) ต่อการวิเคราะห์ระบบทางกายภาพ และแบบจําลองทาง
คณิตศาสตร์ (Physical system and mathematical models) ทางวิศวกรรมเครื่องกล อัน
เป็นรากฐานและองค์ประกอบที่สําคัญในการศึกษาระบบทางวิศวกรรมเครื่องกลโดย
กระบวนการทดลอง การวิเคราะห์ การสังเคราะห์ การออกแบบ การพัฒนา และการวิจัย  

3.  เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความสามารถและทักษะในการประยุกต์ความรู้และความเข้าใจพ้ืนฐานของ
ศาสตร์ทางด้านวิศวกรรมเคร่ืองกลและระบบทางวิศวกรรมเครื่องกล รวมทั้งมีความสามารถ 
ทักษะ และความคิดสร้างสรรค์ในการศึกษาระบบทางวิศวกรรมเคร่ืองกลโดยกระบวนการ
ทดลอง การวิเคราะห์ การสังเคราะห์ การออกแบบ การพัฒนา และการวิจัย อันเป็นรากฐาน
และองค์ประกอบที่สําคัญในการประกอบวิชาชีพทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลอย่างมี
ประสิทธิภาพ 
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4.  เพ่ือผลิตบัณฑิตที่มีความรู้ทางด้านสังคมศาสตร์ มนุษยศาสตร์ และวัฒนธรรม รวมท้ังมี
ความสามารถและทักษะในการสื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพ และมีความเข้าใจและตระหนักใน
บทบาทและความสําคัญของวิชาชีพต่อสังคม อันเป็นรากฐานและองค์ประกอบที่สําคัญในการ
ประกอบวิชาชีพทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลในสังคมอย่างมีประสิทธิภาพ  

5.  เพ่ือเตรียมความพร้อมให้แก่บัณฑิตในการประกอบวิชาชีพ การศึกษาต่อในระดับปริญญาขั้นสูง 
และการวิจัย อันเป็นรากฐานและองค์ประกอบที่สําคัญในการเป็นผู้นําทางด้านวิชาชีพและการ
สร้างองค์ความรู้ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกลให้แก่สังคม 

วัตถุประสงค์ของหลักสูตรปรับปรุง (พ.ศ. 2559) 
-คงเดิม- 

  1.4  คุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ 
    คุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล
น้ีเป็นไปตามคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย คือ บัณฑิตจุฬาฯ เป็นผู้ที่มีคุณค่าของ
สังคมโลกซึ่งประกอบด้วย 9 ด้าน 14 ประเด็น ดังน้ี  

1. มีความรู้ (รู้รอบ รู้ลึก) 
2.  มีคุณธรรม (มีคุณธรรมและจริยธรรม มีจรรยาบรรณ) 
3. คิดเป็น (สามารถคิดอย่างมีวิจารณญาณ สามารถคิดริเร่ิมสร้างสรรค์ มีทักษะในการคิดแก้ปัญหา) 
4. ทําเป็น (มีทักษะทางวิชาชีพ มีทักษะทางการส่ือสาร มีทักษะทางเทคโนโลยีสารสนเทศ มีทักษะทาง

คณิตศาสตร์และสถิติ มีทักษะการบริหารจัดการ) 
5. ใฝ่รู้  รู้จักวิธีการเรียนรู้ 
6. มีภาวะผู้นํา 
7. มีสุขภาวะ 
8.  มีจิตอาสาและสํานึกสาธารณะ 
9. ดํารงความเป็นไทยในกระแสโลกาภิวัตน์ 

    โดยท่ีคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของหลักสูตรน้ียังมีคุณลักษณะที่สอดคล้องตามคุณลักษณะ
บัณฑิตที่พึงประสงค์ของคณะวิศวกรรมศาสตร์  จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย ที่กาํหนดไว้ 13 องค์ประกอบ ดังน้ี 

1. มีองค์ความรู้ทางด้านคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ และวิศวกรรมศาสตร์ – มีความรู้กว้างและรู้ลึกในศาสตร์
ทางด้านวิศวกรรมเครื่องกล 

2. สามารถประยุกต์ใช้องค์ความรู้ทางคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ และวิศวกรรมศาสตร์ – สามารถนําความรู้
ทางคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมศาสตเครื่องกล ไปประยุกต์ใช้ในการแก้โจทย์ปัญหาในการทํา
โครงงานพิเศษ และในรายวิชาการฝึกงาน   ประยุกต์ใช้องค์ความรู้ในการสร้างแบบจําลองทาง
วิศวกรรมศาสตร์ 
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3. สามารถวิเคราะห์ปัญหา  - มีทักษะด้านการเรียนรู้ การคิดอย่างใช้เหตุผล การวิเคราะห์และกระบวนการ
แก้ปัญหาด้วยการวิจัยอย่างเป็นระบบ  ระบุปัญหาที่ซับซ้อนได้ วิเคราะห์ปัญหาได้ 

4. สามารถออกแบบและพัฒนาทางแก้ปัญหา – สามารถมองนอกกรอบเพ่ือนําไปสู่การพัฒนาอย่าง
สร้างสรรค์ตามระเบียบ  ออกแบบการแก้ปัญหาท่ีคํานึงถึงความปลอดภัย คํานึงถึงสาธารณสุขชุมชน  
คํานึงถึงวัฒนธรรมและสังคม  สิ่งแวดล้อม 

5. สามารถตรวจสอบ/สืบค้นข้อเท็จจริง - สามารถตรวจสอบ สืบค้นข้อเท็จจริง วางแผนควบคุมปัญหา/
กระบวนการ วิเคราะห์ สังเคราะห์ แปลผลการดําเนินงาน เพ่ือหาบทสรุปได้อย่างมีประสิทธิผล 

6. สามารถใช้เครื่องมือทันสมัย – การเลือกใช้เครื่องมือ เทคนิค ทรัพยากรท่ีเหมาะสมและทันสมัย 
ประยุกต์ใช้เคร่ืองมือ เทคนิค ทรัพยากรที่เหมาะสมและทันสมัย มีทักษะในเลือกใช้เครื่องมือในการทํา
โครงงานทางวิศวกรรมเครื่องกลหรือได้อย่างเหมาะสมและทันสมัย  สร้างเคร่ืองมือ เทคนิค ทรัพยากรท่ี
เหมาะสมและทันสมัย 

7. สามารถทํางานด้วยตนเอง และทํางานเป็นทีม – สามารถทํางานด้วยตนเองและสามารถทํางานในสถานะ
ผู้นําของทีมและสมาชิกของทีม 

8. สามารถติดต่อ สื่อสาร กับคณะทํางาน  องค์กรวิชาชีพ กับสังคม - สามารถอธิบายสื่อสารให้กับผู้อ่ืนเข้าใจ
ได้ ทั้งในรูปแบบการเขียนเชิงวิชาการ และการนําเสนอด้วยวาจา 

9. ตระหนัก และรับผิดชอบถึงผลการปฏิบัติงานของวิศวกรต่อสังคม - จะต้องตระหนัก และรับผิดชอบถึงผล
การปฏิบัติงานต่อความปลอดภัย สาธารณสุขชุมชน วัฒนธรรมและสังคม และการปฏิบัติงานในเชิงกฎหมาย 

10.มีจริยธรรม - มีคุณธรรม จริยธรรม เสียสละ ซื่อสัตย์ สุจริต มีวินัย ตรงต่อเวลา มีจรรยบรรณทางวิชาการ
และวิชาชีพ และมีวิสัยทัศน์ต่อวิชาชีพ มีจิตสาธารณะ 

11.ตระหนัก และ/หรือสามารถทํางานโดยคํานึงถึงสิ่งแวดล้อม ความย่ังยืน และเศรษฐกิจพอเพียง – จะต้อง
ตระหนักและรับผิดชอบในการปฏิบัติงานต่อสิ่งแวดล้อม ปฏิบัติงานแบบยั่งยืนและยึดหลักเศรษฐกิจ
พอเพียง 

12.การจัดการความเสี่ยงและการลงทุน ตระหนัก และ/หรือสามารถจัดการความเสี่ยง และการลงทุน - 
จะต้องตระหนัก และ/หรือมีความรู้ในการจัดการความเสี่ยง และการลงทุน ความเสี่ยงของการดําเนินงาน
ในเชิงเศรษฐศาสตร์  และสามารถบริหารความเสี่ยงของการดําเนินงานในเชิงเศรษฐศาสตร์   

13.ตระหนัก และ/หรือสามารถเรียนรู้ตลอดชีพ – ตระหนักถึงความจําเป็นในการเรียนรู้ด้วยตนเอง มี
ความสามารถเรียนรู้ด้วยตนเอง และตระหนักถึงความสําคัญในการเรียนรู้ตลอดชีพ โดยเป็นผู้ใฝ่รู้ มีความ
กระตือรือร้นที่จะเรียนรู้ตลอดเวลา 

 สําหรับคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของหลักสูตร มีลักษณะเด่นคือ จะต้องมีความเป็นเลิศทาง
วิชาการด้านวิศวกรรมเครื่องกล โดยต้องมีความสามารถในการวิจัยและมีทักษะตามมาตรฐานในระดับนานาชาติ 
รวมถึงมีความเป็นผู้นํา มีคุณธรรม มีจรรยาบรรณ และสามารถพัฒนาตนเองทางด้านวิชาการและสังคมต่อไปได้อย่าง
ย่ังยืนในประชาคมโลก 
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 สําหรับคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ของหลักสูตรมลีักษณะเด่น คือ  13  องค์ประกอบ 
 

คุณลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ คําอธิบายคุณลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ 

1. มีองค์ความรู้ บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องมีองค์ความรู้ทางคณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์และ
วิศวกรรมศาสตร์ท่ีเพียงพอในการประกอบวิชาชีพวิศวกรรม และในการทําวิจัยได้ 

2. สามารถประยุกต์ใช้องค์ความรู้ บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องสามารถประยุกต์องค์ความรู้ท้ังทางด้านคณิตศาสตร์ 
วิทยาศาสตร์และวิศวกรรมศาสตร์ ในการศึกษา วิเคราะห์และแก้ไขปัญหา ตรวจสอบ 
ออกแบบ และพัฒนาทางแก้ปัญหาทางวิศวกรรมได้อย่างเป็นระบบ มีประสิทธิผล และ
สามารถประยุกต์ใช้องค์ความรู้นั้นในการสร้างองคค์วามรู้ใหม่ได้ 

3. สามารถวิเคราะห์ปัญหา บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องสามารถระบุปัญหา (ท่ีซับซ้อน) ได้ สามารถกําหนด
หัวข้องานวิจัยข้ันสูงได้ และสามารถวิเคราะห์ปัญหา (ท่ีซับซ้อน)ได้ 

4.  สามารถออกแบบ และพัฒนาทาง
แก้ปัญหา 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องสามารถออกแบบและพัฒนาทางแก้ปัญหาอย่างมี
ประสิทธิผลท่ีสุด 

5. สามารถตรวจสอบ / สืบค้น
ข้อเท็จจริง 
 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องสามารถสืบคน้ข้อเท็จจริง วางแผนและดําเนินการ
ตรวจสอบ/ควบคุม ปัญหาและกระบวนการ วิเคราะห์ และแปลผลการดําเนินงาน 
สังเคราะห์ข้อมูลเพ่ือหาบทสรุปได้อย่างมีประสิทธิผลท่ีสุด 

6. สามารถใช้เครื่องมือทันสมัย 
 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องสามารถเลือก ประยุกต์ และสร้างเคร่ืองมือ เทคนิค 
ทรัพยากรท่ีเหมาะสมและทันสมัยได้อย่างมีประสิทธิผลท่ีสุด 

7. สามารถทํางานด้วยตนเองและ
ทํางานเป็นทีม 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องสามารถทํางานด้วยตนเอง และทํางานร่วมกับบุคคลอ่ืน
เพ่ือให้เกิดผลสัมฤทธิ์ของงาน 

8.  สามารถติดต่อ สื่อสาร 
 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องสามารถติดต่อสื่อสารท้ังทางด้านการเขียน และการ
นําเสนอความคิดและผลการทํางานกับบุคคลในระดับต่างๆ ท่ีมีความหลากหลายทาง
การศึกษาและวัฒนธรรม และมีสามารถในการเขียนบทความวิจัยและได้รับการเผยแพร่ใน
ระดับนานาชาติ 

9. ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลการ
ปฏิบัติงานของวิศวกรต่อสังคม 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องตระหนักและรับผิดชอบถึงผลการปฏิบัติงานต่อความ
ปลอดภัย สาธารณสุขชุมชน วัฒนธรรมและสังคม และในเชิงกฎหมาย 

10. มีจริยธรรม 
 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องมีจริยธรรม เสียสละ ซ่ือสัตย์ สุจริต มีวินัย ตรงต่อเวลา 
มีจรรยาบรรณทางวิชาการ และวิชาชีพ 

11. ตระหนัก และ/หรือสามารถ
ทํางานโดยคํานึงถึงสิ่งแวดล้อม ความ
ย่ังยืน และเศรษฐกิจพอเพียง 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องตระหนักและรับผิดชอบในการปฏิบัติงานต่อสิ่งแวดล้อม 
ปฏิบัติงานแบบย่ังยืน และปฏิบัติงานยึดหลักเศรษฐกิจพอเพียง 

12. ตระหนัก และ/หรือสามารถ
จัดการความเสี่ยง และการลงทุน 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องตระหนัก และ/หรือสามารถจัดการความเสี่ยง  
และการลงทุน 

13. ตระหนัก และ/หรือสามารถ
เรียนรู้ตลอดชีพ 

บัณฑิตท่ีสําเร็จจากหลักสูตรจะต้องตระหนักถึงความจําเป็นในการเรียนรู้ด้วยตนเอง และ/
หรือสามารถเรียนรู้ด้วยตนเองตลอดชีพ 
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2. แผนพัฒนาปรบัปรุง 
 

แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง                 กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี้ 
1. ปรับปรุงหลักสูตรให้สอดคล้องกับ

ข้อกําหนดต่างๆ ของสภาวิศวกร
และจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

2. หลักสูตรยัง มีมาตรฐานระดับ
สากล มีโครงสร้างรวมถึงรายวิชา
ท่ี ร อ ง รั บ ก า ร ต ร ว จ รั บ ร อ ง
มาตรฐานสากล (accreditation) 
ท่ีอาจจะมีขึ้นในอนาคต 

3. หลักสูตรเป็นไปตามแนวทาง Eng 
Ed 4.0 

1. พัฒนาคุณลักษณะของบัณฑิตท่ีพึง
ประสงค์โดยพิจารณาจากมาตรฐาน
ผลการเรียนรู้ท่ีเป็นท่ียอมรับในระดับ
นานาชาติ 

2. การจัดชุด วิชา ท่ีรับผิดชอบทักษะ
ต่างๆ เพ่ือให้นิสิตได้เรียน ใช้ และ
พัฒนาทักษะเหล่านั้นอย่างต่อเนื่อง  

3. การติดตามประเมินหลักสูตรตาม
ระบบ CU-CAS, AUN-QA 

1. แผนผังการกระจายคุณสมบัติของ
บั ณ ฑิ ต ท่ี พึ ง ป ร ะ ส ง ค์  ไ ป สู่
วัตถุประสงค์ของรายวิชา 

2. แผนการจัดชุดวิชาท่ีรับผิดชอบทักษะ
ต่างๆ ตามแนวทาง Eng Ed 4.0  

3. ผลการประเมินคุณภาพนิสิตเม่ือจบ
การศึกษาท่ีอยู่ในระดับดี 

4. รายงานผลการประเมินหลักสูตรท่ีให้
แ น ว ท า ง ส ะ ท้ อ น ก า ร ป รั บ ป รุ ง
หลักสูตรในอนาคต 
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หมวดท่ี 3. ระบบการจัดการศึกษาการดําเนินการและโครงสรา้งของหลักสูตร 
 

1. ระบบการจัดการศึกษา 
1.1 ระบบ 
   ระบบทวิภาค   ภาคการศึกษาละไม่น้อยกว่า 15   สัปดาห์ 
   ระบบทวิภาค (นานาชาติ)        ภาคการศึกษาละไม่น้อยกว่า 15   สัปดาห์ 

   ระบบตรีภาค   ภาคการศึกษาละไม่น้อยกว่า  15   สัปดาห์ 
1.2 การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน 
    มีภาคฤดูร้อน 
    ไม่มีภาคฤดูร้อน 

 1.3 การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค 
           -ไม่ม-ี 

 1.4 การลงทะเบียนเรียน 
  ระดับปริญญาตรี ภาคการศึกษาปกติ ไม่เกิน 22 หน่วยกิต ภาคฤดูร้อน ไม่เกิน 7 หน่วยกิต 

    ระดับบัณฑิตศึกษา ภาคการศึกษาปกติไม่เกิน 15 หน่วยกิต ภาคฤดูร้อน ไม่เกิน 6 หน่วยกิต 
 

2. การดําเนินการหลักสูตร 
2.1 วัน-เวลาในการดําเนินการเรียนการสอน 

            ระบบทวิภาค ภาคการศึกษาต้น : สิงหาคม - ธันวาคม 
    ภาคการศึกษาปลาย : มกราคม - พฤษภาคม 
    ภาคฤดูร้อน   : มิถุนายน - กรกฎาคม 
    ระบบตรีภาค ภาคการศึกษาที่ 1 : สิงหาคม-พฤศจิกายน 
     ภาคการศึกษาที่ 2 : ธันวาคม-มีนาคม 
     ภาคการศึกษาที่ 3 : เมษายน-สิงหาคม 

2.2 คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา 
  เป็นผู้สําเร็จการศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลาย และเป็นไปตามระเบียบการคัดเลือกบุคคลเข้า
ศึกษาในสถาบันอุดมศึกษา สํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษาและจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

*การคัดเลือกผู้เข้าศึกษา 
  หลักสูตรระดับปริญญาตรี เป็นไปตามข้อบังคับว่าด้วยการรับนักเรียนเข้าศึกษาในจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย และ

ประกาศของสมาคมอธิการบดีแห่งประเทศไทย (สอท.) 
  หลักสูตรระดับบัณฑิตศึกษา เป็นไปตามคู่มือการสมัครเข้าศึกษาซี่งบัณฑิตวิทยาลัยจะประกาศให้ทราบในปี

การศึกษานั้น หรือคณะกรรมการบริหารหลักสูตรฯ พิจารณาแล้วเห็นสมควรเข้าศึกษาได้ 
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2.3 ปัญหาของนิสิตแรกเข้า 
   ไม่มี 

2.4 กลยุทธ์ในการดําเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา/ข้อจํากัดของนิสิตในข้อ 2.3 
   ไม่มี 

2.5 แผนการรับนิสิตและผู้สําเร็จการศึกษาในระยะ 5  ปี 

จํานวนนสิิต 
จํานวนนสิิตแต่ละปีการศึกษา 

2557 2558 2559 2560 2561 

ช้ันปีที่ 1 - - - - - 
ช้ันปีที่ 2 80 80 80 80 80 
ช้ันปีที่ 3 80 80 80 80 80 
ช้ันปีที่ 4 80 80 80 80 80 
รวม 240 240 240 240 240 

คาดว่าจะสาํเร็จการศึกษา 80 80 80 80 80 
2.6 งบประมาณตามแผน 

2.6.1 งบประมาณรายรับ (หน่วย : ล้านบาท)  

รายละเอียดรายรับ 
ปีงบประมาณ 

2557 2558 2559 2560 2561 
ค่าเล่าเรียน 5.4 5.6 5.7 5.7 5.7 
เงินพัฒนาคุณภาพนิสิต 2.4 2.5 2.6 2.6 2.6 
เงินอุดหนุนจากรัฐบาล 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 
รวม 8.3 8.6 8.8 8.8 8.8 

    

   2.6.2  งบประมาณรายจ่าย (หน่วย : บาท) 
หมวดเงิน ปีงบประมาณ 

2557 2558 2559 2560 2561 
ก. งบดําเนินการ      
1. เงินเดือนและค่าจ้าง 0.40 0.42 0.44 0.44 0.44 
2. ค่าตอบแทน 1.14 1.20 1.26 1.26 1.26 
3. ค่าใช้สอย 1.36 1.43 1.50 1.50 1.50 
4.ค่าวัสดุ 1.04 1.09 1.14 1.14 1.14 
5. ค่าสาธารณูปโภค 0.66 0.69 0.72 0.72 0.72 
6. เงินอุดหนุน 0.69 0.72 0.76 0.76 0.76 
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หมวดเงิน ปีงบประมาณ 
2557 2558 2559 2560 2561 

รวม (ก) 5.29 5.55 5.82 5.82 5.82 
ข. งบลงทุน      
1. ที่ดินและสิ่งก่อสร้าง 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 
2. ค่าครุภัณฑ์ 2.03 2.13 2.24 2.24 2.24 

รวม (ข) 2.03 2.13 2.24 2.24 2.24 
รวม (ก) + (ข) 7.32 7.68 8.06 8.06 8.06 

จํานวนนิสิต 95 95 95 95 95 
ค่าใช้จ่ายต่อหัวนิสิต 0.0771 0.0808 0.0848 0.0848 0.0848 

 
2.7 ระบบการศึกษา 

   แบบช้ันเรียน 
 แบบทางไกลผ่านสื่อสิ่งพิมพ์เป็นหลัก 
 แบบทางไกลผ่านสื่อแพร่ภาพและเสียงเป็นสือ่หลัก 
 แบบทางไกลทางอิเล็กทรอนิกส์เป็นสื่อหลัก (E-learning) 
 แบบทางไกลทางอินเตอร์เนต 
 อ่ืนๆ (ระบุ) …………………………………………………… 
2.8 การเทียบโอนหน่วยกิตรายวิชาและการลงทะเบียนเรียนข้ามมหาวิทยาลัย 
  ให้เป็นไปตามข้อตกลงเรื่องการเทียบโอนหน่วยกิตที่เกิดขึ้นและไม่ขัดต่อข้อบังคับของจุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย 

  
3.  หลักสูตรและอาจารย์ผู้สอน 
 3.1 หลักสูตร 
  3.1.1 จํานวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร    147 หน่วยกิต 
   ระยะเวลาการศึกษา   4  ปี 
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3.1.2  โครงสร้างหลักสูตร  
1)  หมวดวิชาศึกษาทั่วไป                                              30      หน่วยกิต  
 กลุ่มวิชาสังคมศาสตร ์ 3 หน่วยกิต 

กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์ 3 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาสหศาสตร์  3 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร ์ 3 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาศึกษาทั่วไปกลุ่มพิเศษ 6 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาภาษาต่างประเทศ 12 หน่วยกิต 

 2)  หมวดวิชาพ้ืนฐานทางคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์           27     หน่วยกิต  
 3)  หมวดวิชาเฉพาะ                                                    84    หน่วยกิต  
   กลุ่มวิชาบังคับ  
 -วิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 26 หน่วยกิต 

-วิชาแกนระดับสาขาวิชา  46  หน่วยกิต 
  กลุม่วิชาเลือก   
 -วิชาแกนระดับสาขาวิชา 12  
 4)  หมวดวิชาเลือกเสรี                                                      6  หน่วยกิต  

  
3.1.3 รายวิชา 
3.1.3.1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  30 หน่วยกิต 
กลุ่มวิชาสังคมศาสตร์  3 หน่วยกิต 
 (เลือกจากรายวิชาที่สํานักงานจัดการศึกษาทั่วไปประกาศในแต่ละกลุ่ม) 
กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์    3 หน่วยกิต 
(เลือกจากรายวิชาที่สํานักงานจัดการศึกษาทั่วไปประกาศในแต่ละกลุ่ม) 
กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์  3 หน่วยกิต 
(เลือกจากรายวิชาที่สํานักงานจัดการศึกษาทั่วไปประกาศในแต่ละกลุ่ม) 
กลุ่มวิชาสหศาสตร์  3 หน่วยกิต 
(เลือกจากรายวิชาที่สํานักงานจัดการศึกษาทั่วไปประกาศในแต่ละกลุ่ม) 
 กลุ่มวิชาศึกษาทั่วไปกลุ่มพิเศษ  6 หน่วยกิต 

 2100111 ท่องโลกวิศวกรรม    3 (3-0-6) 
  Exploring Engineering World 
           2100311 แก่นวิศวกรรม    3 (3-0-6) 
  Engineering Essentials 
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กลุ่มวิชาภาษาต่างประเทศ  12 หน่วยกิต 
  5500111 ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรู้ในชีวิตจริง 1   3 (2-2-5) 
   Experiential English I 
 5500112 ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรู้ในชีวิตจริง 2    3 (2-2-5) 
  Experiential English II     
  5500208 ทักษะการสื่อสารและการนําเสนอผลงาน    3 (2-2-5) 
  Communication and Presentation Skills   
  5500308 การเขียนภาษาอังกฤษเทคนิคสําหรับวิศวกรรมศาสตร์   3 (2-2-5) 
  Technical Writing for Engineering  
   
 3.1.3.2  หมวดวิชาพ้ืนฐานทางวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์  27 หน่วยกิต 
  2304103 ฟิสิกส์ทั่วไป 1    3 (3-0-6) 
   General Physics I 
  2304104 ฟิสิกส์ทั่วไป 2    3 (3-0-6) 
   General Physics II 
  2304183 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 1    1 (0-3-0) 
   General Physics Laboratory I 
  2304184 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 2    1 (0-3-0) 
   General Physics Laboratory II 
  2301107 แคลคูลัส 1    3 (3-0-6) 
   Calculus I 
  2301108 แคลคูลัส 2  3 (3-0-6) 
   Calculus II 
  2302127 เคมีทั่วไป    3 (3-0-6) 
   General Chemistry 
  2302163 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป    1 (0-3-0) 
   General Chemistry Laboratory 
  2603284 สถิติสําหรับวิทยาศาสตร์กายภาพ         3 (3-0-6) 
   Statistics for Physical Science 
  2301215 แคลคูลัสของหลายตัวแปร    3 (3-0-6) 
   Multivariable Calculus 
  2301216 พีชคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนุพันธ์    3 (3-0-6) 
   Linear Algebra and Differential Equations 
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 3.1.3.3 หมวดวิชาเฉพาะ  84 หน่วยกิต 
  กลุ่มวิชาบังคับ 

  3.1.3.3.1 วิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม  26 หน่วยกิต 
  2100301 การฝึกงานวิศวกรรม      2 (0-35-0) 
   Engineering Practice 
  2103106 การเขียนแบบวิศวกรรม      3 (1-4-4) 
   Engineering Drawing 
  2103211 สถิตยศาสตร์      3 (3-0-6) 
   Statics 
  2109101  วัสดุวิศวกรรม       3 (3-0-6) 
   Engineering Materials 
  2110101 การทําโปรแกรมคอมพิวเตอร์       3 (3-0-6) 
   Computer Programming 
  2103231 กลศาสตร์วัสดุ 1  3 (3-0-6) 
   Mechanics of Materials I  
  2103241 เทอร์โมไดนามิกส์ 1  3 (3-0-6) 
   Thermodynamics I 
 2103305 กระบวนการผลิตทางวิศวกรรมเคร่ืองกล  3 (2-2-5)
  Manufacturing Process for Mechanical Engineering 
  2103351  กลศาสตร์ของไหล 1  3 (3-0-6) 
   Fluid Mechanics I 

 
 3.1.3.3.2 วิชาแกนระดับสาขาวิชา            46  หน่วยกิต 
  2102391 วิศวกรรมไฟฟ้า 1  3 (3-0-6) 
               Electrical Engineering I 
  2102392 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟ้า 1  1 (0-3-0) 
   Electrical Engineering Laboratory I 
  2103212 พลศาสตร์  3 (3-0-6) 
   Dynamics 
  2103260 การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเครื่องกล 1  2 (1-3-2) 
   Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory  I 
  2103301 วิธีวิทยาการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล  3 (2-2-5) 
   Design Methodology for Mechanical Engineering 
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  2103304 การควบคุมอัตโนมัติ 1  3 (3-0-6) 
   Automatic Control I 
  2103306* คอมพิวเตอร์ช่วยการออกแบบทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3 (3-0-6) 
   Computer-Aided Mechanical Engineering Design 
 2103320 การออกแบบช้ินส่วนทางกล  3 (3-0-6) 
   Design of Mechanical Elements 
  2103322 กลศาสตร์เคร่ืองจักรกล   3 (3-0-6) 
   Mechanics of Machinery 
  2103325      โครงการออกแบบทางวิศวกรรมเคร่ืองกล   2 (0-4-2) 
   Mechanical Engineering Design Project 
  2103360 การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 2 2 (1-3-2) 
   Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory II 
  2103361 การออกแบบระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล 1 3 (3-0-6) 
   Energy and Thermal-Fluid System Design I 
  2103409* ระบบแมคคาทรอนิกส์เบ้ืองต้น  3 (3-0-6) 
   Introduction to Mechatronics 
  2103433 การสั่นสะเทือนทางกลเบ้ืองต้น  3 (3-0-6) 
   Introduction to Mechanical Vibration   
  2103460 การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3 2 (1-3-2)  
   Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory III 
  2103463 การถ่ายเทความร้อน  3 (3-0-6) 
   Heat Transfer 
  2103489* โครงการเบ้ืองต้นทางวิศวกรรมเครื่องกล  1 (0-2-1) 
   Mechanical Engineering Pre-Project 
  2103499** โครงการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล  3 (0-6-3) 
   Mechanical Engineering Project 
 
 

                                                           
* รายวิชาเปิดใหม่ 
 
** สามารถเรียนวิชา 2100499 โครงงานทางวิศวกรรม Engineering Project     3 (0-6-3) แทนได้โดยได้รับความเห็นชอบจาก
กรรมการหลักสูตร 
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 กลุ่มวิชาเลือก   
 3.1.3.3.3  รายวิชาแกนระดับสาขาวิชา 12 หน่วยกิต 

 รายวิชาในกลุ่มน้ีเป็นวิชาเลือก ให้นิสิตเลือกจากรายวิชาที่จะประกาศโดยภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล 
คณะวิศวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยเป็นจํานวน 12 หน่วยกติ 
 
 3).    หมวดวิชาเลือกเสร ี 6 หน่วยกิต 
 นิสิตสามารถเลือกลงทะเบียนรายวิชาที่มีความสนใจและที่เปิดสอนในจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

นิสิตที่มีความประสงค์จะต้องเรียนรายวิชาอ่ืนในคณะวิศวกรรมศาสตร์ หรือวิชาในหมวดภาษาต่างประเทศเพ่ิมเติม 
นอกจากรายวิชาที่กําหนดไว้ในหลักสูตรสามารถนับหน่วยกิตการศึกษาและรับผลการประเมินเป็นเกรด A, B+, B, C+, 
C, D+, D และ F ได้ ทั้งน้ีต้องได้รับความเห็นชอบจากคณะกรรมการบริหารหลักสูตรหรือคณะกรรมการประจํา
ภาควิชา และต้องมีจํานวนหน่วยกิตรายวิชาเลือกของสาขาวิชาที่นิสิตสังกัดครบตามจํานวนที่กําหนดไว้ในหลักสูตร 
เพ่ือขอสําเร็จการศึกษา 
  กรณีที่นิสิตไม่ได้ขออนุมัติหรือขอความเห็นชอบให้ลงทะเบียนเรียนเกินจากที่กําหนดไว้ในหลักสูตร 
จะได้รับการเปลี่ยนสัญลักษณ์ผลการประเมินให้เป็น S/U โดยมติของคณะกรรมการบริหารหลักสูตรหรือ
คณะกรรมการประจําภาควิชา 
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3.1.4 แสดงแผนการศึกษา   
 ปท่ี 1 ภาคการศึกษาท่ี  1 หนวยกิต  ปท่ี 1  ภาคการศึกษาท่ี  2 หนวยกิต 
2103106 การเขียนแบบวิศวกรรม 3 (1-4-4) 2100111 ทองโลกวิศวกรรม 3 (3-0-6) 
2301107 แคลคูลัส 1 3 (3-0-6) 2109101 วัสดุวิศวกรรม   3 (3-0-6) 
2302127 เคมีทั่วไป  3 (3-0-6) 2110101 การทําโปรแกรมคอมพิวเตอร  3 (3-0-6) 
2302163 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป  1 (0-3-0) 2301108 แคลคูลัส 2 3 (3-0-6) 
2304103 ฟสิกสทั่วไป 1 3 (3-0-6) 2304104 ฟสิกสทั่วไป 2 3 (3-0-6) 
2304183 ปฏิบัติการฟสิกสทั่วไป 1 1 (0-3-0) 2304184 ปฏิบัติการฟสิกสทั่วไป 2 1 (0-3-0) 
5500111 ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรูในชีวิตจริง 1 3 (2-2-5) 5500112 ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรูในชีวิตจริง 2 3 (2-2-5) 

 รวม 17  รวม 19 

 ปท่ี 2 ภาคการศึกษาท่ี  1 หนวยกิต  ปท่ี 2 ภาคการศึกษาท่ี  2 หนวยกิต 
2103211 สถิตยศาสตร 3 (3-0-6) 2103212 พลศาสตร 3 (3-0-6) 
2103241 เทอรโมไดนามิกส 1 3 (3-0-6) 2103231 กลศาสตรวัสดุ 1  3 (3-0-6) 
2301215 แคลคูลัสของหลายตัวแปร 3 (3-0-6) 2103260 การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 1 2 (1-3-2) 
2301216 พีชคณิตเชิงเสนและสมการเชิงอนุพันธ 3 (3-0-6) 2103305 กระบวนการผลิตทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3 (2-2-5) 
2603284 สถิติเพื่อวิทยาศาสตรกายภาพ 3 (3-0-6) 2103351 กลศาสตรของไหล 1 3 (3-0-6) 
xxxxxxx วิชาเลือกโครงการการศึกษาท่ัวไป 3 5500208 ทักษะการส่ือสารและการนําเสนอผลงาน 3 (2-2-5) 
   xxxxxxx วิชาเลือกโครงการการศึกษาท่ัวไป 3 

 รวม 18  รวม 20 

 ปท่ี 3 ภาคการศึกษาท่ี  1 หนวยกิต  ปท่ี 3  ภาคการศึกษาท่ี  2 หนวยกิต 
2103301 วิธีวิทยาการออกแบบทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3 (3-0-6) 2100311 แกนวิศวกรรม  3 (3-0-6) 
2103304 การควบคุมอัตโนมัติ 1 3 (3-0-6) 2102391 วิศวกรรมไฟฟา 1 3 (3-0-6) 
2103306 คอมพิวเตอรชวยการออกแบบทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3 (3-0-9) 2102392 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟา 1 1 (0-3-0) 
2103322 กลศาสตรเคร่ืองจักรกล 3 (3-0-6) 2103320 การออกแบบช้ินสวนทางกล 3 (3-0-6) 
2103360 การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 2 2 (1-3-2) 2103361 การออกแบบระบบพลังงาน  ความรอนและของไหล 1 3 (3-0-6) 
2103463 การถายเทความรอน 3 (3-0-6) 2103433 การสั่นสะเทือนทางกลเบื้องตน 3 (3-0-6) 
   2103460 การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3 2 (1-3-2) 
 รวม 17  รวม 18 

 ภาคฤดูรอน หนวยกิต    
2100301 การฝกงานวิศวกรรม 2 (0-35-0)    

 ปท่ี 4 ภาคการศึกษาท่ี  1 หนวยกิต  ปท่ี 4  ภาคการศึกษาท่ี  2 หนวยกิต 
2103325 โครงการออกแบบทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 2 (0-4-2) 2103499 โครงการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3 (0-6-3) 
2103409 ระบบแมคคาทรอนิกสเบื้องตน 3 (3-0-6) หรือ    
2103489 โครงการเบ้ืองตนทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 1 (0-2-1) 2100499 โครงงานทางวิศวกรรม  
5500308 การเขียนภาษาอังกฤษเทคนิคสําหรับวศิวกรรมศาสตร 3 (2-2-5) xxxxxxx วิชาเลือก 6 
xxxxxxx วิชาเลือก 6 xxxxxxx วิชาเลือกโครงการการศึกษาท่ัวไป 3 
xxxxxxx วิชาเลือกโครงการการศึกษาท่ัวไป 3 xxxxxxx วิชาเลือกเสรี 6 

 รวม 18  รวม 18 

3.1.5. คําอธิบายรายวิชา  (ดู ภาคผนวก ก)
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   3.2 คณาจารย์ในหลักสูตร 
3.2.1 อาจารย์ประจําหลักสูตร 

ลําดับ 
ชื่อ-นามสกุล 

เลขประจําตัวประชาชน 
ตําแหน่งทางวชิาการ คุณวุฒิ สาขาวิชา 

จํานวนผลงานทางวิชาการ 
(ย้อนหลังไม่เกิน 5 ปี) 

ภาระการสอน ชม./ปีการศึกษา 

วิจัย ตํารา บทความ 2559 2560 2561 2562 
1 ดร.วิทยา  วัณณสุโภประสิทธิ์ 

5-1012-99076-68-8 
ผศ. วศ.บ.  

 
M.Sc.  
Ph.D. 

Post Doc. 

วิศวกรรมเครื่องกล สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจ้า
คุณทหารลาดกระบัง 
(Mechanical Eng.), Northwestern Univ., U.S.A. 
(Mechanical Eng.), Northwestern Univ., U.S.A. 
 (Mechanical Eng.), Northwestern Univ., U.S.A. 

13 0 0 180 180 180 180 

2 ดร.สมศักดิ์  ไชยะภินันท์ 
3-1009-01603-72-8 

ศ. วศ.บ.  
M.S.  
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
(Mechanical Eng.), Oregon State, U.S.A. 
(Mechanical Eng.), Oregon State, U.S.A. 

16 3 0 180 180 180 180 

3 ดร.วิบูลย์  แสงวีระพันธุ์ศิริ 
3-1008-00043-08-5 

ศ. วศ.บ.  
M.S.M.E.,  

 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
Mechanical Eng., Georgia Institute of 
Technology, U.S.A. 
(Mechanical Eng.), Georgia Institute of 
Technology, U.S.A. 

15 2 0 180 180 180 180 

4 ดร.จิรพงศ์  กสิวิทย์อํานวย 
3-7699-00123-37-7 

ผศ. วศ.บ. 
วศ.ม.  
D.Eng. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
(Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 

3 3 0 180 180 180 180 

5 ดร.อลงกรณ์  พิมพ์พิณ 
3-1006-00381-41-6 

ผศ. วศ. บ. 
วศ. ม.  
D.Eng. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
(Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 

18 2 0 180 180 180 180 

 

   
 
 

3.2.2 อาจารย์ผู้สอน(อาจารย์ประจํา) 
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ลําดับ 
ชื่อ-นามสกุล 

เลขประจําตัวประชาชน 
ตําแหน่งทางวชิาการ คุณวุฒิ สาขาวิชา 

จํานวนผลงานทางวิชาการ 
(ย้อนหลังไม่เกิน 5 ปี) 

ภาระการสอน ชม./ปีการศึกษา 

วิจัย ตํารา บทความ 2559 2560 2561 2562 

1. ปราโมทย์  เดชะอําไพ 
3-7097-00028-75-3 

ศ.ดร. วศ.บ. 
M.Eng. 

 
Ph.D. 

วิศวกรรมอุตสาหการ มหาวิทยาลัยขอนแก่น 
(Mechanical Eng.), Youngstown State Univ., 
Ohio, U.S.A. 
(Engineering Mechanics), Old Dominion 
Univ., Virginia, U.S.A. 

5 5 0 180 180 180 180 

2. พงษ์ธร  จรัญญากรณ์ 
3-1009-03201-39-2 

รศ.ดร. วศ.บ. 
วศ.ม. 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
(Mechanical Eng.), Univ. of Miami, U.S.A. 

12 5 0 180 180 180 180 

3. อศิ  บุญจิตราดุลย์ 
3-1017-00938-39-1 

รศ.ดร. วศ.บ. 
M.S.M.E. 

Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Stanford Univ., U.S.A. 
 (Mechanical Eng.), Univ. of California, 
Irvine, U.S.A. 

12 0 0 180 180 180 180 

4. ฐิติมา  จินตนาวัน 
3-1009-05669-45-6 

รศ.ดร. วศ.บ. 
M.S. 

 
Ph.D. 

 วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Melbourne, 
Australia 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Washington, 
U.S.A. 

   180 180 180 180 

5. คณิต  วัฒนวิเชียร 
3-1014-00660-65-7 

รศ.ดร. วศ.บ. 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Melbourne, 
Australia. 

23 1 0 180 180 180 180 

6. กุณฑินี  มณีรัตน์ 
3-1022-01310-25-8 

รศ.ดร. B.Eng. 
 

Ph.D. 

 (Mechanical Eng.), Imperial College, 
University of London, U.K. 
 (Mechanical Eng.), Imperial College, 
University of London, U.K. 

9 0 0 180 180 180 180 

7. ไพโรจน์  สิงหถนัดกิจ 
3-1011-00413-62-0 

รศ.ดร. วศ.บ. 
M.S.M.E. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Washington, 

3 3 0 180 180 180 180 
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ลําดับ 
ชื่อ-นามสกุล 

เลขประจําตัวประชาชน 
ตําแหน่งทางวชิาการ คุณวุฒิ สาขาวิชา 

จํานวนผลงานทางวิชาการ 
(ย้อนหลังไม่เกิน 5 ปี) 

ภาระการสอน ชม./ปีการศึกษา 

วิจัย ตํารา บทความ 2559 2560 2561 2562 

 
Ph.D. 

U.S.A. 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Washington, 
U.S.A. 

8. รัชทิน  จันทร์เจริญ 
3-3099-01176-55-9 

รศ.ดร. วศ.บ. 
M.S.M.E.      
วศ.ด. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
Oregon State, U.S.A. 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

9 0 0 180 180 180 180 

9. ตุลย์  มณีวัฒนา 
3-1014-00749-24-1 

ผศ.ดร. วศ.บ. 
M.Eng. 

 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Ocean Eng.), Stevens Institute of 
Technology, U.S.A. 
 (Ocean Eng.), Stevens Institute of 
Technology, U.S.A. 

1 0 6 180 180 180 180 

10. ฉัตรชัย  หงษ์อุเทน 
3-7399-00337-29-6 

ผศ. วศ.บ. 
Diplom- 
Ingenieur 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), 
Technische Universitaet Braunschweig, 
Germany 

0 2 0 180 180 180 180 

11.. ธัญยธรณ์ เมฆอัมพรพงศ ์
3-1005-00309-47-1 

ผศ. B.Eng. 
 

M.Eng. 

 (Mechanical Eng.), Univ. of Canterbury, 
New Zealand 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Canterbury, 
New Zealand 

0 0 0 180 180 180 180 

12. สมพงษ์  พุทธิวิสุทธิศักดิ์ 
3-1009-01739-87-5 

ผศ.ดร. วศ.บ. 
M.Sc. 

 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Imperial College, Univ. 
of London, U.K. 
 (Mechanical Eng.), Imperial College, Univ. 
of London, U.K. 

20 0 2 180 180 180 180 

13. สัณหพศ จันทรานุวัฒน์ 
3-1009-00159-71-9 

ผศ.ดร. วศ.บ. 
M.S. 

 วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Michigan, U.S.A. 

17 0 0 180 180 180 180 
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ลําดับ 
ชื่อ-นามสกุล 

เลขประจําตัวประชาชน 
ตําแหน่งทางวชิาการ คุณวุฒิ สาขาวิชา 

จํานวนผลงานทางวิชาการ 
(ย้อนหลังไม่เกิน 5 ปี) 

ภาระการสอน ชม./ปีการศึกษา 

วิจัย ตํารา บทความ 2559 2560 2561 2562 

Ph.D.  (Mechanical Eng.), Univ. of Michigan, U.S.A 
14. จิตติน  แตงเที่ยง 

3-1201-00709-81-1 
รศ.ดร. วศ.บ. 

M.S. 
 

Ph.D. 

 วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Washington, 
U.S.A. 
 (Mechanical Eng.), Pennsylvania State 
Univ., U.S.A. 

7 1 0 180 180 180 180 

15. บุญชัย  เลิศนุวัฒน ์
3-1012-01271-97-9 

รศ.ดร. วศ.บ. 
วศ.ม. 
D.Eng. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 

4 1 0 180 180 180 180 

16. อังคีร์  ศรีภคากร 
3-1012-02317-84-1 

รศ.ดร. วศ.บ. 
M.S. 

 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Oregon State Univ., 
U.S.A. 
(Mechanical Eng.), Univ. of Washington, 
U.S.A. 

10 2 4 180 180 180 180 

17. นิพนธ์  วรรณโสภาคย์ 
3-1014-02180-63-6 

ผศ.ดร. วศ.บ. 
วศ.ม. 
วศ.ด. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 

   180 180 180 180 

18. นภดนัย  อาชวาคม 
3-1017-01050-70-0 

ผศ.ดร. วศ.บ. 
M.S. 

 
Ph.D. 

 วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of California, 
Berkeley, U.S.A. 
 (Mechanical Eng.), Univ. of California, 
Berkeley, U.S.A. 

6 1 0 180 180 180 180 

19. เชิดพันธ์  วิทูราภรณ์ 
3-1014-01984-94-4 

อ.ดร. วศ.บ. 
S.M. 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (NA/ME), M.I.T., U.S.A. 
 (NA/ME), M.I.T., U.S.A. 

8 0 1 180 180 180 180 

20. วีระยุทธ  ศรีธุระวานิช ผศ.ดร. B.Eng.  (Mechanical Engineering), Nagoya 23 0 1 180 180 180 180 
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ลําดับ 
ชื่อ-นามสกุล 

เลขประจําตัวประชาชน 
ตําแหน่งทางวชิาการ คุณวุฒิ สาขาวิชา 

จํานวนผลงานทางวิชาการ 
(ย้อนหลังไม่เกิน 5 ปี) 

ภาระการสอน ชม./ปีการศึกษา 

วิจัย ตํารา บทความ 2559 2560 2561 2562 

3-1009-03670-30-9  
M.Eng. 

 
Ph.D. 

University, Japan 
 (Micro System Engineering), Nagoya 
University, Japan 
 (Mechanical Engineering), University of 
California, Los Angeles, USA 

21. ชัญญาพันธ์  วิรุฬห์ศรี 
3-1020-02216-76-6 

ผศ.ดร. 
 

วศ.บ. 
วศ.ม. 
D.Eng. 

 วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 

12 1 2 180 180 180 180 

22. ไพรัช  ตั้งพรประเสริฐ 
3-7098-00237-84-2 

ผศ.ดร. วศ.บ. 
วศ.ม. 
D.Eng. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 

13 1 2 180 180 180 180 

23. นักสิทธ์  นุ่มวงษ์ 
3-1005-01108-40-1 

ผศ.ดร. วศ.บ. 
M.Eng. 

 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Tokyo Univ. of 
Agriculture and Technology, Japan 
 (Mechanical Eng.), Tokyo Univ. of 
Agriculture and Technology, Japan 

18 0 0 180 180 180 180 

24. ธัญญารัตน์  สิงหนาท 
3-6699-00177-05-2 

รศ.ดร. วศ.บ. 
M.Eng. 
Ph.D. 

 วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 
 (Aeronautics and Astronautics), Univ. of 
Tokyo, Japan 

16 0 0 180 180 180 180 

25. ชนัตต์  รัตนสุมาวงศ์ 
3-1014-01184-32-8 

ผศ.ดร. วศ.บ. 
วศ.ม. 
D. Eng 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Tokyo Institute of 
Technology, Japan 

9 1 1 180 180 180 180 

26. พงศ์แสน  พิทักษ์วัชระ 
3-1012-02835-34-5 

รศ.ดร. วศ.บ. 
M.S.M.E. 

 วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Engineering), Georgia Institue 

5 1 0 180 180 180 180 
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ลําดับ 
ชื่อ-นามสกุล 

เลขประจําตัวประชาชน 
ตําแหน่งทางวชิาการ คุณวุฒิ สาขาวิชา 

จํานวนผลงานทางวิชาการ 
(ย้อนหลังไม่เกิน 5 ปี) 

ภาระการสอน ชม./ปีการศึกษา 

วิจัย ตํารา บทความ 2559 2560 2561 2562 

 
Ph.D. 

of Technology, USA 
(Mechanical Engineering), University of 
Tokyo, Japan 

27. ตะวัน  ปภาพจน์ 
3-1014-00433-37-5 
 

อ. B.S. 
 

M.S. 

 (Mechanical Eng. and Economics) Duke 
Univ., U.S.A. 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Illinois, U.S.A. 

0 2 0 180 180 180 180 

28. สรัล ศาลากิจ 
3-1009-01273-17-5 

อ.ดร. วศ.บ. 
M.S. 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Oregon State, U.S.A. 
 (Mechanical Eng.), Oregon State, U.S.A 

   180 180 180 180 

29. กฤษฎา พนมเชิง 
3-1005-00545-03-4 

อ.ดร. วศ.บ. 
M.S. 

 
Ph.D. 

 
Post Doc. 

 วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Aerospace Engineering and Mechanics) , 
University of Minnesota-Twin Cities, USA 
 (Control Science and Dynamical Systems), 
University of Minnesota-Twin Cities, USA 
 (Mechanical Engineering), University of 
Minnesota-Twin Cities, USA 

   180 180 180 180 

30. สุรัฐ ขวัญเมือง 
3-6599-00294-14-8 

อ.ดร. วศ.บ. 
M.S. 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Michigan, U.S.A. 
(Mechanical Eng.), Univ. of Michigan, U.S.A 

   180 180 180 180 

31 ชัยโรจน์  คุณพนิชกิจ 
4-1009-00053-86-2 

รศ.ดร. วศ.บ. 
M.S. 

 
Ph.D. 

วิศวกรรมเครื่องกล จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
(Mechanical Eng.), Univ. of Wisconsin, 
Madison, U.S.A. 
 (Mechanical Eng.), Univ. of Wisconsin, 
Madison, U.S.A. 

2 0 0 180 180 180 180 
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4. องค์ประกอบเก่ียวกับประสบการณ์ภาคสนาม (การฝึกงานหรือสหกิจศึกษา) 
 หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตได้เห็นความสําคัญของการฝึกงานวิศวกรรมของนิสิต โดยมุ่งหวังให้การฝึกงาน
เป็นเคร่ืองมือของการศึกษาที่ให้นิสิตได้มีโอกาสฝึกหัด และประยุกต์ใช้ความรู้ที่ได้รับในช้ันเรียนและสร้างความคุ้นเคย
กับการปฏิบัติงานทางด้านวิศวกรรม รวมท้ังเป็นการเสริมสร้างให้นิสิตรู้จักมีมนุษย์สัมพันธ์สามารถทํางานร่วมกับผู้อ่ืน
ได้เป็นอย่างดี ก่อนที่จะสําเร็จการศึกษาออกไปประกอบวิชาชีพ โดยมีเน้ือหาวิชาโดยสังเขปคือ การฝึกงานวิศวกรรมน้ัน 
จะต้องฝึกงานในศาสตร์ที่เก่ียวข้องกับสาขาวิชาของภาควิชาที่นิสิตสังกัด หรืองานวิศวกรรมทั่วไป ภายใต้การดูแลของ
วิศวกรที่มีประสบการณ์ในบริษัทเอกชน รัฐวิสาหกิจ หน่วยงานราชการ หรือหน่วยงานวิจัย และหลักสูตรได้กําหนดให้
ลงทะเบียนวิชา 2100301 การฝึกงานวิศวกรรม 2(0-35-0) หน่วยกิต ในภาคการศึกษาฤดูร้อน ช้ันปีที่ 3 โดยมีเวลา
ฝึกงานกับหน่วยงานที่รับนิสิตเข้าฝึกงาน ไม่น้อยกว่า 35 วันทํางาน และไม่น้อยกว่า 280 ช่ัวโมงทํางาน เมื่อเสร็จสิ้น
การฝึกงาน นิสิตจะต้องส่งรายงานการฝึกงานและแบบประเมินผลจากหน่วยงาน ให้กับคณะวิศวกรรมศาสตร์ เพ่ือ
ประเมินผลการฝึกงาน นิสิตจะได้รับเกรดเป็น S/U 
  4.1  มาตรฐานผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม 
    คณะวิศวกรรมศาสตร์คาดหวังว่านิสิตที่ได้รับการฝึกงานจะมีผลการเรียนรู้จากประสบการณ์ ดังน้ี 

(1)  ฝึกทักษะในการประยุกต์องค์ความรู้ภาคทฤษฎี ในการทํางานและแก้ไขปัญหาทางวิศวกรรม  
(2)  สามารถบูรณาการองค์ความรู้ที่เรียนมาและนําไปปฏิบัติในสภาพแวดล้อมที่มีความหลากหลาย  
(3) มีมนุษยสัมพันธ์และสามารถทํางานร่วมกับผู้อ่ืนได้ดี 
(4) มีระเบียบวินัย ตรงเวลา และเข้าใจวัฒนธรรมขององค์กร  
(5) นําเสนอผลการศึกษาต่อหน่วยงานด้วยความมั่นใจ และตามมาตรฐานงานของหน่วยงานน้ันๆ 

  4.2  ช่วงเวลา 
     กําหนดให้นิสิตทุกคนจะต้องลงทะเบียนเรียนวิชาการฝึกงานวิศวกรรม (ENGINEERING PRACTICE) 

จํานวน 2 หน่วยกิต ในระหว่างภาคการศึกษาฤดูร้อนของช้ันปีที่ 3 ของการศึกษา 
  4.3  การจัดเวลาและตารางสอน 
     นิสิตต้องได้รับการฝึกงานรวมกันไม่น้อยกว่า 280 ช่ัวโมง และไม่น้อยกว่า 35 วันทําการและไม่น้อย

กว่า 7 สัปดาหท์ําการ  
  
5. ข้อกําหนดเก่ียวกับการทําโครงงานหรืองานวิจัย 

 ในปีสุดท้าย นิสิตต้องเข้าปรึกษากับอาจารย์ที่ปรึกษาตามที่จะตกลงกันเองเพ่ือเลือกหัวข้อทําโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกล และลงเรียนวิชาโครงการเบื้องต้นทางวิศวกรรมเครื่องกลในภาคการศึกษาต้น และลงเรียนวิชา
โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกลในภาคสุดท้าย เพ่ือดําเนินโครงการจนสําเร็จตามกรอบเนื้อหาและมาตรฐานผล
การเรียนรู้ที่กําหนดโดยรายวิชา 2103498 โครงการเบื้องต้นทางวิศวกรรมเครื่องกล และ 2103499 โครงการทาง
วิศวกรรมเครื่องกล ทั้งน้ีหากนิสิตเลือกทําโครงงานร่วมกับนิสิตจากภาควิชาอ่ืน และมีอาจารย์ที่ปรึกษาทั้งจาก
ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล และภาควิชาอ่ืน ให้ลงทะเบียนเรียนรายวิชา 2100499 แทนวิชา 2103499 โครงการ
ทางวิศวกรรมเครื่องกล ในภาคสุดท้ายของการศึกษา โดยต้องได้รับความเห็นชอบจากกรรมการหลักสูตร 
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 5.1  คําอธบิายโดยย่อ 
   ดําเนินโครงการทางวิศวกรรมเครื่องกลในกลุ่มทํางานได้จนสําเร็จ โดยโครงการน้ันมีกระบวนการท่ี

สอดคล้องกับกระบวนการแก้ปัญหา หรือกระบวนการออกแบบที่ระบุให้ พร้อมทั้งมีการบันทึกในรูปแบบ
เอกสารและนําเสนอโครงการได้ 

  5.2  มาตรฐานผลการเรียนรู้ 
 1.  ดําเนินโครงการทางวิศวกรรมเคร่ืองกลที่ครอบคลุมกระบวนการแก้ปัญหา หรือกระบวนการ

ออกแบบซึ่งมีกระบวนการทวนสอบอยู่ด้วยได้จนสําเร็จ 
 2. ใช้ความรู้ทางวิศวกรรมในการดําเนินงานและตัดสินใจในการแก้ไขปัญหา รวมถึงสามารถเลือกใช้

มาตรฐานที่เก่ียวข้องในการดําเนินโครงการ เช่น มาตรฐานอุตสาหกรรม มาตรฐานวิชาชีพ ได้อย่าง
เหมาะสม   

 3. แสดงได้ถึงความสามารถในการทํางานเป็นกลุ่ม  
 4. มีระยะเวลาการทํางานที่เหมาะสม มีความก้าวหน้าที่เหมาะสม 
 5. สื่อสารผลการดําเนินงานได้ด้วยเอกสารและการนําเสนอได้  
 5.3  ช่วงเวลา 
    ภาคการศึกษาที่ 1 และ 2 ช้ันปีที่ 4 

  5.4  จํานวนหน่วยกิต 
    โครงการเบ้ืองต้นทางวิศวกรรมเครื่องกล 1 หน่วยกิต และโครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล 3 หน่วยกิต 

  5.5  การเตรียมการ 
    ผู้ประสานงานรายวิชาจัดแนะนําการทําโครงการแก่นิสิตปี 4 ภายในสัปดาห์แรกของภาคการศึกษา

ต้น นิสิตตกลงเรื่องหัวข้อและขอบเขตงานกับอาจารย์ที่ปรึกษา แล้วจัดพิมพ์แบบเสนอหัวข้อโครงการและส่ง
ที่ผู้ประสานงาน นิสิตสามารถเริ่มทําโครงการได้ทันที โดยสามารถเร่ิมใช้โรงประลองได้ เมื่อผ่านการอบรมการ
ใช้งานเคร่ืองมือและความปลอดภัยแล้วจากช่างหรือครูปฏิบัติการ  

 5.6  กระบวนการประเมินผล 
   คะแนนโครงการ รวมท้ังสิ้น 100% แบ่งเป็นสัดส่วน ดังน้ี 

 ก. คะแนนแบบเสนอโครงงาน (ต้องจัดพิมพ์ให้เรียบร้อย) ให้โดยคณะกรรมการสอบ 
 ข. คะแนนการปฏิบัติงานโครงการ ให้โดยอาจารย์ที่ปรึกษา 
 ค. คะแนนการนําเสนอความก้าวหน้าโครงงาน ให้โดยคณะกรรมการสอบ 
 ง. คะแนนรายงานโครงการฉบับสมบูรณ์ ให้โดยอาจารย์ที่ปรึกษา 
 จ. คะแนนการประเมินผลงานข้ันสุดท้าย โดยคณะกรรมการสอบ 2 ท่าน การประเมิน

ประกอบด้วย 
  จ.1. รายงานโครงการแบบย่อ 2-3 หน้า  
  จ.2. การประเมินผลโครงการโดยการนําเสนอแบบปากเปล่าโดยนิสิตผู้ร่วมโครงการทุก

คนควรร่วมนําเสนอรายงานในส่วนของตน และตอบคําถามคณะกรรมการ 
 ฉ. คะแนนประเมนิกลุ่มและรายวิชาโดยแบบสอบถาม   
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หมวดที่ 4. ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนและการประเมินผล 
 

1. การพัฒนาคณุลักษณะพิเศษของนสิิต 
 

 
คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์หรือกิจกรรมของนักศึกษา 

1. มีทักษะในการออกแบบเพ่ือแก้ไขปัญหาทาง
วิศวกรรมอย่างเป็นระบบ ซ่ึงเป็นคุณลักษณะบัณฑิตท่ี
สอดคล้องกับมาตรฐานนานาชาติ (Design Thinking 
Skills) 

- มีการบรรจุหัวข้อเกี่ยวกับกระบวนการออกแบบให้อยู่ในวิชาบังคบัของ
หลักสูตร และจัดกิจกรรมเพื่อส่งเสริมทักษะนี้อยู่ในรายวิชา โดยนิสิตจะ
ได้รับคําแนะนําอย่างใกล้ชิดจากอาจารย์ผู้สอน 

2. มีทักษะในการติดต่อ สื่อสารท้ังภาษาไทยและ
ภาษาอังกฤษในระดับดี และสามารถทํางานเป็นทีมได้ 
(Interpersonal Skill)  

- จัดให้มีการนําเสนอผลงานท่ีได้รับมอบหมายในรายวิชาต่างๆ 
- จัดให้มีรายวิชาท่ีเกี่ยวข้องกับการพัฒนาทักษะในการเขียนและนําเสนอ
งานด้วยภาษาอังกฤษ 
- การมอบหมายงานให้นิสิตเขียนรายงานทางเทคนิค และการนําเสนอใน
รูปแบบต่างๆ เช่น การนําเสนอหน้าห้อง การจัดทําโปสเตอร์ รวมทั้งส่งเสริม
ให้นิสิตเขียนรายงานด้วยภาษาอังกฤษ งานท่ีมอบหมายจะได้รับการแนะนํา
เพ่ือปรับปรุงอย่างใกล้ชิดจากอาจารย์ท่ีปรึกษาโครงงาน 
- จัดให้มีกิจกรรมที่ต้องทํางานเป็นทีมในรายวิชาต่างๆ และมีการประเมิน
การทํางานเป็นทีมของนิสิต 

3. มีทักษะท่ีจําเป็นในการประกอบวิชาชีพ และการ
เรียนรู้ด้วยตนเองได้อย่างต่อเนื่อง (Personal and 
Professional Skills and Attributes) 

- สอดแทรกความรู้เกี่ยวกับเทคโนโลยี และอุปกรณ์ท่ีทันสมัย ในรายวิชา
การทดลองและการปฏิบัติการทางวิศวกรรมเคร่ืองกล โดยนิสิตจะได้เรียนรู้
ถึงหลักการพ้ืนฐานและได้ฝึกฝนการใช้อุปกรณ์ทันสมัย 
- ส่งเสริมให้นิสิตได้ค้นคว้าหาความรู้ด้วยตนเอง เพ่ือแก้ปัญหาท่ีได้รับ
มอบหมาย ท้ังในวิชาโครงการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล และ
โครงงานทางวิศวกรรมเครื่องกล และมีการประเมินทักษะเหล่านี้   

4. มีความรู้พ้ืนฐานเกี่ยวกับศาสตร์ต่างๆ และตระหนัก
ถึงความสําคัญของศาสตร์ต่างๆ ในการแก้ปัญหา 
(Disciplinary knowledge and reasoning) 

- สอดแทรกความสําคัญของศาสตร์ต่างๆ ในปัญหาทางวิศวกรรม ในวิชา
เรียนต่างๆ 
- ส่งเสริมให้นิสิตได้ตระหนักถึงผลกระทบของศาสตร์ต่างๆ ประกอบในการ
แก้ปัญหาท่ีได้รับมอบหมายในวิชาโครงงานทางวิศวกรรม และมีการ
ประเมินทักษะดังกล่าว 
- ส่งเสริมให้มีการทําโครงงานวิศวกรรมข้ามภาควิชา เพ่ือให้นิสิตได้
ตระหนักถึงความสําคัญของศาสตร์ต่างๆ ท่ีต้องประกอบเข้าด้วยกันเพ่ือ
แก้ปัญหา     
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ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 

1. องค์ความรู้ทางคณิตศาสตร์ 
วิทยาศาสตร์ และวิศวกรรมศาสตร์ 

1.1 องค์ความรู้พืน้ฐานทางคณิตศาสตร์ 
1.2. องค์ความรู้พืน้ฐานทางฟิสิกส ์
1.3.องค์ความรู้พืน้ฐานทางเคม ี
1.4.องค์ความรู้พืน้ฐานทางวิศวกรรมศาสตร ์
1.5.องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรมศาสตร ์

- การสอนแบบบรรยาย  

- การเรียนดว้ยบทเรียนคอมพิวเตอรช์่วยสอน 

- การทดลอง 

- การสอนโดยการอภิปรายในรายวิชาเฉพาะทาง 

- การฝึกปฏิบตั ิ

- การสอบข้อเขียน 

- ประเมินการอภิปรายเสนองานที่ได้รบัมอบหมาย  

- ประเมินการนําเสนอผลงานโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลในงานสมัมนาวิชาการ หรือ
การประชุมวิชาการ 

- การตรวจและการประเมินงานที่มอบหมาย 
2. การประยุกต์ใช้องค์ความรู้ทาง
คณิตศาสตร์ วิทยาศาสตร์ และ
วิศวกรรมศาสตร ์

2.1.ประยุกต์ใช้องค์ความรู้ทางคณิตศาสตร์ 
2.2.ประยุกต์ใช้องค์ความรู้ทางวิทยาศาสตร์ 
2.3.ประยุกต์ใช้องค์ความรู้พื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร์ 
2.4.ประยุกต์ใช้องค์ความรู้เฉพาะทางวิศวกรรมศาสตร ์
2.5.ประยุกต์ใช้องค์ความรูใ้นการสรา้งแบบจาํลองทาง

วิศวกรรมศาสตร ์

- การสอนแบบบรรยาย 

- การเรียนดว้ยบทเรียนคอมพิวเตอรช์่วยสอน  

- การสอนแบบสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล 

- การสอนโดยใช้ปญัหาเป็นฐาน (problem-based 
instruction) 

- การกําหนดให้นิสติฝึกงานกบัสถานประกอบการ 
หน่วยงานและองค์กรต่าง ๆ เกี่ยวข้องกับงานดา้น
วิศวกรรมเครื่องกล 

- การกําหนดให้นิสติทําโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
 

- การสอบข้อเขียน 

- การประเมินการนําเสนอในรายวิชาเฉพาะทาง 

- การประเมินงานที่รับมอบหมาย 

- การสอบนาํเสนอโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 

- ประเมินการนําเสนอผลงานโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลในงานสมัมนาวิชาการ หรือ
การประชุมวิชาการ 

 
 
 
 
 
 
 

3. การวิเคราะห์ปญัหา   3.1.ระบุปัญหา (ที่ซับซ้อน)ได้ 
3.2.วิเคราะห์ปญัหาได ้

4. การออกแบบและพฒันาทาง
แก้ปญัหา  

4.1.ออกแบบการแก้ปญัหาที่คํานึงถงึความปลอดภัย 
4.2.ออกแบบการแก้ปญัหาที่คํานึงถงึสาธารณสุขชุมชน 
4.3.ออกแบบการแก้ปญัหาที่คํานึงถงึวัฒนธรรมและ

สังคม 
4.4.ออกแบบการแก้ปญัหาที่คํานึงถงึสิ่งแวดล้อม 

5. การตรวจสอบ/สืบค้นข้อเทจ็จริง  5.1.วางแผนกระบวนการตรวจสอบแนวทางการ
ออกแบบ 

5.2.ดําเนินการตรวจสอบควบคุม กระบวนการ/ปัญหา 
5.3.วิเคราะห์และแปลผลการดาํเนินงาน 
5.4.สังเคราะห์ข้อมูลเพื่อหาบทสรุป 

- การสอนโดยใช้ปญัหาเป็นฐาน (problem-based 
instruction) 

- การทําโครงงานวศิวกรรมเครื่องกล 

- การสอบนาํเสนอโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 

2. การพัฒนาผลการเรียนรูใ้นแต่ละด้าน 
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ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 

6. การใช้เครื่องมือทันสมัย  6.1.เลือกเครื่องมอื เทคนิค ทรัพยากรที่เหมาะสมและ
ทันสมัย 

6.2.ประยุกต์ใช้เครื่องมือ เทคนิค ทรัพยากรที่เหมาะสม
และทันสมัย 

6.3.สร้างเครื่องมอื เทคนิค ทรัพยากรที่เหมาะสมและ
ทันสมัย 

- การฝึกปฏิบตั ิ

- การสอนแบบสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล 

- การสอนโดยใช้กรณีศึกษา และสถานการณ์จาํลอง 

- ประเมินการเลือกใช้เครื่องมือในการทําโครงงาน 

- ประเมินการนําเสนอผลงานโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลในงานสมัมนาวิชาการ หรือ
การประชุมวิชาการ 

7. การทํางานด้วยตนเอง และ 
ทํางานเปน็ทีม 

7.1.สามารถทํางานด้วยตนเอง 
7.2.สามารถทํางานในฐานะสมาชิกของทีม 
7.3.สามารถทํางานในฐานะผู้นําของทีม 

- การสอนแบบบรรยาย  

- การสอนแบบสัมมนาทางวิศวกรรมเครื่องกล 

- กิจกรรมกลุ่ม  

- การสอนโดยใช้โครงงาน 

- การสอนโดยใช้กรณีศึกษา และสถานการณ์จาํลอง 

- การสอบข้อเขียน 

- ประเมินงานที่ได้รบัมอบหมาย 

- ประเมินการนําเสนอผลงานโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลในงานสมัมนาวิชาการ หรือ
การประชุมวิชาการ 

8. การติดต่อ สื่อสาร-สามารถอธบิาย
สื่อสารให้กบัผู้อื่นเข้าใจได้ ทั้งในรปูแบบ
การเขียนเชิงวิชาการ และการนําเสนอ
ด้วยวาจา 

8.1.สามารถสื่อสารกับคณะทํางาน 
8.2.สามารถสื่อสารกับองค์กรวิชาชีพ 
8.3.สามารถสื่อสารกับสงัคม 
 

- การสอนโดยการอภิปรายในรายวิชาสัมมนา  

- กิจกรรมกลุ่ม 

- การทําโครงงานวศิวกรรมเครื่องกล 

- ประเมินการอภิปรายเสนองานที่ได้รบัมอบหมาย  

- ประเมินการนําเสนอผลงานโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลในงานสมัมนาวิชาการ หรือ
การประชุมวิชาการ 

9. วิศวกรและสังคม  9.1.ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลปฏิบัติงานต่อความ
ปลอดภัย 

9.2.ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลปฏิบัติงานต่อ
สาธารณสุขชุมชน 

9.3.ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลปฏิบัติงานต่อสงัคม
และวัฒนธรรม 

9.4.ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลปฏิบัติงานเชิง
กฎหมาย 

- การบรรยาย  

- การทําโครงงานวศิวกรรมเครื่องกล 

- ประเมินการอภิปรายเสนองานที่ได้รบัมอบหมาย  

- ประเมินการนําเสนอผลงานโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลในงานสมัมนาวิชาการ หรือ
การประชุมวิชาการ 

10.  จริยธรรม 10.1.มีจริยธรรม เสียสละ ซื่อสตัย์ สจุริต 
10.2.มีวินัย ตรงตอ่เวลา 

- การบรรยาย 

- การทําโครงงานวศิวกรรมเครื่องกลที่มีความ

- ประเมินพฤติกรรม เช่นการปฏิบัติตามระเบียบ
และข้อบังคับของจุฬาลงกรณม์หาวิทยาลัย 

2. การพัฒนาผลการเรียนรูใ้นแต่ละด้าน 
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ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ 

10.3.มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ 
 

ตระหนักถึงคุณธรรมและจริยธรรม - ประเมินกระบวนการทํางาน/บทบาทในการทํา
กิจกรรม 

11. สิ่งแวดล้อม ความยั่งยืน และ
เศรษฐกิจพอเพยีง 

11.1.ตระหนักและรับผิดชอบในการปฏิบัติงานต่อ
สิ่งแวดล้อม 

11.2.ปฏิบัติงานแบบยั่งยืน 
11.3.ปฏิบัติงาน ยึดหลกัเศรษฐกิจพอเพียง 
 

- กําหนดให้นิสติเข้าร่วมสมัมนาทาง
วิศวกรรมเครื่องกลและศาสตร์อื่นๆที่เกี่ยวข้อง 

- การทําโครงงานวศิวกรรมเครื่องกล 

- กําหนดให้นิสติเข้าร่วมกจิกรรมนอกหลักสูตรที่
ตระหนักถึงสิ่งแวดล้อมและความยั่งยืน 

- ประเมินการอภิปรายเสนองานที่ได้รบัมอบหมาย  

- ประเมินกระบวนการทํางาน/บทบาทในการทํา
กิจกรรม 

12. การจัดการความเสี่ยงและการ
ลงทุน 

12.1.ตระหนักถึงความเสี่ยงของการดําเนินงานในเชิง
เศรษฐศาสตร์ 

12.2.สามารถบรหิารความเสี่ยงของการดาํเนินงานใน
เชิงเศรษฐศาสตร ์

- กําหนดให้นิสติเข้าร่วมสมัมนาทาง
วิศวกรรมเครื่องกลและศาสตร์อื่นๆที่เกี่ยวข้อง  

- การทําโครงงานวศิวกรรมเครื่องกล 

- ประเมินการอภิปรายเสนองานที่ได้รบัมอบหมาย  

- ประเมินการนําเสนอผลงานโครงงาน
วิศวกรรมเครื่องกลในงานสมัมนาวิชาการ หรือ
การประชุมวิชาการ 

13. การเรียนรู้ตลอดชีพ  13.1.ตระหนักถึงความจําเป็นในการเรียนรู้ด้วยตนเอง 
13.2.สามารถเรียนรู้ด้วยตนเอง 
13.3.ตระหนักถึงความสําคัญในการเรียนรู้ตลอดชีพ 

- กําหนดให้นิสติเข้าร่วมสมัมนาทาง
วิศวกรรมเครื่องกลและศาสตร์อื่นๆที่เกี่ยวข้อง 

- การมอบหมายงานใหส้ืบค้นและนําเสนอหรอืให้
จัดทํารายงาน 

- การทําโครงงานวศิวกรรมเครื่องกล 

- ประเมินการอภิปรายเสนองานที่ได้รบัมอบหมาย
ทางวิศวกรรมเครือ่งกลและศาสตร์อื่นๆที่
เกี่ยวข้อง 

- ประเมินผลการนําเสนอหรอืรายงานที่จัดทํา  

- ประเมินกระบวนการทํางาน/บทบาทในการทํา
กิจกรรม 

2. การพัฒนาผลการเรียนรูใ้นแต่ละด้าน 
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 

1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 4.1 4.2 4.3 4.4 5.1 5.2 5.3 5.4 6.1 6.2 6.3 7.1 7.2 7.3 8.1 8.2 8.3 9.1 9.2 9.3 9.4 10 10 10 11 11 11 12 12 13 13 13

1.1 องคความรูพื้นฐานทางคณิตศาสตร 8.1 สามารถสื่อสารกับคณะทํางาน

1.2 องคความรูพื้นฐานทางฟสิกส 8.2 สามารถสื่อสารกับองคกรวิชาชีพ

1.3 องคความรูพื้นฐานทางเคมี 8.3 สามารถสื่อสารกับสังคม

1.4 องคความรูพื้นฐานทางวิศวกรรมศาสตร

1.5 องคความรูเฉพาะทางวิศวกรรรมศาสตร

2.1 ประยุกตใชองคความรูทางคณิตศาสตร 9.1 ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลการปฏิบัติงานตอความปลอดภัย

2.2 ประยุกตใชองคความรูทางวิทยาศาสตร 9.2 ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลการปฏิบัติงานตอสาธารณสุขชุมชน

2.3 ประยุกตใชองคความรูพื้นฐานทางวิศวฯ 9.3 ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลการปฏิบัติงานตอสังคมและวัฒนธรรม

2.4 ประยุกตใชองคความรูเฉพาะทางวิศวฯ 9.4 ตระหนักและรับผิดชอบถึงผลการปฏิบัติงานเชิงกฎหมาย

2.5 ประยุกตใชองคความรูในการสรางแบบจําลองทางวิศวฯ

3.1 ระบุปญหา (ที่ซับซอน) ได 10.1 มีจริยธรรม เสียสละ ซื่อสัตย สุจริต

3.2 วิเคราะหปญหาได 10.2 มีวินัย ตรงตอเวลา

10.3 มีจรรยาบรรณทางวิชาการ และวิชาชีพ

4.1 ออกแบบการแกปญหาที่คํานึงถึงความปลอดภัย 11.1 ตระหนักและรับผิดชอบในการปฏิบัติงานตอสิ่งแวดลอม

4.2 ออกแบบการแกปญหาที่คํานึงถึงสาธารณสุขชุมชน 11.2 ปฏิบัติงาน แบบยั่งยืน

4.3 ออกแบบการแกปญหาที่คํานึงถึงวัฒนธรรมและสังคม 11.3 ปฎิบัติงาน ยึดหลักเศรษฐกิจพอเพียง

4.4 ออกแบบการแกปญหาที่คํานึงถึงสิ่งแวดลอม

5.1 วางแผนกระบวนการตรวจสอบ แนวทางการออกแบบ 12.1 ตระหนักถึงความเสี่ยงของการดําเนินงานในเชิงเศรษฐศาสตร

5.2 ดําเนินการตรวจสอบ/ควบคุม กระบวนการ/ปญหา 12.2 สามารถบริหารความเสี่ยงของการดําเนินงานในเชิงเศรษฐศาสตร

5.3 วิเคราะห และแปลผลการดําเนินงาน

5.4 สังเคราะหขอมูลเพื่อหาบทสรุป

6.1 เลือกเครื่องมือ เทคนิค ทรัพยากรที่เหมาะสมและทันสมัย 13.1 ตระหนักถึงความจําเปนในการเรียนรูดวยตนเอง

6.2 ประยุกตใชเครื่องมือ เทคนิค ทรัพยากรที่เหมาะสมและทันสมัย 13.2 สามารถเรียนรูดวยตนเอง

6.3 สรางเครื่องมือ เทคนิค ทรัพยากรที่เหมาะสมและทันสมัย 13.3 ตระหนักถึงความสําคัญในการเรียนรูตลอดชีพ

7.1 สามารถทํางานดวยตนเอง

7.2 สามารถทํางานในฐานะสมาชิกของทีม

7.3 สามารถทํางานในฐานะผูนําของทีม

หมายเหตุ: ประเด็นในการพิจารณาวาตอบผลลัพธเปน Principle Outcome หรือ Supplement Outcome อยางไรนั้นให:

1. วิชาตาง  ๆที่เนนการฝกฝนทางทักษะ มิใชเปนการแกปญหาทางวิศวกรรมที่ซับซอน การแกโจทยที่ถูกกําหนด (Well Defined) 

พารามิเตอรครบถวน เชน แบบฝกหัดทายบท ไมถือวาเปนการแกปญหาทางวิศวกรรมที่ซับซอน

2. วิชาตาง  ๆที่นิสิตอานหนังสือเพื่อมาสอบ ไมถือวาเปนการเรียนรูดวยตนเอง แมวาจะเปน Text อางอิง 

3. การเรียนรูดวยตนเอง คือ การศึกษาดวยตนเองที่ตนสนใจ / หรือไดรับมอบหมายนอกเหนือจากคําอธิบาย / กิจกรรมในชั้นเรียน

4. WASHINGTON ACCORD ขอ 2 เนนการประยุกต ไมเนนการมีความรู เชน

- Mechanic ได Outcome: นิสิตสามารถประยุกตองคความรูทางคณิตศาสตร และวิทยาศาสตร 

7. การทํางานดวยตนเอง และ

การทํางานเปนทีม

แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา (Curriculum Mapping)

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องกล ปรับปรุงปการศึกษา 2559 

4. การออกแบบและพัฒนาทาง

แกปญหา

11.  สิ่งแวดลอม 

ความยั่งยืน และ

เศรษฐกิจพอเพียง

5. การตรวจสอบ/สืบคน

ขอเท็จจริง

12. การจัดการ

ความเสี่ยง และ

การลงทุน

6. การใชเครื่องมือทันสมัย 13. การเรียนรู

ตลอดชีพ

13. การ

เรียนรูตลอด

ชีพ

1. องคความรูทาง คณิตศาสตร 

วิทยาศาสตรและวิศวกรรมศาสตร

8. การติดตอ สื่อสาร

2. การประยุกตใชองคความรู

ทางคณิตศาสตร วิทยาศาสตร 

และวิศวกรรมศาสตร

9. วิศวกรและสังคม

3. การวิเคราะหปญหา 10. จริยธรรม

7. การทํางาน

ดวยตนเอง 

และการ

ทํางานเปนทีม

8. การติดตอ 

สื่อสาร

9. วิศวกร และสังคม 10. จริยธรรม 11. 

สิ่งแวดลอม 

ความยั่งยืน 

และ

12. การ

จัดการ

ความ

เสี่ยง 

Principle Outcomes Supplement Outcomes

รหัสวิชา

1. องคความรูทาง

คณิตศาสตร 

วิทยาศาสตรและ

วิศวกรรมศาสตร

2. การประยุกตใชองค

ความรูทางคณิตศาสตร 

วิทยศาสตร และ

วิศวกรรมศาสตร

3. การ

วิเคราะห

ปญหา

4. การออกแบบ 

และพัฒนาทาง

แกปญหา

5. การตรวจสอบ / 

สืบคนขอเท็จจริง

6. การใช

เครื่องมือ

ทันสมัย
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  -

1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 4.1 4.2 4.3 4.4 5.1 5.2 5.3 5.4 6.1 6.2 6.3 7.1 7.2 7.3 8.1 8.2 8.3 9.1 9.2 9.3 9.4 10.1 10.2 10.3 11.1 11.2 11.3 12.1 12.2 13.1 13.2 13.3

                                 

                                  

                                   

                                 

2100111  (3)                     

2100311  (3)               

5500111   (3)                               

5500112   (3)                               

5500208   (3)                               

5500308   (3)                               

   กลุมวิชาสหศาสตร 3 หนวยกิต

   กลุมวิชาวิทยาศาสตรและคณิตศาสตร 3 หนวยกิต

   กลุมพิเศษ 6 หนวยกิต

   กลุมวิชาภาษาตางประเทศ 12 หนวยกิต

11. สิ่งแวดลอม 12. การ 13. การเรียนรูตลอด

หมวดวชิาการศึกษาทัว่ไป 30 หนวยกติ
   กลุมวิชาสังคมศาสตร    3 หนวยกิต

   กลุมวิชามนุษยศาสตร 3 หนวยกิต

5. การตรวจสอบ / 6. การใช 7. การทํางาน 8. การติดตอ สื่อสาร 9. วิศวกร และสังคม 10. จริยธรรม
รหัสวิชา

1. องคความรูทางคณิตศาสตร 2. การประยุกตใชองคความรู 3. การ 4. การออกแบบ และ

แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรูจากหลักสูตรสูรายวิชา(Curriculum Mapping)

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเครื่องกล ปรับปรุงปการศึกษา 2559

Principle Outcomes Supplement Outcomes ไมมีคุณลักษณะ
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1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 4.1 4.2 4.3 4.4 5.1 5.2 5.3 5.4 6.1 6.2 6.3 7.1 7.2 7.3 8.1 8.2 8.3 9.1 9.2 9.3 9.4 10.1 10.2 10.3 11.1 11.2 11.3 12.1 12.2 13.1 13.2 13.3

2304103  (3)                                         

2304183  (3)                                         

2304104  (1)                                         

2304184  (1)                                         

2301107  (3)                                     

2301108  (3)                                     

2302127 (3)                                 

2302163  (1)                                  

2603284    (3)                           

2301215    (3)                          

2301216    (3)                                   

2100301    (2)                       

2103106    (3)          

2103211    (3)         

2109101    (3)                     

2110101    (3)            

2103241    (3)              

2103351    (3)          

2103231    (3)        

2103305    (3)                 

12. การจัดการ

ความเสี่ยง 

13. การเรียนรูตลอดชีพ

กลุมวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตรและวิทยาศาสตร 27  หนวยกิต

หมวดวชิาเฉพาะ84  หนวยกติ

   กลุมวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม 26 หนวยกิต

รหัสวิชา
1. องคความรูทางคณิตศาสตร 

วิทยาศาสตรและวิศวกรรมศาสตร

2. การประยุกตใชองคความรู

ทางคณิตศาสตร วิทยศาสตร 



3. การ

วิเคราะหปญหา

4. การออกแบบ และ

พัฒนาทางแกปญหา

5. การตรวจสอบ / สืบคน

ขอเท็จจริง

6. การใช

เครื่องมือทันสมัย

7. การทํางานดวย

ตนเอง หรือการ

8. การติดตอ สื่อสาร 9. วิศวกร และสังคม 10. จริยธรรม 11. สิ่งแวดลอม ความ

ยั่งยืน และเศรษฐกิจ
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1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 3.1 3.2 4.1 4.2 4.3 4.4 5.1 5.2 5.3 5.4 6.1 6.2 6.3 7.1 7.2 7.3 8.1 8.2 8.3 9.1 9.2 9.3 9.4 10.1 10.2 10.3 11.1 11.2 11.3 12.1 12.2 13.1 13.2 13.3

2102391    (3)    
2102392    (1)    
2103212    (3)        

2103260    (2)                        

2103301    (3)                   

2103304    (3)              

2103320    (3)          

2103322    (3)                

2103325    (2)                             
2103360    (2)                        

2103361    (3)          

2103306    (3)                      

2103433   (3)               

2103409    (3)                       

2103460    (2)          

2103463    (3)                   

2103489    (1)                         
2103499    (3)                        
2100499    (3)

2103xxx
2103xxx

13. การเรียนรูตลอดชีพ

   กลุมวิชาแกนระดับสาขาวิชา(รายวิชาบังคับ) 46  หนวยกิต

   กลุมวิชาแกนระดับสาขาวิชา(รายวิชาเลือก) 12 หนวยกิต

หมวดวชิาเลือกเสรี 6 หนวยกติ   

รหัสวิชา
1. องคความรูทางคณิตศาสตร 

วิทยาศาสตรและวิศวกรรมศาสตร

2. การประยุกตใชองคความรู

ทางคณิตศาสตร วิทยศาสตร 



3. การ

วิเคราะหปญหา

4. การออกแบบ และ

พัฒนาทางแกปญหา

5. การตรวจสอบ / สืบคน

ขอเท็จจริง

6. การใช

เครื่องมือทันสมัย

7. การทํางานดวย

ตนเอง หรือการ

8. การติดตอ สื่อสาร 9. วิศวกร และสังคม 10. จริยธรรม 11. สิ่งแวดลอม ความ

ยั่งยืน และเศรษฐกิจ

12. การจัดการ

ความเสี่ยง 
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หมวดท่ี 5. หลักเกณฑ์ในการประเมนิผลนิสิต 
 

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ในการให้ระดับคะแนน (เกรด) 
 1.1  การประเมินผลรายวิชาใช้สัญลักษณ์ A B+ B C+ C D+ D จึงถือว่าสอบผ่าน ถ้าสอบได้เกรด F ถือว่า
สอบไม่ผ่าน ถ้าเป็นรายวิชาบังคับตามหลักสูตรนิสิตจะต้องลงทะเบียนเรียนใหม่ ถ้าเป็นรายวิชาเลือกนิสิตสามารถ
ลงทะเบียนเรียนรายวิชาอ่ืนแทนรายวิชาที่สอบไม่ผ่านได้ หรือบางรายวิชาใช้สัญลักษณ์ S หรือ U 
         1.2  เกณฑ์การวัดผล ได้เกรดเฉลี่ยไม่น้อยกว่า 2.00 
 

2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนิสิต 
 2.1 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ขณะนักศึกษายังไม่สําเร็จการศึกษา   
  การสอบทวนมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของการเรียนรู้ ตามมาตรฐานผลการเรียนรู้แต่ละรายวิชาน้ัน
อาจารย์ผู้รับผิดชอบสอนในแต่ละรายวิชา จะดําเนินการตามรายละเอียดที่กําหนดไว้ในแบบประมวลรายวิชา (Course 
Syllabus) นิสิตจะได้รับเอกสารในช่ัวโมงแรกของช้ันเรียน และสามารถค้นหาทางอินเตอร์เน็ตได้จากระบบข้อมูลการ
เรียนการสอนของทางมหาวิทยาลัย และเว็บไซต์ของภาควิชาและ เพ่ือการพัฒนาหลักสูตรให้ดีขึ้น จึงต้องมีการ
สอบถามนิสิตด้วยแบบประเมินรายวิชาและแบบประเมินตนเอง ตลอดท้ังพิจารณาจากผลการทดสอบย่อยและผลการ
เรียนรายวิชา   
  2.2  การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนักศกึษาสําเร็จการศึกษา 
  หลังจากสําเร็จการศึกษา การกําหนดกลวิธีการทวนผลการเรียนของนิสิต สามารถประเมินจากตัวอย่าง
ดังต่อไปนี้ 
  2.2.1 การได้งานทําของบัณฑิต ประเมินจากระยะเวลาการได้งาน 
  2.2.2 การประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตจากแบบสอบถาม 
  2.2.3 การประเมินจากบัณฑิตที่ไปประกอบอาชีพหรือศึกษาต่อ ในแง่ของความพร้อมและความรู้จาก
สาขาวิชาที่เรียนที่เก่ียวเนื่องกับการประกอบอาชีพ 
  2.2.4 ความเห็นจากผู้ทรงคุณวุฒิภายนอกท่ีร่วมวิเคราะห์หลักสูตร 
  2.2.5 รางวัลที่บัณฑิตได้รับ 
 
3. เกณฑ์การสําเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 

3.1.  ศึกษาครบตามหลักสูตร 
 3.2. มีระยะเวลาการศึกษาไม่เกินที่กําหนดตามระเบียบจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย ว่าด้วย ระบบการศึกษา
สําหรับขั้นปรญิญาบัณฑิต 
 3.3.  สอบได้แต้มเฉลี่ยสะสมไม่ตํ่ากว่า 2.00 
 3.4. มีคุณสมบัติครบถ้วนตามระเบียบจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย ว่าด้วย ระบบการศึกษาสําหรับข้ันปริญญา
บัณฑิต  
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หมวดท่ี 6. การพัฒนาคณาจารย ์
 

1. การเตรียมการสําหรับอาจารย์ใหม่ 
  มหาวิทยาลัยได้กําหนดวิสัยทัศน์จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยเป็นแหล่งความรู้และแหล่งอ้างอิงของแผ่นดินเป็น
ผู้นําทางปัญญา เพ่ือการพัฒนาที่ย่ังยืน โดยมีพันธกิจที่สําคัญประการหน่ึงคือ การสร้างบัณฑิตที่มีความรู้และทักษะ ที่
ได้มาตรฐานในระดับนานาชาติและเหมาะสมกับสังคม และการเสริมสร้างนิสิตให้เป็นบัณฑิตที่สามารถครองตนอย่างมี
คุณธรรมและเป็นผู้นําสังคมได้ และเพ่ือให้มหาวิทยาลัยสามารถดํารงความเป็นมหาวิทยาลัยอันดับหน่ึงของประเทศ 
เป็นปัญญาและเป็นเสาหลักของแผ่นดิน (Pillar of the Kingdom) ผู้บริหารมหาวิทยาลัยจึงได้กําหนดยุทธศาสตร์ใน
การ ดําเนินงานเป็น 6 ด้าน โดยมียุทธศาสตร์ที่สําคัญยุทธศาสตร์หน่ึงคือ ก้าวไกล: จุฬา มหาวิทยาลัยจึงได้ดําเนินการ
บุกเบิกองค์ความรู้ใหม่ และบูรณาการองค์ความรู้เพ่ือประโยชน์ของสังคมไทย ตลอดจนถ่ายโอนองค์ความรู้กับ
สาธารณะเพ่ือช่วยพัฒนาสังคมไทย ไปสู่การพ่ึงพาตนเองอย่างยั่งยืนในประชาคมโลก นอกจากนี้มหาวิทยาลัยยังได้
มุ่งเน้นการพัฒนาคุณลักษณะบัณฑิต ที่พึงประสงค์ กล่าวคือ บัณฑิตของมหาวิทยาลัยจะต้องมีความสามารถในการ
สื่อสารทั้งภาษาไทยและภาษาอังกฤษ สามารถใช้ภาษาที่สามได้ มีทักษะด้านคอมพิวเตอร์ มีทักษะในการบริหาร
จัดการ สามารถทํางานในสังคมต่างวัฒนธรรมได้ มีความสามารถในการคิดวิเคราะห์ใช้เหตุผลในการแก้ปัญหา มี
วิสัยทัศน์ ใฝ่รู้ มีความคิดสร้างสรรค์ มีจรรยาบรรณในวิชาชีพ ซื่อสัตย์สุจริต มีศีลธรรม มีวินัยเคารพกฎระเบียบของ
สังคม มีความรับผิดชอบต่อตนเองและสังคม ตลอดจนรู้จักเสียสละ เพ่ือประโยชน์ของส่วนรวม ทั้งน้ีเพ่ือให้บัณฑิต
สามารถดํารงอยู่ในโลกอนาคตได้ ตลอดจนเพ่ือเสริมสร้างคน และสังคมไทย ให้สามารถพ่ึงพาตนเองได้ แข่งขันได้ 
และร่วมมือได้อย่างทัดเทียมและยั่งยืนในสังคมโลก 
เพ่ือให้การดําเนินงานบรรลุเป้าหมายในการพัฒนาคุณลักษณะบัณฑิตดังกล่าว มหาวิทยาลัยจึงได้จัดทําโครงการ
พัฒนาคณาจารย์เพ่ือการ เรียนการสอนยุคใหม่  เพ่ือเข้าไปสู่การศึกษา Education 3.0 ที่ทําให้นิสิตคิดวิเคราะห์เป็น 
และคณะวิศวกรรมศาสตร์ได้เน้นเพ่ิมขึ้นเป็น Education 4.0 เพ่ือให้คณาจารย์ได้ตระหนักและเล็งเห็นถึงความสําคัญ
ของการจัดการเรียนการสอนที่จําเป็นต้องมีการปรับเปลี่ยนให้สอดคล้องกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย จากการเป็นผู้ให้
ความรู้มาเน้นที่การสร้างองค์ความรู้ เน้นการสอนเชิงสร้างสรรค์ รวมท้ังการปรับกระบวนทัศน์ในการสอนจากท่ี
อาจารย์เป็นหลัก )Teacher Centered Approach) ให้เป็นการจัดการเรียน การสอนโดยมีผู้เรียนเป็นศูนย์กลาง 
)Student Centered Approach) และเน่ืองจากปัจจุบันเทคโนโลยีสารสนเทศได้มีการพัฒนาไปอย่างรวดเร็วมาก 
อาจารย์ผู้สอนจึงจําเป็นจะต้องมีความสามารถในการประยุกต์ใช้ ICT ในการจัดการเรียนการสอนอย่างเป็นระบบ นิสิต
สามารถหาความรู้ได้จากสื่ออิเล็กทรอนิกส์ สามารถปฏิสัมพันธ์กับอาจารย์ทั้งซักถามข้อสงสัย การส่งรายงาน การ
ตรวจความเข้าใจในแต่ละบทเรียนผ่านสื่อต่าง ๆ ที่มหาวิทยาลัยได้สร้างขึ้นเพ่ือให้นิสิตสามารถเข้าใจในเน้ือหา และ
สามารถค้นคว้าความรู้จากแหล่งความรู้ต่าง ๆ ได้ง่ายขึ้น อันจะนําไปสู่การเรียนรู้ตลอดชีวิต  รวมทั้งการพัฒนา
อาจารย์ให้มีจิตวิญญาณ (Spirituality) ของความเป็นครู เอาใจใส่ในการพัฒนานิสิต ส่งเสริมให้คณาจารย์เป็น
แบบอย่าง )Role Model) ของคุณลักษณะพิเศษและจิตสํานึกสาธารณะ 
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 2. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์ 
   2.1  การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอนการวัดและการประเมินผล 

มหาวิทยาลัยได้จัดโครงการอบรมและสัมมนา เพ่ือพัฒนาคณาจารย์ด้านการเรียนการสอน การ
ประเมินผลท่ีมุ่งผลสัมฤทธ์ิของการเรียนรู้ของผู้เรียน และมีกําหนดการอบรมสัมมนาอย่างต่อเน่ือง และ
ภาควิชามีการส่งเสริมให้อาจารย์ได้มีการเพ่ิมพูนความรู้และประสบการณ์  และพัฒนาทักษะด้านการสอน 
การวัดผลการเรียนรู้ เช่น การฝึกอบรม การดูงาน และการร่วมงานวิจัยทั้งในและต่างประเทศ   

 
  2.2  การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอ่ืนๆ 
   จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยและคณะวิศวกรรมศาสตร์ จัดโครงการพัฒนานักวิจัย การจัดการอบรมท่ี

เก่ียวข้องกับวิชาการและการประกอบวิชาชีพ ภายใต้ความรับผิดชอบของหน่วยงานต่างๆ ในมหาวิทยาลัย 
เช่น สํานักบริหารวิชาการ สํานักบริหารทรัพยากรมนุษย์ หน่วยงานวิจัยและหน่วยงานวิชาการคณะ
วิศวกรรมศาสตร์ เป็นต้น และภาควิชามีการส่งเสริมให้อาจารย์ได้มีการเพ่ิมพูนความรู้และประสบการณ์
ทางด้านวิชาการ โดยสนับสนุนการร่วมงานวิจัยทั้งในและต่างประเทศ 

   นอกจากน้ัน ภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกลยังสนับสนุน ให้คณาจารย์ ได้เผยแพร่ผลงานวิจัย งานบริการ
วิชาการผ่านสื่อต่างๆ เช่น วารสารวิชาการ การจัดการอบรม เป็นต้น รวมท้ังการสนับสนุนให้คณาจารย์ได้รับ
ทุนวิจัยต่างๆ เพ่ือใช้ในการทําวิจัยตามแต่ความสนใจของคณาจารย์แต่ละท่าน 
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หมวดท่ี 7. การประกันคณุภาพหลักสูตร 
 
1. การบริหารหลกัสูตร 
 ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกลได้แต่งต้ังกรรมการประจําหลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกล จํานวน 5 คน ซึ่งมีคุณสมบัติ
เป็นไปตามเกณฑ์ที่สํานักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษากําหนด โดยทําหน้าที่เป็นอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรด้วย 
ซึ่งมีการกําหนดที่มา วาระ และคุณสมบัติ เพ่ือให้เป็นไปตามตัวบ่งช้ีผลการดําเนินการตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิเพ่ือ
การประกันคุณภาพหลักสูตรและเรียนการสอน และเกณฑ์การประเมินประจําปีการศึกษา นอกจากน้ี ยังได้จัดต้ังกลุ่ม
วิชาขึ้น ประกอบด้วย 1. กลุ่มวิชากลศาสตร์ของแข็ง 2. กลุ่มวิชาพลศาสตร์และการควบคุม และ 3. กลุ่มวิชาความ
ร้อนและของไหล เพ่ือดูแลรายวิชาในกลุ่มวิชาต่าง ๆ ในหลักสูตร เพ่ือให้มีการประสานกันได้ดีย่ิงขึ้น  
 
2. การบริหารทรัพยากรการเรียนการสอน 
 ภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกลได้ใช้บริการห้องเรียนสําหรับการบรรยายและห้องอบรมคอมพิวเตอร์จากคณะ
วิศวกรรมศาสตร์ และได้จัดให้มีห้องเรียนขนาดเล็กสําหรับรายวิชาเลือกและห้องปฏิบัติการสําหรับรายวิชาปฏิบัติการ 
และได้จัดให้มีพ้ืนที่สําหรับจัดทําโครงงานสําหรับรายวิชา 2103499 โครงงานทางวิศวกรรมเครื่องกล นอกจากน้ี ยังได้
จัดให้มีโรงประลองพร้อมทั้งเคร่ืองมือในการผลิตช้ินงานต่างๆ เพ่ือสนับสนุนการเรียนการสอนในรายวิชาต่างๆ 
  2.1  การบริหารงบประมาณ 
  ภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกลได้รับการจัดสรรงบประมาณทั้งส่วนของงบประมาณแผ่นดิน และงบประมาณ
รายได้จากทางคณะวิศวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย เป็นรายปี เพ่ือนํางบประมาณเหล่าน้ันไปใช้ในการ
จัดซื้อครุภัณฑ์การศึกษาและวิจัย, จัดจ้างงานซ่อมบํารุงอาคารสถานที่และครุภัณฑ์, จัดซื้อวัสดุสิ้นเปลือง, จัดสรรเป็น
ค่าตอบแทนแก่ผู้รับจ้างให้บริการแก่ภาควิชา รวมท้ังเป็นทุนการศึกษาแก่นิสิตของภาควิชา 
  2.2  ทรัพยากรการเรียนการสอนที่มีอยู่เดิม 
  สถานที่และอุปกรณ์การเรียนการสอน 
  ใช้สถานที่และอุปกรณ์การสอนที่มีอยู่แล้วของภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล คณะวิศวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์
มหาวิทยาลัย โดยอุปกรณ์การเรียนการสอนมีหลายประเภท เช่น โปรแกรมคอมพิวเตอร์และแบบจําลองต่างๆ ส่วน
ห้องปฏิบัติการวิจัย มีห้องปฏิบัติการวิจัยวิศวกรรมเครื่องกล และห้องปฏิบัติการวิจัยและพัฒนาอิเล็กทรอนิกส์และ
อุปกรณ์  ซึ่งมีวัสดุ อุปกรณ์และเคร่ืองมือต่างๆ ที่พร้อมใช้ในการเรียนการสอนที่เก่ียวข้อง 
  ห้องสมุด 

ภาควิชาฯ จัดต้ังห้องสมุดประจําภาควิชาฯ ให้เป็นส่วนสนับสนุนเพ่ิมเติมจากห้องสมุดของคณะฯ และ
มหาวิทยาลัย โดยเฉพาะอย่างย่ิงในส่วนของหนังสือที่มีเน้ือหาเฉพาะด้านเพ่ือให้นิสิตและคณาจารย์สามารถสืบค้นได้ 
ในส่วนของสื่อการสอน ภาควิชาฯ ได้จัดหาเคร่ืองคอมพิวเตอร์ส่วนบุคคลให้แก่อาจารย์ประจําภาควิชาฯ ทุกท่าน 
รวมท้ังจัดเตรียมเคร่ืองคอมพิวเตอร์พกพาและเครื่องโปรเจคเตอร์เพ่ือให้คณาจารย์สามารถเบิกยืมไปทําการสอนนิสิต
ในช้ันเรียนได้เป็นการช่ัวคราว 
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 เอกสารประกอบการศึกษาในห้องสมุดของภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกล ห้องสมุดคณะวิศวกรรมศาสตร์ และ
ห้องสมุดของ จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย โดยมีจํานวนหนังสือโดยประมาณดังน้ี 

ห้องสมุดภาควิชาวิศวกรรมเครื่องกลให้บริการหนังสือ ตํารา วิทยานิพนธ์ ที่เก่ียวข้องกับวิศวกรรมเครื่องกล 
หนังสือภาษาไทย 124 เล่ม 
หนังสือภาษาต่างประเทศ 2,267 เล่ม 
วิทยานิพนธ์ 647 ช่ือเรื่อง 
รายงานโครงงานนิสิต 25 ช่ือเรื่อง 

ห้องสมุดคณะวิศวกรรมศาสตร์ให้บริการหนังสือ ตํารา วารสาร วิทยานิพนธ์ สิ่งพิมพ์อ่ืนๆ และโสตทัศนวัสดุ
ทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ทุกสาขาที่คณะเปิดสอน  

หนังสือภาษาไทย 3,206 เล่ม 
หนังสือภาษาต่างประเทศ 57,119 เล่ม 
วารสารไทย 33 ช่ือเรื่อง 
วารสารต่างประเทศ 75 ช่ือเรื่อง 
วารสารเย็บเล่มภาษาไทย 1,609 เล่ม 
วารสารเย็บเล่มภาษาต่างประเทศ 12,240 เล่ม 
วิทยานิพนธ์ 7,991 ช่ือเรื่อง 
จุลสารและสิ่งพิมพ์อ่ืนๆ 150 แผ่น 
วีดีโอเทป 365 ม้วน 
แผนที่ 774 ระเบียน 
CD-ROM 678 แผ่น 

  2.3  การจัดหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพ่ิมเติม 
  ภาควิชาฯ ต้ังเป้าในการจัดหาหนังสือเข้าห้องสมุดประจําภาควิชาฯ ไว้ที่ 30 เล่มต่อปี โดยทําการสํารวจความ
ต้องการจากอาจารย์ประจําก่อนตัดสินใจจัดซื้อในแต่ละคร้ัง สําหรับเคร่ืองคอมพิวเตอร์ส่วนบุคคล และเครื่อง
คอมพิวเตอร์พกพา จะมีการปรับเปลี่ยนทุกๆ 3 ปี ในขณะที่เคร่ืองโปรเจคเตอร์ถูกกําหนดให้ปรับเปลี่ยนทุก 5 ปี 
  2.4  การประเมินความเพียงพอของทรัพยากร 
  อาจารย์ประจําห้องสมุดของภาควิชาฯ และรองหัวหน้าภาควิชาฯ ฝ่ายคอมพิวเตอร์และเน็ตเวิร์ค มีหน้าที่
ประเมินความเพียงพอหรือความคุ้มค่าของทรัพยากร และจัดทําแผนการจัดซื้อเพ่ือเสนอต่อรองหัวหน้าภาควิชาฯ 

วางแผนและงบประมาณโดยมีรายละเอียดดังแสดงในตาราง 
    เป้าหมาย การดําเนินการ การประเมินผล 

1. ความเพียงพอของหนังสือ 
2. ความคุ้มค่า หรือ ปริมาณการเข้าใช้
ห้องสมุดภาควิชาฯ 
3. คุณภาพของคอมพิวเตอร์ส่วนบุคคล 
4. ความพอเพียงของเคร่ืองคอมพิวเตอร์
พกพา และเคร่ืองโปรเจคเตอร์ 

1. สอบถามความต้องการหนัง สือ ของ
อาจารย์ประจํา 2-3 คร้ังต่อปี 
2. จดสถิติการยืม/คืนหนังสือ 
3. จดสถิติการปรับปรุงและซ่อมแซม 
4. จดสถิติการยืม/คืนอุปกรณ์ส่ือการสอน 

1. ประเมินปริมาณความต้องหนังสือจากแบบสอบถาม
เป็นรายปี 
2. ประเมินความคุ้มค่าจากระยะเวลาและความถี่ของ
หนังสือที่ถูกยืม 
3. ประเมินจากจํานวนคร้ัง และความถี่ของการแจ้งซ่อม 
แจ้งเสีย  
4. ประเมินจากจํานวนคร้ัง และความถี่ของยืมอุปกรณ์
ส่ือการสอน รวมท้ังจํานวนเฉลี่ยและจํานวนสูงสุดของส่ือ
การสอนท่ีถูกยืมใช้ในเวลาเดียวกัน 
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3. การบริหารคณาจารย์ 
 3.1 การรับอาจารย์ใหม่ 
  ดําเนินการตามระเบียบในการรับอาจารย์ใหม่ของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย และข้อปฏิบัติการรับอาจารย์ใหม่
ของคณะวิศวกรรมศาสตร์ โดยการแต่งต้ังคณะกรรมการในระดับคณะ และอนุกรรมการในระดับภาควิชา ในการ
พิจารณาคัดเลือกผู้สมัครเป็นอาจารย์ โดยทําการทดสอบและสัมภาษณ์ผู้สมัคร ความรู้วิชาการ ความชํานาญเฉพาะ
ด้าน  ภาษาอังกฤษ ภาษาไทย ความสามารถในการนําเสนอและถ่ายทอดความรู้ และทัศนะคติของผู้สมัครต่อการเป็น
อาจารย์มหาวิทยาลัย เพ่ือให้มั่นใจว่า อาจารย์มีคุณสมบัติ และประสบการณ์เพียงพอต่อความรับผิดชอบการสอน 
 3.2 การมีส่วนร่วมของคณาจารย์ในการวางแผน การติดตามและทบทวนหลักสูตร 
   ภาควิชาดําเนินการบริหารหลักสูตรตามตัวบ่งช้ีผลการดําเนินการตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิเพ่ือการประกัน
คุณภาพหลักสูตรและเรียนการสอน และเกณฑ์การประเมินประจําปีการศึกษา และมีการประชุมอาจารย์หลักสูตรเป็น
ประจําเพ่ือติดตามการดําเนินงานและแก้ไขปัญหาการบริหารหลักสูตรอย่างน้อยปีละ 2 ครั้ง และครอบคลุมด้านการ
บริหารหลักสูตรและการติดตามผลการเรียนการสอนอยู่ด้วย 
 3.3 การแต่งต้ังคณาจารย์พิเศษ 
ภาควิชาดําเนินการตามระเบียบจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยในการแต่งต้ังอาจารย์ที่สอนบางเวลาและอาจารย์พิเศษ ได้
เชิญวิศวกรและผู้ชํานาญการในภาคอุตสาหกรรม มาบรรยายพิเศษ และร่วมสอนเป็นบางคร้ังเพ่ือให้ผู้เรียนได้มีโอกาส
รับฟังการถ่ายทอดประสบการณ์ในการประกอบวิชาชีพ 
4. การบริหารบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน 
 4.1  การกําหนดคุณสมบัติเฉพาะสําหรับตําแหน่ง 

  บุคลากรฝ่ายสนับสนุนทางด้านการเรียนการสอนต้องมีวุฒิปริญญาตรีหรือเทียบเท่า ที่มีความรู้
ความสามารถในหน้าที่ที่เก่ียวข้อง 

 4.2  การเพิ่มทักษะความรู้เพื่อการปฏิบัติงาน 
 ภาควิชาจัดส่งเจ้าหน้าที่ด้านเทคนิคไปอบรมและฝึกปฏิบัติในการใช้เครื่องมือที่ต้องอาศัยความ
ชํานาญเฉพาะด้านกับทางบริษัทผู้ผลิตสินค้า และการจัดการอบรมตามโอกาส การพัฒนาความชํานาญของ
บุคลากร กรรมการบริหารหลักสูตรใช้บริการการอบรมที่มหาวิทยาลัยและหน่วยงานเอกชนจัดข้ึนตามความ
จําเป็นพ้ืนฐานของบุคลากรและภารกิจที่ได้รับมอบหมาย 

5. การสนับสนุนและการให้คําแนะนํานิสิต 
 5.1 การให้คําปรึกษาด้านวิชาการและอ่ืนๆแก่นิสิต 

  นิสิตผู้เรียนจะได้รับคําแนะนําการศึกษาผ่านระบบอาจารย์ที่ปรึกษาและอาจารย์ผู้สอน ตลอดจน
คําแนะนําการลงทะเบียนเรียนผ่านระบบอินเตอร์เนทของมหาวิทยาลัย ในด้านกิจกรรมนิสิต  มหาวิทยาลัยได้
จัดระบบชมรมกิจกรรมนิสิตในระดับมหาวิทยาลัยและระดับคณะวิชา ที่ประกอบด้วยการจัดงบประมาณ  
การดําเนินการในกิจกรรมชมรม  และมีอาจารย์ที่ปรึกษาชมรมเป็นผู้ดูติดตาม และให้คําปรึกษา ในระดับ
ภาควิชาก็จะมีการจัดปฐมนิเทศ ปัจฉิมนิเทศ การจัดช่องทางพูดคุยกับนิสิตผ่านกิจกรรม Talk to ME และ
การให้คําปรึกษาในการประกอบวิชาชีพ ผ่านทางการเรียนการสอนในช้ันเรียน การประสานงานฝึกงาน
วิศวกรรม และการศึกษาโครงงานวิศวกรรม 
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 5.2 การอุทธรณ์ของนิสิต 
     นิสิตสามารถอุทธรณ์ในเรื่องต่างๆ โดยเฉพาะเร่ืองเกี่ยวกับวิชาการได้ ภายใต้กฎระเบียบและ

กระบวนการในการพิจารณาคําอุทธรณ์ของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
6. ความต้องการของตลาดแรงงานสังคมและ/หรือความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิต 
  คณะวิศวกรรมศาสตร์จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยได้จัดการประชุมเพ่ือขอข้อคิดเห็นจากผู้มีส่วนเกี่ยวข้องใน
การใช้บัณฑิตอย่างสมํ่าเสมอโดยได้นําข้อมูลจากการประชุมมาพัฒนาแนวทางการเรียนการสอนและปรับปรุงหลักสูตร
เพ่ือให้เหมาะกับสภาพการประกอบอาชีพในปัจจุบัน 
7. ตัวบ่งชี้ผลการดําเนนิงาน (Key Performance Indicators) 
หลักสูตรใช้ตัวบ่งช้ีผลการดําเนินการตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิเพ่ือการประกันคุณภาพหลักสูตรและเรียนการสอน และ
เกณฑ์การประเมินประจําปีการศึกษา ดังน้ี 

ตัวบ่งชี้และเป้าหมาย 
ปีการศึกษา 

ปีที่ 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 ปีที ่4 ปีที่ 5 
1. อาจารย์ประจําหลักสูตรอย่างน้อยร้อยละ 80 มีส่วนร่วมในการประชุมเพ่ือ

วางแผน ติดตาม และทบทวนการดําเนินงานหลักสูตร 

     

2. มีรายละเอียดของหลักสูตร ตามแบบ มคอ. 2 ท่ีสอดคล้องกับกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิแห่งชาติ หรือ มาตรฐานคุณวุฒิสาขา/สาขาวิชา (ถ้ามี) 

     

3.  มีรายละเอียดของราวิชา และรายละเอียดของประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) 
ตามแบบ มคอ.3 และมคอ.4 อย่างน้อยก่อนเปิดการสอนในแต่ละภาคการศึกษา
ให้ครบทุกรายวิชา 

     

4.  จัดทํารายงานผลการดําเนินการของรายวิชา และรายงานผลการดําเนินการของ
ประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามแบบ มคอ.5 และ มคอ.6 ภายใน 30 วัน 
หลังสิ้นสุดภาคการศึกษาท่ีเปิดสอนให้ครบทุกรายวิชา 

     

5.  จัดทํารายงานผลการดําเนินการของหลักสูตร ตามแบบ มคอ.7 ภายใน 60 วัน 
หลังสิ้นสุดปีการศึกษา 

     

6.  มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผลการเรียนรู้ท่ีกําหนดใน 
มคอ.3 และมคอ.4 (ถ้ามี) อย่างน้อยร้อยละ 25 ของรายวิชาท่ีเปิดสอนในแต่ละ
ปีการศึกษา 

     

7.  มีการพัฒนาและปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กลยุทธ์การสอน หรือ การ
ประเมินผลการเรียนรู้ จากผลการประเมินการดําเนินงานท่ีรายงานใน มคอ.7 ปี
ท่ีแล้ว 

     

8.  อาจารย์ใหม่ (ถ้ามี) ทุกคน ได้รับการปฐมนิเทศหรือคําแนะนําการจัดการเรียน
การสอน 

     

9.   อาจารย์ประจําหลักสูตรทุกคนได้รับการพัฒนาทางวิชาการ และ/หรือวิชาชีพ
อย่างน้อยปีละหนึ่งครั้ง 

     

10. จํานวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน (ถ้ามี) ได้รับการพัฒนาวิชาการ 
และ/หรือวิชาชีพ ไม่น้อยกว่าร้อยละ 50 ต่อปี 

     

11. ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปีสุดท้าย/บัณฑิตใหม่ท่ีมีต่อคุณภาพหลักสูตร 
เฉลี่ยไม่น้อยกว่า 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 
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ตัวบ่งชี้และเป้าหมาย 
ปีการศึกษา 

ปีที่ 1 ปีที่ 2 ปีที่ 3 ปีที ่4 ปีที่ 5 
12. ระดับความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตท่ีมีต่อบัณฑิตใหม่ เฉลี่ยไม่น้อยกว่า 3.5 จาก

คะแนนเต็ม 5.0 
     

13. อ่ืนๆ  ระบุ      
รวมตัวบงชี้ (ข้อ) ในแต่ละปี      
ตัวบ่งชี้บังคับ (ข้อท่ี) 1-5 1-5 1-5 1-5 1-5 
ตัวบ่งชี้ต้องผ่านรวม (ข้อ)      

 

เกณฑ์ประเมิน : หลักสูตรได้มาตรฐานตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิฯ ต้องผ่านเกณฑ์ประเมินดังนี้ ตัวบ่งชี้บังคับ 
(ตัวบ่งช้ีที่ 1-5) มีผลดําเนินการบรรลุตามเป้าหมาย และมีจํานวนตัวบ่งช้ีที่ผลดําเนินการบรรลุเป้าหมาย ไม่น้อยกว่า 80% 
ของตัวบ่งช้ีรวม โดยพิจารณาจากจํานวนตัวบ่งช้ีบังคับและตัวบังช้ีรวมในแต่ละปี 
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หมวดท่ี 8. การประเมินและปรับปรงุการดําเนินการของหลักสูตร 
 
1. การประเมินประสิทธผิลของการสอน 
 1.1 การประเมินกลยุทธ์การสอน 

 จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัยมีนโยบายว่า การเรียนการสอนจําเป็นต้องมีการปรับเปลี่ยนให้สอดคล้องกับ
พันธกิจของมหาวิทยาลัย จากการเป็นผู้ให้ความรู้ มาเน้นที่การสร้างองค์ความรู้ เน้นการสอนเชิงสร้างสรรค์ 
รวมท้ังการปรับกระบวนทัศน์ในการสอนจากที่อาจารย์เป็นหลัก (Teacher Centered Approach) ให้เป็น
การจัดการเรียน การสอนโดยมีผู้เรียนเป็นศูนย์กลาง (Student Centered Approach) และเนื่องจาก
ปัจจุบันเทคโนโลยีสารสนเทศได้มีการพัฒนาไปอย่างรวดเร็วมาก อาจารย์ผู้สอนจึงจําเป็นจะต้องมี
ความสามารถในการประยุกต์ใช้ ICT ในการจัดการเรียนการสอน 

 1.2 การประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช้แผนกลยุทธ์การสอน 
 การประเมินทักษะของอาจารย์ผู้สอนในหลักสูตรวิศวกรรมเครื่องกลนั้นพิจารณาจากแบบ
ประเมินผลการเรียนการสอนรายวิชาเมื่อนิสิตเรียนจบรายวิชาในแต่ละภาคการศึกษา แบบสอบถามดังกล่าว
น้ีเน้นข้อเสนอแนะในการปรับปรุงการเรียนการสอน และการจัดอันดับความพอใจในการเรียนการสอนใน
หัวข้อต่างๆ ผลการทําแบบสอบถามจะทําการบันทึกและแจกให้อาจารย์ผู้สอน รวมทั้ง กรรมการบริหาร
หลักสูตรเพ่ือปรับปรุงและวางกลยุทธ์การเรียนการสอนสําหรับแต่ละช้ันปีการศึกษา 
 

2. การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 
  การประเมินหลักสูตรในภาพรวมของหลักสตูรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล ได้
ดําเนินการเพ่ือตรวจสอบคุณภาพและสอบถามความพอใจจากกลุ่มบุคคลท่ีเกี่ยวข้องเพ่ือให้บรรลุผลการเรียนรู้ตามท่ี
กําหนดไว้ในลักษณะของวิศวกรบัณฑิตที่พึงประสงค์ ดังต่อไปนี้  
  1.   นิสิตและบัณฑิต มีโอกาสแสดงความสามารถและให้ข้อคิดเห็น ผ่านระบบแบบสอบถาม แบบประเมิน และ

รายงานดังน้ี 
   - แบบประเมินผลการเรียนการสอนรายวิชา 
   - รายงานผลการฝึกงานวิศวกรรม 
   - แบบประเมินและรายงานของนิสิตในรายวิชาโครงงานทางวิศวกรรม 
   - แบบสอบถามความพึงพอใจต่อหลักสูตร และคุณลกัษณะที่สําคัญในการประกอบอาชีพของผู้สําเร็จ

การศึกษา 
  2.   ผู้ทรงคุณวุฒิ และ/หรือผู้ประเมินภายนอกมีโอกาสให้ข้อคิดเห็นผ่านระบบการประชุมและการเย่ียมชมการ

ดําเนินงาน ดังน้ี 
   - การประชุมและการรายงานผลดําเนินการประจําปี 
   - การประชุมและตรวจเยี่ยมสถาบันการศึกษาเน่ืองในโอกาสต่างๆ 
  3. ผู้ใช้บัณฑิตและ/หรือผู้มีส่วนได้ส่วนเสียอ่ืนๆมีโอกาสให้ขอ้คิดเห็น ดังน้ี 
   - การสัมมนาเพ่ือสอบถามความพึงพอใจ และสํารวจความต้องการบัณฑิต ตามโอกาสต่างๆ 
   - แบบสอบถามความพึงพอใจต่อคุณลักษณะของบัณฑิต 
   - การใหค้ําปรึกษาแก่นิสิตในระหว่างการฝึกงานวิศวกรรม และการทําโครงงานวิศวกรรมเครื่องกล 
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3. การประเมินผลการดําเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 
  เป็นไปตามตัวบ่งช้ีผลการดําเนินการตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิเพ่ือการประกันคุณภาพหลักสูตรและเรียนการ
สอน และเกณฑ์การประเมินประจําปีการศึกษา 
 
4. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง 
 เป็นไปตามตัวบ่งช้ีผลการดําเนินการตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิเพ่ือการประกันคุณภาพหลักสูตรและเรียนการ
สอน และเกณฑ์การประเมินประจําปีการศึกษา 
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ภาคผนวก 

 

ภาคผนวก ก คําอธิบายรายวิชาภาษาไทย – อังกฤษ 
ภาคผนวก ข ตารางเปรียบเทียบโครงสร้างหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรปรับปรุง 
ภาคผนวก ค อาจารย์ประจําหลักสูตร  
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ภาคผนวก ก  
 

คําอธิบายรายวิชาภาษาไทย-อังกฤษ 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
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1) หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
1.1) กลุ่มรายวิชาศึกษาท่ัวไปกลุ่มพิเศษ 

2100111 ท่องโลกวิศวกรรม          3(3-0-6) 
Exploring Engineering World  
รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน : - 
หัวข้อทางวิศวกรรมที่เก่ียวข้องกับชีวิตประจําวัน ได้แก่ พลังงาน ทรัพยากร สิ่งแวดล้อม การผลิต 
กระบวนการ อุตสาหกรรม วัสดุ อาหาร ความปลอดภัย อากาศยาน ยานยนต์ โครงสร้าง การขนส่ง 
การจัดการนํ้า ไฟฟ้า ระบบสารสนเทศ วิศวกรรมชีวภาพ  
Engineering Topics related to daily life: Energy, Resources, Environment, 
Manufacturing, Process, Industrial, Material, Food Engineering, Safety, Aero Space, 
Automotive, Civil and Transportation, Water Management, Electricity, Information 
System, Bio Engineering 
 

2100311 แก่นวิศวกรรม         3(3-0-6) 
   Engineering Essentials 
  รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน : - 

การจัดการ จรรยาบรรณ ธรรมาภิบาล ความรับผิดชอบต่อสังคม ทรัพย์สินทางปัญญา การเงิน การ
ลงทุน เศรษฐศาสตร์ ที่เก่ียวข้องกับงานทางวิศวกรรม 
Topics related to Engineering; Management, Ethics, Good Government, Public 
Responsibility, Intellectual Property, Financial, Investment, Economics and Green 
Technology 
 

1.2) กลุ่มวิชาภาษาต่างประเทศ 
5500111     ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรู้ในชีวิตจริง 1      3(2-2-5) 

  Experiential English I  
รายวิชาที่ต้องสอบผา่น : - 
ฝึกทักษะทางภาษาทั้ง 4 ทักษะ (ฟัง พูด อ่าน เขียน) เพ่ือการสื่อสารในชีวิตประจําวันและฝึกทักษะ
การใช้ภาษาอังกฤษเพื่อการสืบค้นข้อมูล เปรียบเทียบ วิเคราะห์ และสังเคราะห์ข้อมูลเพ่ือเพ่ิมพูน
ความรู้และเพ่ือการนําเสนอในประเด็นที่สําคัญด้วยวาจาและ/หรือเป็นลายลักษณ์อักษร 
Practice language skills in acquiring information and knowledge from different 

sources and media  in subjects of student’ interest under selected themes 

collecting information  summarizing and presenting important issues. 
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5500112    ภาษาอังกฤษเพ่ือการเรียนรู้ในชีวิตจริง 2                               3(2-2-5) 
Experiential English II  

          Condition : Prerequisite  5500111  

ฝึกทักษะทางภาษาทั้ง 4 ทักษะ  (ฟัง พูด อ่าน เขียน)  เพ่ิมเติม เพ่ือการสื่อสารในชีวิตประจําวัน  
การวิเคราะห์ สังเคราะห์ สรุป และประเมินข้อมูลจากแหล่งต่างๆ และการนําเสนอประเด็นสําคัญ
ด้วยวาจา และ/หรือเป็นลายลักษณ์อักษร 
Practice language skills in acquiring analyzing and synthesizing information and                 
knowledge from  different sources and media on topics of students interest under                 
selected themes summarizing what  they have learned and presenting opinions 
from group discussion. 

 
5500208 ทักษะการสื่อสารและการนาํเสนอผลงาน        3(2-2-5) 

Communication and Presentation Skills  
Condition : Prerequisite  5500116,500112 

    การฝึกใช้ภาษาเพ่ือการสื่อสารในสังคม การนําเสนอรายงานในหัวข้อที่เก่ียวกับ  วิศวกรรมศาสตร ์
Practice using English for social communication and giving oral presentation on 

Engineering  related topics. 

 

5500308  การเขียนภาษาอังกฤษเทคนคิสาํหรับวิศวกรรมศาสตร ์    3(2-2-5) 
Technical Writing for Engineering  

Condition : Prerequisite  5500208 
การฝึกทักษะการเขียนย่อความ การเขียนเรียงความรูปแบบต่างๆ ในสาขาวิศวกรรมศาสตร์ และการ

เขียนรายงานการศึกษาและผลการทดลอง 

Practice in writing summaries composing different types and styles of writing in the                    
field of engineering and  writing reports of studies and experiments. 
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2) หมวดวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ 
2301107 แคลคูลัส 1         3(3-0-6) 
  Calculus I 
  รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน : - 

 ลิมิต ความต่อเน่ือง การหาอนุพันธ์และการอินทิเกรตของฟังก์ชันค่าจริงของหน่ึงตัวแปร                 
จริง และการประยุกต์เทคนิคการอินทิเกรต อินทิกรัลไม่ตรงแบบ 
 Limit, continuity, differentiation and integration of real-valued functions of a real 
variable and  their applications; techniques of integration; improper integrals. 

 
2301108 แคลคูลัส 2         3(3-0-6) 

Calculus II 
Condition: Prerequisite 2301107 
อุปนิสัยเชิงคณิตศาสตร์ ลําดับและอนุกรมของจํานวนจริง การกระจายแบบอนุกรมเทย์เลอร์และการ
ประมาณค่าฟังก์ชันมูลฐาน การประมาณค่าอินทิกรัล เวกเตอร์เส้นตรง และระนาบในปริภูมิสามมิติ 
แคลคูลัสของฟังก์ชันค่าเวกเตอร์ของหน่ึงตัวแปร แคลคูลัสของฟังก์ชันค่าจริงของสองตัวแปร บทนําสู่
สมการเชิงเส้นอนุพันธ์และการประยุกต์ 
Mathematical induction; sequences and series of real numbers; Taylor series 
expansion and approximation of elementary functions; numerical integration; 
vectors, lines and planes in three dimensional space; calculus of vector valued 
functions of one variable; calculus of real valued functions of two variables; 
introduction to differential equations and their applications. 

      
   2302127 เคมีทั่วไป          3(3-0-6) 
 General Chemistry 
 รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน : - 

มวลสารสัมพันธ์ สมบัติของก๊าซ ของเหลว ของแข็ง และสารละลายอุณหพลศาสตร์เคมี สมดุลเคมี 
กรด-เบส ปฏิกิริยาของออกซิเดชัน จนพลศาสตร์เคมี โครงสร้างอะตอม พันธะเคมี ตารางธาตุและ
สารเคมีเบ้ืองต้น 

 Stoichiometry and basis of the atomic theory, the properties of gas, liquid solids and 
solutions; chemical equilibrium, chemical kinetics, electronic structures of atoms; 
chemical bonds; periodic properties; representative elements, nonmetal and 
transition metals; basic organic chemistry. 

     
 
 



55 
 

 
 
 2302163 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป        1(0-3-0) 
 General Chemistry Laboratory 
 รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน : - 

เทคนิคการวิเคราะห์เชิงคุณภาพ โครงสร้างของโลหะ และผลึก สมดุลเคมีอินดิเคเตอร์ การไทเทรด
กรด-เบส พีเอซของสารละลายและการเกิดปฏิกิริยา ไฮโดรลิซิส   
Qualitative analysis techniques, Graham's law of gas diffusion, structure of metals 
and crystals, chemical equilibrium, indicators, acid-base titrations, pH of solution and 
hydrolysis. 

 
2304103 ฟิสิกส์ทั่วไป 1    3 (3-0-6) 
 GENERAL PHYSICS I 
 GEN PHYS I 

 คณิตศาสตร์พื้นฐานสําหรับวิชาฟิสิกส์ทั่วไป กลศาสตร์และการประยุกต์ แก๊สและทฤษฎีจลน์ อุณหพล
ศาสตร์ ปรากฏการณ์ขนส่งและการถ่ายโอนความร้อน สมบัติเชิงกายภาพของสสาร 

  Basic mathematics for general physics; mechanics and its applications; gases and kinetic 
theory; thermodynamics; transport phenomena and heat transfer; physical properties of 
matter  

 

2304104 ฟิสิกส์ทั่วไป 2       3 (3-0-6) 
 GENERAL PHYSICS II  
 GEN PHYS II 
 ไฟฟ้าสถิติ ไฟฟ้ากระแสตรง ไฟฟ้ากระแสสลับ วงจรไฟฟ้า แม่เหล็กไฟฟ้าและสารแม่เหล็ก คล่ืนกลและ

คล่ืนแม่เหล็กไฟฟ้า ฟิสิกส์ยุกใหม่ ฟิสิกส์นิวเคลียร์ สัมพัทธภาพ 
  Electrostatic; direct current; alternating current; electrical circuits; electromagnetism and 

magnetic materials; mechanical and electromagnetic waves; modern physics; nuclear 
physics; relativity 

   
2304183 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป  1       1(0-3-0) 

General Physics Laboratory I 
การวัดและ ความแม่นยําในการวัด การวิเคราะห์ทางสถิติและความถูกต้อง การทดสอบเก่ียวกับ การ
เคลื่อนที่แบบซิมเปิลฮาร์โมนิกและฟิสิกัลเพนดูลัม การยืดหยุ่นของสปริงและยาง โมดูลัสของโลหะ 
การกลิ้งและรัศมีไจเรชัน พลศาสตร์การหมุน อัตราเร็วเสียงในอากาศและการทดลองของเมลด์ 
ความหนืดของของเหลว 
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Measurement and precision; statistical analysis and accuracy; experiments on simple 
harmonic motion and physical pendulum, elasticity of springs and rubber bands, 
module of metals, rolling and radius of gyration, dynamics of rotation, velocity of 
sound and Meld's experiment, viscosity of fluids. 
 

   2304184 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 2        1(0-3-0) 
General Physics Laboratory II  
การวัดความต้านทานและแรงเคลื่อนไฟฟ้าของเซล การทดลองเกี่ยวกับแอมมิเตอร์ โวลต์มิเตอร์ 
ออสซิลโลสโคป วงจรไฟฟ้ากระแสสลับ ทรานซิสเตอร์ เลนส์และกระจก โพลาไรเซชัน การแทรก
สอดและเลี้ยวเบนของแสง กัมมันตรังสี 
Resistance and electromotive force measurements; experiments on ammeter, 
voltmeter, oscilloscope, AC circuit, transistor, lenses and mirrors, polarization, 
interference, diffraction and radioactivity. 

     
2603284 สถิติสําหรับวิทยาศาสตร์กายภาพ       3 (3-0-6) 
  Statistics for Physical Science  (STAT PHYS SCIENCE) 

ขอบเขตและประโยชน์ของสถิติทางด้านวิทยาศาสตร์กายภาพ หลักการเบ้ืองต้นของทฤษฎีความ
น่าจะเป็น ตัวแปรสุ่ม และการแจกแจงความน่าจะเป็นบางชนิด การอนุมานเชิงสถิติเบ้ืองต้นการ
วิเคราะห์หาความแปรแปรวนเบ้ืองต้น ความถดถอยและสหพันธ์การควบคุมคุณภาพทางสถิติ 
The scope and uses of statistics in physical science; elementary principles of 
probability theory; random variables and some probability distributions; introduction 
to statistical inference; introduction to analysis of variance; regression and 
correlation; statistical quality control 
 

2301215 แคลคลูสัของหลายตัวแปร        3 (3-0-6) 
Multivariable Calculus 
เงื่อนไข :รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน 2301108 
เวกเตอร์; เส้นโค้ง, ระนาบและพ้ืนผิว; อนุพันธ์ของฟังก์ชันค่าเวกเตอร์; สนามสเกลาร์และเวกเตอร์; 
อนุพันธ์ย่อย,อนุพันธ์รวมและอนุพันธ์ระบุทิศทาง; ทฤษฎีบทฟังก์ชันโดยปริยาย; เกรเดียนต์, ไดเวอร์
เจนซ์และเคิร์ล; ค่าสูงสุด-ตํ่าสุด; ปริพันธ์ตามเส้น; ปริพันธ์ตามผิวและปริพันธ์ตามปริมาตร; ทฤษฎี
บทปริพันธ์ของการวิเคราะห์เชิงเวกเตอร์ 
vectors; curves, planes and surfaces; derivatives of vector-valued functions; partial, 
total and directional derivatives; implicit differentiation; maxima-minima; gradient, 
divergence, curl; scalar and vector fields; line integral; surface integral and volume 
integral; integral theorems of vector analysis 
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2301216 พีชคณิตเชิงเสน้และสมการเชิงอนุพนัธ ์      3 (3-0-6) 
  Linear Algebra and Differential Equations  
  เง่ือนไข : รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน 2301108 

ระบบสมการเชิงเส้นเชิงพีชคณิต; ปริภูมิเชิงเส้น; ผลคณูภายใน; ค่าเฉพาะและเวกเตอร์เฉพาะ; 
ทฤษฎีบทแกนมุขสําคญั; สมการเชิงอนุพันธ์เชิงเส้นอันดับสูง; วิธีแปรตัวแปรเสริม; ระบบสมการเชิง
อนุพันธ์เชิงเส้นอันดับหน่ึง; การวิเคราะห์เชิงคุณภาพและระบบเชิงพลวัต 
systems of linear algebraic equations; linear spaces; inner products; eigenvalues and 
eigenvectors; principal axis theorem; higher-order linear differential equations; 
method of variation of parameters; systems of first-order linear differential 
equations; qualitative analysis and dynamical system. 

 
3)     หมวดวิชาเฉพาะ 
กลุ่มวิชาบังคบั             

3.1)   วิชาพืน้ฐานทางวิศวกรรม 
2100301 การฝึกงานวิศวกรรม        2(0-35-0) 
  Engineering Practice (ENG PRACTICE) 
  การฝึกงานวิศวกรรม เป็นเครื่องมือของการศึกษาที่ให้นิสิตได้มีโอกาสฝึกหัด และประยุกต์ในการใช้

ความรู้ที่ได้รับในช้ันเรียน และสร้างความคุ้นเคยกับการปฏิบัติงานทางด้านวิศวกรรม รวมท้ังเป็นการ
เสริมสร้างให้นิสิตรู้จักมีมนุษย์สัมพันธ์สามารถ ทํางานร่วมกับผู้อ่ืนได้เป็นอย่างดี ก่อนที่จะสําเร็จ
การศึกษาออกไปประกอบวิชาชีพ การฝึกงานวิศวกรรมในสาขาที่เก่ียวข้อง ภายใต้การดูแลของ
วิศวกรที่มีประสบการณ์ประจําบริษัทเอกชน หรือหน่วยงานราชการ 
Engineering practice is a tool for student to have a chance to practice and apply the 
knowledge in classroom. To be familiar with work in engineering field, as well as 
develop interpersonal and networking skill before actual working after graduation. 
Engineering practice is in related areas under supervision of experience experienced 
engineers in private sectors or government agencies. 
 

2103106 การเขียนแบบวิศวกรรม         3(1-4-4) 
Engineering Drawing (ENG DRAWING) 
บทนํา การคัดตัวอักษร เรขาคณิตประยุกต์ หลักการฉายภาพออโธกราฟฟิก การเขียนแบบภาพ ออโธก
ราฟฟิก การสเกตซ์ภาพพิกทอเรียล การอ่านแบบภาพออโธกราฟฟิก การบอกมิติ ตัวยึดชนิดเกลียว การ
เขียนแบบภาพประกอบ และแนะนําการใช้คอมพิวเตอร์ช่วยในการเขียนแบบ 
Introduction, Lettering, Apply geometry, Orthographic projection principle, 
Orthographic writing, Pictorial sketching, Orthographic reading, Dimensioning, 
Threaded fastener, Assembly drawing, Introduction to computer-aid drafting. 
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2103211 สถิตยศาสตร์          3 (3-0-6)  
 Statics  (STATICS) 
 ระบบของแรง และโมเมนต์คูค่วบ   แรงลัพธ์  สมดุล ตัวประกอบความปลอดภัย  โครงสร้างและ

เคร่ืองจักรกล โครงถัก ทฤษฎีของแปบปัส แรงกระจาย ของไหลสถิต เคเบิลอ่อนตัว แรงเสียดทาน  
แรงเสียดทานในเคร่ืองจักรกล   หลักการของงานเสมือน  เสถียรภาพของสมดุล  

 Force-couple system; resultants; equilibrium; factor of safety; frames and machines; 
truss; Pappus theory; distributed forces; fluid statics; flexible cable; friction, friction in 
machines; principle of virtual work; stability. 

 
2109101 วัสดุวิศวกรรม         3(3-0-6) 
  Engineering Materials (ENG MATERIALS) 
 ENG MATERIALS 
 ความสัมพันธ์ระหว่างโครงสร้าง สมบัติ กระบวนการผลิต และการประยุกต์ใช้วัสดุหลักทางวิศวกรรม 

โครงสร้างผลึกของของแข็ง ตําหนิในโครงสร้างผลึก สมบัติทางกลของวัสดุ ดิสโลเคชันและการเพ่ิม
ความแข็งแรงของโลหะ ความเสียหายทางกลของวัสดุ เฟสไดอะแกรมและปฏิกิริยาในสถานะ
ของแข็ง การผลิตและการใช้งานของโลหะ โครงสร้าง สมบัติ และการใช้งานของเซรามิก โครงสร้าง 
สมบัติ และการใช้งานของพอลิเมอร์ โครงสร้าง สมบัติ และการใช้งานของวัสดุผสม การกัดกร่อน
และสลายของวัสดุ สมบัติและการใช้งานของวัสดุอิเล็กทรอนิกส์ สมบัติทางไฟฟ้าของวัสดุ สมบัติทาง
แม่เหล็กของวัสดุ นวัตกรรมทางเทคโนโลยีวัสดุ 

 Relationship between structures, properties, production processes and applications 
of main groups of engineering materials; crystal structure of solids; crystal defects;  
mechanical properties of materials; dislocation and strengthening mechanism of 
metals; mechanical failure of materials; phase diagram and solid state reaction; 
fabrication and applications of metals; structure, properties and applications of 
ceramic; structure, properties and applications of polymers; structure, properties and 
applications of composite materials; corrosion and degradation of materials; 
properties and applications of electronic materials; electrical properties of materials; 
magnetic properties of materials; innovation in material technology. 
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2110101 การทําโปรแกรมคอมพิวเตอร์      3(3-0-6) 

Computer Programming (COMP PROG) 
มโนทัศน์ทางคอมพิวเตอร์  ส่วนประกอบของระบบคอมพิวเตอร์ การทํางานร่วมกันระหว่าง
ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ มโนทัศน์ทางการประมวลผลข้อมูลแบบอิเล็กทรอนิกส์  การทาํโปรแกรม 
ประเภท ข้อมูลตัวปฏิบัติการ ข้อความส่ัง โครงสร้างควบคุม เคร่ืองมือต่างๆ ในการทําโปรแกรม  
แบบอย่างและสัญนิยมต่างๆ ในการทําโปรแกรม  การตรวจแก้จุดบกพร่อง  การออกแบบและพัฒนา
โปรแกรมโดยใช้ภาษาระดับสูงเพ่ือประยุกต์ใช้กับปัญหาทางด้านวิศวกรรม 
Computer concepts, computer system components, hardware and software 
interaction, electronic information and data processing concepts; programming: data 
type, operators, statements, control structures; programming tools; programming 
styles and conventions; debugging; program design and development with 
applications to engineering problems using a high level language. 
 

2103231 กลศาสตร์วัสดุ 1         3 (3-0-6) 
  Mechanics of Materials I (MECH OF MAT I) 

รายวิชาบังคับร่วม:  2103211 หรือ 2103213 
มโนทัศน์ของความเค้นและความเครียด ค่าความปลอดภัย สมบัติเชิงกลของวัสดุ ไดอะแกรมความ
เค้นและความเครียดเชิงวิศวกรรม ช้ินงานรับภาระตามแนวแกน การแปลงความเค้น วงกลมของโมร์
สําหรับความเค้นในระนาบ เพลาหน้าตัดกลมรับภาระบิด ช้ินงานรับภาระดัด ภาชนะความดันผนัง
บาง การโก่งเดาะของเสา ความเค้นรวม ทฤษฎีความเสียหาย  
Concept of stress and strain; factor of safety; mechanical properties of Material; 
engineering stress-strain diagrams; axially loaded member; Stress transformation; 
Mohr's circle of plane stress; circular shaft subjected to torsional load; flexural 
loaded member; thin-walled pressure vessel; buckling of column; combined stress; 
theories of failure. 
 

2103241 เทอร์โมไดนามิกส์ 1         3 (3-0-6) 
 Thermodynamics I  (THERMODYNAMICS I) 
นิยามและสังกัป คุณสมบัติของสารบริสุทธ์ิ งานและความร้อน กฎข้อที่หน่ึงของเทอร์โมไดนามิกส์ 
การวิเคราะห์กฎข้อที่หน่ึงกับปริมาตรในควบคุม กฏข้อที่สองของเทอร์โมไดนามิกส์ เอนโทรปี การ
วิเคราะห์กฎข้อที่สองกับปริมาตรในควบคุม ระบบต้นกําลังและระบบทําความเย็น 
Some introductory comments, some concepts and definitions, properties of pure 
substances, work and heat, the first law of thermodynamics, the first law analysis for 
a control volume, the second law of thermodynamics, entropy, second law analysis 
for a control volume, power and refrigeration system. 
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2103305 กระบวนการผลิตทางวิศวกรรมเครื่องกล      3 (2-2-5) 

Manufacturing Process for Mechanical Engineering (MFR PROC ME) 
กระบวนการผลิตแบบต่างๆ ได้แก่ การหล่อ การขึ้นรูปพลาสติก การข้ึนรูปโลหะและโลหะแผ่น การ
กลึง การมิลลิ่ง การเช่ือมและการประกอบ การเลือกกระบวนการผลิตที่เหมาะสมกับวัสดุและรูปร่าง
ช้ินงาน ขนาด พิกัดความเผื่อ พ้ืนผิว และการวัด 
Manufacturing process; casting, plastic processing, metal forming, sheet 
metalworking, turning, milling, welding and assembly process; Manufacturing process 
selection for materials and shapes; dimensions, tolerances, surfaces and their 
measurement. 
 

2103351 กลศาสตร์ของไหล 1        3 (3-0-6) 
  Fluid Mechanics I (FLUID MECHANICS I) 

เงื่อนไข : รายวิชาที่สอบผ่าน 2103241 หรือ 2103295 
ความรู้เบ้ืองต้นและพ้ืนฐาน: ของไหลในแง่มุมของสสารต่อเน่ือง สนามการไหล ธรรมชาติของแรงใน
ของไหล; ของไหลอยู่น่ิง ของไหลที่มีการเคล่ือนที่แบบของแข็ง; ทฤษฎีการถ่ายเทของเรย์โนลส์; 
สมการการเคลื่อนที่พ้ืนฐานในรูปอินทิกรัล: กฏอนุรักษ์มวล โมเมนตัมเชิงเส้น โมเมนตัมเชิงมุม และ
พลังงาน ความรู้เบ้ืองต้นของเรขาคณิตของการไหล: การอธิบายการไหลแบบออยเลอเรียนและลาก
รานเจียน อนุพันธ์สัมพัทธ์มวล การเคลื่อนที่เชิงเส้น การหมุน, และ วอร์ทิซิต้ี , การเปลี่ยนแปลง
รูปร่าง; ความรู้เบ้ืองต้นของสมการการเคลื่อนที่พ้ืนฐานในรูปดิฟเฟอเรนเชียล: กฏอนุรักษ์มวล, ความ
เค้นในการไหล, แรงลัพธ์เน่ืองจากความเค้น สมการนาเวียร์-สโตกส์; ความรู้เบ้ืองต้นของการไหล
แบบไม่มีความหนืด: สมการการเคลื่อนที่ของออยเลอร์ สมการเบอนูลี; การวิเคราะห์มิติและความ
คล้าย; ความรู้เบ้ืองต้นของการไหลภายในแบบมีความหนืด: การไหลแบบลามินาร์ที่มีการพัฒนา
เต็มที่ การไหลในท่อ; ความรู้เบ้ืองต้นของการไหลภายนอกแบบมีความหนืด: การไหลแบบชั้น
ขอบเขต การไหลผ่านสิ่งกีดขวาง, ปรากฏการณ์การแยก  แรงหน่วง และแรงยก  
Introduction and fundamental concepts: fluid as a continuum, velocity field, nature 
of forces in fluid; fluid statics: fluid in rigid-body motion; Reynolds' transport 
theorem; governing equations for fluid motion in integral form: conservation of 
mass, linear momentum, angular momentum, and energy; introduction to 
kinematics of fluid motion: Eulerian and Lagrangian description of fluid motion, 
substantial derivative, translation, rotation, vorticity and circulation, deformation; 
introduction to governing equations for fluid motion in differential form: 
conservation of mass, stress in fluid motion, resultant force due to stress, the 
Navier-Stokes equation; introduction to inviscid flow: Euler's equation, Bernoulli's 
equation; dimensional analysis and similarity; introduction to internal viscous flow: 
fully-developed laminar flow, flow in pipes and ducts, flow measurements; 
introduction to external viscous flow: boundary layer flow, flow about immersed bodies. 
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3.2)  รายวิชาแกนระดับสาขาวิชา  
2102391    วิศวกรรมไฟฟ้า 1 3(3-0-6) 
  Electrical Engineering I (ELEC ENG I)   
  เงื่อนไขรายวิชา : รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน 2304108 
  Condition : Prerequisite 2304108 
 การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสตรง การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสสลับหน่ึงเฟสและสามเฟส กฎของ

เคอร์ชอฟฟ์  กําลังเชิงซ้อน  หลักการพ้ืนฐาน ประสิทธิภาพ และการต่อหม้อแปลงไฟฟ้า  ลักษณสมบัติ 
การทํางาน การควบคุมความเร็ว และการประยุกต์ใช้งานของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง มอเตอร์
เหน่ียวนําเฟสเดียว และมอเตอร์เหน่ียวนําสามเฟส การออกแบบระบบไฟฟ้าแรงดันตํ่าและการป้องกัน
เบ้ืองต้น 

 DC circuit analysis; ac single-phase and three-phase circuit analysis; Kirchhoff's laws; 
complex power; basic principles, efficiency and connections of transformers; 
characteristics, operation, speed control and applications of dc motors, single-phase 
and three-phase induction motors; introduction to low-voltage electrical system design 
and protection.     

  
2102392    ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟ้า 1 1(0-3-0) 
 Electrical Engineering Laboratory I (ELEC ENG LAB I)   
 เงื่อนไขรายวิชา : รายวิชาบังคับร่วม: 2102391 
 Condition : Corequisite 2102391 
 งานปฏิบัติการเก่ียวกับวงจรไฟฟ้าต่าง ๆ และเครื่องกลไฟฟ้า  ได้แก่  วงจรกระแสตรงและกระแสสลับ  

วงจรสามเฟส   หม้อแปลง  เครื่องกําเนิดไฟฟ้ากระแสตรง มอเตอร์กระแสตรง    มอเตอร์เหน่ียวนําA 
laboratory work on electric circuits and machines: dc and ac circuits; three-phase 
circuits; transformers; dc generators; dc motors; induction motors. 

 
2103212 พลศาสตร ์ 3 (3-0-6) 
 Dynamics (DYNAMICS) 
 เงื่อนไขรายวิชา:  รายวิชาบังคับร่วม  2103211  หรือ 2103213 
 Condition: Corequisite 2103211 or 2103213 
 จลนศาสตร์และจลศาสตร์ของอนุภาคและวัตถุเกร็งในระนาบ กฏข้อที่ 2 ของนิวตัน สมการการเคลื่อนที่ 

งานและพลังงาน การดลและโมเมนตัมของอนุภาคและวัตถุเกร็งในระนาบ  
 Kinematics and kinetics of particles and planar rigid body; Newton's second law; 

equations of motion; work and energy; impulse and momentum of particles and planar 
rigid body. 
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2103260 การทดลองและการปฏิบัติการทางวศิวกรรมเครื่องกล 1 2 (1-3-2) 
 Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory I (ME EXP LAB I) 
 หลักการแก้ปัญหาด้วยการทดลอง  ความรู้เบ้ืองต้นทางสถิติสําหรับการวิเคราะห์ข้อมูล  หลักการทํางาน

และการทําความเข้าใจลักษณะจําเพาะของเครื่องมือวัดพ้ืนฐาน  แนะนําสู่การวิเคราะห์ความไม่แน่นอน  
และการทดลองเพ่ือวัดปริมาณกายภาพพ้ืนฐาน ได้แก่ ความหนืด อัตราการไหลของของไหล 
ความเครียด มอดุลัสยืดหยุ่น ความแข็ง สมบัติการรับแรงกระแทก อุณหภูมิ สัมประสิทธ์ิการคืนสภาพเดิม 

 Conceptual thinking about problem solving by experimental method, Basic statistics for 
data analysis, Operational principles and interpreting the technical specifications of 
basic measuring instruments, Introduction to uncertainty analysis, Various experiments 
on measurement of basic physical quantities such as viscosity, fluid flow rate, strain, 
modulus of elasticity, hardness, impact properties, temperature, coefficient of 
restitution 

 
2103301 วิธีวิทยาการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล  3 (2-2-5) 
 Design Methodology for Mechanical Engineering (DES MTHD ME) 
 กระบวนการออกแบบ การระบุปัญหา การออกแบบขั้นต้น การประเมินแนวคิดการออกแบบ การ

ออกแบบให้เป็นรูปร่าง บทนํากลไกและอุปกรณ์เชิงกลอย่างง่าย ช้ินส่วนมาตรฐานในงานเคร่ืองกล การ
ฝึกปฏิบัติโครงงานออกแบบขั้นต้น 

 Design process; defining design problems, conceptual design, evaluating conceptual 
design; configuration design; introduction to simple mechanisms and mechanical 
devices; standard parts in mechanical works; conceptual design project. 

 
2103304 การควบคุมอัตโนมัติ 1 3 (3-0-6) 
 Automatic Control I (AUTO CONTROL I) 
 บทนําระบบควบคุม แบบจําลองทางคณิตศาสตร์ของระบบ รูปแบบของปริภูมิสเตต การจําลองการ

เคลื่อนที่ ลักษณะของระบบควบคุมแบบป้อนกลับ สมรรถนะของระบบควบคุมแบบป้อนกลับ 
เสถียรภาพของระบบควบคุมแบบป้อนกลับเชิงเส้น หลักการที่จําเป็นของการป้อนกลับ วิธีการของรูท
โลกัส วิธีการของการตอบสนองเชิงความถี่ เสถียรภาพของระบบในแบบโดเมนความถี่ การวิเคราะห์
ระบบควบคุมในแบบโดเมนเวลา การออกแบบและการชดเชยระบบควบคุมแบบป้อนกับ 

 Introduction to control system; mathematical models of systems; state-space 
description; dynamics simulation; feedback control system characteristics; the 
performance of feedback control systems; the stability of linear feedback systems; 
essential principles of feedback, the root-locus method; frequency response methods; 
stability of the frequency domain, time-domain analysis of control systems; the design 
and compensation of feedback control systems. 
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2103306* คอมพิวเตอรช์ว่ยการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล 3 (3-0-6) 
 Computer-Aided Mechanical Engineering Design 
 การใช้คอมพิวเตอร์เพ่ือช่วยออกแบบและวิเคราะห์ปัญหาทางวิศวกรรมเครื่องกล การสร้างโมเดลและ

การจําลองปัญหาทางวิศวกรรมเคร่ืองกลและงานประยุกต์ที่เกี่ยวข้อง ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขเพ่ือการ
วิเคราะห์ จําลอง และออกแบบปัญหาทางด้านวิศวกรรมเคร่ืองกล3 

 Use of computer-aided engineering for design and analysis of mechanical engineering 
problems.  Physical modeling and simulations of mechanical engineering problems and 
related applications. Numerical methods for analysis, modeling and design of 
mechanical engineering problems 

 
2103320 การออกแบบช้ินส่วนทางกล 3 (3-0-6) 
 Design of Mechanical Elements (DES MECH ELEM) 
 เงื่อนไขรายวิชา:  รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน 2103231 
 Condition : Prerequisite 2103231 
 สมบัติของวัสดุ ทฤษฎีความเสียหาย การวิเคราะห์ความล้าเพ่ือการออกแบบทางกล การออกแบบ

ช้ินส่วนทางกลท่ีน่าสนใจ 
 Properties of materials, theory of failure; fatigue analysis for mechanical design, design 

of various interesting mechanical elements. 
 
2103322 กลศาสตรเ์ครือ่งจักรกล 3 (3-0-6) 
 Mechanics of Machinery (MECH MACHINERY) 
 เงื่อนไขรายวิชา: รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน 2103212  
 Condition : Prerequisite 2103212 
 กลไกพ้ืนฐาน ตําแหน่ง ความเร็วและความเร่งของกลไก การสังเคราะห์กลไก การสังเคราะห์กลไกแบบ

กราฟฟิก การวิเคราะห์แรงแบบสถิตและพลวัต การถ่วงดุลแบบสถิตและพลวัตของเครื่องจักรกลแบบ
หมุนและแบบเคล่ือนเป็นเส้นตรงแบบง่าย  

 Basic Mechanisms; Position, velocity and acceleration of Linkages, Graphical linkage 
synthesis; Linkage synthesis; Static and dynamic force analysis; Static and dynamic 
balancing of a simple rotating and reciprocating machine. 

 
*รายวิชาเปิดใหม่ 
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2103325 โครงการออกแบบทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 2 (0-4-2) 
 Mechanical Engineering Design Project (ME DES PROJ) 
 เงื่อนไขรายวิชา: รายวิชาบังคับร่วม   2103320, 2103322 และ 2103361 
 Condition : Corequisite  2103320, 2103322 and 2103361 
 การฝึกปฏิบัติโครงงานออกแบบที่น่าสนใจด้านวิศวกรรมเครื่องกล การนําเสนองาน และการเขียน

รายงานฉบับสมบูรณ์ 
 Conducting a practical interesting design; project presentation and complete report 

writing. 
 
2103360 การทดลองและการปฏิบัติการทางวศิวกรรมเครื่องกล 2 2 (1-3-2) 
 Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory II (ME EXP LAB II) 
 เงื่อนไขรายวิชา: รายวิชาที่สอบผ่าน  2103260 
 Condition: Prerequisite 2103260 
 แนวคิดพ้ืนฐานและกรอบการทํางานของกระบวนการทดลอง การวิเคราะห์ความคลาดเคลื่อนและความ

ไม่แน่นอนในกระบวนการทดลอง การวิเคราะห์ข้อมูลจากการทดลอง การแปลผลการทดลอง การ
วิเคราะห์ลักษณะและพฤติกรรมทางกายภาพของระบบจากผลการทดลอง โดยอาศัยการสังเกตทาง
กายภาพและความรู้เก่ียวกับหลักการพ้ืนฐานทางกายภาพของระบบ การทดลองหรือปฏิบัติการและการ
ประเมินผลการประยุกต์ใช้ทฤษฏีและหลักการกับระบบด้านอุณหพลศาสตร์ กลศาสตร์ของไหล และ/
หรือกลศาสตร์ของแข็ง 

 Basic concepts and framework of experimentation; uncertainty analysis; analysis of 
data; interpretation of experimental results; analysis of characteristics and physical 
behavior of the system from experimental results via the use of physical observation 
and knowledge of basic physical principles; practices in applying principles and theories 
and evaluating the results of the application of such principles and theories in 
thermodynamics, fluid or solid mechanics systems. 

 
2103361 การออกแบบระบบพลงังาน  ความร้อนและของไหล 1 3 (3-0-6) 
 Energy and Thermal-Fluid System Design I (EN THERM DESIGN) 
 เงื่อนไขรายวิชา: รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน 2103241 และ 2103351  
 Condition : Prerequisite 2103241 and 2103351 
 ลักษณะเฉพาะและสมรรถนะของส่วนประกอบหลักของระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล การ

วิเคราะห์และการจําลองระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล การพัฒนาแบบจําลองของอุปกรณ์ทาง
พลังงาน ความร้อนและของไหล ข้อจํากัดที่ ต้องพิจารณาในการออกแบบ การวิเคราะห์ทาง
เศรษฐศาสตร์สําหรับการออกแบบทางวิศวกรรม การศึกษาอิงพารามิเตอร์ จรรยาบรรณทางวิศวกรรม 
และหลักการพ้ืนฐานของการหาค่าที่เหมาะสม 
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 Characteristics and performance of energy thermal fluid systems; engineering design 

and simulation of energy thermal fluid systems; modeling of energy thermal fluid 
equipment; design constraints; economic analysis in engineering design; parametric 
study; engineering ethics; introduction to optimization. 

 
2103409* ระบบแมคคาทรอนิกสเ์บื้องต้น 3 (3-0-6) 
 Introduction to Mechatronics 
 ความรู้เบ้ืองต้นเก่ียวกับแมคคาทรอนิกส์; วงจรดิจิทัล; ออปแอมป์และวงจรแอนะล็อก; เซนเซอร์และ

ระบบการวัด; อุปกรณ์ขับเคลื่อน; อุปกรณ์ประมวลผล; การพัฒนาโปรแกรม; โครงงานแมคคาทรอนิกส์. 
 Introduction to Mechatronic Systems; Digital circuits; OP-AMP and analog circuits; 

Sensors and Measurement Systems; Actuators; Microprocessor; Programming, Project in 
Mechatronics. 

 
2103433 การสัน่สะเทือนทางกลเบื้องต้น 3 (3-0-6) 
 Introduction to Mechanical Vibration (INTRO MECH VIBRAT) 
 เงื่อนไขรายวิชา: รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน 2103212, 2301312 
 Condition: Prerequisite 2103212, 2301312 
 การเคล่ือนที่แบบกลับไปกลับมา; สมการการเคลื่อนที่ของระบบทางกลแบบดิสครีต; การสั่นสะเทือน

แบบอิสระของระบบทางกลที่มีอันดับความอิสระ 1 อันดับ: ความถี่ธรรมชาติ และ อัตราส่วน
ความหน่วง; การสั่นสะเทือนแบบถูกกระตุ้นของระบบทางกลที่มีอันดับความอิสระ 1 อันดับ: ฟังก์ชัน
ตอบสนองทางความถี่ การตอบสนองการดล และ การตอบสนองช่ัวขณะ; การสั่นสะเทือนของระบบทาง
กลที่มีอันดับความอิสระหลายอันดับ: ความถ่ีธรรมชาติ และ ความหน่วงแบบโมดอล; การประยุกต์ใช้
ทฤษฎีการสั่นสะเทือนในงานวิศวกรรม เช่น การไม่สมดุลของเครื่องจักรกลหมุน การกระตุ้นจากฐานรอง 
การลดการสั่นสะเทือน ตัวหน่วงแบบปรับมวล และ เคร่ืองมือวัดการสั่นสะเทือน; วิธีการคํานวณการ
สั่นสะเทือน; การทดสอบการสั่นสะเทือนและการวิเคราะห์เชิงทดลองแบบโมดอล. 

 Oscillatory motion; Equations of motion of discrete mechanical systems; Free 
responses of one-degree-of-freedom mechanical systems: natural frequency and 
modal damping; Forced responses of one-degree-of-freedom mechanical systems: 
frequency response function, impulse response, and transient response; Vibration of 
multi-degree-of-freedom mechanical systems: natural frequencies, modal damping, 
mode shapes, and modal analysis; Engineering applications of vibration: rotating 
machine unbalance, base excitation, vibration suppression, tuned mass damper (TMD), 
and vibration instruments; Computational methods in vibration; Vibration testing. 

*รายวิชาเปิดใหม ่
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2103460 การทดลองและการปฏิบัติการทางวศิวกรรมเครื่องกล 3 2 (1-3-2) 
 Mechanical Engineering Experimentation and Laboratory III (ME EXP LAB III) 
 เงื่อนไขรายวิชา: รายวิชาที่ต้องสอบผ่าน 2103360 
 Condition: Prerequisite 2103360 
 แนวคิดของการทดลองและการออกแบบการทดลอง การทดลองและการออกแบบการทดลองอย่างเป็น

ระบบ การกําหนดปัญหาของการทดลองโดยการกําหนด บทนํา, แรงจูงใจ, วัตถุประสงค์ของการทดลอง
ในรูปแบบของฟังก์ช่ัน (สําหรับ ตัวแปรตาม ตัวแปรอิสระ พารามิเตอร์ที่มีการปรับเปลี่ยน พารามิเตอร์ที่
คงที่), และเง่ือนไขและขอบเขตของการทดลอง การกําหนดปัญหาของการออกแบบทดลองโดยการ
กําหนดปัญหาของการทดลองและข้อกําหนดจําเพาะของการออกแบบการทดลอง การกําหนด
ข้อกําหนดจําเพาะของการออกแบบการทดลองโดยการกําหนดวัตถุประสงค์ของการทดลองในรูปแบบ
ของฟังก์ช่ัน, การกําหนดเงื่อนไขและขอบเขตของการทดลอง และการกําหนดค่าความไม่แน่นอนของ 
ตัวแปรตาม ตัวแปรอิสระ พารามิเตอร์ที่มีการปรับเปลี่ยน และพารามิเตอร์ที่คงที่ การออกแบบการ
ทดลองอย่างเป็นระบบให้สอดคล้องกับข้อกําหนดจําเพาะของการทดลองโดยใช้เครื่องมือต่างๆ เช่น 
หลักการของการทดลอง แผนภูมิการลดรูปข้อมูล (Data Reduction Diagram, DRD), ตารางการ
บันทึกข้อมูล (Data Collection Worksheet), ตารางการวิเคราะห์ข้อมูล (Data Analysis 
Worksheet), และการวิเคราะห์ความไม่แน่นอน  การกําหนดข้อกําหนดจําเพาะของเครื่องวัดและการ
เลือกเคร่ืองวัดในการทดลองให้สอดคล้องกับข้อกําหนดจําเพาะของการออกแบบการทดลองตาม 
วัตถุประสงค์ของการทดลองในรูปแบบของฟังก์ช่ัน เง่ือนไขและขอบเขตของการทดลอง และข้อกําหนด
ของค่าความไม่แน่นอน การฝึกการออกแบบการทดลองโดยการทําโครงงานออกแบบการทดลอง  

 Concepts in experiment and in the design of experiment. Systematic approach to 
experiment and the design of experiment. Problem formulation for an experiment 
through introduction, motivation, experimental objective functional form (for 
dependent variables, independent variables, variable parameters, and constant 
parameters), and experimental condition and scope. Problem formulation for the 
design of an experiment through problem formulation for an experiment and the 
specification for the design of an experiment. Specification for the design of an 
experiment through the specifications of experimental objective functional form, 
experimental condition and scope, and the specified uncertainties for dependent 
variables, independent variables, variable parameters, and constant parameters. 
Systematic design of an experiment according to the specification for the design of an 
experiment using tools such as experimental principles, data reduction diagram (DRD), 
data collection worksheet (DCW), data analysis worksheet (DAW), and uncertainty 
analysis. Specification and selection of instruments according to the specification for 
the design of an experiment through experimental objective functional form, 
experimental condition and scope, and the specified uncertainties. Projects on the 
design of an experiment. 
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2103463 การถ่ายเทความร้อน  3 (3-0-6) 
 Heat Transfer (HEAT TRANSFER) 
 เงื่อนไขรายวิชา:  รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน 2103241 และ 2103351 
 Condition: Prerequisite 2103241 and 2103351 
 รูปแบบของการถ่ายเทความร้อน; สมการการนําความร้อน  การนําความร้อนคงตัวในหน่ึงมิติ  การนํา

ความร้อนคงตัวในสองมิติ  การนําความร้อนไม่คงตัวในหน่ึงมิติ  การพาความร้อนเบ้ืองต้น  ช้ันขอบเขต
ของความเร็วและช้ันขอบเขตของอุณหภูมิ  การพาความร้อนแบบบังคับสําหรับการไหลบนพ้ืนผิว
ภายนอก   การพาความร้อนแบบบังคับสําหรับการไหลในท่อ  การพาความร้อนแบบอิสระ  การแผ่รังสี
ความร้อนเบ้ืองต้น  การแผ่รังสีความร้อนของวัตถุดํา  การเปล่งรังสีของพ้ืนผิวจริง  การดูดกลืน การ
สะท้อน และ การส่งผ่านรังสีของพ้ืนผิว  ตัวประกอบการมองเห็น  การแลกเปลี่ยนรังสีความร้อน
ระหว่างวัตถุดํา  การแลกเปลี่ยนรังสีความร้อนระหว่างพ้ืนผิวจริง   

 Modes of heat transfer; heat conduction equation; steady, one-dimensional heat 
conduction; steady, two-dimensional heat conduction; unsteady, one-dimensional heat 
conduction; Introduction to convection heat transfer; velocity and thermal boundary 
layer; forced convection along external surfaces; forced convection inside tubes; free 
convection; introduction to thermal radiation; blackbody radiation; real surface 
emission; surface absorption, reflection and transmission; view factor; radiation 
exchanger between blackbody; radiation exchanger between real surface. 

 
2103489* โครงการเบื้องต้นทางวิศวกรรมเครื่องกล  1 (0-2-1) 
 Mechanical Engineering Pre-Project (MECH ENG Pre-PROJECT) 
 เงื่อนไขรายวิชา:  นิสิตชั้นปีที่ 4  หรือรายวิชาท่ีคณะอนุญาตให้เรียน 
 Condition : Senior Standing or Consent of Faculty 
 ดําเนินการออกแบบกระบวนการสําหรับโครงการทางวิศวกรรมเคร่ืองกลในกลุ่มทํางานได้จนสําเร็จ 

พร้อมทั้งมีการบันทึกในรูปแบบเอกสารและนําเสนอกระบวนการน้ันได้ในลักษณะมืออาชีพ 
 Conduct and complete design processes for a mechanical engineering project in a 

team as well as documenting and presenting the processes in a professional manner. 
 
2103499 โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล  3 (0-6-3) 
 Mechanical Engineering Project (MECH ENG PROJECT) 
 เงื่อนไขรายวิชา:  รายวิชาท่ีต้องสอบผ่าน  2103489 โครงการเบื้องต้นทางวิศวกรรมเครื่องกล  
 Condition : Prerequisite 2103489 MECH ENG Pre-PROJECT 
 ดําเนินโครงการทางวิศวกรรมเคร่ืองกลในกลุ่มทํางานได้จนสําเร็จ โดยโครงการน้ันมีกระบวนการท่ี

สอดคล้องกับกระบวนการออกแบบที่ระบุให้ พร้อมท้ังมีการบันทึกในรูปแบบเอกสารและนําเสนอ
โครงการได้ในลักษณะมืออาชีพ 

*รายวิชาเปิดใหม่  
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 Conduct and complete a mechanical engineering project in a team such that the 

processes comply with prescribed design processes as well as documenting and 
presenting the project in a professional manner. 

 
2100499* โครงงานทางวิศวกรรม 3(0-6-3) 
 Engineering Project 
 เงื่อนไขรายวิชา: รายวิชาที่คณะอนุญาตให้เรียน 
 Condition: Consent of Faculty 
 โครงงานที่น่าสนใจทางสหสาขาวิชาวิศวกรรมศาสตร์ การเสนอโครงงาน การทําโครงการ การนําเสนอ 

และจัดทํารายงานฉบับสมบูรณ์ 
 An interesting project in a multidisciplinary field of engineering; project proposal; 

working on a project; project presentation and doing a complete written report. 
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ภาคผนวก ข  
 

ตารางเปรียบเทียบโครงสร้างหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรปรับปรุง 
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หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2554 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559 หมายเหตุ 
จํานวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร 
1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
- สังคมศาสตร์ 
- มนุษยศาสตร์ 
- วิทยาศาสตร์-คณิตศาสตร์ 
- สหศาสตร์ 
- ภาษาต่างประเทศ 
- กลุ่มพิเศษ 

2. วิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตร-์วิทยาศาสตร ์
3. หมวดวิชาเฉพาะ 
- พื้นฐานทางวิศวกรรม 
- วิชาแกนระดับสาขาวิชา 

บังคับ 
บังคับเลือก 

4. หมวดวิชาเลือกเสร ี

146 
30 
3 
3 
3 
3 

12 
6 

21 
89 
14 

 
66 
9 
6 

จํานวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร 
1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
- สังคมศาสตร์ 
- มนุษยศาสตร์ 
- วิทยาศาสตร์-คณิตศาสตร์ 
- สหศาสตร์ 
- ภาษาต่างประเทศ 
- กลุ่มพิเศษ 

2. วิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตร-์วิทยาศาสตร ์
3. หมวดวิชาเฉพาะ 
- พื้นฐานทางวิศวกรรม 
- วิชาแกนระดับสาขาวิชา 

บังคับ 
เลือก 

4. หมวดวิชาเลือกเสร ี

147 
30 
3 
3 
3 
3 

12 
6 

27 
84 
26 

 
46 
12 
6 

1. มีการจัดหมวดหมู่ของวิชาบางวิชาใหม่ 
2. หน่วยกิตรวมเพิ่มขึ้น 1 หน่วยกิต 
3. วิชาที่ปรับออก/ลด ได้แก่ 
- 2301317 วิธีทางคณิตศาสตร์ประยุกต์ (3 หน่วยกิต) 
- 2104203 การบริหารทางวิศวกรรม (3 หน่วยกิต) 
- 2103303 วิธีเชิงเลขสําหรับวิศวกรรมเครื่องกล (3 หน่วยกิต) 
- 2103342 เทอร์โมไดนามิกส์ 2 (3 หน่วยกิต) 

4. วิชาที่ปรับเพิ่มเข้า ได้แก่ 
- 2103306 คอมพิวเตอร์ช่วยการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล (3 

หน่วยกิต) 
- 2103433 การสั่นสะเทือนทางกลเบื้องต้น (3 หน่วยกิต) 
- 2103498 โครงการเบื้องต้นทางวิศวกรรมเครื่องกล (1 หน่วยกิต) 
- 2103409 ระบบแมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น (3 หน่วยกิต) 
- เพิ่มจํานวนวิชาเลือก ในหมวดวิชาเฉพาะ จาก 9 หน่วยกิต เป็น 12 

หน่วยกิต 
 

รายวิชา     
1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
- สังคมศาสตร์ 
- มนุษยศาสตร์ 
- วิทยาศาสตร์-คณิตศาสตร์ 
- สหศาสตร์ 
- ภาษาต่างประเทศ 

5500111 ภาษาอังกฤษเพื่อการเรียนรู้ในชีวิตจริง 1 
5500112 ภาษาอังกฤษเพื่อการเรียนรู้ในชีวิตจริง 2 
5500208 ทักษะการสื่อสารและการนําเสนอผลงาน 
5500308 การเขียนภาษาอังกฤษเทคนิคสําหรับ

วิศวกรรมศาสตร์ 

30 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
12 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

 

1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
- สังคมศาสตร์ 
- มนุษยศาสตร์ 
- วิทยาศาสตร์-คณิตศาสตร์ 
- สหศาสตร์ 
- ภาษาต่างประเทศ 

5500111 ภาษาอังกฤษเพื่อการเรียนรู้ในชีวิตจริง 1 
5500112 ภาษาอังกฤษเพื่อการเรียนรู้ในชีวิตจริง 2 
5500208 ทักษะการสื่อสารและการนําเสนอผลงาน 
5500308 การเขียนภาษาอังกฤษเทคนิคสําหรับ

วิศวกรรมศาสตร์ 

30 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
12 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

 

เป็นไปตามข้อบงัคบัของ สกอ. 
คงเดิมทั้งหมด 
 
 
 
 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
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หลักสูตรเดิม พ.ศ. 2554 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2559 หมายเหตุ 
- รายวิชาศึกษาทั่วไป (กลุ่มพิเศษ) 

2100111 ท่องโลกวิศวกรรม 
2100311 แก่นวิศวกรรม 

6 
(3) 
(3) 

-รายวิชาศึกษาทั่วไป (กลุ่มพิเศษ) 
2100111 ท่องโลกวิศวกรรม 
2100311 แก่นวิศวกรรม 

6 
(3) 
(3) 

 
คงเดิม 
คงเดิม 

2. พื้นฐานทางคณิตศาสตร-์วิทยาศาสตร ์
2304107 ฟิสิกส์ทั่วไป 1 
2304108 ฟิสิกส์ทั่วไป 2 
2304183 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 1 
2304184 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 2 
2301107 แคลคูลัส 1 
2301108 แคลคูลัส 2 
2302127 เคมีทั่วไป 
2302163 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 
2603284 สถิติสําหรับวิทยาศาสตร์กายภาพ 
 
 

21 
(3) 
(3) 
(1) 
(1) 
(3) 
(3) 
(3) 
(1) 
(3) 

 
 

2. พื้นฐานทางคณิตศาสตร-์วิทยาศาสตร ์
2304103 ฟิสิกส์ทั่วไป 1 
2304104 ฟิสิกส์ทั่วไป 2 
2304183 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 1 
2304184 ปฏิบัติการฟิสิกส์ทั่วไป 2 
2301107 แคลคูลัส 1 
2301108 แคลคูลัส 2 
2302127 เคมีทั่วไป 
2302163 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 
2603284 สถิติสําหรับวิทยาศาสตร์กายภาพ 
2301215 แคลคูลัสของหลายตัวแปร 
2301216 พีชคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนุพันธ์ 

27 
(3) 
(3) 
(1) 
(1) 
(3) 
(3) 
(3) 
(1) 
(3) 
(3) 
(3) 

 
เปลี่ยนรหัสรายวิชา  
เปลี่ยนรหัสรายวิชา  
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
เพิ่มรายวิชา ย้ายจากหมวดรายวิชาแกนระดับสาขาวิชา (รายวิชาบังคับ)  
 

3. หมวดวิชาเฉพาะ  3. หมวดวิชาเฉพาะ 84  
  กลุ่มวิชาบังคับ   
3.1 พื้นฐานทางวิศวกรรม 
2100301 การฝึกงานวิศวกรรม 
2103106 การเขียนแบบวิศวกรรม 
2103211 สถิตยศาสตร์ 
2109101 วัสดุวิศวกรรม 
2110101 การทําโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
 
 
 

14 
(2) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

 
 

3.1 พื้นฐานทางวิศวกรรม 
2100301 การฝึกงานวิศวกรรม 
2103106 การเขียนแบบวิศวกรรม 
2103211 สถิตยศาสตร์ 
2109101 วัสดุวิศวกรรม 
2110101 การทําโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
2103241 เทอร์โมไดนามิกส์ 1 
2103351 กลศาสตร์ของไหล 1 
2103231 กลศาสตร์วัสดุ 1 
2103305 กระบวนการผลิตทางวิศวกรรมเครื่องกล 
 

26 
(2) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

 
คงเดิม 
คงเดิม  สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 1 
คงเดิม  สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 2 
คงเดิม  สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 3 
คงเดิม  สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 4 
ย้ายมาจากวิชาแกนระดับสาขาวิชา (บังคับ) สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 5 
ย้ายมาจากวิชาแกนระดับสาขาวิชา (บังคับ) สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 6 
ย้ายมาจากวิชาแกนระดับสาขาวิชา (บังคับ) สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 7 
ย้ายมาจากวิชาแกนระดับสาขาวิชา (บังคับ) สภาวิศวกร พื้นฐาน กลุ่ม 8 
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3.2 วิชาแกนระดับสาขาวิชา 

บังคับ 
2102391 วิศวกรรมไฟฟ้า 1 
2102392 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟ้า 1 
2103212 พลศาสตร์ 
2103231 กลศาสตร์วัสดุ 1 
2103241 เทอร์โมไดนามิกส์ 1 
2103260 การทดลองและการปฏิบัติการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 1 
2103301 วิธีวิทยาการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล 
2103303 วิธีเชิงเลขสําหรับวิศวกรรมเครื่องกล 
2103304 การควบคุมอัตโนมัติ 1 
2103305 กระบวนการผลิตทางวิศวกรรมเครื่องกล 
2103320 การออกแบบชิ้นส่วนทางกล 
2103322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 
2103325 โครงการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล 
2103342 เทอร์โมไดนามิกส์ 2 
2103351 กลศาสตร์ของไหล 1 
2103360 การทดลองและการปฏิบัติการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 2 
2103361 การออกแบบระบบพลังงาน ความร้อนและของไหล 

1 
 
 
 
 
2103460 การทดลองและการปฏิบัติการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 3 
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(1) 
(3) 
(3) 
(3) 
 
(2) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

 (2) 
(3) 
(3) 
(2) 

 
(3) 

 
 
 
 
 

(2) 
 

3.2 วิชาแกนระดับสาขาวิชา 
บังคับ 

2102391 วิศวกรรมไฟฟ้า 1 
2102392 ปฏิบัติการวิศวกรรมไฟฟ้า 1 
2103212 พลศาสตร์ 
 
 
2103260 การทดลองและการปฏิบัติการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 1 
2103301 วิธีวิทยาการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล 
 
2103304 การควบคุมอัตโนมัติ 1 
 
2103320 การออกแบบชิ้นส่วนทางกล 
2103322 กลศาสตร์เครื่องจักรกล 
2103325 โครงการออกแบบทางวิศวกรรมเครื่องกล 
 
 
2103360 การทดลองและการปฏิบัติการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 2 
2103361 การออกแบบระบบพลังงาน ความร้อนและของ

ไหล 1 
*2103306 คอมพิวเตอร์ช่วยการออกแบบทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 
2103433 การสั่นสะเทือนทางกลเบื้องต้น 
*2103409 ระบบแมคคาทรอนิกส์เบื้องต้น 
2103460 การทดลองและการปฏิบัติการทาง

วิศวกรรมเครื่องกล 3 
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(2) 
(3) 

 
(3) 

 
(3) 
(3) 
(2) 

 
 

 (2) 
 

(3) 
 
 

(3) 
(3) 
(3) 
(2) 

 

 
 
คงเดิม 
คงเดิม 
คงเดิม 
ย้ายรายวิชาไปหมวดวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม 
ย้ายรายวิชาไปหมวดวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม 
 
คงเดิม 
คงเดิม 
ลดรายวิชา 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 3 
ย้ายรายวิชาไปหมวดวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 2 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 1 
คงเดิม 
ลดรายวิชา 
ย้ายรายวิชาไปหมวดพื้นฐานทางวิศวกรรม 
 
 
คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 7 
 
 
เพิ่มรายวิชา  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 6  
เพิ่มรายวิชา  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 4  
เพิ่มรายวิชา  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 8  
คงเดิม 
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2103463 การถ่ายเทความร้อน 
 
2103499 โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล 
 
2104203 การบริหารทางวิศวกรรม 
2301215 แคลคูลัสของหลายตัวแปร 
2301216 พีชคณิตเชิงเส้นและสมการเชิงอนุพันธ์ 
2301317 วิธีทางคณิตศาสตร์ประยุกต์ 

(3) 
 

(3) 
 

(3) 
(3) 
(3) 
(3) 

2103463 การถ่ายเทความร้อน 
*2103489 โครงการเบื้องต้นทางวิศวกรรมเครื่องกล 
2103499 โครงการทางวิศวกรรมเครื่องกล 
หรือ 2100499 โครงงานวิศวกรรม 

(3) 
(1) 
(3) 

 

คงเดิม  สภาวิศวกร เฉพาะ กลุ่ม 5 
เพิ่มรายวิชา 
คงเดิม 
เพิ่มทางเลือกในการทําโครงงานสหสาขาวิชา 
ลดรายวิชา 
ย้ายรายวิชาไปหมวดพื้นฐานคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ 
ย้ายรายวิชาไปหมวดพื้นฐานคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ 
ลดรายวิชา 

เลือก 
เลือกตามที่กําหนดไว้ในหลักสูตร ซึ่งภาควิชาจะประกาศให้
ทราบในแต่ละปี 

9 เลือก 
เลือกตามที่กําหนดไว้ในหลักสูตร ซึ่งภาควิชาจะประกาศให้
ทราบในแต่ละปี 

12 เพิ่มวิชาเลือกจาก 9 หน่วยกิตเป็น 12 หน่วยกิต 

4. หมวดวิชาเลือกเสร ี 6 4. หมวดวิชาเลือกเสร ี 6 เป็นไปตามข้อบงัคบัของ สกอ. 
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ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ประจําหลักสูตร 
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