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หลกัสูตรวศิวกรรมศาสตรมหาบัณฑิต 
สาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 
(หลกัสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2557) 

 

ช่ือสถาบันอุดมศึกษา           จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
          ภาควชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล  คณะวศิวกรรมศาสตร์ 
 

หมวดที ่1. ข้อมูลทัว่ไป 
1. ช่ือหลกัสูตร 
 (ภาษาไทย)        หลกัสูตรวศิวกรรมศาสตรมหาบณัฑิต สาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 
    (ภาษาองักฤษ)   Master of Engineering Program in Mechanical Engineering 
2. ช่ือปริญญาและสาขาวชิา 
 2.1 ช่ือปริญญา  
  (ภาษาไทย : ช่ือเตม็)  วศิวกรรมศาสตรมหาบณัฑิต 
    (ภาษาไทย : อกัษรยอ่) วศ.ม. 
  (ภาษาองักฤษ : ช่ือเตม็)  Master of Engineering 
    (ภาษาองักฤษ : อกัษรยอ่) M. Eng. 
 *2.2 ช่ือสาขาวชิาทีร่ะบุใน TRANSCRIPT 
       FIELD OF STUDY : Mechanical Engineering 
*3. ลกัษณะและประเภทของหลักสูตร 
 3.1 ลกัษณะของโปรแกรม (เฉพาะหลกัสูตรระดบัปริญญาตรี)  
 วชิาเอก    ไม่มี  
 3.2 ประเภทของหลกัสูตร 
 เชิงการจดัการ       หลกัสูตรปกติ  หลกัสูตรนานาชาติ  หลกัสูตรภาษาองักฤษ  
 เชิงการจดัเก็บเงิน   หลกัสูตรปกติ  หลกัสูตรพิเศษ 
4. จ านวนหน่วยกติทีเ่รียนตลอดหลกัสูตร    36   หน่วยกิต 
5. รูปแบบของหลกัสูตร 
 5.1 รูปแบบ   ปริญญาตรี  ประกาศนียบตัรบณัฑิต  ปริญญาโท  
    ประกาศนียบตัรบณัฑิตชั้นสูง  ปริญญาเอก  
 5.2 ภาษาทีใ่ช้   ภาษาไทย  ภาษาองักฤษ  ภาษา..................    ภาษาไทยและภาษาองักฤษ 
 5.3 การรับเข้าศึกษา  นิสิตไทย  นิสิตต่างชาติ  รับทั้งสองกลุ่ม 
 *5.4 ความร่วมมือกบัสถาบันอ่ืนทั้งภายในและภายนอกมหาวทิยาลยั 
  5.4.1 ในจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั ไดแ้ก่ 
   1)  ภาควชิาต่างๆ ภายในคณะวศิวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
   ร่วมมือในลกัษณะ ท าวจิยัร่วม และเป็นอาจารยท่ี์ปรึกษาร่วม ฯลฯ 
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   2)  คณะต่างๆ ภายในจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
   ร่วมมือในลกัษณะ ท าวจิยัร่วม เป็นอาจารยท่ี์ปรึกษาร่วม และใชห้อ้งปฏิบติัการร่วม ฯลฯ 
  5.4.2 ภายนอกจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
   สถาบนัการศึกษาในประเทศ  ไม่มี 
          สถาบนัการศึกษาต่างประเทศ ไดแ้ก่  Tokyo University of Agricultural Technology (TUAT), 
   University of Maryland, Case Western Reserve University  
   ร่วมมือในลกัษณะ ร่วมมือทางวชิาการ, การจดัสัมมนาและบรรยายเชิงวชิาการ ฯลฯ 
 5.5 การให้ปริญญาแก่ผู้ส าเร็จการศึกษา 
   ปริญญาเดียว 
               ปริญญาร่วม ร่วมกบัมหาวทิยาลยั........................................................................................................... 
   2 ปริญญา  ร่วมกบัมหาวทิยาลยั........................................................................................................... 
6.  สถานภาพของหลกัสูตรและการพจิารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลกัสูตร 
 6.1 สถานภาพหลกัสูตร 
   หลกัสูตรใหม่  
   ก าหนดเปิดสอน ระบบทวภิาค       ภาคการศึกษาตน้       ภาคการศึกษาปลาย  ปีการศึกษา......... 
    ระบบตรีภาค      ภาคการศึกษาท่ี 1       ภาคการศึกษาท่ี 2  
          ภาคการศึกษาท่ี 3   ปีการศึกษา......... 
                     หลกัสูตรปรับปรุง  
   ก าหนดเปิดสอน ระบบทวภิาค  ภาคการศึกษาตน้  ภาคการศึกษาปลาย ปีการศึกษา 2557 
    ระบบตรีภาค  ภาคการศึกษาท่ี 1  ภาคการศึกษาท่ี 2  
      ภาคการศึกษาท่ี 3 ปีการศึกษา......... 

6.2 การพิจารณาอนุมติั/เห็นชอบหลกัสูตร 
6.2.1 ไดพ้ิจารณากลัน่กรองโดยคณะกรรมการมาตรฐานหลกัสูตร 

ในการประชุมคร้ังท่ี....../......... วนัท่ี........เดือน....................พ.ศ. ........ 
6.2.2 ไดพ้ิจารณากลัน่กรองโดยคณะกรรมการนโยบายวชิาการ 
  ในการประชุมคร้ังท่ี....../......... วนัท่ี........เดือน.....................พ.ศ. ........ 

  6.2.3 ไดรั้บอนุมติั/เห็นชอบจากสภามหาวทิยาลยั  
    ในการประชุมคร้ังท่ี............. วนัท่ี..........เดือน......................พ.ศ. ........ 
7.  ความพร้อมในการเผยแพร่หลกัสูตรทีม่ีคุณภาพและมาตรฐาน 
 ปีการศึกษา 2557 
8.  อาชีพทีส่ามารถประกอบได้หลงัส าเร็จการศึกษา 
 วศิวกรเคร่ืองกลท่ีท าหนา้ท่ี วิจยั พฒันา ออกแบบ ทดสอบ ซ่อมบ ารุง ใหค้  าปรึกษาทางเทคนิก ควบคุม
คุณภาพ บริหารจดัการโครงการ ควบคุมดูแลความปลอดภยั ในหน่วยงานของรัฐบาล รัฐวสิาหกิจ และเอกชน ทั้ง
ในและต่างประเทศ 
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9. อาจารย์ผู้รับผดิชอบหลักสูตร 
ล าดบั ช่ือ – นามสกลุ 

เลขประจ าตวัประชาชน 
ต าแหน่ง 
ทาง

วชิาการ 

คุณวฒิุ 
(ทุกระดบั
การศึกษา) 

สาขาวชิา 
ส าเร็จการศึกษา 
สถาบนั ปีท่ี

ส าเร็จ 
1 ดร. กณุฑินี มณีรัตน์ 

3-1022-01310-25-8 
รศ. B.Eng. 

 
Mechanical Eng 
 

Imperial College London 2537 

   Ph.D. Mechanical Eng. Imperial College London 2543 
2 ดร.ปราโมทย ์เดชะอ าไพ 

3-7097-00028-75-3 
ศ. วศ.บ. อุตสาหการ 

 
มหาวทิยาลยัขอนแก่น 2517 

   M.S.M.E Mechanical Eng. Youngstown State University 2520 
   Ph.D. Mechanical Eng. Old Dominion University 2525 

3 ดร. ไพโรจน์ สิงหถนดักิจ 
3-1011-00413-62-0 

รศ. วศ.บ. เคร่ืองกล 
 

จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 2536 

   M.S.M.E Mechanical Eng. U of Washington 2540 
   Ph.D. Mechanical Eng. U of Washington 2543 
4. ดร.นภดนยั อาชวาคม 

3-1017-01050-70-0 
ผศ. วศ.บ. เคร่ืองกล จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 2540 

   M.S.M.E Mechanical Eng. U of California, Berkeley 2544 
   Ph.D. Mechanical Eng. U of California, Berkeley 2548 
5. ดร.ชนตัต ์รัตนสุมาวงศ ์

3-1014-01184-32-8 
ผศ. วศ.บ. เคร่ืองกล 

 
จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 2541 

   วศ.ม. เคร่ืองกล จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 2544 
   D.Eng. Mechanical Eng. Tokyo Inst. of Technology 2548 
6. ดร.บุญชยั เลิศนุวฒัน์ 

3-1012-01271-97-9 
ผศ. วศ.บ. เคร่ืองกล จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 2537 

   วศ.ม. เคร่ืองกล จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 2540 
   Ph.D. Mechanical Eng. U of Tokyo 2546 

10. สถานทีจั่ดการเรียนการสอน 
  ภายในมหาวทิยาลยั คณะวศิวกรรมศาสตร์ 
  ภายนอกมหาวทิยาลยั หน่วยงาน...................................................................... 
11.  สถานการณ์ภายนอกหรือการพฒันาทีจ่ าเป็นต้องน ามาพจิารณาในการวางแผนหลกัสูตร 
 11.1 สถานการณ์หรือการพฒันาทางเศรษฐกิจ 

ประเทศไทยมีความจ าเป็นในการพฒันาอุตสาหกรรมเพื่อให้มีความสามารถในการแข่งขนักบั
ต่างชาติเพิ่มมากข้ึน ความสามารถในการพฒันาและปรับปรุงเทคโนโลยีดว้ยตนเองในภาคอุตสาหกรรมจะ
สามารถเสริมสร้างความมัน่คงทางเศรษฐกิจของประเทศได้ ท าให้การพฒันาบุคลากรทางด้านวิศวกรรม 
เคร่ืองกลท่ีมีความสามารถดงักล่าวขา้งตน้เป็นส่ิงส าคญัอยา่งยิง่ 

 11.2 สถานการณ์หรือการพฒันาทางสังคมและวฒันธรรม 
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   ตามขอ้ตกลงการคา้เสรีและการลงทุนระหวา่งประเทศ และในภูมิภาคเอเชียแปซิฟิค และใน
ภูมิภาคอาเซียน จีน ญ่ีปุ่นและ เกาหลี น ามาซ่ึงความจ าเป็นในการผลิตบณัฑิตทางดา้นวศิวกรรมเคร่ืองกลท่ีมี
ความสามารถและทกัษะในระดบัมาตรฐานสากล สามารถแข่งขนัและท างานร่วมกบัวศิวกรจากหลากหลาย
วฒันธรรมและเช้ือชาติได ้
12. ผลกระทบจาก ข้อ 11.1 และ 11.2 ต่อการพฒันาหลกัสูตรและความเกีย่วข้องกบัพนัธกิจของสถาบัน 
 12.1 การพฒันาหลกัสูตร 

วศิวกรรมศาสตรมหาบณัฑิต สาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล ท่ีขอปรับปรุงมีแผนการพฒันา
คุณภาพหลกัสูตร และคุณภาพของมหาบณัฑิตให้เทียบเคียงนานาชาติ ดว้ยการก าหนดคุณลกัษณะของบณัฑิต
ท่ีพึงประสงคแ์ละผลการเรียนรู้ในรายวชิาต่าง ๆ ใหส้อดคลอ้งกบัความตอ้งการท่ีเป็นท่ียอมรับในระดบั
นานาชาติ  และปรับระบบการติดตามตรวจสอบคุณภาพของนิสิตอยา่งเป็นระบบ 

 12.2 ความเก่ียวขอ้งกบัพนัธกิจของสถาบนั 
การพฒันาหลักสูตรน้ีสอดคล้องกับพนัธกิจของคณะวิศวกรรมศาสตร์และของจุฬาลงกรณ์

มหาวิทยาลยั ในด้านการผลิตมหาบณัฑิตท่ีมีความเป็นเลิศทางวิชาการและมีทกัษะตามมาตรฐานในระดบั
นานาชาติ มีความเป็นผูน้ า มีคุณธรรม มีจรรยาบรรณ และสามารถพฒันาตนเองทางด้านวิชาการและสังคม
ต่อไปไดอ้ยา่งย ัง่ยนืในประชาคมโลก 

13. ความสัมพนัธ์กบัหลกัสูตรอ่ืนทีเ่ปิดสอนในคณะ/ภาควชิาอ่ืนของสถาบัน 
 13.1 รายวชิาของหลกัสูตรอ่ืนท่ีน ามาบรรจุในหลกัสูตรน้ี 

ไม่มี 
 13.2 รายวชิาของหลกัสูตรน้ีท่ีหลกัสูตรอ่ืนน าไปใช ้  

ไม่มี  
*14. หลกัสูตรทีน่ ามาใช้เป็นแนวทางในการพฒันาหลกัสูตร 
 14.1 หลกัสูตรท่ีเสนอมีลกัษณะคลา้ยคลึงกบัหลกัสูตรอ่ืนท่ีเปิดสอนอยูแ่ลว้ในจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
   ไม่มี 

14.2 หลกัสูตรลกัษณะน้ีมีเปิดสอนอยูแ่ลว้ท่ีมหาวทิยาลยัอ่ืนในประเทศ ไดแ้ก่ 
1) มหาวทิยาลยัเกษตรศาสตร์ 
2) สถาบนัเทคโนโลยพีระจอมเกลา้พระนครเหนือ 
3) มหาวทิยาลยัเชียงใหม่ 
4) สถาบนัเทคโนโลยพีระจอมเกลา้ลาดกระบงั 
5) มหาวทิยาลยัขอนแก่น 

 14.3 หลกัสูตรของมหาวทิยาลยัในต่างประเทศท่ีใชป้ระกอบการพฒันาหลกัสูตรน้ี ไดแ้ก่ 
   1) Georgia Institute of Technologies 
   2) University of Maryland 
   3) University of Minnesota 
   4) University of Texas at Austin 
   โดยน าโครงสร้างหลกัสูตรและรายละเอียดในบางรายวชิามาพิจารณา 
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หมวดที ่2. ข้อมูลเฉพาะของหลกัสูตร 
1. ปรัชญา ความส าคัญ วตัถุประสงค์ของหลกัสูตร และคุณลักษณะบัณฑิตทีพ่งึประสงค์ 

  1.1 ปรัชญาของหลกัสูตร 
  เพื่อผลิตมหาบณัฑิตท่ีมีความรู้ทางด้านวิศวกรรมเคร่ืองกล สามารถประยุกต์ใช้ความรู้ในการ

ท างานได ้รวมถึงสามารถด าเนินงานวจิยัไดด้ว้ยตนเอง อีกทั้งยงัตอ้งสามารถส่ือสารและท างานร่วมกบัผูอ่ื้น
ในองคก์รไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ  

  1.2 ความส าคญัของหลกัสูตร 
  ปัจจุบนัเทคโนโลยทีางดา้นวิศวกรรมเคร่ืองกลมีการพฒันาไปอยา่งรวดเร็ว ดงันั้นเราจึงตอ้งการ
บุคลากรท่ีมีความรู้ ความสามารถ และศกัยภาพท่ีสามารถรองรับงานทางดา้นวศิวกรรมเคร่ืองกลใน
ภาคอุตสาหกรรม ซ่ึงรวมถึงงานการออกแบบ การพฒันา และวจิยัส าหรับเทคโนโลยีได ้   
1.3 วตัถุประสงคข์องหลกัสูตร (กรณีหลกัสูตรปรับปรุงให้ระบุวตัถุประสงคข์องหลกัสูตรเดิมดว้ย)           

    วตัถุประสงคเ์ดิมของหลกัสูตร 
    1)  เพื่อผลิตมหาบณัฑิตท่ีมีความรู้ความสามารถกา้วทนัเทคโนโลยท่ีีเจริญรุดหนา้ไปอยา่งรวดเร็ว 
และมีความเช่ียวชาญในการเรียนรู้ คน้ควา้และวจิยัในวทิยาการทางสาขาวศิวกรรมเคร่ืองกล 
    2)  สร้างองคค์วามรู้ใหม่เพื่อการประยกุตแ์ละถ่ายทอดให้กบัสังคมได ้ท่ีจะท าใหบ้ณัฑิตมี
วสิัยทศัน์กวา้งไกล และมีส านึกในภาระหนา้ท่ีต่อสังคม 
    วตัถุประสงคข์องหลกัสูตรปรับปรุง 
  1)  เพื่อผลิตมหาบณัฑิตใหมี้ความรู้ความสามารถดา้นวศิวกรรมเคร่ืองกล สามารถน าความรู้
ดงักล่าวไปประยกุตใ์ชเ้พื่อแกปั้ญหาทางวศิวกรรมไดอ้ยา่งมีหลกัการ 
  2)  เพื่อผลิตมหาบณัฑิตท่ีมีความสามารถในงานภาคปฏิบติั 
  3)  เพื่อผลิตมหาบณัฑิตท่ีมีทกัษะในการส่ือสารทั้งการเขียนและการน าเสนอดว้ยปากเปล่า รวมถึง
มีความสามารถในการใชภ้าษาองักฤษ 
  4) เพื่อผลิตมหาบณัฑิตท่ีสามารถผลิตผลงานทางวชิาการทั้งในระดบัประเทศและต่างประเทศได ้  
  *1.4 คุณลกัษณะบณัฑิตท่ีพึงประสงค ์

 คณะวิศวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลยัก าหนดลกัษณะของบณัฑิตท่ีพึงประสงคส์ าหรับ
หลกัสูตรการศึกษาระดบับณัฑิตศึกษาท่ีสอดคลอ้งกบัมาตรฐานการเรียนรู้ในระดบัสากล โดยแบ่งเป็นดา้น
ต่าง ๆ ดงัน้ี 

1.  มีองคค์วามรู้  
2.  สามารถประยกุตใ์ชอ้งคค์วามรู้ 
3.  สามารถวเิคราะห์ปัญหา 
4.  สามารถออกแบบและพฒันาทางแกปั้ญหา  
5.  สามารถตรวจสอบ/สืบคน้ขอ้เทจ็จริง  
6.  สามารถใชเ้คร่ืองมือทนัสมยั  
7.  สามารถท างานดว้ยตนเอง และท างานเป็นทีม  
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8.  สามารถติดต่อ ส่ือสาร  
9.  ตระหนกัและรับผดิชอบถึงผลการปฏิบติังานของวศิวกรต่อสังคม 
10. มีจริยธรรม 
11.  ตระหนกัและ/หรือสามารถท างานโดยค านึงถึงส่ิงแวดลอ้ม ความย ัง่ยนื และเศรษฐกิจพอเพียง  
12.  ตระหนกัและ/หรือสามารถจดัการความเส่ียง และการลงทุน  
13.  ตระหนกัและ/หรือสามารถเรียนรู้ตลอดชีพ  

2. แผนพฒันาปรับปรุง 
แผนการพฒันา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ์ หลกัฐาน/ตัวบ่งช้ี 

-  ปรับปรุงหลกัสูตรวศิวกรรม
ศาสตรมหาบณัฑิต สาขาวชิา
วศิวกรรมเคร่ืองกลใหมี้
มาตรฐานไม่ต ่ากวา่ท่ี สกอ. 
ก าหนด 

-  พฒันาหลกัสูตรโดยมีพื้นฐาน
จากหลกัสูตรในระดบัสากล 
(ABET) 

-  ติดตามประเมินหลกัสูตรอยา่ง
สม ่าเสมอ 

-  เอกสารปรับปรุงหลกัสูตร 
-  รายงานผลการประเมินหลกัสูตร 

-  ปรับปรุงหลกัสูตรใหส้อดคลอ้ง
กบัความตอ้งการของสถาน
ประกอบการท่ีบณัฑิตไปท างาน 

-  ติดตามความเปล่ียนแปลงใน
ความตอ้งการของ
ผูป้ระกอบการ ดว้ยการจดัท า
แบบสอบถาม 

-  รายงานผลการประเมินความพึง
พอใจในการใชบ้ณัฑิตของ
สถานประกอบการ 

-  ความพึงพอใจในทกัษะ ความรู้
ความสามารถในการท างานของ
ของบณัฑิต โดยเฉล่ียอยูใ่น
ระดบัดี 

-  จดัท ากิจกรรมส่งเสริมและ
กระตุน้ใหนิ้สิตสามารถท างาน
วจิยัอยา่งต่อเน่ืองและเป็นระบบ 

-  จดัการสัมมนาเพื่อให้นิสิต
น าเสนอความความกา้วหนา้ใน
การด าเนินการวิจยัอยา่ง
สม ่าเสมอ 

-  รายงานการน าเสนอของนิสิตใน
วชิาสัมมนา 

-  ระยะเวลาในการศึกษาของนิสิต
โดยเฉล่ียลดลง 

-  จดัท าระบบเพื่อช่วยควบคุม
คุณภาพของบณัฑิตทั้ง 3 ดา้น 
ซ่ึงไดแ้ก่ ความรู้ทางวชิาการ 
ความสามารถในการส่ือสาร 
และความสามารถในการ
ด าเนินงานวจิยั 

-  จดัใหมี้การประเมินคุณภาพของ
นิสิตในดา้นต่าง ๆ ทั้งในช่วง
ของการเสนอหวัขอ้
วทิยานิพนธ์และสอบ
วทิยานิพนธ์ 

-  เอกสารท่ีใชใ้นการประเมิน
คุณภาพของนิสิตในดา้นต่าง ๆ 

-  ระดบัคะแนนในการประเมิน 
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หมวดที ่3. ระบบการจัดการศึกษา การด าเนินการ และโครงสร้างของหลกัสูตร 
1. ระบบการจัดการศึกษา 

 1.1 ระบบ 
   ระบบทวภิาค ภาคการศึกษาละไม่นอ้ยกวา่ 15 สัปดาห์ 
   ระบบทวภิาค (นานาชาติ) ภาคการศึกษาละไม่นอ้ยกวา่ 15 สัปดาห์ 
   ระบบตรีภาค  ภาคการศึกษาละไม่นอ้ยกวา่ 15 สัปดาห์ 
 1.2 การจดัการศึกษาภาคฤดูร้อน 
    มีภาคฤดูร้อน 

         ไม่มีภาคฤดูร้อน 
 1.3 การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวภิาค 
           -ไม่มี- 

 *1.4 การลงทะเบียนเรียน 
        ระดบัปริญญาตรี ภาคการศึกษาปกติ 9-22 หน่วยกิต ภาคฤดูร้อน ไม่เกิน 7 หน่วยกิต 
        ระดบับณัฑิตศึกษา ภาคการศึกษาปกติไม่เกิน 15 หน่วยกิต ภาคฤดูร้อน ไม่เกิน 6 หน่วยกิต 

2. การด าเนินการหลกัสูตร 
  2.1 วนั-เวลาในการด าเนินการเรียนการสอน 
   ระบบทวภิาค ภาคการศึกษาตน้ : สิงหาคม - ธนัวาคม 
    ภาคการศึกษาปลาย : มกราคม - พฤษภาคม 
    ภาคฤดูร้อน  : มิถุนายน - กรกฎาคม 
   ระบบทวภิาค (นานาชาติ) ภาคการศึกษาตน้ : สิงหาคม - ธนัวาคม 
    ภาคการศึกษาปลาย : มกราคม - พฤษภาคม 
    ภาคฤดูร้อน  : มิถุนายน - กรกฎาคม 
   ระบบตรีภาค ภาคการศึกษาท่ี 1 : สิงหาคม - พฤศจิกายน 
     ภาคการศึกษาท่ี 2 : ธนัวาคม - มีนาคม 
     ภาคการศึกษาท่ี 3 : เมษายน – กรกฎาคม 
  2.2 คุณสมบติัของผูเ้ขา้ศึกษา 
   2.2.1  แผน ก1 (ส าหรับนิสิตหลกัสูตรปริญญาบณัฑิตและมหาบณัฑิตแบบต่อเน่ือง เท่านั้น) 
    1. ส าเร็จปริญญาวศิวกรรมศาสตรบณัฑิต สาขาวศิวกรรมเคร่ืองกล และ 
    2. คุณสมบติัอ่ืน ๆ เป็นไปตามประกาศ ซ่ึงบณัฑิตวทิยาลยัจะประกาศใหท้ราบเป็นปี ๆ ไป  
หรือคณะกรรมการบริหารหลกัสูตรพิจารณาแลว้เห็นสมควรใหมี้สิทธ์ิสมคัรเขา้ศึกษาได ้
   2.2.2 แผน ก2 
  1. ส าเร็จปริญญาวศิวกรรมศาสตรบณัฑิต หรือวทิยาศาสตรบณัฑิต (สาขาคณิตศาสตร์, สาขา
ฟิสิกส์, สาขาวสัดุศาสตร์) หรือสาขาวชิาอ่ืน ๆ ท่ีคณะกรรมการบริหารหลกัสูตรฯ พิจารณาแลว้เห็นสมควรใหมี้
สิทธ์ิสมคัรเขา้ศึกษาได ้  
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  2. คุณสมบติัอ่ืน ๆ เป็นไปตามประกาศ ซ่ึงบณัฑิตวทิยาลยัจะประกาศใหท้ราบเป็นปี ๆ ไป  
*การคดัเลือกผูเ้ขา้ศึกษา 
         หลกัสูตรระดบัปริญญาตรี เป็นไปตามขอ้บงัคบัวา่ดว้ยการรับนกัเรียนเขา้ศึกษาในจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลยั
และประกาศของสมาคมอธิการบดีแห่งประเทศไทย (สอท.) 
                  หลกัสูตรระดบับณัฑิตศึกษา เป็นไปตามคู่มือการสมคัรเขา้ศึกษาซ่ึงบณัฑิตวทิยาลยัจะประกาศใหท้ราบ
ในปีการศึกษานั้น หรือคณะกรรมการบริหารหลกัสูตรฯ พิจารณาแลว้เห็นสมควรรับเขา้ศึกษาได ้

2.3 ปัญหาของนิสิตแรกเขา้ 
นิสิตท่ีเขา้ศึกษาส่วนใหญ่จะมีพื้นฐานทางวชิาการในระดบักลาง อีกทั้งส่วนใหญ่จะจบปริญญาตรีมาจาก
ต่างมหาวทิยาลยั ท าใหไ้ม่คุน้เคยกบัอาจารยใ์นภาควชิาฯ ท าใหห้าหวัขอ้วทิยานิพนธ์ล่าชา้ 

 2.4 กลยทุธ์ในการด าเนินการเพื่อแกไ้ขปัญหา/ขอ้จ ากดัของนิสิตในขอ้ 2.3 
จดัสรรทุนอุดหนุนการศึกษาฯ เพื่อจูงใจให้นิสิตท่ีมีพื้นฐานทางวชิาการในระดบัดี เขา้มาศึกษาต่อกบัหลกัสูตร
มากข้ึน จดัการปฐมนิเทศเพื่อแนะน าใหนิ้สิตไดรู้้จกังานวจิยัของอาจารยใ์นหลกัสูตรพร้อมเอกสารประกอบ 

 2.5 แผนการรับนิสิตและผูส้ าเร็จการศึกษาในระยะ 5 ปี 

จ านวนนิสิต 
จ านวนนิสิตแต่ละปีการศึกษา 

2555 2556 2557 2558 2559 
ชั้นปีท่ี 1 40 40 40 40 40 
ชั้นปีท่ี 2 40 40 40 40 40 
รวม 80 80 80 80 80 

คาดว่าจะส าเร็จการศึกษา 40 40 40 40 40 
2.6 งบประมาณตามแผน   

 2.6.1 ประมาณการงบประมาณรายรับ (หน่วย ลา้นบาท) 

รายละเอยีดรายรับ 
ปีงบประมาณ 

2555 2556 2557 2558 2559 
ค่าเล่าเรียน 1.60 1.60 1.60 1.60 1.60 
เงินพฒันาคุณภาพนิสิต 0.90 0.90 0.90 0.90 0.90 
เงินอุดหนุนจากรัฐบาล 0.30 0.30 0.30 0.30 0.30 
รวม 2.80 2.80 2.80 2.80 2.80 

หมายเหตุ ประมาณการณ์ค่าเล่าเรียนและเงินพฒันาคุณภาพนิสิตอาจมีการเปล่ียนแปลงหากทางมหาวิทยาลยัปรับอตัราค่า
เล่าเรียน 

 2.6.2 ประมาณการงบประมาณรายจ่าย (หน่วย ลา้นบาท) 

หมวดเงิน 
ปีงบประมาณ 

2555 2556 2557 2558 2559 
ก. งบด าเนินการ      
1. เงินเดือนและค่าจา้ง 0.06 0.06 0.06 0.06 0.06 
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2. ค่าตอบแทน 0.26 0.26 0.26 0.26 0.26 
3. ค่าใชส้อย 0.24 0.24 0.24 0.24 0.24 
4.ค่าวสัดุ 0.48 0.48 0.48 0.48 0.48 
5. ค่าสาธารณูปโภค 0.09 0.09 0.09 0.09 0.09 
6. เงินอุดหนุน 1.40 1.40 1.40 1.40 1.40 

รวม (ก) 2.53 2.53 2.53 2.53 2.53 
ข. งบลงทุน      
1. ท่ีดินและส่ิงก่อสร้าง 0.00 0.00 0.00 0.00 0.00 
2. ค่าครุภณัฑ ์ 0.10 0.10 0.10 0.10 0.10 

รวม (ข) 0.10 0.10 0.10 0.10 0.10 
รวม (ก) + (ข) 2.63 2.63 2.63 2.63 2.63 
จ านวนนิสิต 20 20 20 20 20 
ค่าใชจ่้ายต่อหวันิสิต 0.132 0.132 0.132 0.132 0.132 

หมายเหตุ  ค่าใชจ่้ายต่อหวันิสิตต่อปีเฉล่ีย 5 ปี ประมาณ 132,000 บาทต่อปี 
2.7 ระบบการศึกษา 

   แบบชั้นเรียน 
        แบบทางไกลผา่นส่ือส่ิงพิมพเ์ป็นหลกั 
        แบบทางไกลผา่นส่ือแพร่ภาพและเสียงเป็นส่ือหลกั 
        แบบทางไกลทางอิเล็กทรอนิกส์เป็นส่ือหลกั (E-learning) 
        แบบทางไกลทางอินเตอร์เนต 
        อ่ืนๆ (ระบุ) …………………………………………………… 

 2.8 การเทียบโอนหน่วยกิต รายวิชาและการลงทะเบียนเรียนขา้มมหาวทิยาลยั   
ไม่มี และในกรณีความร่วมมือระหวา่งสถาบนัต่างประเทศ ใหเ้ป็นไปตามขอ้ตกลงเร่ืองการเทียบ

โอนหน่วยกิตท่ีเกิดข้ึน และไม่ขดัต่อขอ้บงัคบัของจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
3.  หลกัสูตรและอาจารย์ผู้สอน 

3.1 หลกัสูตร  
                    3.1.1  จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลกัสูตร  36  หน่วยกิต 

        3.1.2  โครงสร้างหลกัสูตร  
 แผน ก แบบ ก1 
 เนน้การท าวจิยัและตอ้งท าวิทยานิพนธ์  
 จ านวนหน่วยกติ รวมตลอดหลกัสูตร  36 หน่วยกติ 

  จ านวนหน่วยกติรายวชิาเรียน   - หน่วยกติ 
  จ านวนหน่วยกติวทิยานิพนธ์  36 หน่วยกติ 
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 แผน ก แบบ ก2 
     เน้นการเรียนบรรยายเพื่อเสริมความรู้พื้นฐานระดบับณัฑิตศึกษาและตอ้งท าวิทยานิพนธ์ โดย
แบ่งหลกัสูตรออกเป็น 3 แขนงวชิา ดงัน้ี 
 (1) แขนงวชิากลศาสตร์ของแขง็ (Solid Mechanics)  
 (2) แขนงวชิาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/ของไหล (Heat Transfer/  
  Thermodynamics/Fluids) 
 (3) แขนงวชิาการควบคุม/พลศาสตร์/การผลิตขั้นสูง (Control/Dynamics/Manufacturing)  
 จ านวนหน่วยกติ รวมตลอดหลกัสูตร  36 หน่วยกติ 
  จ านวนหน่วยกติรายวชิาเรียน 18 หน่วยกติ 
 - รายวชิาบงัคบัเฉพาะแขนงวิชา  6 – 9 หน่วยกิต 
 - รายวชิาบงัคบัเลือก 9 หน่วยกิต 
 - รายวชิาเลือก 0 – 3 หน่วยกิต 
  จ านวนหน่วยกติวทิยานิพนธ์ 18 หน่วยกติ 

สรุปโครงสร้างหลกัสูตรวศิวกรรมศาสตรมหาบณัฑิต  สาขาวชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล แผน ก2 
 บงัคบัเฉพาะ

แขนงวชิา 
บงัคบั 
เลือก 

เลือก 
 

วทิยา-
นิพนธ์ 

รวมหน่วยกิต 
ตลอดหลกัสูตร 

แขนงวชิากลศาสตร์ของแขง็ 6 9 3 18 36 
แขนงวชิาการถ่ายเทความร้อน/ 
เทอร์โมไดนามิกส์/ของไหล 

9 9 - 18 36 

แขนงวชิาการควบคุม/พลศาสตร์/ 
การผลิตขั้นสูง 

6 9 
 

3 18 
 

36 
 

      3.1.3 รายวชิา 
 รหสัรายวชิาประกอบดว้ยตวัเลข 7 หลกั มีความหมายดงัน้ี 
 21 หมายถึง รายวชิาจากคณะวศิวกรรมศาสตร์ 
 03 หมายถึง รายวชิาจากภาควชิาวศิวกรรมเคร่ืองกล 
 เลขหลกัร้อย แสดง ชั้นปีท่ีควรเรียนโดยรายวชิาระดบับณัฑิตศึกษาใชเ้ลข 5, 6, 7, 8 
 เลขหลกัสิบและหลกัหน่วย แสดงรายวชิาโดยใชเ้ลข 00 – 99 
 

และนิสิตทุกคนจะต้องเรียนและสอบผ่านวิชาพื้นฐาน 1 วิชาดังต่อไปน้ี โดยประเมินผลเป็น S/U และไม่นับ     
หน่วยกิตเป็นส่วนหน่ึงของหลกัสูตร 
 2103790 สัมมนาวศิวกรรมเคร่ืองกล 1(0-3-1) 
  Seminar in Mechanical Engineering 
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 รายวชิาบังคบัเฉพาะแขนงวชิา 6 - 9 หน่วยกติ 

แขนงวชิากลศาสตร์ของแข็ง  6 หน่วยกติ  

2103601 คณิตศาสตร์ขั้นสูงทางวศิวกรรมศาสตร์ (Advanced Engineering Mathematics) 3 (3-0-9) 

เลือกเรียนอีก 3 หน่วยกิต จากรายวิชาดังต่อไปนี ้

2103612 อีลาสติกซิตี (Elasticity) 3 (3-0-9) 

2103614 กลศาสตร์แบบต่อเน่ือง (Continuum Mechanics) 3 (3-0-9) 

 

แขนงวชิาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/ของไหล  9 หน่วยกติ 

2103601 คณิตศาสตร์ขั้นสูงทางวศิวกรรมศาสตร์ (Advanced Engineering Mathematics) 3 (3-0-9) 

เลือกเรียนอีก 6 หน่วยกิต จากรายวิชาดังต่อไปนี ้

2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั (Measurement and Instrumentation) 3 (2-3-7) 

2103650 อุณหพลศาสตร์ขั้นสูงทางวศิวกรรม (Advanced Engineering Thermodynamics) 3 (3-0-9) 

2103651 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง (Advanced Fluid Mechanics) 3 (3-0-9) 

2103652 ทฤษฎีการสันดาป (Combustion Theory) 3 (3-0-9) 

2103655 การพาความร้อน (Convection Heat Transfer) 3 (3-0-9) 

 

แขนงวชิาการควบคุม/พลศาสตร์/การผลติข้ันสูง  6 หน่วยกติ 

2103603* คณิตศาสตร์ส าหรับวศิวกรระบบควบคุม (Mathematic for Control Engineers) 3 (3-0-9) 

2103631 การควบคุมระบบพลวตั (Control of Dynamic Systems) 3 (3-0-9) 

 
 รายวชิาบังคบัเลือก 9 หน่วยกติ 

แขนงวชิากลศาสตร์ของแข็ง  9 หน่วยกติ 
(ให้เลือกเรียนจากรายวชิาดังต่อไปนี ้โดยต้องไม่ซ ้ากบัที่ได้เรียนไปแล้วในหมวดรายวิชาบังคับเฉพาะแขนงวิชา) 

2103510 กลศาสตร์ของวสัดุคอมโพสิท (Mechanics of Composite Materials) 3 (3-0-9) 

2103511 กลศาสตร์แบบต่อเน่ืองเบ้ืองตน้ (Introduction to Continuum Mechanics) 3 (3-0-9) 

2103540 การวเิคราะห์ความเสียหายและการตรวจสอบโดยไม่ท าลาย 
(Failure Analysis and Non-destructive Testing) 

3 (2-3-4) 

2103541 การเฝ้าตรวจและวเิคราะห์การสั่นสะเทือน  3 (2-3-4) 
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(Vibration Monitoring and Analysis) 

2103542 การตรวจสอบโดยวธีิการถ่ายภาพดว้ยรังสี (Radiographic Testing) 3 (2-3-4) 

2103543 การตรวจสอบดว้ยวธีิคล่ืนอลัตราโซนิก (Ultrasonic Testing) 3 (2-3-4) 

2103544 การตรวจสอบดว้ยวธีิกระแสไหลวน (Eddy Current Testing) 3 (2-3-4) 

2103545 การตรวจสอบดว้ยวธีิการทางพื้นผวิ (Surface Method Testing) 3 (2-3-4) 

2103570 เทคโนโลยกีารสร้างช้ินงานระดบัจุลภาค (Micro Fabrication Technology) 3 (3-0-9) 

2103571 ระบบเคร่ืองกลไฟฟ้าจุลภาคและนาโน  (Micro and Nano Electromechanical 
Systems (MEMS - NEMS)) 

3 (3-0-9) 

2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั (Measurement and Instrumentation) 3 (2-3-7) 

2103612 อีลาสติกซิตี (Elasticity) 3 (3-0-9) 

2103613 พลาสติกซิตี (Plasticity) 3 (3-0-9) 

2103614 กลศาสตร์แบบต่อเน่ือง (Continuum Mechanics) 3 (3-0-9) 

2103615 การสั่นสะเทือนทางกล (Mechanical Vibrations) 3 (3-0-9) 

2103616 การออกแบบช้ินส่วนซบัซอ้นทางกลท่ีเหมาะสม  
(Optimum Design of Complex Mechanical Elements) 

3 (3-0-9) 

2103618 ทฤษฎีของแผน่ (Theory of Plates) 3 (3-0-9) 

2103619 ทฤษฎีของเปลือก (Theory of Shells) 3 (3-0-9) 

2103620 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 1 (Theory of Elastic Stability I) 3 (3-0-9) 

2103621* หลกัการพลงังานส าหรับกลศาสตร์ของแขง็ (Energy Principles in Solid 
Mechanics) 

3 (3-0-9) 

2103622* การวเิคราะห์โครงสร้างคอมโพสิต (Analysis of Composite Structure) 3 (3-0-9) 

2103623* ความลา้ของโลหะ (Fatigue of Metals) 3 (3-0-9) 

2103625 วธีิไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง (Advanced Finite Element Method) 3 (3-0-9) 

2103626 การวเิคราะห์ความเคน้เน่ืองจากความร้อน (Thermal Stress Analysis) 3 (3-0-9) 

2103657 ไทรโบโลย ี(Tribology)   3 (3-0-9) 

2103701 เร่ืองคดัเฉพาะทางวศิวกรรมเคร่ืองกล  
(Selected Topics in Mechanical Engineering) 

 3 (3-0-9) 

2103720 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 2 (Theory of Elastic Stability II) 3 (3-0-9) 

2103721 กลศาสตร์การแตกหกั (Fracture Mechanics) 3 (3-0-9) 

                                                           
* รายวชิาเปิดใหม่ 
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แขนงวชิาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/ของไหล  9 หน่วยกติ 
(ให้เลือกเรียนจากรายวชิาดังต่อไปนี ้โดยต้องไม่ซ ้ากบัที่ได้เรียนไปแล้วในหมวดรายวิชาบังคับเฉพาะแขนงวิชา) 

2103552 กลศาสตร์ของไหลเชิงค านวณเบ้ืองตน้  
(An Introduction to Computational Fluid Mechanics) 

3 (3-0-9) 

2103555 การปล่อยไอเสียจากเคร่ืองยนตแ์ละการควบคุม  
(Engine Emissions and Control) 

3 (3-0-9) 

2103556 ความรู้เบ้ืองตน้เก่ียวกบัระบบควบคุมการจ่ายเช้ือเพลิงในรถยนต ์(Fundamental 
of Engine Fuel Control Systems) 

3 (3-0-9) 

2103558 การออกแบบท่อร่วมไอดีและระบบไอดี (Intake Manifold and Induction System 
Design) 

3 (3-0-9) 

2103560 สมรรถนะของเคร่ืองยนตก์๊าซเทอร์ไบน์ (Gas Turbine Performance) 3 (3-0-9) 

2103566 พลศาสตร์ของการไหลแบบอดัตวัได ้(Compressible Fluid Dynamics) 3 (3-0-9) 

2103567 การไหลท่ีมีความเคน้เฉือนแบบเทอร์บิวเลนท ์(Turbulent Shear Flows) 3 (3-0-9) 

2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั (Measurement and Instrumentation) 3 (2-3-7) 

2103604 วธีิเชิงเลขขั้นสูง (Advanced Numerical Methods) 3 (3-0-9) 

2103605 วธีิไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง (Advanced Finite Element Method) 3 (3-0-9) 

2103650 อุณหพลศาสตร์ขั้นสูงทางวศิวกรรม  
(Advanced Engineering Thermodynamics) 

3 (3-0-9) 

2103651 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง (Advanced Fluid Mechanics) 3 (3-0-9) 

2103652 ทฤษฎีการสันดาป (Combustion Theory) 3 (3-0-9) 

2103653 พลศาสตร์ของไหลดา้นต่างๆของกงัหนัลม 
(Fluid Dynamic Aspects of Wind Turbines) 

3 (3-0-9) 

2103654 การน าความร้อน (Conduction Heat Transfer) 3 (3-0-9) 

2103655 การพาความร้อน (Convection Heat Transfer) 3 (3-0-9) 

2103656 การแผรั่งสีความร้อน (Radiation Heat Transfer) 3 (3-0-9) 

2103658 การศึกษาขั้นสูงทางเคร่ืองยนตส์ันดาปภายใน  
(Advanced Internal Combustion Engine) 

3 (3-0-9) 

2103659 การใชป้ระโยชน์จากเช้ือเพลิงทดแทน (Utilization of Alternative Fuels) 3 (3-0-9) 

2103660 พื้นฐานของการไหลแบบป่ันป่วน  (Fundamentals of Turbulence) 3 (3-0-9) 

2103663 การท าความเยน็และการปรับอากาศขั้นสูง  
(Advanced Refrigeration and Air Conditioning) 

3 (3-0-9) 
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2103664 การออกแบบระบบทางความร้อน (Design of Thermal Systems) 3 (3-0-9) 

2103665 พลศาสตร์ของไหลเชิงค านวณขั้นสูง (Advanced Computational Fluid 
Dynamics) 

3 (3-0-9) 

2103666 ระเบียบวธีิไฟไนตเ์อลิเมนตเ์พื่อการค านวณพลศาสตร์ของไหล (Finite Element 
Method for Computational Fluid Dynamics) 

3 (3-0-9) 

   

แขนงวชิาการควบคุม/พลศาสตร์/การผลติข้ันสูง  9 หน่วยกติ 

2103510 กลศาสตร์ของวสัดุคอมโพสิท (Mechanics of Composite Materials) 3 (3-0-9) 

2103530 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 1 (Industrial Robots I) 3 (3-0-9) 

2103532 การน าคอมพิวเตอร์มาช่วยในการออกแบบและผลิต  
(Computer-Aided Design and Computer-Aided Manufacturing) 

3 (2-3-7) 

2103535 แมคคาทรอนิกส์ (Mechatronics) 3 (3-0-9) 

2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั (Measurement and Instrumentation) 3 (2-3-7) 

2103604 วธีิเชิงเลขขั้นสูง (Advanced Numerical Methods) 3 (3-0-9) 

2103615 การสั่นสะเทือนทางกล (Mechanical Vibrations) 3 (3-0-9) 

2103616 การออกแบบช้ินส่วนซบัซอ้นทางกลท่ีเหมาะสม  
(Optimum Design of Complex Mechanical Elements) 

3 (3-0-9) 

2103617 พลศาสตร์ชั้นสูง (Advanced Dynamics) 3 (3-0-9) 

2103625 วธีิไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง (Advanced Finite Element Method) 3 (3-0-9) 

2103630 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 2 (Industrial Robots II) 3 (3-0-9) 

2103632 ระบบควบคุมไม่เป็นเส้นตรงประยกุต ์(Applied Nonlinear Control) 3 (3-0-9) 

2103633 ระบบควบคุมออพติมลัประยุกต ์(Applied Optimal Control) 3 (3-0-9) 

2103634* แบบจ าลองและการจ าลองการเคล่ือนท่ีระบบพลศาสตร์ (Dynamic System 
Modeling and Simulation) 

3 (3-0-9) 

 

 รายวชิาเลือก  3  หน่วยกติ 
แขนงวชิากลศาสตร์ของแข็ง  3  หน่วยกติ 
แขนงวชิาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/ของไหล  ไม่มี 

แขนงวชิาการควบคุม/พลศาสตร์/การผลติข้ันสูง  3 หน่วยกติ 

                                                           
* รายวชิาเปิดใหม่ 
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2103510 กลศาสตร์ของวสัดุคอมโพสิท (Mechanics of Composite Materials) 3 (3-0-9) 

2103511 กลศาสตร์แบบต่อเน่ืองเบ้ืองตน้ (Introduction to Continuum Mechanics) 3 (3-0-9) 

2103530 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 1 (Industrial Robots I) 3 (3-0-9) 

2103532 การน าคอมพิวเตอร์มาช่วยในการออกแบบและผลิต  
(Computer-Aided Design and Computer-Aided Manufacturing) 

3 (2-3-7) 

2103535 แมคคาทรอนิกส์ (Mechatronics) 3 (3-0-9) 

2103540 การวเิคราะห์ความเสียหายและการตรวจสอบโดยไม่ท าลาย 
(Failure Analysis and Non-destructive Testing) 

3 (2-3-4) 

2103541 การเฝ้าตรวจและวเิคราะห์การสั่นสะเทือน  
(Vibration Monitoring and Analysis) 

3 (2-3-4) 

2103542 การตรวจสอบโดยวธีิการถ่ายภาพดว้ยรังสี (Radiographic Testing) 3 (2-3-4) 

2103543 การตรวจสอบดว้ยวธีิคล่ืนอลัตราโซนิก (Ultrasonic Testing) 3 (2-3-4) 

2103544 การตรวจสอบดว้ยวธีิกระแสไหลวน (Eddy Current Testing) 3 (2-3-4) 

2103545 การตรวจสอบดว้ยวธีิการทางพื้นผวิ (Surface Method Testing) 3 (2-3-4) 

2103552 กลศาสตร์ของไหลเชิงค านวณเบ้ืองตน้  
(An Introduction to Computational Fluid Mechanics) 

3 (3-0-9) 

2103555 การปล่อยไอเสียจากเคร่ืองยนตแ์ละการควบคุม  
(Engine Emissions and Control) 

3 (3-0-9) 

2103556 ความรู้เบ้ืองตน้เก่ียวกบัระบบควบคุมการจ่ายเช้ือเพลิงในเคร่ืองยนต ์
(Fundamental of Engine Fuel Control System) 

3 (3-0-9) 

2103558 การออกแบบท่อร่วมไอดีและระบบไอดี (Intake Manifold and Induction System 
Design) 

3 (3-0-9) 

2103560 สมรรถนะของเคร่ืองยนตก์๊าซเทอร์ไบน์ (Gas Turbine Performance) 3 (3-0-9) 

2103566 พลศาสตร์ของของไหลแบบอดัตวัได ้(Compressible Fluid Dynamics) 3 (3-0-9) 

2103567 การไหลท่ีมีความเคน้เฉือนแบบเทอร์บิวเลนท ์(Turbulent Shear Flows) 3 (3-0-9) 

2103570 เทคโนโลยกีารสร้างช้ินงานระดบัจุลภาค (Micro Fabrication Technology) 3 (3-0-9) 

2103571 ระบบเคร่ืองกลไฟฟ้าจุลภาคและนาโน  (Micro and Nano Electromechanical 
Systems (MEMS - NEMS)) 

3 (3-0-9) 

2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั (Measurement and Instrumentation) 3 (2-3-7) 

2103604 วธีิเชิงเลขขั้นสูง (Advanced Numerical Methods) 3 (3-0-9) 

2103612 อีลาสติกซิตี (Elasticity) 3 (3-0-9) 
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2103613 พลาสติกซิตี (Plasticity) 3 (3-0-9) 

2103614 กลศาสตร์แบบต่อเน่ือง (Continuum Mechanics) 3 (3-0-9) 

2103615 การสั่นสะเทือนทางกล (Mechanical Vibrations) 3 (3-0-9) 

2103616 การออกแบบช้ินส่วนซบัซอ้นทางกลท่ีเหมาะสม  
(Optimum Design of Complex Mechanical Elements) 

3 (3-0-9) 

2103617 พลศาสตร์ชั้นสูง (Advanced Dynamics) 3 (3-0-9) 

2103618 ทฤษฎีของแผน่ (Theory of Plates) 3 (3-0-9) 

2103619 ทฤษฎีของเปลือก (Theory of Shells) 3 (3-0-9) 

2103620 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 1 (Theory of Elastic Stability I) 3 (3-0-9) 

2103621* หลกัการพลงังานส าหรับกลศาสตร์ของแขง็ (Energy Principles in Solid 
Mechanics) 

3 (3-0-9) 

2103622* การวเิคราะห์โครงสร้างคอมโพสิต (Analysis of Composite Structure) 3 (3-0-9) 

2103623* ความลา้ของโลหะ (Fatigue of Metals) 3 (3-0-9) 

2103625 วธีิไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง (Advanced Finite Element Method) 3 (3-0-9) 

2103626 การวเิคราะห์ความเคน้เน่ืองจากความร้อน (Thermal Stress Analysis) 3 (3-0-9) 

2103630 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 2 (Industrial Robots II) 3 (3-0-9) 

2103631 การควบคุมระบบพลวตั (Control of Dynamic Systems) 3 (3-0-9) 

2103632 ระบบควบคุมไม่เป็นเส้นตรงประยกุต ์(Applied Nonlinear Control) 3 (3-0-9) 

2103633 ระบบควบคุมออพติมลัประยุกต ์(Applied Optimal Control) 3 (3-0-9) 

2103634* แบบจ าลองและการจ าลองการเคล่ือนท่ีระบบพลศาสตร์ (Dynamic System 
Modeling and Simulation) 

3 (3-0-9) 

2103650 อุณหพลศาสตร์ขั้นสูงทางวศิวกรรม  
(Advanced Engineering Thermodynamics) 

3 (3-0-9) 

2103651 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง (Advanced Fluid Mechanics) 3 (3-0-9) 

2103652 ทฤษฎีการสันดาป (Combustion Theory) 3 (3-0-9) 

2103653 พลศาสตร์ของไหลดา้นต่าง ๆ ของกงัหนัลม 
(Fluid Dynamic Aspects of Wind Turbines) 

3 (3-0-9) 

2103654 การน าความร้อน (Conduction Heat Transfer) 3 (3-0-9) 

2103655 การพาความร้อน (Convection Heat Transfer) 3 (3-0-9) 

                                                           
* รายวชิาเปิดใหม่ 
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2103656 การแผรั่งสีความร้อน (Radiation Heat Transfer) 3 (3-0-9) 

2103658 การศึกษาขั้นสูงทางเคร่ืองยนตส์ันดาปภายใน  
(Advanced Internal Combustion Engine) 

3 (3-0-9) 

2103659 การใชป้ระโยชน์จากเช้ือเพลิงทดแทน (Utilization of Alternative Fuels) 3 (3-0-9) 

2103660 พื้นฐานของการไหลแบบป่ันป่วน (Fundamentals of Turbulence) 3 (3-0-9) 

2103663 การท าความเยน็และการปรับอากาศขั้นสูง  
(Advanced Refrigeration and Air Conditioning) 

3 (3-0-9) 

2103664 การออกแบบระบบทางความร้อน (Design of Thermal Systems) 3 (3-0-9) 

2103665 พลศาสตร์ของไหลเชิงค านวณขั้นสูง (Advanced Computational Fluid 
Dynamics) 

3 (3-0-9) 

2103666 ระเบียบวธีิไฟไนตเ์อลิเมนตเ์พื่อการค านวณพลศาสตร์ของไหล (Finite Element 
Method for Computational Fluid Dynamics) 

3 (3-0-9) 

2103701 เร่ืองคดัเฉพาะทางวศิวกรรมเคร่ืองกล  
(Selected Topics in Mechanical Engineering) 

3 (3-0-9) 

2103720 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 2 (Theory of Elastic Stability II) 3 (3-0-9) 

2103721 กลศาสตร์การแตกหกั (Fracture Mechanics) 3 (3-0-9) 
นอกจากน้ีนิสิตสามารถเลือกเรียนรายวชิาอ่ืน ๆ ท่ีไม่ปรากฎในรายการดา้นบน ซ่ึงอาจจะมีการเปิดเพ่ิมไดใ้นอนาคต โดยตอ้ง
เป็นรายวชิาท่ีมีเลขรหสัในหลกัร้อยเป็นเลข 5, 6, 7 หรือ 8 เช่น 2103-5xx, 2103-6xx, 2103-7xx หรือ 2103-8xx เท่านั้น 

 

 วทิยานิพนธ์    

ส าหรับนิสิตแผน ก แบบ ก1 

2103816* วทิยานิพนธ์ (Thesis) 36  หน่วยกิต 

ส าหรับนิสิตแผน ก แบบ ก2 

2103813* วทิยานิพนธ์ (Thesis) 18  หน่วยกิต 
 

 
 
 
 

                                                           
* รายวชิาเปิดใหม่ 
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       3.1.4   แผนการศึกษา 
  แบบท่ี 1 (แผน ก 1) แบบท่ี 2 (แผน ก 2) 

ปีท่ี 1 ภาคการศึกษาท่ี 1 วทิยานิพนธ์ 15 หน่วยกิต รายวชิาบงัคบัเฉพาะแขนง/บงัคบัเลือก 
12 หน่วยกิต 

 ภาคการศึกษาท่ี 2 วทิยานิพนธ์ 15 หน่วยกิต/ 
สัมมนาวศิวกรรมเคร่ืองกล 

รายวชิาบงัคบัเลือก 6 หน่วยกิต/
วทิยานิพนธ์ 6 หน่วยกิต 

 ภาคฤดูร้อน วทิยานิพนธ์ 6 หน่วยกิต - 
ปีท่ี 2 ภาคการศึกษาท่ี 1 - วทิยานิพนธ์ 9 หน่วยกิต 

 ภาคการศึกษาท่ี 2 - วทิยานิพนธ์ 3 หน่วยกิต/ 
สัมมนาวศิวกรรมเคร่ืองกล 

 หมายเหตุ:  วชิาสัมมนาวศิวกรรมเคร่ืองกล นิสิตต้องเข้าร่วมกจิกรรมสัมมนาซ่ึงจะมีการจัดทุกภาค
การศึกษา แต่จะมีการประเมินผลในภาคการศึกษาสุดท้ายของนิสิต 

 
 3.1.5 ค าอธิบายรายวชิา (ภาคผนวก ก) 
 *3.1.6 เปรียบเทียบขอ้แตกต่างระหวา่งหลกัสูตรเดิมและหลกัสูตรปรับปรุง (ภาคผนวก ข) 
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3.2  คณาจารยใ์นหลกัสูตร 
  1. อาจารยป์ระจ าหลกัสูตร 
 

ล ำดบั 
ชื่อ-นำมสกลุ 

เลขประจ ำตวัประชำชน 

ต ำแหน่ง
ทำง

วิชำกำร 
คณุวฒิุ สำขำวิชำ 

จ ำนวนผลงำนทำงวิชำกำร 
(ย้อนหลงัไมเ่กิน 5 ปี) 

ภำระกำรสอน ชม./ปีกำรศกึษำ 

วิจยั ต ำรำ บทควำม 2555 2556 2557 2558 

1 ดร. กณุฑินี  มณีรัตน์ * 
3-1022-01310-25-8 

รศ. B.Eng. 
Ph.D. 

(Mechanical Eng.), Imperial College 
(Mechanical Eng.), Imperial College 

- - 14 12 12 12 12 

2 ดร. ปราโมทย ์ เดชะอ าไพ * 
3-7097-00028-75-3 

ศ. วศ.บ. 
M.Eng. 

 
Ph.D. 

(อุตสาหการ) มหาวทิยาลยัขอนแก่น 
(Mechanical Eng.), Youngstown State 
Univ 
(Engineering Mechanics), Old 
Dominion Univ 

1 3 32 15 15 15 15 

3 ดร. ไพโรจน์ สิงหถนดักิจ * 
3-1011-00413-62-0 

รศ. วศ.บ. 
M.S.M.E 

Ph.D. 

(เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
(Mechanical Eng.) U of Washington 
(Mechanical Eng.) U of Washington 

1 - 7 11 11 11 11 

4 ดร.นภดนยั อาชวาคม 
3-1017-01050-70-0 

ผศ. วศ.บ. 
M.S. 

 
Ph.D. 

 

(เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
(Mechanical Eng.), Univ. of California, 
Berkeley, U.S.A. 
(Mechanical Eng.), Univ. of California, 
Berkeley, U.S.A. 

1 - 12 18 18 18 18 
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5 ดร. ชนตัต ์รัตนสุมาวงศ ์
3-1014-01184-32-8 

ผศ. วศ.บ. 
วศ.ม. 
Ph.D. 

 

(เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
(เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
(Mechanical Eng.), Tokyo Institute of 
Technology, Japan  

2 - 10 11 11 11 11 

6 ดร. บุญชยั เลิศนุวฒัน ์
3-1012-01271-97-9 

ผศ. วศ.บ. 
วศ.ม. 

D.Eng. 

 (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
 (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
(Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo,  
Japan  

- - 4 9 9 9 9 

 

* อาจารยผ์ูรั้บผดิชอบหลกัสูตร 
2. อาจารยผ์ูส้อน (อาจารยป์ระจ า) 

 

ล าดบั ช่ือ – นามสกลุ เลขประจ าตวับตัรประชาชน ต าแหน่ง คุณวฒิุการศึกษา 
1 ปราโมทย ์ เดชะอ าไพ 3-7097-00028-75-3 ศ.ดร. วศ.บ. (อุตสาหการ) มหาวทิยาลยัขอนแก่น 

M.Eng. (Mechanical Eng.), Youngstown State Univ., Ohio, U.S.A. 
Ph.D. (Engineering Mechanics), Old Dominion Univ., Virginia, U.S.A. 

2 สมศกัด์ิ  ไชยะภินนัท ์ 3-1009-01603-72-8 ศ.ดร. 
 

วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S. (Mechanical Eng.), Oregon State, U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Oregon State, U.S.A. 

3 วบูิลย ์ แสงวรีะพนัธ์ุศิริ 3-1008-00043-08-5 ศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S.M.E (Mechanical Eng.), Georgia Institute of Technology, U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Georgia Institute of Technology, U.S.A. 

4 วทิยา  ยงเจริญ 3-1017-00049-60-1 รศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.Eng. (Mechanical Eng.), Iowa State Univ., U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Iowa State Univ., U.S.A. 
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5 พงษธ์ร  จรัญญากรณ์ 3-1009-03201-39-2 รศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
วศ.ม. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Univ. of Miami, U.S.A. 

6 ชยัโรจน์  คุณพนิชกิจ 4-1009-00053-86-2 รศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S. (Mechanical Eng.), Univ. of Wisconsin, Madison, U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Univ. of Wisconsin, Madison, U.S.A. 

7 ฐิติมา  จินตนาวนั 3-1009-05669-45-6 รศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S. (Mechanical Eng.), Univ. of Melbourne, Australia 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Univ. of Washington, U.S.A. 

8 คณิต  วฒันวเิชียร 3-1014-00660-65-7 รศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Univ. of Melbourne, Australia. 

9 ไพโรจน์  สิงหถนดักิจ 3-1011-00413-62-0 รศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S.M.E. (Mechanical Eng.), Univ. of Washington, U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Univ. of Washington, U.S.A. 

10 อศิ  บุญจิตราดุลย ์ 3-1017-00938-39-1 รศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S.M.E. (Mechanical Eng.), Stanford Univ., U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Univ. of California, Irvine, U.S.A. 

11 รัชทิน  จนัทร์เจริญ 3-3099-01176-55-9 รศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล)  จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.Eng. (Mechanical Eng.), Oregon State, U.S.A. 
วศ.ด. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 

12 กณุฑินี  มณีรัตน์ 3-1022-01310-25-8 รศ.ดร. B.Eng. (Mechanical Eng.), Imperial College, University of London, U.K. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Imperial College, University of London, U.K. 

13 ตุลย ์ มณีวฒันา 3-1014-00749-24-1 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.Eng. (Ocean Eng.), Stevens Institute of Technology, U.S.A. 
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Ph.D. (Ocean Eng.), Stevens Institute of Technology, U.S.A. 
14 สุวทิย ์ บุณยวานิชกลุ 3-1020-01323-28-3 ผศ. วศ.บ. (เกษตร) มหาวทิยาลยัขอนแก่น 

M.Eng. (Agricultural Machinery Management), Asian Institute of 
Technology, Thailand 

15 ม่ิงศกัด์ิ  ตั้งตระกลู 3-1006-02311-37-7 ผศ. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S. (Mechanical Eng.), Purdue Univ., U.S.A. 

16 ฉตัรชยั  หงษอ์ุเทน 3-7399-00337-29-6 ผศ. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
Diplom- Ingenieur (Mechanical Eng.), 
Technische Universitaet Braunschweig, Germany 

17 พิชยั  ลีละพฒันะ 3-1016-00652-42-9 ผศ. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.Sc. (Heat Transfer), Imperial college of Science & Technology, Univ. 
of London, U.K. 

18 ธญัยธรณ์ เมฆอมัพรพงศ ์ 3-1005-00309-47-1 ผศ. B.Eng. (Mechanical Eng.), Univ. of Canterbury, New Zealand 
M.Eng. (Mechanical Eng.), Univ. of Canterbury, New Zealand 

19 สมพงษ ์ พทุธิวสุิทธิศกัด์ิ
  

3-1009-01739-87-5 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.Sc. (Mechanical Eng.), Imperial College, Univ. of London, U.K. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Imperial College, Univ. of London, U.K. 

20 จิรพงศ ์ กสิวทิยอ์  านวย 3-7699-00123-37-7 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
วศ.ม. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
D.Eng. (Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 

21 วทิยา  วณัณสุโภประสิทธ์ิ 5-1012-99076-68-8 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) สถาบนัเทคโนโลยพีระจอมเกลา้เจา้คุณทหารลาดกระบงั 
M.Sc. (Mechanical Eng.), Northwestern Univ., U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Northwestern Univ., U.S.A. 
Post Doc. (Mechanical Eng.), Northwestern Univ., U.S.A. 
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22 สณัหพศ จนัทรานุวฒัน์ 3-1009-00159-71-9 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S. (Mechanical Eng.), Univ. of Michigan, U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Univ. of Michigan, U.S.A 

23 จิตติน  แตงเท่ียง 3-1201-00709-81-1 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S. (Mechanical Eng.), Univ. of Washington, U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Pennsylvania State Univ., U.S.A. 

24 บุญชยั  เลิศนุวฒัน ์ 3-1012-01271-97-9 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
วศ.ม. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
D.Eng. (Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 

25 องัคีร์  ศรีภคากร 3-1012-02317-84-1 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S. (Mechanical Eng.), Oregon State Univ., U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Univ. of Washington, U.S.A. 

26 นิพนธ์  วรรณโสภาคย ์ 3-1014-02180-63-6 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
วศ.ม. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
วศ.ด. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 

27 นภดนยั  อาชวาคม 3-1017-01050-70-0 ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S. (Mechanical Eng.), Univ. of California, Berkeley, U.S.A. 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Univ. of California, Berkeley, U.S.A. 

28 เชิดพนัธ์  วทูิราภรณ์ 3-1014-01984-94-4 อ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
S.M. (NA/ME), M.I.T., U.S.A. 
Ph.D. (NA/ME), M.I.T., U.S.A. 

29 วรีะยทุธ  ศรีธุระวานิช 3-1009-03670-30-9 อ.ดร. B.Eng. (Mechanical Engineering), Nagoya University, Japan 
M.Eng. (Micro System Engineering), Nagoya University, Japan 
Ph.D. (Mechanical Engineering), University of California, Los Angeles, 
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USA 
30 ชญัญาพนัธ์  วรุิฬห์ศรี 3-1020-02216-76-6 อ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 

วศ.ม. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
D.Eng. (Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 

31 ไพรัช  ตั้งพรประเสริฐ 3-7098-00237-84-2 อ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
วศ.ม. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
D.Eng. (Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 

32 นกัสิทธ์  นุ่มวงษ ์ 3-1005-01108-40-1 อ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.Eng. (Mechanical Eng.), Tokyo Univ. of Agriculture and Technology, 
Japan 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Tokyo Univ. of Agriculture and Technology, 
Japan 

33 ธญัญารัตน์  สิงหนาท 3-6699-00177-05-2 อ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.Eng. (Mechanical Eng.), Univ. of Tokyo, Japan 
Ph.D. (Aeronautics and Astronautics), Univ. of Tokyo, Japan 

34 ชนตัต ์ รัตนสุมาวงศ ์ 3-1014-01184-32-8 อ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
วศ.ม. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
Ph.D. (Mechanical Eng.), Tokyo Institute of Technology, Japan 

35 พงศแ์สน  พิทกัษว์ชัระ 3-1012-02835-34-5 อ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S.M.E. (Mechanical Engineering), Georgia Institue of Technology, 
USA 
Ph.D. (Mechanical Engineering), University of Tokyo, Japan 

36 ตะวนั  ปภาพจน ์ 3-1014-00433-37-5 อ. B.S. (Mechanical Eng. and Economics) Duke Univ., U.S.A. 
M.S. (Mechanical Eng.), Univ. of Illinois, U.S.A. 
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3. อาจารยผ์ูส้อน (อาจารยพ์ิเศษ) 
ล าดบั ช่ือ – นามสกลุ ต าแหน่ง คุณวฒิุการศึกษา 

1 ทว ีเวชพฤติ ศาสตราภิชาน วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
M.S.M.E., University of Illinois at Urbana-Champaign, USA 

2 สถาพร สุปรีชากร ศาสตราภิชาน วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
3 วริทธ์ิ อ๊ึงภากรณ์ ศาสตราจารย ์กิตติคุณ ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 

M.S.M.E. (Mechanical Engineering), Georgia Institute of Technology, USA 
Ph.D. (Mechanical Engineering), Georgia Institute of Technology, USA 

4 ก่อเกียรติ บุญชูกศุล ผศ.ดร. วศ.บ. (เคร่ืองกล) จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
D.Ing, École Nationale de Mécanique et d'Aérotechnique, Poitiers, France 

5 สุรินทร์ พงศศุ์ภสมิทธ์ ศาสตราภิชาน ดร. วศ.บ. (เกษตร) มหาวทิยาลยัขอนแก่น 
M.E. (Agricultural Systems Engineering and Management), AIT, Thailand 
D.Agr.(Agricultural Engineering), Kyushu University, Japan 
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4. องค์ประกอบเกีย่วกบัประสบการณ์ภาคสนาม (การฝึกงาน หรือสหกจิศึกษา) (ถ้ามี) 
  ไม่มี 
 4.1 มาตรฐานผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม  
  ไม่มี 

4.2 ช่วงเวลา  
  ไม่มี 

4.3 การจดัเวลาและตารางสอน 
  ไม่มี 
5. ข้อก าหนดเกี่ยวกบัการท าโครงงานหรืองานวจัิย (วทิยานิพนธ์) 

5.1 ค าอธิบายโดยยอ่   
หวัขอ้วทิยานิพนธ์ตอ้งเป็นหวัขอ้ท่ีนิสิตและอาจารยท่ี์ปรึกษามีความสนใจร่วมกนั และมีความเก่ียวขอ้งกบั

งานทางดา้นวศิวกรรมเคร่ืองกล ซ่ึงไดแ้ก่งานทางดา้นกลศาสตร์ของแขง็ งานทางดา้นพลงังาน/อุณหพลศาสตร์/ของ
ไหล งานทางดา้นพลศาสตร์/การควบคุม หรือหลายดา้นรวมกนั โดยนิสิตตอ้งท าวิทยานิพนธ์ภายใตก้ารแนะน าของ
อาจารยท่ี์ปรึกษา และตอ้งสอบเพื่อขออนุมติัหัวขอ้โครงร่างวิทยานิพนธ์และสอบวิทยานิพนธ์ภายใตก้ารประเมิน
ของคณะกรรมการสอบวทิยานิพนธ์ภายในระยะเวลาท่ีมหาวทิยาลยัก าหนดอยา่งเคร่งครัด 

5.2 มาตรฐานผลการเรียนรู้  
 1.  นิสิตสามารถระบุปัญหา และเลือกวธีิในการแกปั้ญหาในงานวทิยานิพนธ์ได ้(Able to identify 
and formulate problem) 
 2. นิสิตสามารถสืบคน้ขอ้มูลประกอบการท าวทิยานิพนธ์ รวมถึงแยกประเภทขอ้มูล และแหล่งท่ีมา
ของขอ้มูลไดอ้ยา่งเหมาะสม (Able to review literature and collect information needed) 
 3.  นิสิตสามารถพฒันาโมเดลส าหรับน ามาใชแ้กปั้ญหา หรือสามารถออกแบบการทดลองส าหรับ
เก็บขอ้มูลเพื่อน ามาวเิคราะห์ต่อไปได ้(Able to model, solve, or design experiment) 
 4.  นิสิตสามารถตรวจสอบความสมเหตุสมผลและวเิคราะห์ผลลพัธ์ได ้(Able to validate and 
analyze the result) 
 5.  นิสิตสามารถส่ือสารผา่นงานเขียนได ้(Able to communicate by writing) 

          6.  นิสิตสามารถน าเสนองานใหผู้อ่ื้นเขา้ใจได ้(Able to communicate with formal and informal oral 
presentation) 

5.3   ช่วงเวลา 
  นิสิตสามารถเร่ิมท างานวิทยานิพนธ์ได้ตั้ งแต่ภาคการศึกษาแรกท่ีเข้าศึกษา แต่ต้องด าเนินการตาม
ขอ้ก าหนดอ่ืน ๆ ของมหาวิทยาลยั เช่น นิสิตตอ้งด าเนินการเพื่อสอบของอนุมติัโครงร่างวิทยานิพนธ์ภายใน 2 ปี
การศึกษานบัแต่ภาคการศึกษาแรกท่ีเขา้ศึกษา เป็นตน้ 
 5.4 จ านวนหน่วยกิต 
  จ านวน 36 หน่วยกิต ส าหรับแผน ก แบบ ก1 และ 18 หน่วยกิต ส าหรับแผน ก แบบ ก2 
 



30 
 

 5.5 การเตรียมการ 
  มีการจดัปฐมนิเทศ และน าเสนอภาพรวมของงานวิจยัในภาควิชาฯ ให้นิสิตเขา้ใหม่ไดรั้บทราบถึงงานวิจยั
ของอาจารยแ์ต่ละท่าน เพื่อให้นิสิตสามารถเข้าไปติดต่อขอหัวข้อวิทยานิพนธ์ และเร่ิมท างานวิจยัได้ด้วยความ
รวดเร็ว ส่วนในภาคการศึกษาท่ี 2 นิสิตจะไดเ้ขา้เรียนวิชาสัมมนา ซ่ึงจะแนะน าขั้นตอนในการท างานวิจยัเบ้ืองตน้ 
และรับฟังประสบการณ์การท าวิจยั จากอาจารยบ์างท่านท่ีไดรั้บเชิญใหเ้ขา้มาบรรยาย รวมถึงมีการให้ขอ้มูลข่าวสาร
ท่ีเก่ียวขอ้งทางเวปไซต ์และจดัการปรับปรุงใหท้นัสมยั 

5.6 กระบวนการประเมินผล 
  ประเมินผลจากการน าเสนอความก้าวหน้าในการท างานวิทยานิพนธ์เป็นระยะ ๆ ของนิสิต (ผ่านการจดั
สัมมนา) และประเมินจากตวัเล่มวิทยานิพนธ์ท่ีนิสิตเขียน และจดัให้มีการสอบการน าเสนอท่ีมีจ านวนอาจารยส์อบ
ไม่ต ่ากวา่จ านวนท่ีก าหนดไวใ้นขอ้บงัคบัจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยัวา่ดว้ยการศึกษาในระดบับณัฑิตศึกษา พ.ศ. 2551 
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หมวดที ่4. ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนและการประเมนิผล 
1. การพฒันาคุณลกัษณะพเิศษของนิสิต 

 
คุณลกัษณะพเิศษ กลยุทธ์หรือกจิกรรมของนิสิต 

1. ทกัษะในการส่ือสาร/ทกัษะทางดา้นภาษาองักฤษ - การน าเสนอผลงานหนา้ชั้น 
- การน าเสนอในวชิาสัมมนา 
- การเสนอผลงานในการประชุมวชิาการ 
- การเรียนดว้ยเอกสารประกอบการสอนภาษาองักฤษ 

2. ทกัษะในการด าเนินการวจิยั แกปั้ญหา วเิคราะห์และ
สังเคราะห์ 

- การสอนแบบสัมมนา 
- การเรียนในหมวดวิชาบงัคบัเลือกซ่ึงตอ้งฝึกฝนทกัษะ
การท าความเข้าใจปัญหา การคิดวิเคราะห์ และการท า
โครงการ 
- การท าวทิยานิพนธ์ 

3. ทกัษะในการบูรณาการความรู้เพื่อแกไ้ขปัญหาทาง
วศิวกรรมเคร่ืองกล 

- การเรียนในหมวดวิชาบงัคบัเลือกซ่ึงตอ้งฝึกฝนทกัษะ
การท าโครงการ 
- การท าวทิยานิพนธ์ 

4. มีคุณธรรมท่ีเป็นท่ียอมรับของสังคม - การเรียนในรายวิชาสัมมนา ซ่ึงมีการสอนแทรกสอด
เร่ืองคุณธรรม เช่น ความซ่ือสัตย์สุจริตในการท าวิจัย 
การไม่ลอกผลงานของผูอ่ื้น 
- กิจกรรมนอกหลกัสูตรท่ีช่วยเสริมสร้างคุณธรรม เช่น 
กิจกรรมทางศาสนา ท าบุญ 
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2. การพฒันาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน (ผลการเรียนรู้ตามคณะวศิวฯ) 
ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนทีใ่ช้พฒันาการเรียนรู้ กลยุทธ์การประเมนิผลการเรียนรู้ 

1. มอีงค์ความรู้ทางด้านคณติศาสตร์และ
วศิวกรรมเคร่ืองกลในแขนงวชิา 

      -    การสอนแบบบรรยาย   
      -    การสอนโดยใชโ้ครงการเป็นฐาน 

      -   การประเมินการบา้น 
      -   การสอบขอ้เขียน 
      -   การประเมินโครงการ 

2. สามารถประยุกต์ใช้องค์ความรู้ทางวศิวกรรมเคร่ือง 
กลในแขนงวชิา 

      -    การสอนแบบบรรยาย   
      -    การสอนโดยใชโ้ครงการเป็นฐาน 
      -    การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดย 
            อาจารยท่ี์ปรึกษา  

      -   การประเมินการบา้น 
      -   การสอบขอ้เขียน 
      -   การสอบโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
      -   การสอบวทิยานิพนธ์ 

3. สามารถวเิคราะห์ปัญหาทางวศิวกรรมเคร่ืองกลใน
แขนงวชิา 

      -    การสอนแบบบรรยาย   
      -    การสอนโดยใชโ้ครงการเป็นฐาน 
      -    การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดยอาจารย ์ 
           ท่ีปรึกษา                

      -   การประเมินการบา้น 
      -   การสอบขอ้เขียน 
      -   การประเมินโครงการ 
      -   การสอบโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
      -   การสอบวทิยานิพนธ์ 

4. สามารถออกแบบและพฒันาทางแก้ปัญหาทาง
วศิวกรรมเคร่ืองกลในแขนงวชิา 

      -    การสอนโดยใชโ้ครงการเป็นฐาน 
      -    การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดย 
            อาจารยท่ี์ปรึกษา                       

      -   การประเมินโครงการ 
      -   การสอบโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
      -   การสอบวทิยานิพนธ ์

5. สามารถตรวจสอบ/สืบค้นข้อเทจ็จริง       -    การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดยอาจารย ์
           ท่ีปรึกษา                   

      -   การสอบโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
      -   การสอบวทิยานิพนธ์ 

6. สามารถใช้เคร่ืองมือทนัสมยั       -    การสอนแบบบรรยายท่ีมีการใหง้านท่ีตอ้งใชซ้อฟท ์  
            แวร์   
      -    การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดยอาจารย ์
           ท่ีปรึกษา                        

      -   การประเมินการบา้น 
      -   การสอบโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
      -   การสอบวทิยานิพนธ์ 
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7. สามารถท างานด้วยตนเองและท างานเป็นทมี       -    การท าวจิยัร่วมกบันิสิตอ่ืนในหอ้งปฏิบติัการวจิยั 
      -     การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดยอาจารย ์
           ท่ีปรึกษา     

      -   การสอบโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
      -   การสอบวทิยานิพนธ์ 
 

8. สามารถตดิต่อ ส่ือสาร        -    การสอนแบบสมัมนา 
      -    การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดยอาจารย ์
           ท่ีปรึกษา     

      -    การประเมินการน าเสนอความคืบหนา้ผลงานแบบ 
            ปากเปล่า    
      -   การสอบโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
      -   การสอบวทิยานิพนธ์ 

9. ตระหนักและรับผดิชอบถึงผลการปฏบิัตงิานของ
วศิวกรต่อสังคม 

      -    การสอนแบบสมัมนา 
      

 

- การประเมินการน าเสนอความคืบหนา้ผลงานแบบปาก 
      เปล่า    
- การประเมินผลงานวจิยั 

10. มจีริยธรรม       -    การสอนแบบสมัมนา 
     -    การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดยอาจารย ์
          ท่ีปรึกษา           

- การประเมินการน าเสนอความคืบหนา้ผลงานแบบปาก 
     เปล่า    
- การประเมินผลงานวจิยั        

      -   การสอบโครงร่างวทิยานิพนธ์ 
      -    การสอบวทิยานิพนธ์ 

11. ตระหนักและ/หรือสามารถท างานโดยค านึงถึง
ส่ิงแวดล้อม ความยัง่ยืน และเศรษฐกจิพอเพยีง 

   -     การสอนแบบสมัมนา 
 

        -  การประเมินการน าเสนอผลงานวจิยัโดยค านึงถึง
ประเด็นดา้นส่ิงแวดลอ้ม ความยัง่ยนื และเศรษฐกิจพอเพียง 

12. ตระหนักและ/หรือสามารถจดัการความเส่ียง และ
การลงทุน 

    -    การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดยอาจารย ์
         ท่ีปรึกษา                          

       -   การประเมินการน าเสนอโครงร่างวทิยานิพนธ์และการ
สอบวทิยานิพนธ์โดยค านึงถึงการจดัการความเส่ียงและการ
ลงทุน 

13. ตระหนักและ/หรือสามารถเรียนรู้ตลอดชีพ     -    การควบคุมดูแลการท าวทิยานิพนธ์โดยอาจารย ์
         ท่ีปรึกษา                         

       -   การประเมินการน าเสนอโครงร่างวทิยานิพนธ์และการ
สอบวทิยานิพนธ์โดยแสดงถึงความสามารถในการท าปริทศั
วรรณกรรม 
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3. แผนทีแ่สดงการกระจายความรับผดิชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลกัสูตรสู่รายวิชา(Curriculum Mapping) 
   ความรับผดิชอบหลกัของรายวชิา           ความรับผดิชอบรองของรายวชิา 
 

ส าหรับแผน ก1 

รหัสวชิา 
1. มอีงค์ความรู้ 2. สามารถ

ประยุกต์ใช้องค์
ความรู้ 

3. สามารถ
วเิคราะห์ปัญหา 

4. การออกแบบ 
และพฒันาทาง
แก้ปัญหา 

5. การตรวจสอบ / 
สืบค้นข้อเทจ็จริง 

6. การใช้
เคร่ืองมือ
ทนัสมยั 

7. การท างานด้วย
ตนเอง หรือการ
ท างานเป็นทมี 

8. การตดิต่อ 
ส่ือสาร 

9. วศิวกร 
และสังคม 

10. จริยธรรม 11. ส่ิงแวดล้อม 
ความยัง่ยืน และ
เศรษฐกจิพอเพยีง 

12. การจัดการ
ความเส่ียง และ
การลงทุน 

13. การเรียนรู้
ตลอดชีพ 

2103790              

2103816              

 

ส าหรับแผน ก2 
แขนงวชิากลศาสตร์ของแข็ง 

รหัสวชิา 
1. มอีงค์ความรู้ 2. สามารถ

ประยุกต์ใช้องค์
ความรู้ 

3. สามารถ
วเิคราะห์ปัญหา 

4. การออกแบบ 
และพฒันาทาง
แก้ปัญหา 

5. การตรวจสอบ / 
สืบค้นข้อเทจ็จริง 

6. การใช้
เคร่ืองมือ
ทนัสมยั 

7. การท างานด้วย
ตนเอง หรือการ
ท างานเป็นทมี 

8. การตดิต่อ 
ส่ือสาร 

9. วศิวกร 
และสังคม 

10. จริยธรรม 11. ส่ิงแวดล้อม 
ความยัง่ยืน และ
เศรษฐกจิพอเพยีง 

12. การจัดการ
ความเส่ียง และ
การลงทุน 

13. การเรียนรู้
ตลอดชีพ 

รายวชิาบงัคบัเฉพาะ 

2103601              

2103612              

2103614              

รายวชิาบงัคบัเลือก 
2103510              

2103511              

2103540              
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2103541              

2103542              

2103543              

2103544              

2103545              

2103570              

2103571              

2103602              

2103612              

2103613              

2103614              

2103615              

2103616              

2103618              

2103619              

2103620              

2103622              

2103623              

2103625              

2103626              

2103657              

2103701              

2103720              
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2103721              

รายวชิาเลือก 
2103510              

2103511              

2103530              

2103532              

2103535              

2103540              

2103541              

2103542              

2103543              

2103544              

2103545              

2103552              

2103555              

2103556              

2103558              

2103560              

2103566              

2103567              

2103570              

2103571              

2103602              
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2103604              

2103612              

2103613              

2103614              

2103615              

2103616              

2103617              

2103618              

2103619              

2103620              

2103621              

2103622              

2103623              

2103625              

2103626              

2103630              

2103631              

2103632              

2103633              

2103634              

2103650              

2103651              

2103652              
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2103653              

2103654              

2103655              

2103656              

2103658              

2103659              

2103660              

2103663              

2103664              

2103665              

2103666              

2103701              

2103720              

2103721              

รายวชิาบงัคบัท่ีไม่นบัหน่วยกิต 
2103790              

วทิยานิพนธ์ 
2103813              
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แขนงวชิาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/ของไหล 

รหัสวชิา 
1. มอีงค์ความรู้ 2. สามารถ

ประยุกต์ใช้องค์
ความรู้ 

3. สามารถ
วเิคราะห์ปัญหา 

4. การออกแบบ 
และพฒันาทาง
แก้ปัญหา 

5. การตรวจสอบ / 
สืบค้นข้อเทจ็จริง 

6. การใช้
เคร่ืองมือ
ทนัสมยั 

7. การท างานด้วย
ตนเอง หรือการ
ท างานเป็นทมี 

8. การตดิต่อ 
ส่ือสาร 

9. วศิวกร 
และสังคม 

10. จริยธรรม 11. ส่ิงแวดล้อม 
ความยัง่ยืน และ
เศรษฐกจิพอเพยีง 

12. การจัดการ
ความเส่ียง และ
การลงทุน 

13. การเรียนรู้
ตลอดชีพ 

รายวชิาบงัคบัเฉพาะ 
2103601              

2103602              

2103650              

2103651              

2103652              

2103655              

รายวชิาบงัคบัเลือก 
2103552              

2103555              

2103556              

2103558              

2103560              

2103566              

2103567              

2103602              

2103604              

2103605              

2103650              
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2103651              

2103652              

2103653              

2103654              

2103655              

2103656              

2103658              

2103659              

2103660              

2103663              

2103664              

2103665              

2103666              

รายวชิาบงัคบัท่ีไม่นบัหน่วยกิต 
2103790              

วทิยานิพนธ์ 
2103813              
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แขนงวชิาควบคุม/พลศาสตร์/การผลติข้ันสูง 

รหัสวชิา 
1. มอีงค์ความรู้ 2. สามารถ

ประยุกต์ใช้องค์
ความรู้ 

3. สามารถ
วเิคราะห์ปัญหา 

4. การออกแบบ 
และพฒันาทาง
แก้ปัญหา 

5. การตรวจสอบ / 
สืบค้นข้อเทจ็จริง 

6. การใช้
เคร่ืองมือ
ทนัสมยั 

7. การท างานด้วย
ตนเอง หรือการ
ท างานเป็นทมี 

8. การตดิต่อ 
ส่ือสาร 

9. วศิวกร 
และสังคม 

10. จริยธรรม 11. ส่ิงแวดล้อม 
ความยัง่ยืน และ
เศรษฐกจิพอเพยีง 

12. การจัดการ
ความเส่ียง และ
การลงทุน 

13. การเรียนรู้
ตลอดชีพ 

รายวชิาบงัคบัเฉพาะ 
2103603              

2103631              

รายวชิาบงัคบัเลือก 
2103510              

2103530              

2103532              

2103535              

2103602              

2103604              

2103615              

2103616              

2103617              

2103625              

2103630              

2103632              

2103633              

2103634              

รายวชิาเลือก 
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2103510              

2103511              

2103530              

2103532              

2103535              

2103540              

2103541              

2103542              

2103543              

2103544              

2103545              

2103552              

2103555              

2103556              

2103558              

2103560              

2103566              

2103567              

2103570              

2103571              

2103602              

2103604              

2103612              
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2103613              

2103614              

2103615              

2103616              

2103617              

2103618              

2103619              

2103620              

2103621              

2103622              

2103623              

2103625              

2103626              

2103630              

2103631              

2103632              

2103633              

2103634              

2103650              

2103651              

2103652              

2103653              

2103654              
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2103655              

2103656              

2103658              

2103659              

2103660              

2103663              

2103664              

2103665              

2103666              

2103701              

2103720              

2103721              

รายวชิาบงัคบัท่ีไม่นบัหน่วยกิต 

2103790              

วทิยานิพนธ์ 

2103813              
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หมวดที ่5. หลกัเกณฑ์ในการประเมนิผลนิสิต 
1. กฎระเบียบหรือหลกัเกณฑ์ในการให้ระดับคะแนน (เกรด) 
 การประเมินผลรายวิชาใช้สัญลักษณ์ A B+ B C+ C D+ D และ F หรือใช้สัญลักษณ์ S หรือ U ส่วน
วทิยานิพนธ์ใช ้ดีมาก ดี ผา่น และตก 

   
2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธ์ิของนิสิต 
           การสอบทวนมาตรฐานผลสัมฤทธ์ิของการเรียนรู้ตามมาตรฐานผลการเรียนรู้แต่ละรายวิชานั้นอาจารย์
ผูรั้บผิดชอบการสอนในแต่ละรายวิชาจะด าเนินการตามรายละเอียดท่ีก าหนดไวใ้นแบบประมวลรายวิชา (Course 
Syllabus) นิสิตจะไดรั้บเอกสารในชัว่โมงแรกของชั้นเรียน และสามารถคน้หาทางอินเตอร์เนทไดจ้ากระบบขอ้มูล
การเรียนการสอนของทางมหาวทิยาลยั        
     
3. เกณฑ์การส าเร็จการศึกษาตามหลกัสูตร 
   แผน ก แบบ ก1 
    เสนอวทิยานิพนธ์ และสอบผา่นการสอบปากเปล่า 
    การเผยแพร่วทิยานิพนธ์   
     ผลงานวทิยานิพนธ์หรือส่วนหน่ึงของผลงานวิทยานิพนธ์ตอ้งไดรั้บการตีพิมพ ์หรือยอมรับให้

ตีพิมพใ์นวารสารหรือส่ิงพิมพท์างวิชาการหรือเสนอต่อท่ีประชุมวชิาการท่ีมีรายงานการประชุม (Proceedings) 
    เกณฑอ่ื์นๆ ..........ไดรั้บผลการประเมิน S ในรายวชิาสัมมนาวศิวกรรมเคร่ืองกล 
   แผน ก แบบ ก2 
    ไดร้ะดบัคะแนนเฉล่ียสะสมไม่ต ่ากวา่ 3.00 (จากระบบ 4 ระดบัคะแนน)  
    เสนอวทิยานิพนธ์ และสอบผา่นการสอบปากเปล่า 
    การเผยแพร่วทิยานิพนธ์    
     ผลงานวิทยานิพนธ์หรือส่วนหน่ึงของผลงานวิทยานิพนธ์ตอ้งไดรั้บการตีพิมพ ์หรือยอมรับ

ให้ตีพิมพใ์นวารสารหรือส่ิงพิมพท์างวิชาการหรือเสนอต่อท่ีประชุมวิชาการท่ีมีรายงานการประชุม
(Proceedings) 

    เกณฑอ่ื์นๆ ..........ไดรั้บผลการประเมิน S ในรายวชิาสัมมนาวศิวกรรมเคร่ืองกล 
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หมวดที ่6. การพฒันาคณาจารย์ 
1. การเตรียมการส าหรับอาจารย์ใหม่ 

 มหาวิทยาลยัไดก้ าหนดวิสัยทศัน์จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลยัเป็นแหล่งความรู้และแหล่งอา้งอิงของแผน่ดิน 
เป็นผูน้ าทางปัญญา เพื่อการพฒันาท่ีย ัง่ยืน โดยมีพนัธกิจท่ีส าคญัประการหน่ึงคือ การสร้างบณัฑิตท่ีมีความรู้และ
ทกัษะ ท่ีไดม้าตรฐานในระดบันานาชาติและเหมาะสมกบัสังคม และการเสริมสร้างนิสิตให้เป็นบณัฑิตท่ีสามารถ
ครองตนอยา่ง มีคุณธรรมและเป็นผูน้ าสังคมได ้และเพื่อให้มหาวทิยาลยัสามารถด ารงความเป็นมหาวิทยาลยัอนัดบั
หน่ึงของประเทศ เป็นปัญญาและเป็นเสาหลักของแผ่นดิน (Pillar of the Kingdom) ผูบ้ริหารมหาวิทยาลัยจึงได้
ก าหนดยุทธศาสตร์ในการ ด าเนินงานเป็น 6 ดา้น โดยมียุทธศาสตร์ท่ีส าคญัยุทธศาสตร์หน่ึงคือ กา้วหน้า  :จุฬาฯ  
เป็นมหาวิทยาลัยชั้ นน าในระดับโลก มีมาตรฐานและคุณภาพวิชาการอันเป็นท่ียอมรับในระดับนานาชาติ 
มหาวิทยาลัยจึงได้ด าเนินการบุกเบิกองค์ความรู้ใหม่ และบูรณาการองค์ความรู้เพื่อประโยชน์ของสังคมไทย 
ตลอดจนถ่ายโอนองค์ความรู้กบัสาธารณะเพื่อช่วยพฒันาสังคมไทย ไปสู่การพึ่งพาตนเองอยา่งย ัง่ยืนในประชาคม
โลก นอกจากน้ีมหาวิทยาลัยยงัได้มุ่งเน้นการพัฒนาคุณลักษณะบัณฑิต ท่ีพึงประสงค์ กล่าวคือ บัณฑิตของ
มหาวิทยาลยัจะตอ้งมีความสามารถในการส่ือสารทั้งภาษาไทยและภาษาองักฤษ สามารถใชภ้าษาท่ีสามได ้มีทกัษะ
ดา้นคอมพิวเตอร์ มีทกัษะในการบริหารจดัการ สามารถท างานในสังคมต่างวฒันธรรมได ้มีความสามารถในการคิด
วเิคราะห์ใชเ้หตุผลในการแกปั้ญหา มีวสิัยทศัน์ ใฝ่รู้ มีความคิดสร้างสรรค ์มีจรรยาบรรณในวชิาชีพ ซ่ือสัตยสุ์จริต มี
ศีลธรรม มีวินัยเคารพกฎระเบียบของสังคม มีความรับผิดชอบต่อตนเองและสังคม ตลอดจนรู้จกัเสียสละ เพื่อ
ประโยชน์ของส่วนรวม ทั้งน้ีเพื่อให้บณัฑิตสามารถด ารงอยู่ในโลกอนาคตได้ ตลอดจนเพื่อเสริมสร้างคน และ
สังคมไทย ให้สามารถพึ่ งพาตนเองได้ แข่งขันได้ และร่วมมือได้อย่างทัดเทียมและย ั่งยืนในสังคมโลก  
            เพื่อให้การด าเนินงานบรรลุเป้าหมายในการพฒันาคุณลกัษณะบณัฑิตดงักล่าว มหาวิทยาลยัจึงไดจ้ดัท า
โครงการพัฒนาคณาจารย์เพื่อการเรียนการสอนยุคใหม่ (Faculty Development for Tomorrow Teaching:FDT2) 
เพื่อให้คณาจารยไ์ดต้ระหนกัและเล็งเห็นถึงความส าคญัของการจดัการเรียนการสอนท่ีจ าเป็นตอ้งมีการปรับเปล่ียน
ให้สอดคลอ้งกบัพนัธกิจของมหาวิทยาลยั จากการเป็นผูใ้ห้ความรู้ มาเน้นท่ีการสร้างองคค์วามรู้ เน้นการสอนเชิง
สร้างสรรค ์รวมทั้งการปรับกระบวนทศัน์ในการสอนจากท่ีอาจารยเ์ป็นหลกั (Teacher Centered Approach) ให้เป็น
การจดัการเรียนการสอนโดยมีผูเ้รียนเป็นศูนยก์ลาง (Student Centered Approach) และเน่ืองจากปัจจุบนัเทคโนโลยี
สารสนเทศไดมี้การพฒันาไปอย่างรวดเร็วมาก อาจารยผ์ูส้อนจึงจ าเป็นจะตอ้งมีความสามารถในการประยุกต์ใช้
เทคโนโลยีสารสนเทศและการส่ือสาร   ( ICT)  ในการจดัการเรียนการสอน รวมทั้งการพฒันาอาจารยใ์ห้มีจิต
วิญญาณ (Spirituality) ของความเป็นครู เอาใจใส่ในการพฒันานิสิต ส่งเสริมให้คณาจารยเ์ป็นแบบอย่าง (Role 
Model) ของคุณลกัษณะและจิตส านึกสาธารณะ 

 
2. การพฒันาความรู้และทกัษะให้แก่คณาจารย์ 
 2.1  การพฒันาทกัษะการจดัการเรียนการสอน การวดัและการประเมินผล 

 มหาวิทยาลยัไดจ้ดัโครงการอบรมและสัมมนา เพื่อพฒันาคณาจารยด์า้นการเรียนการสอน การประเมินผล
ท่ีมุ่งผลสัมฤทธ์ิของการเรียนรู้ของผูเ้รียน และมีก าหนดการอบรมสัมมนาอยา่งต่อเน่ือง 
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 2.2  การพฒันาวชิาการและวชิาชีพดา้นอ่ืนๆ 
จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั และคณะวศิวกรรมศาสตร์ จดัโครงการพฒันานกัวิจยั การจดัการอบรมท่ีเก่ียวขอ้ง

กบัวิชาการและการประกอบวิชาชีพ ภายใตค้วามรับผิดชอบของหน่วยงานต่างๆในมหาวิทยาลยัเช่น ส านกับริหาร
วชิาการ ส านกับริหารทรัพยากรมนุษย ์หน่วยงานวจิยัและหน่วยงานวชิาการ คณะวศิวกรรมศาสตร์ เป็นตน้  
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หมวดที ่7. การประกนัคุณภาพหลกัสูตร 
1. การบริหารหลกัสูตร 

 ภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกลได้แต่งตั้งกรรมการประจ าหลกัสูตรวิศวกรรมเคร่ืองกล จ านวน 8 คน ซ่ึงมี
คุณสมบติัเป็นไปตามเกณฑ์ท่ีส านกังานคณะกรรมการการอุดมศึกษาก าหนด โดยมีอาจารยจ์  านวน 5 คนท าหนา้ท่ี
เป็นอาจารยผ์ูรั้บผิดชอบหลกัสูตร ซ่ึงมีการก าหนดท่ีมา วาระ และคุณสมบติั เพื่อให้เป็นไปตามมาตรฐาน CU-CQA 
นอกจากน้ี ยงัได้จดัตั้งกลุ่มวิชาข้ึน ประกอบด้วย 1. กลุ่มวิชากลศาสตร์ของแข็ง 2. กลุ่มวิชาพลศาสตร์และการ
ควบคุม และ 3. กลุ่มวิชาความร้อนและของไหล เพื่อดูแลรายวิชาในกลุ่มวิชาต่าง ๆ ในหลกัสูตร เพื่อให้มีการ
ประสานกนัไดดี้ยิง่ข้ึน 
2. การบริหารทรัพยากรการเรียนการสอน 
 ภาควชิาวศิวกรรมเคร่ืองกลไดใ้ชบ้ริการห้องเรียนส าหรับการบรรยายและหอ้งอบรมคอมพิวเตอร์จากคณะ
วศิวกรรมศาสตร์ และไดจ้ดัใหมี้หอ้งเรียนขนาดเล็กส าหรับบางรายวชิาดว้ย นอกจากน้ี ยงัไดจ้ดัใหมี้โรงประลอง
พร้อมทั้งเคร่ืองมือในการผลิตช้ินงานต่าง ๆ เพื่อสนบัสนุนการท าวทิยานิพนธ์ของนิสิต 
 2.1  การบริหารงบประมาณ 

ภาควชิาวศิวกรรมเคร่ืองกลไดรั้บการจดัสรรงบประมาณทั้งส่วนของงบประมาณแผน่ดิน และงบประมาณ
รายไดจ้ากทางคณะวิศวกรรมศาสตร์ จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลยั เป็นรายปี เพื่อน างบประมาณเหล่านั้นไปใชใ้นการ
จดัซ้ือครุภณัฑ์การศึกษาและวิจยั, จดัจา้งงานซ่อมบ ารุงอาคารสถานท่ีและครุภณัฑ์, จดัซ้ือวสัดุส้ินเปลือง, จดัสรร
เป็นค่าตอบแทนแก่ผูรั้บจา้งใหบ้ริการแก่ภาควชิา รวมทั้งเป็นทุนการศึกษาแก่นิสิตของภาควชิา 
 2.2  ทรัพยากรการเรียนการสอนท่ีมีอยูเ่ดิม 

ภาควิชาฯ จดัตั้งห้องสมุดประจ าภาควิชาฯ ให้เป็นส่วนสนับสนุนเพิ่มเติมจากห้องสมุดของคณะฯ และ
มหาวิทยาลยั โดยเฉพาะอยา่งยิ่งในส่วนของหนงัสือท่ีมีเน้ือหาเฉพาะดา้นเพื่อให้นิสิตและคณาจารยส์ามารถสืบคน้
ได้ ในส่วนของส่ือการสอน ภาควิชาฯ ได้จดัหาเคร่ืองคอมพิวเตอร์ส่วนบุคคลให้แก่อาจารยป์ระจ าภาควิชาฯ ทุก
ท่าน รวมทั้งจดัเตรียมเคร่ืองคอมพิวเตอร์พกพาและเคร่ืองโปรเจคเตอร์เพื่อให้คณาจารยส์ามารถเบิกยืมไปท าการ
สอนนิสิตในชั้นเรียนไดเ้ป็นการชัว่คราว 

 เอกสารประกอบการศึกษาในห้องสมุดของภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล ห้องสมุดคณะวิศวกรรมศาสตร์ 
และหอ้งสมุดของ จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั โดยมีจ านวนหนงัสือโดยประมาณดงัน้ี 

หอ้งสมุดภาควชิาวศิวกรรมเคร่ืองกลใหบ้ริการหนงัสือ ต ารา วทิยานิพนธ์ ท่ีเก่ียวขอ้งกบัวศิวกรรมเคร่ืองกล 
หนงัสือภาษาไทย 11 เล่ม 
หนงัสือภาษาต่างประเทศ 2,099 เล่ม 
วทิยานิพนธ์ 260 ช่ือเร่ือง 
รายงานโครงงานนิสิต 66 ช่ือเร่ือง 

ห้องสมุดคณะวิศวกรรมศาสตร์ให้บริการหนังสือ ต ารา วารสาร วิทยานิพนธ์ ส่ิงพิมพ์อ่ืนๆ และ
โสตทศันวสัดุทางดา้นวศิวกรรมศาสตร์ทุกสาขาท่ีคณะเปิดสอน  

หนงัสือภาษาไทย 3,206 เล่ม 
หนงัสือภาษาต่างประเทศ 57,119 เล่ม 
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วารสารไทย 33 ช่ือเร่ือง 
วารสารต่างประเทศ 75 ช่ือเร่ือง 
วารสารเยบ็เล่มภาษาไทย 1,609 เล่ม 
วารสารเยบ็เล่มภาษาต่างประเทศ 12,240 เล่ม 
วทิยานิพนธ์ 7,991 ช่ือเร่ือง 
จุลสารและส่ิงพิมพอ่ื์นๆ 150 แผน่ 
วดีีโอเทป 365 มว้น 
แผนท่ี 774 ระเบียน 
CD-ROM 678 แผน่ 

 2.3  การจดัหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพิ่มเติม 
 ภาควิชาฯ ตั้งเป้าในการจดัหาหนังสือเขา้ห้องสมุดประจ าภาควิชาฯ ไวท่ี้ 30 เล่มต่อปี โดยท าการส ารวจ
ความตอ้งการจากอาจารยป์ระจ าก่อนตดัสินใจจดัซ้ือในแต่ละคร้ัง ส าหรับเคร่ืองคอมพิวเตอร์ส่วนบุคคล และเคร่ือง
คอมพิวเตอร์พกพา จะมีการปรับเปล่ียนทุกๆ 3 ปี ในขณะท่ีเคร่ืองโปรเจคเตอร์ถูกก าหนดใหป้รับเปล่ียนทุก 5 ปี 
 2.4  การประเมินความเพียงพอของทรัพยากร 

อาจารยป์ระจ าห้องสมุดของภาควิชาฯ และรองหัวหน้าภาควิชาฯ ฝ่ายคอมพิวเตอร์และเน็ตเวิร์ค มีหน้าท่ี
ประเมินความเพียงพอหรือความคุม้ค่าของทรัพยากร และจดัท าแผนการจดัซ้ือเพื่อเสนอต่อรองหัวหน้าภาควิชาฯ 
วางแผนและงบประมาณโดยมีรายละเอียดดงัแสดงในตาราง 

    เป้าหมาย การด าเนินการ การประเมินผล 
1. ความเพียงพอของหนงัสือ 
2. ความคุม้ค่า หรือ ปริมาณการ
เขา้ใชห้อ้งสมุดภาควชิาฯ 
3. คุณภาพของคอมพิวเตอร์ส่วน
บุคคล 
4. ความพอเพียงของเคร่ือง
คอมพิวเตอร์พกพา และเคร่ือง
โปรเจคเตอร์ 

1 . ส อ บ ถ าม ค ว าม ต้ อ งก าร
หนังสือ ของอาจารยป์ระจ า 2-3 
คร้ังต่อปี 
2. จดสถิติการยมื/คืนหนงัสือ 
3. จดส ถิ ติการป รับป รุงและ
ซ่อมแซม 
4. จดสถิติการยืม/คืนอุปกรณ์ส่ือ
การสอน 

1. ประเมินปริมาณความตอ้งหนงัสือจาก
แบบสอบถามเป็นรายปี 
2. ประเมินความคุม้ค่าจากระยะเวลาและ
ความถ่ีของหนงัสือท่ีถูกยมื 
3. ประเมินจากจ านวนคร้ัง และความถ่ี
ของการแจง้ซ่อม แจง้เสีย  
4. ประเมินจากจ านวนคร้ัง และความถ่ี
ของยืม อุปกรณ์ ส่ือการสอน  รวมทั้ ง
จ านวนเฉล่ียและจ านวนสูงสุดของส่ือ
การสอนท่ีถูกยมืใชใ้นเวลาเดียวกนั 

 
3. การบริหารคณาจารย์ 
 3.1  การรับอาจารยใ์หม่ 
  ด าเนินการตามระเบียบในการรับอาจารยใ์หม่ของจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั และขอ้ปฏิบติัการรับอาจารย์
ใหม่ของคณะวศิวกรรมศาสตร์ โดยการแต่งตั้งคณะกรรมการในระดบัคณะ และอนุกรรมการในระดบัภาควชิา ใน
การพิจารณาคดัเลือกผูส้มคัรเป็นอาจารย ์โดยท าการทดสอบและสัมภาษณ์ผูส้มคัร ความรู้วชิาการ ความช านาญ
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เฉพาะดา้น  ภาษาองักฤษ ความสามารถในการน าเสนอและถ่ายทอดความรู้ และทศันะคติของผูส้มคัรต่อการเป็น
อาจารยม์หาวทิยาลยั เพื่อให้มัน่ใจวา่ อาจารยมี์คุณสมบติัและประสบการณ์เพียงพอต่อความรับผดิชอบการสอน 
 3.2  การมีส่วนร่วมของคณาจารยใ์นการวางแผน การติดตามและทบทวนหลกัสูตร 
  ภาควชิาฯ ด าเนินการบริหารหลกัสูตรตามระบบ CU-CQA และมีการประชุมอาจารยห์ลกัสูตรเป็นประจ า
เพื่อติดตามการด าเนินงานและแกไ้ขปัญหาการบริหารหลกัสูตรอยา่งนอ้ยปีละ 2 คร้ัง และครอบคลุมดา้นการบริหาร
หลกัสูตรและการติดตามผลการเรียนการสอนอยูด่ว้ย 
 3.3  การแต่งตั้งคณาจารยพ์ิเศษ 
  ภาควชิาฯ ด าเนินการตามระเบียบจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยัในการแต่งตั้งอาจารยท่ี์สอนบางเวลาและอาจารย์
พิเศษ ซ่ึงยงัไม่มีการด าเนินการดา้นน้ี แต่ไดเ้ชิญ วศิวกรและผูช้  านาญการในภาคอุตสาหกรรม มาบรรยายพิเศษ และ
ร่วมสอนเป็นบางคร้ังเพื่อให้ผูเ้รียนไดมี้โอกาสรับฟังการถ่ายทอดประสบการณ์ในการประกอบวชิาชีพ 
4. การบริหารบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน 
 4.1 การก าหนดคุณสมบติัเฉพาะส าหรับต าแหน่ง 
  ไม่มีการก าหนดคุณสมบติัเฉพาะต าแหน่งส าหรับบุคลากรสนบัสนุนการเรียนการสอน 
 4.2 การเพิ่มทกัษะความรู้เพื่อการปฏิบติังาน  

ภาควชิาจดัส่งเจา้หนา้ท่ีดา้นเทคนิคไปอบรมและฝึกปฏิบติัในการใชเ้คร่ืองมือท่ีตอ้งอาศยัความช านาญ
เฉพาะดา้นกบัทางบริษทัผูผ้ลิตสินคา้ และการจดัการอบรมตามโอกาส การพฒันาความช านาญของบุคลากร 
กรรมการบริหารหลกัสูตรใชบ้ริการการอบรมท่ีมหาวทิยาลยัและหน่วยงานเอกชนจดัข้ึนตามความจ าเป็นพื้นฐาน
ของบุคลากรและภารกิจท่ีไดรั้บมอบหมาย 
5. การสนับสนุนและการให้ค าแนะน านิสิต 
 5.1  การใหค้  าปรึกษาดา้นวชิาการ และอ่ืนๆ แก่นิสิต 

 ภาควชิาฯ จดัใหมี้การจดัปฐมนิเทศ และมอบหมายให้อาจารยผ์ูดู้แลหลกัสูตรช่วยใหค้  าปรึกษาเบ้ืองตน้กบั
นิสิตท่ีเขา้ศึกษาใหม่ จนกวา่นิสิตจะไดอ้าจารยท่ี์ปรึกษาส าหรับการท าวทิยานิพนธ์ จากนั้นอาจารยท่ี์ปรึกษา
วทิยานิพนธ์จะช่วยใหค้  าแนะน าร่วมกบัอาจารยผ์ูดู้แลหลกัสูตรต่อไป 
 5.2  การอุทธรณ์ของนิสิต 
  นิสิตสามารถอุทธรณ์ในเร่ืองต่างๆ โดยเฉพาะเร่ืองเก่ียวกบัวชิาการ ทั้งน้ีภายใตก้ฎระเบียบและกระบวนการ
ในการพิจารณาค าอุทธรณ์ของจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
6. ความต้องการของตลาดแรงงาน สังคม และ/หรือความพงึพอใจของผู้ใช้บัณฑิต 
 ฝ่ายวชิาการของคณะฯ จดัให้มีการส ารวจความพึงพอใจของผูใ้ชบ้ณัฑิตดว้ยการส่งแบบสอบถามถึงผูว้า่จา้ง
บณัฑิต หลงัจากบณัฑิตส าเร็จการศึกษาและเขา้ท างานไดร้ะยะเวลาหน่ึงแลว้ นอกจากนั้นคณะกรรมการบริหาร
หลกัสูตรและคณะกรรมการบริหารภาควชิาฯ ไดด้ าเนินการศึกษาแนวทางในการปรับปรุงหลกัสูตร โดยใชผ้ลการ
ส ารวจความตอ้งการของตลาดแรงงาน ดว้ยการเชิญบณัฑิต ผูว้า่จา้งบณัฑิต ผูเ้ก่ียวขอ้งจากหน่วยงานดา้นวชิาชีพ 
เช่น สภาวศิวกร และวศิวกรรมสถานแห่งประเทศไทย และนิสิตปัจจุบนัเขา้ร่วมใหข้อ้มูล และการส ารวจขอ้มูลผา่น
เครือข่ายอินเทอร์เน็ตและสังคมเครือข่าย 
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7. ตัวบ่งช้ีผลการด าเนินงาน (Key Performance Indicators) 
หลกัสูตรใชต้วับ่งช้ีผลการด าเนินงานของระบบประกนัคุณภาพหลกัสูตรของจุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั (CU-CQA) ดงัน้ี 

ตัวบ่งช้ี 
ผลการด าเนินงาน
ในปีการศึกษา 
2554 

1. ผู้รับเข้าศึกษา  

      1.1 ค่า GPAX เฉล่ียของผูส้มคัรเขา้ศึกษาต่อในหลกัสูตรในแตล่ะปี 2.95 

2. อาจารย์  

     2.1 ร้อยละอาจารยท่ี์ส าเร็จปริญญาเอกในหลกัสูตร 79 % 
     2.2 ผลงานตีพิมพห์รืองานสร้างสรรค/์จดทะเบียนทรัพยสิ์นทางปัญญาในระดบัประเทศตอ่อาจารยใ์นหลกัสูตรต่อปี 0.96 ช้ิน/คน/ปี 
      2.3 ผลงานตีพิมพห์รืองานสร้างสรรค/์จดทะเบียนทรัพยสิ์นทางปัญญาในระดบันานาชาติต่ออาจารยใ์นหลกัสูตรต่อปี 0.3 ช้ิน/คน/ปี 
     2.4 สดัส่วนศาสตราจารย-์รองศาสตราจารยต์่ออาจารยใ์นหลกัสูตร 14:45 
     2.5 ร้อยละอาจารยท่ี์ไดรั้บการพฒันาความรู้ และทกัษะในวชิาการ  วชิาชีพ 40% 
     2.6 ผลการประเมินอาจารยท่ี์ปรึกษานิสิต ไม่มีขอ้มูล 

3. กระบวนการการเรียนการสอน  

     3.1 ค่าเฉล่ียของผลการประเมินการสอนทุกรายวชิาในหลกัสูตรต่อปีการศึกษา 4.0 จาก  5.0 
     3.2 ร้อยละของรายวชิาท่ีมีการปรับปรุงต่อปี (มีระดบัการปรับปรุง) ไม่มีขอ้มูล 
     3.3 ร้อยละนิสิตท่ีถูกใหอ้อกกลางคนั (ไม่รวมลาออกกลางคนั) ต ่ากวา่ 5 % 
     3.4 ระยะเวลาเฉล่ียของการศึกษาท่ีบณัฑิตใช ้ 3 ปี 
     3.5 ระดบัความพึงพอใจของบณัฑิต ไม่มีขอ้มูล 

4. ปัจจยัสนับสนุนการศึกษาและการจัดการ  

      4.1 ร้อยละงบประมาณท่ีจดัสรรเพ่ือการจดัหาหนงัสือและวารสารต่อปีการศึกษา 6% 
      4.2 จ านวนคอมพิวเตอร์ต่อนิสิต 1 เคร่ือง 
      4.3 มูลค่าครุภณัฑ/์อุปกรณ์ เคร่ืองมือท่ีใชใ้นการเรียนการสอนและการวจิยัต่อFTSE (หกัค่าเส่ือมราคา) ไม่มีขอ้มูล 
      4.4 ค่าใชจ่้าย (รวมค่าเส่ือมราคาครุภณัฑ)์ ต่อFTSE ไม่มีขอ้มูล 
      4.5 ระดบัความพึงพอใจตอ่ปัจจยัสนบัสนุนการศึกษา ไม่มีขอ้มูล 
      4.6 ร้อยละของบณัฑิตท่ีไดง้านท าใน 4 เดือน ต่อจ านวนผูส้ าเร็จการศึกษาในแต่ละปี    ไม่ต ่ากวา่ 80% 
      4.7 ร้อยละของบณัฑิตท่ีศึกษาต่อต่อจ านวนผูส้ าเร็จการศึกษาในแต่ละปี (บณัฑิตศึกษา คิดเฉพาะบณัฑิตเม่ือเขา้ศึกษายงัไม่ไดท้  างาน) ต ่ากวา่ 5% 
      4.8 รางวลัระดบัชาติหรือนานาชาติท่ีนิสิตหรือบณัฑิตไดรั้บ ไม่มีขอ้มูล 
      4.9 ความพึงพอใจของผูใ้ชบ้ณัฑิต ไม่มีขอ้มูล 

5. ผลงานวจิัย (หลกัสูตรบัณฑิตศึกษา)  

      5.1 สดัส่วนการตีพิมพใ์นวารสารในประเทศต่อบณัฑิตท่ีส าเร็จในปีการศึกษานั้น ๆ ประมาณ 10% 
      5.2 สดัส่วนการตีพิมพใ์นวารสารนานาชาติต่อบณัฑิตท่ีส าเร็จในปีการศึกษานั้น ๆ ประมาณ 5-10%  
      5.3 ทุนวจิยัจากแหล่งภายนอกต่อจ านวนนิสิตท่ีศึกษาในปีการศึกษานั้น ๆ ประมาณ 50% 
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หมวดที ่8. การประเมนิและปรับปรุงการด าเนินการของหลกัสูตร 
1. การประเมินประสิทธิผลของการสอน 
 1.1  การประเมินกลยทุธ์การสอน 
  ไม่มีการประเมิน แต่จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลยัมีนโยบายวา่ การเรียนการสอนจ าเป็นตอ้งมีการปรับเปล่ียน
ให้สอดคลอ้งกบัพนัธกิจของมหาวิทยาลยั จากการเป็นผูใ้ห้ความรู้ มาเน้นท่ีการสร้างองคค์วามรู้ เน้นการสอนเชิง
สร้างสรรค ์รวมทั้งการปรับกระบวนทศัน์ในการสอนจากท่ีอาจารยเ์ป็นหลกั (Teacher Centered Approach) ให้เป็น
การจดัการเรียน การสอนโดยมีผูเ้รียนเป็นศูนยก์ลาง (Student Centered Approach) และเน่ืองจากปัจจุบนัเทคโนโลยี
สารสนเทศไดมี้การพฒันาไปอย่างรวดเร็วมาก อาจารยผ์ูส้อนจึงจ าเป็นจะตอ้งมีความสามารถในการประยุกต์ใช ้
ICT ในการจดัการเรียนการสอน 

1.2 การประเมินทกัษะของอาจารยใ์นการใชแ้ผนกลยทุธ์การสอน 
การประเมินทกัษะของอาจารยผ์ูส้อนในหลกัสูตรวิศวกรรมเคร่ืองกลนั้นพิจารณาจากแบบประเมินผลการ

เรียนการสอนรายวิชาเม่ือนิสิตเรียนจบรายวิชาในแต่ละภาคการศึกษา แบบสอบถามดงักล่าวน้ีเนน้ขอ้เสนอแนะใน
การปรับปรุงการเรียนการสอน และการจดัอันดับความพอใจในการเรียนการสอนในหัวข้อต่างๆ ผลการท า
แบบสอบถามจะท าการบนัทึกและแจกใหอ้าจารยผ์ูส้อน รวมทั้ง กรรมการบริหารหลกัสูตรเพื่อปรับปรุงและวางกล
ยทุธ์การเรียนการสอนส าหรับแต่ละชั้นปีการศึกษา 
 
2. การประเมินหลกัสูตรในภาพรวม 

 การประเมินหลกัสูตรในภาพรวมของหลกัสูตรวิศวกรรมศาสตรมหาบณัฑิต สาขาวิชาวศิวกรรมเคร่ืองกล 
ไดด้ าเนินการเพื่อตรวจสอบคุณภาพและสอบถามความพอใจจากกลุ่มบุคคลท่ีเก่ียวขอ้งเพื่อให้บรรลุผลการเรียนรู้
ตามท่ีก าหนดไวใ้นลกัษณะของวศิวกรบณัฑิตท่ีพึงประสงค ์ดงัต่อไปน้ี  

1.   นิสิตและบณัฑิต มีโอกาสแสดงความสามารถและให้ขอ้คิดเห็น ผา่นระบบแบบสอบถาม แบบประเมิน 
และวทิยานิพนธ์ดงัน้ี 

1)  แบบประเมินผลการเรียนการสอนรายวชิา 
2) แบบประเมินและวทิยานิพนธ์ของนิสิต 
3)  แบบสอบถามความพึงพอใจต่อหลกัสูตร และคุณลกัษณะท่ีส าคญัในการประกอบอาชีพของผูส้ าเร็จ

การศึกษา        
2.   ผูท้รงคุณวุฒิ และ/หรือผูป้ระเมินภายนอกมีโอกาสให้ขอ้คิดเห็นผา่นระบบการประชุมและการเยี่ยมชม

การด าเนินงาน ดงัน้ี 
1) การประชุมและการรายงานผลด าเนินการประจ าปี 
2) การประชุมและตรวจเยีย่มสถาบนัการศึกษาเน่ืองในโอกาสต่าง ๆ 

3.   ผูใ้ชบ้ณัฑิตและ/หรือผูมี้ส่วนไดส่้วนเสียอ่ืน ๆ มีโอกาสใหข้อ้คิดเห็น ดงัน้ี 
1) การสัมมนาเพื่อสอบถามความพึงพอใจ และส ารวจความตอ้งการบณัฑิต ตามโอกาสต่างๆ 
2) แบบสอบถามความพึงพอใจต่อคุณลกัษณะของบณัฑิต 
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3. การประเมินผลการด าเนินงานตามรายละเอยีดหลกัสูตร 
เป็นไปตามขอ้ก าหนดของการประกนัคุณภาพหลกัสูตร (CU-CQA) 

4. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง 
เป็นไปตามขอ้ก าหนดของการประกนัคุณภาพหลกัสูตร (CU-CQA) 

 
* หมายถึง หวัขอ้ท่ีจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลยัเพ่ิมเติมจาก มคอ.2 ของสกอ.  เน่ืองจากเป็นขอ้มูลท่ีจ  าเป็นต่อการบริหารหลกัสูตรของจุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลยั 
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ภาคผนวก ก 

ค าอธิบายรายวิชา  
2103510 กลศาสตร์ของวสัดุคอมโพสิท 3 (3-0-9) 
 Mechanics of Composite Materials 
 MECH COMPOSITE MTL 
 แนวคิดเบ้ืองตน้และการใชง้านของวสัดุคอมโพสิทท่ีมีเส้นใยเสริมแรง ความเคน้และความเครียด
ของวสัดุคอมโพสิทเส้นใยต่อเน่ือง  กฎของฮุคและพฤติกรรมของชั้นลามินาแบบออโธโทรปิคในสภาวะแวดลอ้มท่ี
มีทางความร้อนและความช้ืน ทฤษฎีลามิเนตชนัแบบคลาสสิค  เกณฑ์ความเสียหายและแนวคิดการออกแบบของ
โครงสร้างคอมโพสิท  การวเิคราะห์คานและแผน่บางท่ีท าจากวสัดุคอมโพสิท  พื้นฐานการผลิตและการทดสอบ 
 Basic concepts of fiber reinforced composite materials and their application, stress and strain 
analysis of continuous fiber composite materials; Hooke’ law and hygrothermal behavior of orthotropic lamina; 
classical lamination theory, failure criterion, and design concepts, as applied to composite structures; analysis of 
composite beams and plates; introduction to material fabrication and testing 

2103511 กลศาสตร์แบบต่อเน่ืองเบ้ืองต้น 3 (3-0-9) 
 Introduction to Continuum Mechanics 
 INTRO CONT MECH 
 กลศาสตร์แบบต่อเน่ืองเบ้ืองตน้ คณิตศาสตร์ท่ีจ าเป็น: สัญกรณ์ เทนเซอร์ และการด าเนินการ การ
แปลง การน าเสนอตวัแปรและสมการ จลนศาสตร์ของการเคล่ือนท่ีและการเสียรูปขนาดเล็ก ความเคน้เชิงวศิวกรรม 
สมการควบคุม สมการเน่ืองจากโครงสร้าง การประยุกตใ์นการตั้งโจทยแ์ละแปลผลในการน าความร้อน กลศาสตร์
ของแขง็ และกลศาสตร์ของไหล 
 Introduction to continuum mechanics; essential mathematics: notations, tensor and operations, 
transformation, equation and symbol presentation; Kinematics of motion and small deformation; engineering 
stress; governing equations; constitutive equations; applications: setting and interpretation of heat conduction, 
solid mechanics and fluid mechanics. 

2103530 หุ่นยนต์อุตสาหกรรม 1 3 (3-0-9) 
 Industrial Robots I 
 INDUST ROBOTS I 
 บทน าหุ่นยนต์อุตสาหกรรม ทบทวนการควบคุมแบบป้อนกลบั การควบคุมในระบบคาทีเซียน
และระบบขอ้ต่อกลยุทธในการควบคุมการเคล่ือนท่ีของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม การควบคุมต าแหน่งอุตสาหกรรม
ของแขนหุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม ชนิดขอ้ต่อเดียว การควบคุมการเคล่ือนท่ีของแขนหุ่นส าหรับงานขนส่งล าเลียงดว้ย
สายพานล าเลียงตวัขบัของแขนหุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม อุปกรณ์วดัส าหรับหุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 
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 Introduction to industrial robots, review of feedback control, cartesian and joint coordinates 
control, motion control strategies of industrial robots, position control of a single joint industrial manipulator arm, 
single joint controller for conveyor application, actuator drives for industrial robots, sensor for industrial robots. 

2103532 การน าคอมพวิเตอร์มาช่วยในการออกแบบและผลติ 3 (2-3-7) 
 Computer-Aided Design and Computer-Aided Manufacturing 
 CAD/CAM 
 ซีเอดี/ซีเอเอ็ม เบ้ืองต้น หลักการการวาดภาพ 3 มิติ การออกแบบผิวโค้ง การวิเคราะห์ทาง
วิศวกรรม การเขียนโปรแกรมควบคุมเคร่ืองเอ็นซีและการตรวจสอบ การเช่ือมสู่การผลิต การแลกเปล่ียนขอ้มูล      
ซีไอเอ็มเบ้ืองตน้ บทบาทของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม การท ารหัสและการแบ่งแยกประเภท หลกัการท าจ าลองรูป
ตน้แบบแบบเร็ว 
 Introduction to CAD/CAM, draughting concept, 3 D modeling concept; surface design; design 
analysis; NC programming & verification; link to manufacture, CAD/CAM data exchange; introduction to CIM; 
role of robotics; coding & classification; rapid prototyping concept. 

2103535 แมคคาทรอนิกส์ 3 (3-0-9) 
 Mechatronics 
 MECHATRONICS 
 การเช่ือมต่อกบัระบบกลเบ้ืองตน้; ตรรกดิจิตลั; อุปกรณ์ไฟฟ้าในภาคอุตสาหกรรม; อุปกรณ์ตรวจรู้ใน
ภาคอุตสาหกรรม; โครงสร้างคอมพิวเตอร์พื้นฐาน; เทคนิคการโปรแกรมระดับล่าง; คอมพิวเตอร์ควบคุม; ตวั
ควบคุมจุลภาค; มอเตอร์แบบเสตปป์; มอเตอร์ดีซี; การแปลงสัญญาณระหวา่ง แอนาลอคกบัดิจิตลั; การวดัต าแหน่ง
และความเร็ว; ตวัขยายก าลงั; โครงงานท่ีเก่ียวขอ้งกบัระบบกลไฟฟ้า 

 Introduction to mechanical system interfacing; combinational digital logic; industrial electronic 
components; industrial sensors; simple computer structure; low level programming techniques; embedded control 
computers; microcontroller; stepping motors; DC motors; analog/digital conversion; position and velocity 
measurement; amplifiers; projects related to mechatronics. 

2103540 การวเิคราะห์ความเสียหายและการตรวจสอบโดยไม่ท าลาย 3 (2-3-4) 
 Failure Analysis and Non-destructive Testing 
 FAILURE ANAL NDT 
 CONDITION : Consent of Faculty 
 ความเคน้ท่ีปลายรอยร้าวและพารามิเตอร์ท่ีเก่ียวขอ้ง ปรากฏการณ์ความเสียหาย การขยายตวัของ
รอยร้าว การคืบ การกดักร่อน พื้นผิวของความเสียหาย การประเมินอายุ กรณีศึกษา การตรวจสอบโดยไม่ท าลาย 
การฝึกปฏิบติัวธีิการตรวจสอบโดยไม่ท าลาย 
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 Stress at crack tip and related parameters; failure phenomena; crack propagation; creep; 
corrosion; failure surface; life assessment; case studies; nondestructive testing; practice in NDT techniques. 

2103541 การเฝ้าตรวจและวเิคราะห์การส่ันสะเทือน 3 (2-3-4) 
 Vibration Monitoring and Analysis 
 VIBRAT MONI ANAL 
 CONDITION : Consent of Faculty 
 การบ ารุงรักษาเชิงท านาย การสั่นสะเทือนเชิงกล อนุกรมฟูริเยร์และการแปลงฟูริเยร์ การวดัและใช้
เคร่ืองมือ สาเหตุของสัญญาณการสั่นสะเทือน การวิเคราะห์สาเหตุ การตั้งระดบัของการเตือนภยั กรณีศึกษาและ
โครงงาน 
 Predictive maintenance; mechanical vibration; Fourier series and fast Fourier transform; 
measurement and instrumentation; symptoms of vibration signals; diagnosis; setup of alarm band; case studies; 
and projects. 

2103542 การตรวจสอบโดยวธีิการถ่ายภาพด้วยรังสี 3 (2-3-4) 
 Radiographic Testing 
 RADIOGRAPHIC TEST 
 CONDITION : Consent of Faculty 
 การตรวจสอบโดยไม่ท าลาย กระบวนการผลิตและความไม่ต่อเน่ือง แหล่งก าเนิดรังสี รังสีเอกซ์ 
รังสีแกมมาและเคร่ืองมือ หลกัการแผรั่งสี การป้องกนัและความปลอดภยัจากรังสี ผลกระทบทางชีวภาพของรังสี 
อุปกรณ์ความปลอดภยั กระบวนการตรวจสอบโดยวิธีการถ่ายภาพดว้ยรังสี ความไม่คมชดัทางเรขาคณิต คอนทราส
และเดฟฟินิชนั การกระเจิงของรังสี อุปกรณ์แสดงคุณภาพของภาพถ่ายรังสี ฟิล์มและกระบวนการลา้งฟิล์ม การ
อ่านผลจากฟิลม์ มาตรฐานการตรวจสอบ 
 Nondestructive testing; manufacturing processes and their discontinuities; radiation sources: X-
ray and instruments; radiation principle; radiation safety and protection; biological effects of radiation, safety 
instruments; radiographic inspection procedures: geometrical unsharpness, contrast and definition, radiation 
scatting, image quality indicator; film and film processing; film interpretation; inspection standards. 

2103543 การตรวจสอบด้วยวธีิคล่ืนอลัตราโซนิก 3 (2-3-4) 
 Ultrasonic Testing 
 ULTRASONIC TEST 
 CONDITION : Consent of Faculty 
 การตรวจสอบโดยไม่ท าลาย กระบวนการผลิตและความไม่ต่อเน่ือง ทฤษฎีของคล่ืน ลกัษณะและ
พฤติกรรมของคล่ืน เคร่ืองมือส าหรับการตรวจสอบโดยวิธีคล่ืนอลัตราโซนิก หวัตรวจสอบการใชง้าน กระบวนการ
ตรวจสอบโดยวธีิคล่ืนอลัตราโซนิก การปรับเทียบเคร่ืองมือ การตรวจสอบดว้ยล าคล่ืนตั้งฉาก การตรวจสอบดว้ยล า
คล่ืนเอียง การตรวจสอบแบบจุ่มของเหลว มาตรฐานการตรวจสอบ 
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 Nondestructive testing; manufacturing processes and their discontinuities; theory of wave; 
characteristics and behavior of waves; ultrasonic instruments; probes, calibration, normal probe inspection angle 
probe inspection, immersion testing; inspection standards. 

2103544 การตรวจสอบโดยวธีิกระแสไหลวน 3 (2-3-4) 
 Eddy Current Testing 
 EDDY CURRENT TEST 
 CONDITION : Consent of Faculty 
 การตรวจสอบโดยไม่ท าลาย กระบวนการผลิตและความไม่ต่อเน่ือง ทฤษฎีของกระแสไหลวน 
แผนภาพระนาบอิมพีแดนซ์ ความสัมพนัธ์ระหว่างอิมพีแดนซ์ของขดลวดกบัคุณสมบติัของช้ินงาน เคร่ืองมือ
ตรวจสอบโดยวิธีกระแสไหลวน หวัตรวจสอบ การใชง้าน กระบวนการตรวจสอบโดยวธีิกระแสไหลวน การเลือก
ความถ่ี การปรับเทียบเคร่ืองมือ การตรวจสอบพื้นผิวเรียบ การตรวจสอบท่อ การวิเคราะห์สัญญาณ มาตรฐานการ
ตรวจสอบ 
 Nondestructive testing; manufacturing processes and their discontinuities; theory of eddy 
current: impedance plane diagram, correlations between coil impedance and sample properties; eddy current 
instruments: probes, operations: eddy current inspection procedures: frequency selection, instrument calibration, 
flat surface inspection, tube inspection; signal analysis; inspection standards. 

2103545 การตรวจสอบด้วยวธีิทางพื้นผวิ 3 (2-3-4) 
 Surface Method Testing 
 SURFACE MTD TEST 
 CONDITION : Consent of Faculty 
 การตรวจสอบโดยไม่ท าลาย กระบวนการผลิตและความไม่ต่อเน่ือง การตรวจสอบโดยการตรวจ
พินิจ การตรวจสอบโดยวิธีการแทรกซึม ประเภทและคุณสมบติัของสารแทรกซึม กระบวนการตรวจสอบ การ
ควบคุมคุณภาพและการปรับเทียบระบบการตรวจสอบโดยวธีิสารแทรกซึม มาตรฐานการตรวจสอบ การตรวจสอบ
โดยวธีิอนุภาคแม่เหล็ก ทฤษฎีแม่เหล็ก เทคนิคการเหน่ียวน าแม่เหล็ก สนามแม่เหล็กวงกลม สนามแม่เหล็กตามยาว 
กระบวนการตรวจสอบ การควบคุมคุณภาพและการปรับเทียบระบบการตรวจสอบโดยวิธีอนุภาคแม่เหล็ก 
มาตรฐานการตรวจสอบ  
 Nondestructive testing; manufacturing processes and their discontinuities; visual testing; liquid 
penetrant testing; types and properties of penetrant; inspection procedures; quality control and calibration of PT 
inspection system; inspection standards; magnetic induction techniques: circular field, longitudinal field; 
inspection procedures; quality control and calibration of MT inspection system; inspection standards. 
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2103552 กลศาสตร์ของไหลเชิงค านวณเบ้ืองต้น 3 (3-0-9) 
 An Introduction to Computational Fluid Mechanics 
 INTRO COMP FLUID 
 การเคล่ือนท่ีของวตัถุในของเหลว วิธีเชิงเส้นส าหรับสมการเชิงอนุพนัธ์สามญัการไหลแบบไม่มี
ความเสียดทาน  วิธีแผน่ซิงกูลาริตี และวธีิเชิงเลขส าหรับสมการเอลลิปติก การไหลแบบมีความเสียดทาน วธีิเชิงเลข
แบบตรงและออ้มส าหรับสมการพาลาโบลิก การไหลทุติยภูมิ และเสถียรภาพการไหล วิธีของการ์เลอร์คินอพัวินด์
ดิฟเฟอเรนซิง และความหนืดประดิษฐ์ 
 Dynamics of body moving through a fluid medium; numerical solution of ordinary differential 
equations. inviscid fluid flows: panel singularities methods and numerical method for solving elliptic partial 
differential equations. viscous fluid flows: explicit and implicit methods for solving parabolic partial differential 
equations. secondary flows and flow instabilities: Galerkin method, upwind differencing and artificial viscosity. 

2103555 การปล่อยไอเสียจากเคร่ืองยนต์และการควบคุม 3 (3-0-9) 
 Engine Emissions and Control 
 ENGINE EMIS & CONT 
 มลภาวะของอากาศ ผลลพัธ์ของสารมลพิษ พื้นฐานของเคร่ืองยนต ์มลพิษของเคร่ืองยนต ์เทคนิค
การควบคุมมลพิษ อุปกรณ์และเทคนิคในการวดัมลพิษ 
 Air pollution system, effects of pollutants. engine fundamentals, engine emission. emission 
control techniques. Instrumentation and techniques for measuring emissions. 

2103556 ความรู้เบื้องต้นเกีย่วกบัระบบควบคุมการจ่ายเช้ือเพลงิในเคร่ืองยนต์ 3 (3-0-9) 
 Fundamental of Engine Fuel Control System 
 FUND ENG FUEL CTRL 
 คุณสมบติัเช้ือเพลิง; ถงัเช้ือเพลิง; คาร์บูเรเตอร์; ระบบฉีดเช้ือเพลิง; หัวฉีด; อาศาการฉีดเช้ือเพลิง 
และกลยุทธการควบคุม; การทดสอบและประเมินคุณภาพหวัฉีด; การออกแบบและวิเคราะห์ตวัเรือนปีกผีเส้ือ; การ
ควบคุมอากาศเดินเบา; รางเช้ือเพลิง; สูบเช้ือเพลิงและอุปกรณ์ปรับความดนั; ระบบการควบคุมส าหรับเช้ือเพลิง
ทางเลือก 
 Fuel properties; fuel tank; carburetor; fuel injection system; injector; injection timing and 
control strategies; injector quality evaluation and testing; throttle body analysis and design; idle air control; fuel 
rail; fuel pumps and pressure regulator; fuel control systems for alternative fuels. 
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2103558 การออกแบบท่อร่วมไอดีและระบบไอดี 3 (3-0-9) 
 Intake Manifold and Induction System Design 
 MAN INDUCT SYS DES 
 การออกแบบท่อร่วมไอดี; การจูนและตวัแปรการออกแบบปฐมภูมิ, การวิเคราะห์ ; จลนศาสตร์
ของคล่ืนในเคร่ืองยนต์หลายสูบ; การสูญเสียในระบบท่อไอดี; วิธีการทดสอบเพื่อประเมินสมรรถนะ; เสียงใน
ระบบท่อไอดี, ตวักรองเสียง 
 Engine intake manifold design; primary design parameters and tuning, analysis methods; 
multicylinder wave dynamics; flow losses in induction systems; testing method for performance evaluation; noise 
in induction system, silencers.  

2103560 สมรรถนะของเคร่ืองยนต์ก๊าซเทอร์ไบน์ 3 (3-0-9) 
 Gas Turbine Performance 
 GAS TURBINE PERF 
 รายวชิาท่ีตอ้งสอบผา่น: 2103342, 2103351 หรือรายวชิาท่ีคณะอนุญาตใหเ้รียน 
 CONDITION : PRER 2103342, 2103351 or C.F. 
 บทน า เทอร์โมไดนามิกส์ของวฎัจกัรก๊าซเทอร์ไบน์ ผลลพัธ์ของประสิทธิภาพและก าลงังานท่ีได้
จากวฏัจกัรท่ีข้ึนกบัสมมติฐานท่ีมีการหล่อเยน็การสันดาปซ ้ าและการอุ่นร้อนอยา่งใดอยา่งหน่ึงและแบบรวมกนั วฏั
จกัรจริง เคร่ืองยนตเ์ทอร์โบพร๊อป เคร่ืองยนตเ์ทอร์โบเจต๊ ปัญหาการจดัการช้ินส่วนใหท้ างานดว้ยกนัได ้
 Introduction; thermodynamics of gas turbine cycle; effect of efficiency and output of 
hypothetical cycle of intercooling, reheat, and regeneration separately and in combination; actual cycle; the 
aeroturbo-propeller engine; the turbo-jet engine, component matching problem. 

2103566 พลศาสตร์ของการไหลแบบอัดตัวได้ 3 (3-0-9) 
 Compressible Fluid Dynamics 
 COMPRES FLUID DYN 
 เทอร์โมไดนามิกส์ของการไหล อะคูสติคทางฟิสิกส์ สมการคล่ืน ความเร็วเสียง  การไหลแบบก่ึง
หน่ึงมิติท่ีแรงเสียดทานและการถ่ายเทความร้อน คล่ืนช็อคและพื้นผิวของความไม่ต่อเน่ือง การไหลในหน่ึงมิติแบบ
ไม่คงท่ี การไหลในสองมิติแบบคงท่ี การแกปั้ญหาการไหลดว้ยวิธีคะแรคเตอริสติค การออกแบบนอสเซ่ิลสนาม
การไหลเชิงเส้น วทิศัน์สนามการไหลดว้ยวธีิทางออปติค 
 Thermodynamics of motion; physical acoustics; wave equation; speed of sound; quasi-one-
dimensional flow with friction and heat addition; shock waves and related discontinuities; one-dimensional 
unsteady flow; two-dimensional steady flow; method of characteristics; nozzle design; linearized flow; flow 
visualization using optical techniques.  
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2103567 การไหลทีม่ีความเค้นเฉือนแบบเทอร์บิวเลนท์ 3 (3-0-9) 
 Turbulent Shear Flow 
 TURB SHEAR FLOW 
 คุณลกัษณะของการไหลแบบเทอร์บิวเลนท์ สมการเรยโ์นลส์ พลศาสตร์ของเทอร์บิวเลนท์ การ
ไหลแบบเทอร์บิวเลนทท่ี์ปราศจากผนงัสัมผสั เช่น เจ็ท เวค และมิกซ่ิงเลเยอร์ การไหลแบบเทอร์บิวเลนทท่ี์ติดผนงั 
เช่น บาวเดอร่ีเลเยอร์ และการไหลในท่อ การถ่ายเทปริมาณสเกล่าโดยเทอร์บิวเลนท ์
 Characteristics of turbulent flows; Reynolds equations; dynamics of turbulence; free turbulent 
shear flows; jets, wakes, mixing layers, channel and pipe flows, turbulent transport of scalar quantities. 

2103570 เทคโนโลยกีารสร้างช้ินงานระดับจุลภาค 3 (3-0-9) 
 Micro Fabrication Technology 
 MICRO FAB TECH 
 การฉายแสง  การกดั  การปลูกฟิล์ม  การออกซิเดชนั  การแพร่กระจาย  การฝังอิออน          การ
ประดิษฐโ์ครงสร้างจุลภาคในเน้ือวสัดุและการประดิษฐ์โครงสร้างจุลภาคบนพื้นผวิ  มาตรวทิยา  การบรรจุภณัฑ ์ ลิ
โทกราฟีแบบล ้าหนา้  และการประยกุตใ์ชง้านของเทคโนโลยกีารสร้างโครงสร้างระดบัไมโครและนาโน 
 Photo-lithography, etching, deposition, thermal oxidation, diffusion, ion implantation, bulk and 
surface micromachining, metrology, packaging, advanced lithography and the applications of micro and 
nanofabrication 

2103571 ระบบเคร่ืองกลไฟฟ้าจุลภาคและนาโน 3 (3-0-9) 
 Micro and Nano Electromechanical Systems (MEMS - NEMS) 
 MEMS NEMS 

ภาพรวมของเทคโนโลยเีคร่ืองกลไฟฟ้าจุลภาคและนาโน  กลศาสตร์ เทอร์โมไดนามิกส์ และ
กลศาสตร์ของไหลอยา่งยอ่  ปรากฏการณ์ทางเคร่ืองกลไฟฟ้าและแสง  การออกแบบระบบขนาดจุลภาค       การ
ยอ่ส่วนระบบเคร่ืองกลไฟฟ้าจุลภาค  วสัดุส าหรับระบบเคร่ืองกลไฟฟ้าจุลภาค  กระบวนการสร้างช้ินงานในระดบั
จุลภาคอยา่งยอ่  การใชง้านในรูปแบบต่าง ๆ และทิศทางการพฒันาของเทคโนโลยใีนอนาคต 

 Overview of MEMS-NEMS, review of engineering mechanics and thermo-fluid engineering, 
electromechanics and light phenomena, micro system design scaling of micromechanical devices, MEMS 
materials, review of micro fabrication, applications of MEMS, future trends of.  

2103601 คณติศาสตร์ข้ันสูงทางวิศวกรรมศาสตร์ 3 (3-0-9) 
 Advanced Engineering Mathematics 
 ADV ENGR MATH 
 วิธีทางเชิงเลขและวิธีทางกราฟฟิกส าหรับการหาค าตอบโดยประมาณไฟไนต์ดิฟเฟอร์เรนซ์ 
แคลคูลสัของการเปล่ียนแปลงของตวัแปร ค าตอบของสมการเชิงอนุพนัธ์แบบหลายตวัแปรของปัญหาทางกายภาพ  
รวมถึงการใชว้ธีิคอนฟอร์มอลแมบปิง และลาปลาซ ทรานส์ฟอร์มเมชนั 
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 Numerical and graphical methods of approximate solution;  finite difference method; calculus of 
variations, solution of classical partial differential equations of mathematical physics including application of 
conformal mapping and the Laplace transformation. 

2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั 3 (2-3-7) 
 Measurement and Instrumentation 
 MEAS AND INSTR 
 คุณลักษณะทั่วไปทางสมรรถนะของอุปกรณ์วดั สถิตศาสตร์และพลศาสตร์ ศึกษาวิธีการวดั
อุณหภูมิ ความดนั การไหลของมวล ความเคน้และความเครียดและการสั่นสะเทือน การออกแบบการทดลองและ
การวเิคราะห์ขอ้มูล 
 Generalized performance characteristic of instruments; static and dynamic characteristics, study 
of measurement method for temperature, pressure, mass flow, stress-strain and vibration; experimental design 
and data analysis. 

2103603* คณติศาสตร์ส าหรับวศิวกรระบบควบคุม 3 (3-0-9) 

 Mathematics for Control Engineers 
 MATH CONTROL ENG 
 การแทนระบบ การวิเคราะห์ระบบเชิงเส้น ผลเฉลยของระบบปริภูมิสเตตและการท าเรลไลเซชนั 
ความมีเสถียรภาพ ความสามารถในการควบคุมและความสามารถในการสังเกต เรลไลเซชันแบบต ่าสุด การ
วิเคราะห์ระบบไม่เป็นเชิงเส้น การวิเคราะห์โดยใช้ระนาบเฟส ทฤษฎีเลียปูนอฟส าหรับระบบท่ีไม่แปรเปล่ียนตาม
เวลา บทน าทฤษฎีเลียปูนอฟส าหรับระบบท่ีแปรแปล่ียนตามเวลา เรขาคณิตอนุพนัธ์ อนุพนัธ์ไลอแ์ละไลอแ์บร็คเก็ต 
ทฤษฎีโฟร์บีเนส การวิเคราะห์โดยฟังก์ชันพรรณนา อนุกรมฟูเรียร์  ฟูเรียร์อินทิกัล คณิตศาสตร์แบบเวลาไม่
ต่อเน่ือง การประมวลผลสัญญาณดิจิทลัและการแปลงฟูเรียร์อยา่งเร็ว 
 System representation; linear system analysis; state-space solutions and realizations; stability; 
controllability and observability; minimal realization; nonlinear systems analysis; phase plane analysis; Lyapunov 
theory for autonomous systems; introduction to Lyapunov theory for non-autonomous systems; differential 
geometry; Lie derivative and Lie bracket; the Frobenius theorem; describing function analysis; Fourier series; 
Fourier integral; discrete-time mathematic; digital signal processing and fast Fourier transform (FFT). 
 
 
 
 
 

                                                           
*
 รายวชิาเปิดใหม่ 
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2103604 วธีิเชิงเลขข้ันสูง 3 (3-0-9) 
 Advanced Numerical Methods 
 ADV NUMER MTD 
 ผลลพัธ์ของสมการ ความไม่สมดุลของวธีิการเชิงเลขและการป้องกนั สมการพีชคณิตแบบเชิงเส้น 
การท าดิฟเฟอร์เรนเชียลและอินทเกรชั่นแบบเชิงเลข การท าอินเตอร์โปเลชั่น การประมาณค่าด้วยลิสแสควส์        
สมการดิฟเฟอร์เรนเชียลแบบออดินารี ปัญหาท่ีก าหนดค่าขอบเขต สมการพาเชียลดิฟเฟอร์เรนเชียล 
 Solution of equation; numerical instabilities and their cure; simultaneous linear algebraic 
equations; numerical differentiation and integration; least squares approximations; ordinary differential 
equations; boundary value problems; partial differential equations. 

2103612 อลิาสติกซิต ี 3 (3-0-9) 
 Elasticity 
 ELASTICITY 
 การวิเคราะห์ความเค้นและความเครียดแบบสองและสามมิติ ทฤษฎีทางอิลาสติกซิตีกฎของฮุค
ส าหรับปัญหาแบบสองและสามมิติ เง่ือนไขของการสมดุล เง่ือนไขของการต่อเน่ือง ฟังชนัก์ของความเคน้ ปัญหา
สองและสามมิติในระบบคาร์ทีเซียน โพลาร์ และระบบแกนโคง้ แนะน าปัญหาสามมิติทางอิลาสติก 
 Two and three dimensional stress and strain analysis, theory of elasticity, Hooke's law for two 
and three dimensional problems, equilibrium conditions, compatibility conditions; stress function: two 
dimensional problems in Cartesian, polar and curvilinear coordinate systems; introduction to three dimensional 
elasticity. 

2103613 พลาสติกซิต ี 3 (3-0-9) 
 Plasticity 
 PLASTICITY 
 รายวชิาท่ีตอ้งสอบผา่น: 2103612 หรือรายวชิาท่ีคณะอนุญาตใหเ้รียน 
 CONDITION : PRER 2103612 or C.F. 
 เทนเซอร์ของความเคน้ และสัญลกัษณ์ของเทนเซอร์ ขอ้ก าหนดค่าความแตกหัก ความสัมพนัธ์
ระหวา่งความเคน้และความเครียด ปัญหาทางอิลาสติก-พลาสติก แนะน าทฤษฎีการวิเคราะห์ทางพลาสติกแบบเพิ่ม
ค่าการวิเคราะห์ความเครียดอดับนระนาบ สนามแบบสลิบไลน์ ผลของความเสียดทานการข้ึนรูปการดึงอดัข้ึน
รูปการรีด การวเิคราะห์ลิมิต เพดานของค าตอบทั้งดา้นบนและล่าง 
 Stress tensors and tensor notations, yield criteria, stress-strain relations, plastic-elastic problems, 
introduction to incremental plasticity theory, plane strain compression, slip-line fields, friction effects, extrusion, 
deep drawing, rolling, limit analysis, upper bound and lower bound solutions. 
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2103614 กลศาสตร์แบบต่อเน่ือง 3 (3-0-9) 
 Continuum Mechanics 
 CONT MECH 
 CONDITION : Consent of Faculty 
 กลศาสตร์แบบต่อเน่ืองเบ้ืองตน้; คณิตศาสตร์: สัญกรณ์ เทนเซอร์ และ การด าเนินการ, การแปลง, 
ทฤษฎีบทเชิงปริพนัธ์ของเกาส์ และ สโตกส์ ; จลนศาสตร์ของการผิดรูปและการเคล่ือนท่ี ; หลกัการความเคน้, 
สมการควบคุม, สมการเน่ืองจากโครงสร้าง, การประยุกต์ในการน าความร้อน กลศาสตร์ของแข็ง และ กลศาสตร์
ของไหล, การจ าลองแบบเชิงเลขเบ้ืองตน้ 
 Introduction to continuum mechanics;  Essential mathematics: notations, tensor and operations, 
transformation, integral theorems of Gauss and Stokesl Kinematics of deformation and motion; Stress principles; 
Boverning equations; Constitutive equations; Applications (heat conduction, solid mechanics, fluid mechanics); 
Introduction to computational modeling. 

2103615 การส่ันสะเทือนทางกล 3 (3-0-9) 
 Mechanical Vibrations 
 MECH VIBRATION 
 ระบบท่ีมีการสั่นสะเทือนในหน่ึงมิติการใชก้ฎเกณฑ์ของการสั่นสะเทือนกบั ปัญหาในทางปฏิบติั 
ระบบการสั่นสะเทือนหลายมิติ การสร้างสมการ วธีิการหาค าตอบแบบเชิงเลข ระบบต่อเน่ือง การสั่นสะเทือนแบบ
ไม่ใช่เชิงเส้น 
 One degree of freedom.  applications of vibration principles to various types of practical 
problems. multi-degrees of freedom system, formulation of equation, numerical solving methods, continuous 
system, non-linear vibration. 

2103616 การออกแบบช้ินส่วนซับซ้อนทางกลทีเ่หมาะสม 3 (3-0-9) 
 Optimum Design of Complex Mechanical Elements 
 OPT DESIGN OF MECH 
 เทคนิคการออกแบบอยา่งเหมาะสม เพื่อใชใ้นช้ินส่วนทางกลแบบง่าย ในปัญหาท่ีมีขอ้จ ากดั 
 Techniques for optimum design with application to simple mechanical elements in problem with 
practical constraints. 

2103617 พลศาสตร์ช้ันสูง 3 (3-0-9) 
 Advanced Dynamics 
 ADVANCED DYNAMICS 
 คิเนมาติกส์และคิเนติกส์ของอนุภาค ปัญหาท่ีเก่ียวเน่ืองกบัความไม่คงท่ีของมวล พลศาสตร์ของ
วสัดุแขง็ สมการของลากรองจ ์กฎของแฮมิลตนั สมการคาโนนิเคลของแฮมิลตนั ทฤษฎีของแฮมิลตนัและจาโคบี 
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 Kinematics and kinetics of particles; variable mass problems; rigid body dynamics; Lagrange's 
equation; Hamilton's principle; Hamilton's canonical equations; Hamilton-Jacobi theory. 

2103618 ทฤษฎีของแผ่น 3 (3-0-9) 
 Theory of Plates 
 THEORY OF PLATES 
 รายวชิาท่ีตอ้งสอบผา่น: 2103432 หรือรายวชิาท่ีคณะอนุญาตใหเ้รียน 
 CONDITION : PRER 2103432 or C.F. 
 แผ่นรูปทรงกระบอกและการดดัอย่างเดียว การดดัแบบสมมาตรรอบแกนของแผน่ส่ีเหล่ียม และ
แผน่วงกลมท่ีรับโหลดดา้นบนและล่างโดยมีเง่ือนไขขอบเขตต่างๆ กนั แผน่ท่ีมีรูปร่างต่างๆ กนั ผลรวมของการดดั
และการยดืของแผน่ 
 Cylindrical and pure bending of plates, axi-symmetrical bending of laterally loaded rectangular 
and circular plates with various boundary conditions; plates of various shapes, combined bending and stretching 
of plates. 

2103619 ทฤษฎีของเปลือก 3 (3-0-9) 
 Theory of Shells 
 THEORY OF SHELLS 
 รายวชิาท่ีตอ้งสอบผา่น: 2103618 หรือรายวชิาท่ีคณะอนุญาตใหเ้รียน 
 CONDITION : PRER 2103618 or C.F. 
 ความเคน้และการเปล่ียนแปลงรูปร่างของเปลือก ทฤษฎีเมนเบรนของเปลือก ทฤษฎีการดดัของ
เปลือกท่ีเกิดจากการหมุนและรูปร่างอ่ืน ๆ 
 Stresses and deformations of shells; membrane theory of shells; bending theory of shells of 
revolution and other shapes. 

2103620 ทฤษฎคีวามสมดุลทางอลิาสติก 1 3 (3-0-9) 
 Theory of Elastic Stability I 
 THEO OF ELAS ST I 
 รายวชิาท่ีตอ้งสอบผา่น: 2103432 หรือรายวชิาท่ีคณะอนุญาตใหเ้รียน 
 CONDITION : PRER 2103432 or C.F. 
 ความสมดุลของโมเดลทางกล และคานแบบอิลาสติกโดยวธีิทางคิเนมาติกส์และพลงังาน การโก่ง-
พงัและจุดโก่งพงัของการโก่ง การโก่งของคานบนพื้นอิลาสติก วิธีการโดยประมาณส าหรับการหาโหลดวิกฤติ การ
โก่งของวงแหวนและคานโคง้ 
 Stability of mechanical models and elastic beams by classical, kinetic, and energy approaches; 
snap through and bifurcation buckling; buckling of beams on elastic foundation; approximate methods for critical 
loads, buckling of rings and arches. 
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2103621* หลกัการพลงังานในกลศาสตร์ของแข็ง                               3 (3-0-9) 

                    Energy Principles in Solid Mechanics 
                    ENGY PRIN SOL MECH 
                    แคลคูลัสของการแปรผนั หลักการพลังงานกลศาสตร์โครงสร้าง หลักการของแฮมิลตนัและ
สมการของลากรางจ ์หลกัการและผลเฉลยของปัญหาทางวศิวกรรมโดยวธีิแปรผนัโดยตรง 
                    Variational calculus; energy principles of structural mechanics; Hamilton's principle and 
Lagrange's equations; formulation and solution of engineering problems by direct variational methods. 

2103622* การวเิคราะห์โครงสร้างคอมโพสิต 3 (3-0-9) 
 Analysis of Composite Structures 
 ANAL COMP STRUC 
 แนวคิดและการวิเคราะห์การตอบสนองของโครงสร้างของช้ินส่วนคอมโพสิตแบบลามิเนต การ
โก่ง การสั่นสะเทือนและเสถียรภาพของโครงสร้างคอมโพสิตแบบลามิเนต  ความเค้นระหว่างชั้น ผลของการ
เปล่ียนรูปจากแรงเฉือนต่อการตอบสนองของโครงสร้าง การจ าลองโดยวธีิเชิงเลขของแผน่ลามิเนต 
 Concept and analysis structural response of laminated composite components; bending, 
vibration and stability of laminated composite structures; interlaminar stresses; effect of shear deformation on 
structural response; numerical modeling of laminated plates. 

2103623* ความล้าของโลหะ 3 (3-0-9) 
 Fatigue of Metals 
 FATIG MTL 
 กระบวนการความเสียหายลา้ การวิเคราะห์และออกแบบเพื่อป้องกนัความเสียหายลา้ดว้ยแนวทาง
ซ่ึงอิงฐานความเคน้ ความเครียด และกลศาสตร์การแตกหกั ปัญหาความลา้ท่ีอุณหภูมิสูง 
 Fatigue damage process; analysis and design against fatigue failure through stress-based, strain-
based and fracture mechanics-based approaches; problems of high temperature fatigue. 

2103625 วธีิไฟไนต์เอลเิมนต์ข้ันสูง 3 (3-0-9) 
 Advanced Finite Element Method 
 ADV FIN ELE MTD 
 CONDITION : Consent of Faculty 
 การน าวิชาไฟไนต์เอลิเมนต์มาใช้ในการแก้ปัญหาสมการเชิงอนุพนัธ์ทางดา้นวิศวกรรมศาสตร์
ส าหรับของแข็ง การถ่ายเทความร้อน และของเหลว  การแกปั้ญหาชั้นสูง (สมการไม่เชิงเส้น) ทางดา้นสถิตยศาสตร์

                                                           
*
 รายวชิาเปิดใหม่ 
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และพลศาสตร์ของของแข็งทั้งชนิดท่ีเป็นโครงสร้างและเน้ือทึบ การแกปั้ญหาชั้นสูงของการถ่ายเทความร้อนโดย
การน า การพา และการแผรั่งสี และการแกปั้ญหาชั้นสูงของของไหล 
 Procedures of the finite element method for structural, thermal and fluid differential equations.  
Nonlinear structural static and dynamic problems with discrete and continuum structures.  Transient nonlinear 
heat transfer problems with conduction, convection and radiation.  Steady and unsteady nonlinear incompressible 
and compressible fluid flow problems. 

2103626 การวเิคราะห์ความเค้นเน่ืองจากความร้อน 3 (3-0-9) 
 Thermal Stress Analysis 
 THERMAL STRE ANAL 
 CONDITION : Consent of Faculty 
 ความรู้พื้นฐานของการวิเคราะห์การถ่ายเทความร้อนและความเคน้ในของแข็ง เพื่อไปใช้หาค่า
ความเคน้เน่ืองจากความร้อน การออกแบบสมการเชิงอนุพนัธ์ท่ีใชใ้นการวเิคราะห์ความเคน้เน่ืองจากความร้อนการ
ใชว้ธีิเชิงเลขเพื่อใชใ้นการหาค่าความเคน้เน่ืองจากความร้อนส าหรับของแขง็ท่ีเป็นเน้ือทึบและโครงสร้าง 
 Derivation of different classes for thermal stress differential equations and analytical solutions to 
one, two and three-dimensional thermal stress problems.  Numerical methods for solving thermal stress problems 
with arbitrary three-dimensional continuum bodies and built-up structures. 

2103630 หุ่นยนต์อุตสาหกรรม 2 3 (3-0-9) 
 Industrial Robots II 
 INDUST ROBOT II 
 รายวชิาท่ีตอ้งสอบผา่น: 2103530 หรือรายวชิาท่ีคณะอนุญาตใหเ้รียน 
 CONDITION : PRER 2103530 or C.F. 
 คิเนมาติกส์ของแขนกล โฮโมจีเนียสทรานฟอร์มเมชัน การใช้ตวัแทนของเดนาวิทฮาเทนเบิร์ก     
สมการคิเนมาติกส์ของการบงัคบัการเคล่ือนไหว ค าตอบแบบกลบัของคิเนมาติกส์ ความสัมพนัธ์แบบอนุพนัธ์ของคิ
เนมาติกส์ของแขนกลพลศาสตร์ของแขนกล สมการการเคล่ือนท่ีของแขนบงัคบัของหุ่นยนต ์ของลากรองจแ์ละออย
เลอร์รูปแบบของนิวตนัและออยเลอร์ การจ าลองรูปแบบทางคอมพิวเตอร์ของพลศาสตร์ของแขนกล การควบคุม
แขนบงัคบัท่ีมีหลายขอ้ต่อ 
 Arm kinematics, homogenous transformation, Denavit-Hartenberg representation, kinematic 
equations for manipulators, inverse kinematics solutions, differential relationships of arm kinematics, arm 
dynamics, Lagrange-Euler equations of motion of robot manipulator arms, Newton-Euler formulation, computer 
simulation of arm dynamics, control of multiple-joint manipulator arms. 
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2103631 การควบคุมระบบพลวตั 3 (3-0-9) 
 Control of Dynamic Systems 
 CTRL DYN SYS 
 ควบคุมแบบคลาสสิคคัล ทฤษฎีระบบเชิงเส้น การตอบสนองระบบเชิงเส้นท่ีเป็นก้อนและมี
พารามิเตอร์แบบคงท่ี ความสมดุลยของระบบเชิงเส้นท่ีเป็นกอ้นและมีพารามิเตอร์แบบคงท่ี อินท์พุทและเอาท์พุท
ของระบบสกาลาร์และการควบคุมแบบปิด การตอบสนองเชิงความถ่ี แนะน าระบบการควบคุมหลายตวัแปร การ
ควบคุมของระบบดิจิตลัท่ีเป็นเชิงเส้น 
 Classical control; linear system theory; response of linear, lumped-parameter stationary system; 
stability of linear lumped-parameter systems; scalar input-output systems and feedback control; frequency 
response; introduction to multi-variable control systems; linear digital control. 

2103632 ระบบควบคุมไม่เป็นเส้นตรงประยุกต์ 3 (3-0-9) 
 Applied Nonlinear Control 
 APP NONLINEAR CTRL 
 บทน า การวิเคราะห์เฟสเพลน การวิเคราะห์ฟังก์ชันเดสคลายบ์ การท าระบบเป็นเส้นตรงด้วย
ระบบควบคุมแบบปิด การควบคุมแบบสไลดิงก ์การควบคุมแบบอแดพทีฟ 
 Introduction; phase plane analysis; fundamentals of Lyapunov Theory; describing function 
analysis; feedback linearization; sliding control; adaptive control. 

2103633 ระบบควบคุมออพติมัลประยุกต์ 3 (3-0-9) 
 Applied Optimal Control 
 APP OPTIMAL CTRL 
 ปัญหาเก่ียวกบัการหาค่าพารามิเตอร์ท่ีดีท่ีสุด การท าออพติไมส์ของระบบพลศาสตร์  การท าออพติ
ไมส์ของระบบพลศาสตร์ท่ีมีขอ้จ ากดั ระบบควบคุมแบบออพติมลั ระบบควบคุมแบบปิดของระบบเชิงเส้นท่ีมี
หลกัการเป็นแบบก าลงัสอง 
 Introduction, Parameter optimization problems, optimization problems for dynamic systems, 
optimization problems for dynamic systems with path constraints, optimal feedback control, linear system with 
quadratic criteria, linear feedback, neighboring extremals and the second variation. 
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2103634* แบบจ าลองและการจ าลองการเคล่ือนทีร่ะบบพลศาสตร์ 3 (3-0-9) 

 Dynamic System Modeling and Simulation 
 DYN SYS MOD SIM 
 พื้นฐานระบบทางกล การหาแบบจ าลองทางคณิตศาสตร์และผลลพัธ์เชิงเลขของระบบทางดา้น
วิศวกรรม การจ าลองการท างานของระบบทางกล การแทนแบบจ าลองและการตอบสนอง การจ าลองระบบทาง
ไฟฟ้า ระบบไฮดรอลิก และระบบทางความร้อน การจ าลองระบบแบบผสม การวิเคราะห์การตอบสนองเชิงเวลา
ของระบบพลศาสตร์เชิงเส้น บทน าการหาผลลพัธ์ดีท่ีสุดและผลลพัธ์เชิงตวัเลข เทคนิคการหาผลลพัธ์ของสมการ
ระบบท่ีไม่เป็นเชิงเส้น การประมวลผลสัญญาณ 
 Mechanical background; mathematical modeling and numerical solution of engineering 
problems; modeling of mechanical systems; model representation and response; modeling of electrical, hydraulic 
and thermal systems; modeling of mixed systems; time response analysis of linear dynamic systems; introduction 
to optimization and numerical solution; solution techniques for non-linear systems; signal processing. 

2103650 อุณหพลศาสตร์ข้ันสูงทางวิศวกรรม 3 (3-0-9) 
 Advanced Engineering Thermodynamics 
 ADV ENGR THERMO 
 ทบทวนกฎเกณฑ์และสังกปัท่ีส าคญั ความสัมพนัธ์ของคุณสมบติัทางเทอร์โมไดนามิกส์ของผสม
และสารสะลาย ปฏิกิริยาทางเคมีแนะน าสมดุลทางสภาวะ และทางเคมีเทอร์โมไดนามิกส์ของการไหลแบบความเร็ว
สูง 
 Review of principles and essential concepts, Thermodynamic properties relations, Mixtures and 
solutions, chemical reactions, introduction to phase and chemical equilibrium, Thermodynamics of high speed 
flow. 

2103651 กลศาสตร์ของไหลข้ันสูง 3 (3-0-9) 
 Advanced Fluid Mechanics 
 ADV FLUID MECH 
 ทบทวนกฎเกณฑ์และสังกปั เทนเซอร์ในระบบคาร์ทีเซียน สมการการขนยา้ยแบบจ าลองจ าเพาะ
ของการไหลแบบลามินาร์ท่ีไม่ข้ึนกบัเวลา การไหลของแรงเฉือน สมการของชั้นขอบเขต สังกปัของความคลา้ยคลึง
กนั การไหลแบบป่ันป่วน 
 Review of principles and concepts, Cartesian tensor; transport equation, special model for steady 
laminar flow; shear flows, boundary layer equations, the concept of similarity; turbulent flow. 
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2103652 ทฤษฎกีารสันดาป 3 (3-0-9) 
 Combustion Theory 
 COMBUSTION THEORY 
 ทบทวน กระบวนการสันดาป ทบทวนเทอร์โมไดนามิกส์ทางเคมี การวิเคราะห์ การเผาไหม ้แบบ
สมบูรณ์ทางเคมี สมการของอาร์รีเนียส พลังงานกิริยา ล าดบัของปฏิกิริยา ปฏิกิริยาแบบลูกโซ่ เปลวไฟท่ีมีการ
ผสมผสานล่วงหน้า แบบลามินาร์ ทฤษฎีทางความร้อน ทฤษฎีคอมพรีเฮนซีพ ทฤษฎีของสเปลดิง การจุดระเบิด
พลงังานนอ้ยสุดในการจุดระเบิด ระยะแคบสุดเพื่อยติุการสันดาป  การใชง้านในวศิวกรรมการสันดาป 
 Review of combustion processes, review of chemical thermodynamics, stoichiometric 
combustion analysis, equation of Arrhenius, activation energy, reaction orders, chain reactions, premixed laminar 
flames, thermal theories, comprehensive theory, Spalding's theory, ignition, minimum ignition energy, quenching 
distance, application in combustion engineering. 

2103653 พลศาสตร์ของไหลด้านต่าง ๆ ของกงัหันลม 3 (3-0-9) 
 Fluid Dynamic Aspects of Wind Turbines 
 FLD DYN WIND TUR 
 พลศาสตร์ของของไหลเบ้ืองตน้ ทฤษฎีทางอากาศพลศาสตร์ ชั้นขอบเขต รูปร่างของแพนอากาศ 
กงัหนัลมเบ้ืองตน้ คุณลกัษณะและรูปแบบทางคณิตศาสตร์ หลกัการของการทดสอบ 
 Basic fluid dynamics, aerodynamic theory, boundary layers, aerofoils. Basic wind turbines; 
characteristics and mathematical modeling. Principles of testing. 

2103654 การน าความร้อน 3 (3-0-9) 
 Conduction Heat Transfer 
 COND HEAT TRAN 
 บทน า นิยามของสังกปัและกฎเกณฑ์ทัว่ๆ ไป การสร้างสมการการน าความร้อน การสร้างรูปแบบ
ของกฎทัว่ๆ ไป แบบอินทิกรัลรวมและแบบอนุพนัธ์ เง่ือนไขขั้นตน้ และเง่ือนไขขอบเขต ค าตอบในปัญหาท่ีไม่ข้ึน
และข้ึนกบัเวลา ปัญหาแบบหน่ึง สอง และสามมิติ วิธีการหาค าตอบ การแยกตวัแปร ลาปลาซทรานฟอรม์ ค  าตอบ
บางส่วน และอ่ืนๆ 
 Introduction, definition of concept and statement of general laws, Formulation of heat 
conduction equations; lumped integral and differential formulation of general laws; initial and boundary 
conditions. Solutions; steady and unsteady problems, one-dimensional, two-dimensional and three dimensional 
problems; method of solution, separation of variables, Laplace transform, partial solution, etc. 
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2103655 การพาความร้อน 3 (3-0-9) 
 Convection Heat Transfer 
 CONV HEAT TRAN 
 สมการหลกัของการถ่ายเทความร้อนและมวล การแกส้มการและการหาผลเฉลยส าหรับการถ่ายเท
ความร้อนในท่อและพื้นผิวภายนอก การถ่ายเทความร้อนในการไหลแบบป่ันป่วน การพาความร้อนในขณะท่ีเกิด
การเดือดและการควบแน่น 
 Governing equations for heat and mass transfer; Solution methods for hear transfer in ducts and 
on external surfaces; Introduction to convection in turbulent flow; Heat convection in boiling and condensation. 

2103656 การแผ่รังสีความร้อน 3 (3-0-9) 
 Radiation Heat Transfer 
 RAD HEAT TRAN 
 ฟิสิกส์ของการแผ่รังสีความร้อน คุณสมบัติของการแผ่รังสี วิวแฟกเตอร์ของการแผ่รังสี การ
แลกเปล่ียนรังสีระหว่างพื้นผิว การแผ่รังสีความร้อนร่วมกบัการถ่ายเทความร้อนรูปอ่ืน การแผ่รังสีความร้อนผา่น
ตวักลางท่ีดูดกลืนรังสี ปล่อยรังสีและกระเจิงรังสี คุณสมบติัการแผรั่งสีของแก๊ส 
 Physics of radiation; Radiation properties; Radiation view factor; Radiative exchange between 
surfaces; Radiation with other modes of heat transfer; Radiation through absorbing, emitting and scattering 
media; Radiation properties of gases. 

2103658 การศึกษาข้ันสูงทางเคร่ืองยนต์สันดาปภายใน 3 (3-0-9) 
 Advanced Internal Combustion Engine 
 ADV INT COMB ENGIN 
 วฏัจกัรมาตรฐานอากาศเคร่ืองยนต์ ทฤษฎีการสันดาป เช้ือเพลิงและการสันดาปจลนพลศาสตร์ 
ปฏิกิริยา อตัราการเกิดปฏิกิริยาของอากาศและเช้ือเพลิง การเผาไหมใ้นเคร่ืองยนต์สันดาปภายใน กระบวนการ
แลกเปล่ียนก๊าซ การถ่ายเทความร้อน หลกัการการจ าลองการไหลและกระบวนการเผาไหม ้การพยากรณ์สมรรถนะ
ของเคร่ืองยนต ์
 Standard air engine cycle, theory of combustion, fuel and combustion, reaction kinetics, reaction 
rates of air and fuel, engine combustion, gas exchange processes, heat transfer, principle of flow and combustion 
process modeling, engine’s performance prediction. 

2103659 การใช้ประโยชน์จากเช้ือเพลงิทดแทน 3 (3-0-9) 
 Utilization of Alternative Fuels 
 UTIL ALTER FUELS 
 ความตอ้งการพิเศษส าหรับการใชเ้ช้ือเพลิงทดแทนในเตาเผา การใชเ้ช้ือเพลิงทดแทนในการขนส่ง 
การเขา้คู่ระหว่างเคร่ืองยนต์กบัเช้ือเพลิงและการปรับให้เหมาะสม เคร่ืองยนต์ทดแทน ความคงทนต่อการใช้งาน 
การเก็บเช้ือเพลิงในยานพาหนะ การเขา้คู่ระหวา่งเคร่ืองยนตก์บัยานพาหนะ 
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 Special requirements for the use of alternative fuels in furnaces, the use of alternative fuels in 
transport, engine-fuels matching and optimization, alternative engines, durability, vehicle fuel storage options, 
engine-vehicle matching. 

2103660 พืน้ฐานของการไหลแบบป่ันป่วน 3 (3-0-9) 
 Fundamentals of Turbulence 
 FUND OF TURBULENCE 
 เคร่ืองมือทางสถิติในการศึกษาการไหลแบบป่ันป่วน; สมการนาเวยีร์สโตกส์เฉล่ียแบบเรยโ์นลส์ 
(RANS); สมการพลงังานจลน์ของการไหลเฉล่ียและของเทอบิวเล็นซ; สมการการส่งถ่ายความเคน้เรยโ์นลส์; 
พลศาสตร์ของความสัมพนัธ์ความเร็วท่ีหน่ึงและระหวา่งสองจุด; สเป็กทร่ัมของพลงังาน; เทอบิวเล็นซแบบไอโซ
โทรปิก; เทอบิวเล็นซในการไหลเฉือนแบบเน้ือเดียว; กระบวนการส่งถ่ายในการไหลแบบป่ันป่วน 
 Statistical tools in turbulence; Reynolds-Averaged Navier-Stokes (RANS) equations; mean and 
turbulent kinetic energy equations; Reynolds-stress transport equation; dynamics of one- and two-point velocity 
correlations; energy spectrum; isotropic turbulence; homogeneous shear-flow turbulence; transport processes in 
turbulent flows. 

2103663 การท าความเย็นและการปรับอากาศข้ันสูง 3 (3-0-9) 
 Advanced Refrigeration and Air Conditioning 
 ADV REFIN AIR COND 
 รายวชิาท่ีตอ้งสอบผา่น: 2103443, 2103454 หรือรายวชิาท่ีคณะอนุญาตใหเ้รียน 
 CONDITION : PRER 2103443, 2103454 or C.F. 
 การท าความเย็นอุณหภูมิต ่า การศึกษาระบบท าความเยน็ การท าความเยน็ การปรับอากาศ และ
สภาพแวดลอ้มทางความร้อนในตึกท่ีเก่ียวเน่ืองกบัการออกแบบระบบปรับอากาศเพื่อใชใ้นอุตสาหกรรมการระบาย
อากาศการสัมผสัโดยตรงและกระบวนการการถ่ายเทระหวา่งอากาศช้ืนและน ้ า การไหลในท่อและบริเวณท่ีเปิดโล่ง 
การควบคุมอตัโนมติั การทดสอบ การปรับ และ การสมดุลตวัประกอบทางเศรษฐศาสตร์ในระบบปรับอากาศ เสียง
และการควบคุม การสั่นสะเทือน 
 Low temperature refrigeration, refrigeration system study, industrial applications of 
refrigeration, air conditioning system and building thermal environmental influences on air conditioning design, 
ventilation, direct contact, transfer processes, between moist air and water, flow in ducts and a unconfined spaces, 
automatic control, testing adjusting and balancing, economic factors in air conditioning, noise, and vibration 
control. 
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2103664 การออกแบบระบบทางความร้อน 3 (3-0-9) 
 Design of Thermal Systems 
 DESIGN OF THER SYS 
 การออกแบบทางวิศวกรรม การออกแบบระบบท่ีท างานได้ เศรษฐศาสตร์ การปรับสมการและ
รูปแบบทางคณิตศาสตร์ การจ าลองระบบ การหาความเหมาะสมตวัคูณของลากรองจ ์วิธีเซิร์ช การโปรแกรมแบบ
พลศาสตร์และแบบเชิงเส้น 
 Engineering design, design of a workable system, economics, equation fitting and mathematical 
modeling, system simulation, optimization, Lagrange multipliers, search methods, dynamic programming, linear 
programming. 

2103665 พลศาสตร์ของไหลเชิงค านวณข้ันสูง 3 (3-0-9) 
 Advanced Computational Fluid Dynamics 
 ADVVANCED CFD 
  มุมมองในเชิงคณิตศาสตร์และเชิงค านวณของการถ่ายเทความร้อนและกลศาสตร์ของไหล การใช้
วิธีการค านวณแบบไฟไนต์ดิฟเฟอเรนซ์และแบบไฟไนต์วอลุมในการแกส้มการหลกัของการไหลและการถ่ายเท
ความร้อน ไดแ้ก่ สมการความต่อเน่ือง โมเมนตมั และพลงังาน วิธีการดิสครีไทซ์ส าหรับปัญหาในสองและสามมิติ 
เง่ือนไขของขอบเขต วิธีเชิงค านวณและโซลเวอร์ เสถียรภาพในการค านวณและการลู่เขา้ของผลลพัธ์ เทคนิควิธี
เชิงเลขขั้นสูงส าหรับพลศาสตร์เชิงค านวณ และการน าวธีิดงักล่าวมาประยกุตใ์ชใ้นการแกปั้ญหาทางวศิวกรรม 
 Mathematical and numerical aspects of heat transfer and fluid mechanics, finite difference and 
finite volume methods for solving basic governing equations of fluid flow and heat transfer: continuity, 
momentum and energy, discretisation methods for two and three dimensional problems, boundary conditions, 
numerical schemes and solvers, consistency, stability and convergence, advanced numerical techniques for CFD, 
applications of the method for some engineering problems.  

2103666 ระเบียบวธีิไฟไนต์เอลเิมนต์เพ่ือการค านวณพลศาสตร์ของไหล 3 (3-0-9) 
 Finite Element Method for Computational Fluid Dynamics 
 FEM CFD 
 การน าระเบียบวิธีไฟไนต์เอลิเมนต์มาใช้ในการแก้ปัญหาทางดา้นพลศาสตร์ของไหลท่ีมีรูปร่าง
ซบัซ้อนใดๆ ภายใตเ้ง่ือนไขขอบเขตต่างๆ กนัดว้ยการค านวณ เร่ิมจากการแกปั้ญหาการไหลแบบโพเทนเชียล การ
ไหลแบบไม่รวมความหนืดและแบบหนืด การไหลแบบไม่อดัตวัและแบบอดัตวัได ้โดยส าหรับการไหลในแต่ละ
กรณีนั้นจะแสดงขั้นตอนการประดิษฐส์มการไฟไนตเ์อลิเมนตแ์ละศึกษาโปรแกรมคอมพิวเตอร์ท่ีสอดคลอ้งกนั 
 Finite element method for solving fluid dynamics problems with complex geometries under 
different boundary conditions; solutions the problem of potential flows, inviscid and viscous flows, 
incompressible and compressible flows; finite element equations and corresponding computer programs in each 
case. 
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2103701 เร่ืองคัดเฉพาะทางวศิวกรรมเคร่ืองกล 3 (3-0-9) 
 Selected Topics in Mechanical Engineering 
 SEL TOP MECH ENG 
 หวัขอ้ปัจจุบนัของแต่ละสาขาวชิาทางวศิวกรรมเคร่ืองกล 
 Topics are drawn from various fields of current interest in mechanical engineering. 

2103720 ทฤษฎคีวามสมดุลทางอลิาสติก 2 3 (3-0-9) 
 Theory of Elastic Stability II 
 TH OF ELAS STA II 
 รายวชิาท่ีตอ้งสอบผา่น: 2103619, 2103620 หรือรายวชิาท่ีคณะอนุญาตใหเ้รียน 
 CONDITION : PRER 2103619, 2103620 or C.F. 
 ทฤษฎีแบบเชิงเส้นและแบบไม่เชิงเส้นของการโก่งงอของเปลือก ความสมดุลของแผน่บางท่ีมีตวั
ยดึและแบบไม่มีตวัยึด เปลือกทรงกระบอกภายใตโ้หลดหลายๆชนิด ผลลพัธ์ของขอบ การศึกษาท่ีค านึงถึงผลของ
ความไม่สมบูรณ์ของรูปร่าง 
 Linear and nonlinear theories for shell buckling; stability of thin stiffened and unstiffened plates 
and cylindrical shells under various loads; edge effects; imperfection sensitivity studies. 

2103721 กลศาสตร์การแตกหัก 3 (3-0-9) 
 Fracture Mechanics 
 FRACTURE MECHANICS 
 รายวชิาท่ีตอ้งสอบผา่น: 2103612 หรือรายวชิาท่ีคณะอนุญาตใหเ้รียน 
 CONDITION : PRER 2103612 or C.F. 
 ภาพรวมของวิชา กลศาสตร์การแตกหักยืดหยุน่เชิงเส้น กลศาสตร์การแตกหกัอิลาสติก-พลาสติก 
ความตา้นทานการแตกหัก การเติบโตของรอยร้าวล้า การเติบโตของรอยร้าวท่ีได้รับผลจากสภาพแวดล้อมและ
อุณหภูมิ การประยกุตก์ลศาสตร์การแตกหกักบัการประเมินการคงสภาพของโครงสร้าง 
 Overview of subject, Linear elastic fracture mechanics, elastic-plastic fracture mechanics, 
Fracture toughness, Fatigue crack growth rate, Environmental-assisted cracking, Application to structural 
integrity assessment  

2103790 สัมมนาวศิวกรรมเคร่ืองกล 1 (0-3-1) 
 Seminar in Mechanical Engineering 
 SEM IN MECH ENG 
 อภิปรายเร่ืองท่ีน่าสนใจในปัจจุบนัของวศิวกรรมเคร่ืองกล  การเขียนรายงานของการสัมมนา 
 Review and discussion of special topics in the advent of mechanical engineering.  Written report 
is required. 
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2103816* วทิยานิพนธ์ 36  หน่วยกติ 

 Thesis 
 THESIS 

2103813* วทิยานิพนธ์ 18  หน่วยกติ 
 Thesis 
 THESIS 
 

                                                           
*
 รายวชิาเปิดใหม่ 
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ภาคผนวก ข 
 

เปรียบเทียบข้อแตกต่างระหว่างหลกัสูตรเดมิและหลกัสูตรปรับปรุง 
 

 
 

รายวชิา 
หลกัสูตรเดมิ 
(พ.ศ. 2541) 

หน่วย
กติ 

หลกัสูตรปรับปรุง 
(พ.ศ. 2557) 

หน่วย
กติ 

ความแตกต่าง 

รายวชิาบังคบัเฉพาะ   รายวชิาบังคบัเฉพาะ   
2103601 คณิตศาสตร์ขั้นสูงทางวิศวกรรมศาสตร์ 3    
2103790 สมัมนาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
                 (ประเมินผล S/U ไม่นบัหน่วยกิต) 

1 
2103790 สมัมนาวิศวกรรมเคร่ืองกล 
                  (ประเมินผล S/U ไม่นบัหน่วยกิต) 

1  

     
รายวชิาบังคบัเฉพาะแขนงวชิา 0-6 รายวชิาบังคบัเฉพาะแขนงวชิา 6-9  
แขนงวิชากลศาสตร์ของแขง็ (6 หน่วยกิต)  แขนงวิชากลศาสตร์ของแขง็ (6 หน่วยกิต)   
2103604 วิธีเชิงเลขขั้นสูง 3 2103601** คณิตศาสตร์ขั้นสูงทางวิศวกรรมศาสตร์ 3 หลกัสูตรปรับปรุง บงัคบั 
2103612 อีลาสติกซิตี 3 2103612 อีลาสติกซิตี 3 วิชา 2103601 และเลือก 
  2103614 กลศาสตร์แบบต่อเน่ือง 3 อีก 3 หน่วยกิตจากรายวิชา 
  ** บงัคบั  2103612 และ 2103614 
แขนงวิชาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/
ของไหล 

 
แขนงวิชาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/
ของไหล (9 หน่วยกิต) 

  

ไม่มี  2103601** คณิตศาสตร์ขั้นสูงทางวิศวกรรมศาสตร์ 3 หลกัสูตรปรับปรุง บงัคบั 

หลกัสูตรเดมิ 
(พ.ศ. 2541) 

หน่วยกติ หลกัสูตรปรับปรุง 
(พ.ศ. 2557) 

หน่วยกติ ความแตกต่าง 

จ านวนหน่วยกติรวมตลอดหลกัสูตร 36 จ านวนหน่วยกติรวมตลอดหลกัสูตร 36  
แผน ก1 
ไม่มี 

 
 

แผน ก1 
วชิาบังคบัหลักสูตร  
วชิาบังคบัเฉพาะแขนงวชิา      
วชิาบังคบัเลือก 
วชิาเลือก 
วทิยานิพนธ์ 

 
- 
- 
- 
- 

36 

 
หลกัสูตรเดิมมีแผนการศึกษาเดียวคือ ก2 แต่
ส าหรับหลกัสูตรปรับปรุง ประกอบดว้ยแผนการ
ศึกษา ก1 และ ก2 

แผน ก2 
จ านวนหน่วยกติรายวชิาเรียน 
วชิาบังคบัเฉพาะ  
วชิาบังคบัเฉพาะแขนงวชิา      
วชิาบังคบัเลือก 
วชิาเลือก 
วทิยานิพนธ์  

 
24 
3 

0 – 6  
6 – 15 
6 – 9  
12 

แผน ก2 
จ านวนหน่วยกติรายวชิาเรียน 
วชิาบังคบัเฉพาะแขนงวชิา      
วชิาบังคบัเลือก 
วชิาเลือก 
วทิยานิพนธ์ 

 
18 

6 – 9 
9 

0 – 3  
18 

 
ส าหรับแผน ก2 ไดล้ดจ านวนหน่วยกิตวิชา
บรรยายจากรวม 24 หน่วยกิตเหลือรวม 18 
หน่วยกิต และเพ่ิมจ านวนหน่วยกิตวิทยานิพนธ์
จาก 12 หน่วยกิต เป็น 18 หน่วยกิต 
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หลกัสูตรเดมิ 
(พ.ศ. 2541) 

หน่วย
กติ 

หลกัสูตรปรับปรุง 
(พ.ศ. 2557) 

หน่วย
กติ 

ความแตกต่าง 

  2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั 3 วิชา 2103601 และเลือก 
  2103650 อุณหพลศาสตร์ขั้นสูงทางวิศวกรรม 3 อีก 6 หน่วยกิตจากรายวิชา 
  2103651 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง 3 2103602, 2103650,  
  2103652 ทฤษฎีการสนัดาป 3 2103651, 2103652 และ 
  2103655 การพาความร้อน 3 2103655 
  ** บงัคบั   
แขนงวิชาการควบคุม/พลศาสตร์/การผลิตขั้นสูง 
ไม่มี 

 
แขนงวิชาการควบคุม/พลศาสตร์/การผลิตขั้นสูง    
(6 หน่วยกิต) 

  

  2103603* คณิตศาสตร์ส าหรับวิศวกรระบบควบคุม 3  

  2103631 การควบคุมระบบพลวตั 3  
     
รายวชิาบังคบัเลือก 6-15 รายวชิาบังคบัเลือก 9  
แขนงวิชากลศาสตร์ของแขง็ (6 - 9 หน่วยกิต)  แขนงวิชากลศาสตร์ของแขง็ (9 หน่วยกิต)   
กลุ่มกลศาสตร์การค านวณ (6 หน่วยกิต)  กลุ่มกลศาสตร์การค านวณ   
2103618 ทฤษฎีของแผน่ 3 ไม่มี   
2103619 ทฤษฎีของเปลือก 3    
2103624 วิธีทางไฟไนตเ์อลิเมนตส์ าหรับวิศวกร 
 เคร่ืองกล 

3 
 

   

2103625 วิธีไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง 3    
2103626 การวิเคราะห์ความเคน้เน่ืองจากความ 
 ร้อน 

3 
 

   

     
กลุ่มกลศาสตร์การทดลอง (9 หน่วยกิต)  กลุ่มกลศาสตร์การทดลอง   
2103613 พลาสติกซิตี 3 ไม่มี   
2103618 ทฤษฎีของแผน่ 3    
2103619 ทฤษฎีของเปลือก 3    
2103620 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 1 3    
2103720 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 2 3    
2103721 กลศาสตร์ของการแตกร้าว 3    
     
กลุ่มการออกแบบเคร่ืองจักรกลเพ่ือการผลิต 
(9 หน่วยกิต) 

 
กลุ่มการออกแบบเคร่ืองจักรกลเพ่ือการผลิต 
 

  

2103530 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 1 3 ไม่มี   
2103615 การสัน่สะเทือนทางกล 3    
2103616 การออกแบบช้ินส่วนซบัซอ้นทางกลท่ี 
 เหมาะสม 

3 
 

   

2103657 ไทรโบโลยี 3    
2103721 กลศาสตร์ของการแตกร้าว 3    
     
  2103510 กลศาสตร์ของวสัดุคอมโพสิท 3  

                                                           
*
 รายวชิาเปิดใหม่ 
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หลกัสูตรเดมิ 
(พ.ศ. 2541) 

หน่วย
กติ 

หลกัสูตรปรับปรุง 
(พ.ศ. 2557) 

หน่วย
กติ 

ความแตกต่าง 

  2103511 กลศาสตร์แบบต่อเน่ืองเบ้ืองตน้ 3  

  
2103540 การวิเคราะห์ความเสียหายและการตรวจ 
 สอบโดยไม่ท  าลาย 

3 
 

 

  2103541 การเฝ้าตรวจและวิเคราะห์การสัน่สะเทือน 3  
  2103542 การตรวจสอบดว้ยวิธีการถ่ายภาพดว้ยรังสี 3  
  2103543 การตรวจสอบดว้ยวิธีคล่ืนอลัตราโซนิก 3  
  2103544 การตรวจสอบดว้ยวิธีกระแสไหลวน 3  
  2103545 การตรวจสอบดว้ยวิธีการทางพ้ืนผิว 3  
  2103570 เทคโนโลยกีารสร้างช้ินงานระดบัจุลภาค 3  
  2103571 ระบบเคร่ืองกลไฟฟ้าจุลภาคและนาโน 3  
  2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั 3  
  2103612 อีลาสติกซิตี 3  
  2103613 พลาสติกซิตี 3  
  2103614 กลศาสตร์แบบต่อเน่ือง 3  
  2103615 การสัน่สะเทือนทางกล 3  

  
2103616 การออกแบบช้ินส่วนซบัซอ้นทางกลท่ี 
 เหมาะสม 

3 
 

 

  2103618 ทฤษฎีของแผน่ 3  
  2103619 ทฤษฎีของเปลือก 3  
  2103620 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 1 3  

  2103621* หลกัการพลงังานส าหรับกลศาสตร์ของแขง็ 3  

  2103622* การวิเคราะห์โครงสร้างคอมโพสิต 3  
  2103623* ความลา้ของโลหะ 3  
  2103625 วิธีไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง 3  
  2103626 การวิเคราะห์ความเคน้เน่ืองจากความร้อน 3  
  2103657 ไทรโบโลยี 3  
  2103701 เร่ืองคดัเฉพาะทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3  
  2103720 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 2 3  
  2103721 กลศาสตร์การแตกหกั 3  
     
แขนงวิชาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/
ของไหล (15 หน่วยกิต) 

 
แขนงวิชาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/
ของไหล (9 หน่วยกิต) 

  

2103552 กลศาสตร์ของไหลเชิงค  านวณเบ้ืองตน้ 3 2103552 กลศาสตร์ของไหลเชิงค  านวณเบ้ืองตน้ 3  
2103555 การปล่อยไอเสียจากเคร่ืองยนตแ์ละ 
 การควบคุม 

3 
 

2103555 การปล่อยไอเสียจากเคร่ืองยนตแ์ละ 
 การควบคุม 

3 
 

 

  
2103556 ความรู้เบ้ืองตน้เก่ียวกบัระบบควบคุม 
 การจ่ายเช้ือเพลิงในรถยนต ์

3 
 

 

  2103558 การออกแบบท่อร่วมไอดีและระบบไอดี 3  
2103560 สมรรถนะของเคร่ืองยนตก์๊าซเทอร์ไบน์ 3 2103560 สมรรถนะของเคร่ืองยนตก์๊าซเทอร์ไบน์ 3  
  2103566 พลศาสตร์ของของไหลแบบอดัตวัได้ 3  

                                                           
*
 รายวชิาเปิดใหม่ 
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หลกัสูตรเดมิ 
(พ.ศ. 2541) 

หน่วย
กติ 

หลกัสูตรปรับปรุง 
(พ.ศ. 2557) 

หน่วย
กติ 

ความแตกต่าง 

  
2103567 การไหลท่ีมีความเคน้เฉือนแบบ 
 เทอร์บิวเลนท ์

3 
 

 

  2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั 3  
2103604 วิธีเชิงเลขขั้นสูง 3 2103604 วิธีเชิงเลขขั้นสูง 3  
2103625 วิธีไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง 3 2103625 วิธีไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง 3  
2103650 อุณหพลศาสตร์ขั้นสูงทางวิศวกรรม 3 2103650 อุณหพลศาสตร์ขั้นสูงทางวิศวกรรม 3  
2103651 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง 3 2103651 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง 3  
2103652 ทฤษฎีการสนัดาป 3 2103652 ทฤษฎีการสนัดาป 3  
2103653 พลศาสตร์ของไหลดา้นต่าง ๆ  
 ของกงัหนัลม 

3 
 

2103653 พลศาสตร์ของไหลดา้นต่าง ๆ  
 ของกงัหนัลม 

3 
 

 

2103654 การน าความร้อน 3 2103654 การน าความร้อน 3  
2103655 การพาความร้อน 3 2103655 การพาความร้อน 3  
2103656 การแผรั่งสีความร้อน 3 2103656 การแผรั่งสีความร้อน 3  
2103657 ไทรโบโลยี 3    
2103658 การศึกษาขั้นสูงทางเคร่ืองยนตส์นัดาป 
 ภายใน 

3 
 

2103658 การศึกษาขั้นสูงทางเคร่ืองยนตส์นัดาป 
 ภายใน 

3 
 

 

2103659 การใชป้ระโยชน์จากเช้ือเพลิงทดแทน 3 2103659 การใชป้ระโยชน์จากเช้ือเพลิงทดแทน 3  
  2103660 พ้ืนฐานของการไหลแบบป่ันป่วน 3  
2103663 การท าความเยน็และการปรับอากาศ 
 ขั้นสูง 

3 
 

2103663 การท าความเยน็และการปรับอากาศ 
 ขั้นสูง 

3 
 

 

2103664 การออกแบบระบบทางความร้อน 3 2103664 การออกแบบระบบทางความร้อน 3  
  2103665 พลศาสตร์ของไหลเชิงค  านวณขั้นสูง 3  

  
2103666 ระเบียบวิธีไฟไนตเ์อลิเมนตเ์พื่อการค านวณ 
 พลศาสตร์ของไหล 

3 
 

 

     
แขนงวิชาการควบคุม/พลศาสตร์/การผลิตขั้นสูง 
(15 หน่วยกิต) 

 
แขนงวิชาการควบคุม/พลศาสตร์/การผลิตขั้นสูง 
 (9 หน่วยกิต) 

  

                 กลุ่มการควบคุม/พลศาสตร์ 15    
                 กลุ่มเทคโนโลยกีารผลิตขั้นสูง 15 2103510 กลศาสตร์ของวสัดุคอมโพสิท 3  
2103530 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 1 3 2103530 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 1 3  
2103532 การน าคอมพิวเตอร์มาช่วยในการ 
 ออกแบบและผลิต 

3 
 

2103532 การน าคอมพิวเตอร์มาช่วยในการ 
 ออกแบบและผลิต 

3 
 

 

  2103535 แมคคาทรอนิกส์ 3  
2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั 3 2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั 3  
2103604 วิธีเชิงเลขขั้นสูง 3 2103604 วิธีเชิงเลขขั้นสูง 3  
2103615 การสัน่สะเทือนทางกล 3 2103615 การสัน่สะเทือนทางกล 3  
2103616 การออกแบบช้ินส่วนซบัซอ้นทางกล 
 ท่ีเหมาะสม 

3 
 

2103616 การออกแบบช้ินส่วนซบัซอ้นทางกล 
 ท่ีเหมาะสม 

3 
 

 

2103617 พลศาสตร์ขั้นสูง 3 2103617 พลศาสตร์ขั้นสูง 3  
2103624 วิธีทางไฟไนตเ์อลิเมนตส์ าหรับวิศวกร 
 เคร่ืองกล 

3 
 

 
 

  

2103625 วิธีไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง 3 2103625 วิธีไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง 3  
2103630 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 2 3 2103630 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 2 3  
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หลกัสูตรเดมิ 
(พ.ศ. 2541) 

หน่วย
กติ 

หลกัสูตรปรับปรุง 
(พ.ศ. 2557) 

หน่วย
กติ 

ความแตกต่าง 

2103631 การควบคุมระบบพลวตั 3    
2103632 ระบบควบคุมไม่เป็นเส้นตรงประยกุต ์ 3 2103632 ระบบควบคุมไม่เป็นเส้นตรงประยกุต ์ 3  
2103633 ระบบความคุมออพติมลัประยกุต ์ 3 2103633 ระบบความคุมออพติมลัประยกุต ์ 3  

  
2103634* แบบจ าลองและการจ าลองการเคล่ือนท่ี 
 ระบบพลศาสตร์ 

3 
 

 

     
รายวชิาเลือก 6-9 รายวชิาเลือก 3  
แขนงวิชากลศาสตร์ของแขง็ (6 - 9 หน่วยกิต)  แขนงวิชากลศาสตร์ของแขง็ (3 หน่วยกิต)   
แขนงวิชาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/
ของไหล (6 หน่วยกิต) 
แขนงวิชาการควบคุม/พลศาสตร์//การผลิตขั้นสูง 
 - กลุ่มการควบคุม/พลศาสตร์ (6 หน่วยกิต) 

 

แขนงวิชาการถ่ายเทความร้อน/เทอร์โมไดนามิกส์/
ของไหล (ไม่มี) 
แขนงวิชาการควบคุม/พลศาสตร์//การผลิตขั้นสูง 
 (3 หน่วยกิต) 

  

  2103510 กลศาสตร์ของวสัดุคอมโพสิท 3  
  2103511 กลศาสตร์แบบต่อเน่ืองเบ้ืองตน้ 3  
2103530 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 3 2103530 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 3  
2103532 การน าคอมพิวเตอร์มาช่วยในการ 
 ออกแบบและผลิต 

3 
 

2103532 การน าคอมพิวเตอร์มาช่วยในการ 
 ออกแบบและผลิต 

3 
 

 

  2103535 แมคคาทรอนิกส์ 3  
2103540 การวิเคราะห์ความเสียหายและการตรวจ 
 สอบโดยไม่ท  าลาย 

3 
 

2103540 การวิเคราะห์ความเสียหายและการตรวจ 
 สอบโดยไม่ท  าลาย 

3 
 

 

2103541 การเฝ้าตรวจและวิเคราะห์การสัน่สะเทือน 3 2103541 การเฝ้าตรวจและวิเคราะห์การสัน่สะเทือน 3  
  2103542 การตรวจสอบดว้ยวิธีการถ่ายภาพดว้ยรังสี 3  
  2103543 การตรวจสอบดว้ยวิธีคล่ืนอลัตราโซนิก 3  
  2103544 การตรวจสอบดว้ยวิธีกระแสไหลวน 3  
  2103545 การตรวจสอบดว้ยวิธีการทางพ้ืนผิว 3  
2103552 กลศาสตร์ของไหลเชิงค  านวณเบ้ืองตน้ 3 2103552 กลศาสตร์ของไหลเชิงค  านวณเบ้ืองตน้ 3  
2103555 การปล่อยไอเสียจากเคร่ืองยนตแ์ละ 
 การควบคุม 

3 
 

2103555 การปล่อยไอเสียจากเคร่ืองยนตแ์ละ 
 การควบคุม 

3 
 

 

  
2103556 ความรู้เบ้ืองตน้เก่ียวกบัระบบควบคุม 
 การจ่ายเช้ือเพลิงในรถยนต ์

3 
 

 

  2103558 การออกแบบท่อร่วมไอดีและระบบไอดี 3  
2103560 สมรรถนะของเคร่ืองยนตก์๊าซเทอร์ไบน์ 3 2103560 สมรรถนะของเคร่ืองยนตก์๊าซเทอร์ไบน์ 3  
  2103566 พลศาสตร์ของของไหลแบบอดัตวัได้ 3  

  
2103567 การไหลท่ีมีความเคน้เฉือนแบบ 
 เทอร์บิวเลนท ์

3 
 

 

  2103570 เทคโนโลยกีารสร้างช้ินงานระดบัจุลภาค 3  
  2103571 ระบบเคร่ืองกลไฟฟ้าจุลภาคและนาโน 3  
2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั 3 2103602 การวดัและอุปกรณ์การวดั 3  
2103604 วิธีเชิงเลขขั้นสูง 3 2103604 วิธีเชิงเลขขั้นสูง 3  
2103612 อีลาสติกซิตี 3 2103612 อีลาสติกซิตี 3  

                                                           
*
 รายวชิาเปิดใหม่ 
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หลกัสูตรเดมิ 
(พ.ศ. 2541) 

หน่วย
กติ 

หลกัสูตรปรับปรุง 
(พ.ศ. 2557) 

หน่วย
กติ 

ความแตกต่าง 

2103613 พลาสติกซิตี 3 2103613 พลาสติกซิตี 3  
  2103614 กลศาสตร์แบบต่อเน่ือง 3  
2103615 การสัน่สะเทือนทางกล 3 2103615 การสัน่สะเทือนทางกล 3  
2103616 การออกแบบช้ินส่วนซบัซอ้นทางกลท่ี 
 เหมาะสม 

3 
 

2103616 การออกแบบช้ินส่วนซบัซอ้นทางกลท่ี 
 เหมาะสม 

3 
 

 

2103617 พลศาสตร์ขั้นสูง 3 2103617 พลศาสตร์ขั้นสูง 3  
2103618 ทฤษฎีของแผน่ 3 2103618 ทฤษฎีของแผน่ 3  
2103619 ทฤษฎีของเปลือก 3 2103619 ทฤษฎีของเปลือก 3  
2103620 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 1 3 2103620 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 1 3  

  2103621* หลกัการพลงังานส าหรับกลศาสตร์ของแขง็ 3  

  2103622* การวิเคราะห์โครงสร้างคอมโพสิต 3  
  2103623* ความลา้ของโลหะ 3  
2103624 วิธีทางไฟไนตเ์อลิเมนตส์ าหรับวิศวกร 
 เคร่ืองกล 

3 
 

   

2103625 วิธีไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง 3 2103625 วิธีไฟไนตเ์อลิเมนตข์ั้นสูง 3  
2103626 การวิเคราะห์ความเคน้เน่ืองจากความร้อน 3 2103626 การวิเคราะห์ความเคน้เน่ืองจากความร้อน 3  
2103630 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 2 3 2103630 หุ่นยนตอุ์ตสาหกรรม 2 3  
2103631 การควบคุมระบบพลวตั 3 2103631 การควบคุมระบบพลวตั 3  
2103632 ระบบควบคุมไม่เป็นเส้นตรงประยกุต ์ 3 2103632 ระบบควบคุมไม่เป็นเส้นตรงประยกุต ์ 3  
2103633 ระบบความคุมออพติมลัประยกุต ์ 3 2103633 ระบบความคุมออพติมลัประยกุต ์ 3  

  
2103634* แบบจ าลองและการจ าลองการเคล่ือนท่ี 
 ระบบพลศาสตร์ 

3 
 

 

2103650 อุณหพลศาสตร์ขั้นสูงทางวิศวกรรม 3 2103650 อุณหพลศาสตร์ขั้นสูงทางวิศวกรรม 3  
2103651 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง 3 2103651 กลศาสตร์ของไหลขั้นสูง 3  
2103652 ทฤษฎีการสนัดาป 3 2103652 ทฤษฎีการสนัดาป 3  
2103653 พลศาสตร์ของไหลดา้นต่าง ๆ  
 ของกงัหนัลม 

3 
 

2103653 พลศาสตร์ของไหลดา้นต่าง ๆ  
 ของกงัหนัลม 

3 
 

 

2103654 การน าความร้อน 3 2103654 การน าความร้อน 3  
2103655 การพาความร้อน 3 2103655 การพาความร้อน 3  
2103656 การแผรั่งสีความร้อน 3 2103656 การแผรั่งสีความร้อน 3  
2103657 ไทรโบโลยี 3 2103657 ไทรโบโลยี 3  
2103658 การศึกษาขั้นสูงทางเคร่ืองยนตส์นัดาป 
 ภายใน 

3 
 

2103658 การศึกษาขั้นสูงทางเคร่ืองยนตส์นัดาป 
 ภายใน 

3 
 

 

2103659 การใชป้ระโยชน์จากเช้ือเพลิงทดแทน 3 2103659 การใชป้ระโยชน์จากเช้ือเพลิงทดแทน 3  
  2103660 พ้ืนฐานของการไหลแบบป่ันป่วน 3  
2103663 การท าความเยน็และการปรับอากาศ 
 ขั้นสูง 

3 
 

2103663 การท าความเยน็และการปรับอากาศ 
 ขั้นสูง 

3 
 

 

2103664 การออกแบบระบบทางความร้อน 3 2103664 การออกแบบระบบทางความร้อน 3  
  2103665 พลศาสตร์ของไหลเชิงค  านวณขั้นสูง 3  
  2103666 ระเบียบวิธีไฟไนตเ์อลิเมนตเ์พื่อการค านวณ 3  

                                                           
*
 รายวชิาเปิดใหม่ 
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หลกัสูตรเดมิ 
(พ.ศ. 2541) 

หน่วย
กติ 

หลกัสูตรปรับปรุง 
(พ.ศ. 2557) 

หน่วย
กติ 

ความแตกต่าง 

 พลศาสตร์ของไหล  
2103701 เร่ืองคดัเฉพาะทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3 2103701 เร่ืองคดัเฉพาะทางวิศวกรรมเคร่ืองกล 3  
2103720 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 2 3 2103720 ทฤษฎีความสมดุลทางอิลาสติก 2 3  
2103721 กลศาสตร์การแตกหกั 3 2103721 กลศาสตร์การแตกหกั 3  
2103722 อิลาสติกซิตี 2 3    
2103723 พลาสติกซิตี 2 3    
2103724 กลศาสตร์ของการสมัผสั 3    
     
 - กลุ่มเทคโนโลยกีารผลิตขั้นสูง (6 หน่วยกิต)     
2102533 ระบบควบคุมเชิงเลข 3    
2102616 การวดัทางอุตสาหกรรมข้ึนสูง 3    
2102644 เคร่ืองมือวดัท่ีใชไ้มโครโปรเซสเซอร์ 3    
2102646 ระบบการผลิตอตัโนมติัในโรงงาน 
 อุตสาหกรรม 

3 
 

   

2102673 การจ าแพตเทิร์นและการถอดข่าวสาร 3    
2102676 กรรมวิธีสญัญาณภาพดิจิทลั 3    
2104606 การบริหารและการจดัองคก์รอุตสาหกรรม 
 ขั้นสูง 

3 
 

   

2104626 วสัดุและกระบวนการผลิต 3    
2104627 การออกแบบผลิตภณัฑแ์ละการผลิต 3    
2104633 การจดัการการผลิตขั้นสูง 3    
2104640 การวิเคราะห์การตดัสินใจในงานวิศวกรรม 3    
2109507 โลหการเคร่ืองกลขั้นสูง 3    
2109510 การวิเคราะห์โดยเคร่ืองมือ 3    
2109518 เทคโนโลยพ้ืีนผิว  3    
2109530 โลหการกายภาพของเหล็กกลา้ 3    
2109533 โลหวิทยาของโลหะผง 3    
2109630 การวิเคราะห์กระบวนการข้ึนรูป 3    
     
วทิยานิพนธ์  วทิยานิพนธ์   

2103811 วิทยานิพนธ์ 12 2103813* วิทยานิพนธ์ 18  

  2103816* วิทยานิพนธ์ 36  
     

 
 
 
 
 

                                                           
*
 รายวชิาเปิดใหม่ 
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ภาคผนวก ค 
 

ผลงานทางวชิาการของอาจารย์ประจ าหลกัสูตร 
 

รศ.ดร. กณุฑินี มณรัีตน์ 
 
คุณวุฒิ 
 B.Eng. (Mechanical Engineering), Imperial College, พ.ศ.2537  
 Ph.D. (Mechanical Engineering), Imperial College, พ.ศ.2543 
 
 
บทความระดับชาติ (11 บทความ) 

2. Maneeratana, K., Paphapote, T., Singhanart, T., Noomwongs, N. and Luengruengrit, S. 2012. A problem 
formulation project in Statics for connecting the theory to daily application, Procedia - Social and 
Behavioral Sciences. vol. 56, October 2012, pp. 258-264. 

3. Supmonchai, B. and Maneeratana, K. 2012. Teamwork assessment and averaged feedback to students in 
very small groups, Proceedings of the IEEE International Conference on Teaching, Assessment and 
Learning for Engineering 2012 (TALE2012). IEEE Hong Kong Section, Hong Kong, 20-23 August 
2012, pp. T2C12-T2C17, 6 pages. 

4. Singhanart, T., Ratanasumawong, C., Chanchareon, R., Sripakagorn, A. and Maneeratana, K. 2012. A 
pilot project on improving a medium-size lecture room by repositioning the projector screen, 
Proceedings of the 10th International and National Conference on Engineering Education (INCEE10). 
Council of Engineering Deans of Thailand (CEDT), Dusit Thani Hua Hin, 9-11 May 2012.  

5. Singhanart, T., Ratanasumawong, C., Chanchareon, R., Sripakagorn, A. and Maneeratana, K. 2012. 
Improving visibility in medium-size lecture rooms by repositioning the projector screen, Proceedings of 
the International Conference on Active Learning 2012 (ICAL2012). Universiti Teknikal Malaysia 
Melaka, Malaysia, 18-20 September 2012, pp. 110-117.  

6. Maneeratana, K., Singhanart, T. and Sripakagorn, A. 2012. Initial experiences and student feedback from 
lecturing with iPad, Proceedings of the International Conference on Active Learning 2012 (ICAL2012). 
Universiti Teknikal Malaysia Melaka, Malaysia, 18-20 September 2012, pp. 137-143.  



83 
 

7. Maneeratana, K., Singhanart, T., Paphapote, T., Noomwongs, N., Luengruengrit, S., Chancharoen, R. 
and Sripakagorn, A. 2012. Managing a multi-section course with cloud storage support, Proceedings of 
the 1st International Conference on Innovation in Education (ICIE2012). Institute for Innovative 
Learning, Mahidol University, Thailand, 7-9 November 2012, pp. 197-205.  

8. Sripakagorn, A. and Maneeratana, K. 2010. Design as the priority for engineering education: An 
implementation in a senior project course, Proceedings of the 2010 ASEE Annual Conference and 
Exposition. American Society for Engineering Education, Louisville, KY, USA, 20-23 June 2010, code 
AC 2010-1181, 12 pages. 

9. Maneeratana, K. and Sripakagorn, A. 2010. Key subject indicators and admission impact from subject 
grades in mechanical engineering-based bachelor programs at Chulalongkorn University, Proceedings of 
the 2010 ASEE Annual Conference and Exposition. American Society for Engineering Education, 
Louisville, KY, USA, 20-23 June 2010, code AC 2010-1187, 16 pages.  

10. Pimpin, A. and Maneeratana, K. 2010. Revision of the mechanical engineering curriculum at 
Chulalongkorn University under new regulations and quality assurance, Proceedings of the 2010 ASEE 
Annual Conference and Exposition. American Society for Engineering Education, Louisville, KY, USA, 
20-23 June 2010, code AC 2010-1225, 12 pages.  

11. Maneeratana, K. and Chancharoen, R. 2009. Regulations and impacts on the revision of the 
undergraduate mechanical engineering curriculum at Chulalongkorn University, Proceedings of the 2009 
Symposium on International Cooperation in Engineering Research and Education for Mechanical 
Engineering (SICE 2009). Hokkaido University, Japan, 9-10 March 2009, 2 pages.  

 
บทความสัมนาระดับชาติ (3 บทความ) 

1. เทิดธรรม อนนัตเศรษฐ และ กุณฑินี มณีรัตน์. 2011. การจ าลองแบบการแขง็ตวัของน ้าแขง็ซองดว้ย
โปรแกรม Fluent, การประชุมวชิาการเครือข่ายวศิวกรรมเคร่ืองกลแห่งประเทศไทย คร้ังท่ี 25. จงัหวดั
กระบ่ี, 19-21 ตุลาคม 2554, รหสั CTS25, 7 หนา้. 

2. Boonlong, K., Maneeratana, K. and Chaiyaratana, N. 2010. Progressive refinement solution search for 
multi-objective continuum topology optimization problems, Proceedings of the 24th Conference of the 
Mechanical Engineering Network of Thailand (ME-NETT 24). Ubolr, 20-22 October 2010, code CST30, 
10 pages. 

3. Sukkuea, S., Maneeratana, K. and Putivisutisak, S. 2008. Hydrodynamic Study of Drag Reduction in 
Newtonian and Non-Newtonian Fluid Flows through Coiled Tubes. Proceedings of the 4th Conference 
on Energy Network of Thailand (E-NETT 4). Rose Garden Riverside Hotel, Nakhon Pathom, 14-16 May 
2008, 6 pages 
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ศ.ดร. ปราโมทย์  เดชะอ าไพ 
 
คุณวุฒิ 
 วศ.บ.  (อุตสาหการ) มหาวทิยาลยัขอนแก่น, พ.ศ.2517 

 M.Eng.  (Mechanical Eng.), Youngstown State Univ, พ.ศ.2520 

 Ph.D.  (Engineering Mechanics), Old Dominion Univ, พ.ศ.2525  
 
บทความระดับนานาชาติ (32 บทความ) 

1. Malatip, A., Wansophark, N. and Dechaumphai, P. 2012. Fractional four-step finite element method for 
analysis of thermally coupled fluid-solid interaction problems, Applied Mathematics and Mechanics - 
English Edition. vol. 33, no. 1, January 2012, pp. 99-116.  

2. Limtrakarn, W., Boonmongkol, P., Chompupoung, A., Rungprateepthaworn, K., Kruenate, J. and 
Dechaumphai, P. 2012. Computational fluid dynamics modeling to improve natural flow rate and sweet 
pepper productivity in greenhouse, Advances in Mechanical Engineering. vol. 2012, code doi 
10.1155/2012/158563, 7 pages. 

3. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2012. An explicit characteristic finite volume element 
method for non-divergence free convection-diffusion-reaction equation, International Journal of 
Advances in Engineering Sciences and Applied Mathematics. vol. 4, no. 3, September 2012, pp. 179-
192. 

4. Prasomsuk, N., Siriparu, C. and Dechaumphai, P. 2012. Improved structural solution accuracy with 
adaptive quadrilateral elements by flux-based formulation, Proceedings of the 3rd TSME International 
Conference on Mechanical Engineering (TSME-ICoME). Chiang Rai, Thailand, 24-27 October 2012, 
code CST 1023, 8 pages. 

5. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2011. Explicit characteristic finite volume method for 
convection-diffusion equation on rectangular grids, Journal of the Chinese Institute of Engineers. vol. 34, 
no. 2, March 2011, pp. 239-252.  

6. Kaewkhiaw, P., Tiaple, Y., Dechaumphai, P. and Juntasaro, V. 2011. Application of nonlinear turbulence 
models for marine propulsors, Journal of Fluids Engineering. vol. 133, no. 3, March 2011, 7 pages.  

7. Limtrakarn, W. and Dechaumphai, P. 2011. Adaptive finite element method to determine KI and KII of 
crack plate with different E inclusion/E plate ratio, Transactions of the Canadian Society for Mechanical 
Engineering. vol. 35, no. 3, pp. 355-368. 

8. Theeraek, P., Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2011. Solving convection-diffusion-reaction 
equation by adaptive finite volume element method, Mathematics and Computers in Simulation. vol. 82, 
no. 2, October 2011, pp. 220-233. 
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9. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2011. Explicit characteristic-based finite volume element 
method for level set equation, International Journal for Numerical Methods in Fluids. vol. 67, no. 7, 
November 2011, pp. 899-913.  

10. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2011. An explicit finite volume element method for solving 
characteristic level set equation on triangular grids, Acta Mechanica Sinica. vol. 27, no. 6, December 
2011, pp. 911-921. 

11. Reepolmaha, S., Limtrakarn, W., Uthaisang-Tanechpongtamb, W. and Dechaumphai, P. 2010. Fluid 
temperature at the corneal endothelium during phacoemulsification: Comparison of an ophthalmic 
viscosurgical device and balanced salt solution using the finite element method, Ophthalmic Research. 
vol. 43, no. 4, pp. 173-178. 

12. Intarakumthornchai, T., Suwat, J., Thongprasert, S. and Dechaumphai, P. 2010. FEA based optimization 
of blank holder force and pressure for hydromechanical deep drawing of parabolic cup using greedy 
search and RSM methods, Engineering Journal. vol. 14, no. 2, April-June 2010, pp. 15-32. 

13. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2010. Finite volume method for convection-diffusion-
reaction equation on triangular meshes, International Journal for Numerical Methods in Biomedical 
Engineering. vol. 26, no. 6, June 2010, pp. 716-727. 

14. Limtrakarn, W., Yodsangkham, A., Namlaow, A. and Dechaumphai, P. 2010. Determination of K(I), 
K(II) and trajectory of initial crack by adaptive finite element method and photoelastic technique, 
Experimental Techniques. vol. 34, no. 4, June 2010, pp. 27-35. 

15. Limtrakarn, W., Reepolmaha, S. and Dechaumphai, P. 2010. Transient temperature distribution on the 
corneal endothelium during ophthalmic phaco-emulsification: a numerical simulation using the nodeless 
variable element, Asian Biomedicine. vol. 4, no. 6, December 2010, pp. 885-892. 

16. Tongkratoke, A., Chinnarasri, C., Pornprommin, A., Dechaumphai, P. and Juntasaro, V. 2009. Non-
linear turbulence models for multiphase recirculating free-surface flow over stepped spillways, 
International Journal of Computational Fluid Dynamics. vol. 23, no. 5, pp. 401-409. 

17. Suluksna, K., Dechaumphai, P. and Juntasaro, E. 2009. Correlations for modeling transitional boundary 
layers under influences of freestream turbulence and pressure gradient, International Journal of Heat and 
Fluid Flow. vol. 30, no. 1, February 2009, pp. 66-75. 

18. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2009. Healing of shock instability for Roe's flux-difference 
splitting scheme on triangular meshes, International Journal for Numerical Methods in Fluids . vol. 59, 
no. 5, February 2009, pp. 559-575.  

19. Malatip, A., Wansophark, N. and Dechaumphai, P. 2009. A second-order time-accurate finite element 
method for analysis of conjugate heat transfer between solid and unsteady viscous flow, Journal of 
Mechanical Science and Technology. vol. 23, no. 3, March 2009, pp. 775-789. 
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20. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2009. Combined finite volume and finite element method for 
comvection-diffusion-reaction equation, Journal of Mechanical Science and Technology. vol. 23, no. 3, 
March 2009, pp. 790-801.  

21. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2009. Combined finite volume element method for 
singularly perturbed reaction-diffusion problems, Applied Mathematics and Computation. vol. 209, no. 
2, March 2009, pp. 177-185. 

22. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2009. Finite volume element method for analysis of 
unsteady reaction-diffusion problems, Acta Mechanical Sinica Journal. vol. 25, no. 4, August 2009, pp. 
481-489. 

23. Sitprasert, C., Dechaumphai, P. and Juntasaro, V. 2009. A thermal conductivity model for nanofluids 
including effect of the temperature-dependent interfacial layer, Journal of Nanoparticle Research. vol. 
11, no. 6, August 2009, pp. 1465-1476.  

24. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2009. Finite element/Finite volume methods with 
educational CAE software, Asian International Journal of Science and Technology in Production and 
Manufacturing Engineering. vol. 2, no. 1, January-March 2009, pp. 89-98.  

25. Theeraek, P., Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2009. Combined adaptive meshing technique 
and finite volume element method for solving convection-diffusion equation, Asian International Journal 
of Science and Technology in Production and Manufacturing Engineering. vol. 2, no. 2, April-June 2009, 
pp. 51-58. 

26. Traivivatana, S., Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2009. A posteriori error estimation for 
combined adaptive nodeless variable finite element method with flux-based formulation, Asian 
International Journal of Science and Technology in Production and Manufacturing Engineering. vol. 2, 
no. 4, October-December 2009, pp. 21-31.  

27. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2008. A Characteristic-based finite volume element method 
for convection-diffusion-reaction equation, Transactions of the Canadian Society for Mechanical 
Engineering. vol. 32, no. 3-, pp. 549-559.  

28. Traivivatana, S., Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2008. Improved numerical solution 
accuracy of Poisson's equation by adaptive nodeless variable finite elements with flux-based formulation, 
Transactions of the Canadian Society for Mechanical Engineering. vol. 32, no. 1, pp. 23-42. 

29. Phongthanapanich, S., Potjananapasiri, K. and Dechaumphai, P. 2008. J-integral calculation by domain 
integral technique using adaptive finite element method, Structural Engineering and Mechanics. vol. 28, 
no. 4, March 2008, pp. 461-477.  
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30. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2008. Nodeless variable finite element method for stress 
analysis using flux-based formulation, Journal of Mechanical Science and Technology. vol. 22, no. 4, 
April 2008, pp. 639-646.  

31. Phongthanapanich, S. and Dechaumphai, P. 2008. Adaptive nodeless variable finite elements with flux-
based formulation for thermal-structural analysis, Acta Mechanica Sinica. vol. 24, no. 2, April 2008, pp. 
181-188. 

32. Wansophark, N. and Dechaumphai, P. 2008. Streamline upwind finite element method using 6-node 
triangular element with adaptive remeshing technique for convective-diffusion problems, Applied 
Mathematics and Mechanics (English Edition) . vol. 29, no. 11, November 2008, pp. 1439-1450.  
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รศ.ดร. ไพโรจน์ สิงหถนัดกจิ 
 
คุณวุฒิ 
 วศ.บ. (วศิวกรรมเคร่ืองกล), จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั, พ.ศ.2536 
 M.S.M.E. (Mechanical Engineering), University of Washington, พ.ศ.2540  
 Ph.D. (Mechanical Engineering), University of Washington, พ.ศ.2543 
 
บทความระดับชาติ (4 บทความ) 

1. Jommalai, P. and Singhatanadgid, P., “Buckling and Vibration analysis of Orthotropic Plates by using a 
System of First-order Differential Equation” Proceedings of the 25th Conference of the Mechanical 
Engineering Network of Thailand (ME-NETT 25). Krabi, 19-21 October 2011. 

2. Taranajetsada, P. and Singhatanadgid, P., “A Semi-Analytical-Numerical Study on Vibration of Stepped 
Plates” Parunya Taranajetsada and Pairod Singhatanadgid” Proceedings of the 25th Conference of the 
Mechanical Engineering Network of Thailand (ME-NETT 25). Krabi, 19-21 October 2011. 

3. Pannok, T. and  Singhatanadgid, P., “Vibration of Symmetrically Laminated Plates with Various 
Boundary Conditions using the Multi-term Kantorovich Method” Proceedings of the 23rd Conference of 
the Mechanical Engineering Network of Thailand (ME-NETT 23). Chiang Mai, 4-7 November 2009. 

4. Singhatanadgid, P., and kajit, P., “Determination of buckling load of rectangular plates using measured 
vibration data” International Conference on Experimental Mechanics (ICEM2008), Nov 2008, Nanjing, 
China 

 
บทความระดับนานาชาติ (3 บทความ) 

1. Singhatanadgid, P. and Sukajit, P. “Experimental determination of the buckling load of rectangular plates 
using vibration correlation technique” Structural Engineering and Mechanics. Vol. 37, No. 3, 2011. pp. 
331-349. 

2. Ungbhakorn, V. and Singhatanadgid, P. “A Scaling Law for Vibration Response of Laminated Doubly 
Curved Shallow Shells by Energy Approach” Mechanics of Advanced Materials and Structures. Vol. 16, 
no.5 , 2009, pp. 333-344.   

3. Singhatanadgid P, Na Songkhla A. “An experimental investigation into the use of scaling laws for 
predicting vibration responses of rectangular thin plates,” Journal of Sound and Vibration. Vol. 311, 
no.1-2, Mar 2008,pp. 314-327. 
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ผศ.ดร. นภดนัย อาชวาคม 
 
คุณวุฒิ 
 วศ.บ. (วศิวกรรมเคร่ืองกล), จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั, พ.ศ.2540 
 M.S. (Mechanical Engineering), University of California, Berkeley, พ.ศ.2544  
 Ph.D. (Mechanical Engineering), University of California, Berkeley, พ.ศ.2548 
 
บทความระดับนานาชาติ (6 บทความ) 

1. Jintanawan, T., Sillapapinij, A., and Ajavakom, N., 2009, “Effects of Tolerance Design on Suppression 
of EM-Induced Acoustic Noises and Vibration Transmission in Hard Disk Drive Spindle Motors,” IEEE 
Transaction on Magnetics, Vol. 45, pp. 5129-5134.  

2. Morzfeld M., Ajavakom N., and Ma F., 2009, “Diagonal dominance of damping and the decoupling 
approximation in linear vibratory systems,” Journal of Sound and Vibration, vol. 320, pp. 406-420.  

3. Morzfeld M., Ma F.., and, Ajavakom N., 2008, “On the Decoupling Approximation in Damped Linear 
Systems,” Journal of Vibration and Control, vol. 14, no. 12, pp. 1869-1884.  

4. Morzfeld M., Ajavakom N., and Ma F., 2008, “A Remark About the Decoupling Approximation of 
Damped Linear Systems,” Mechanics Research Communications, vol. 35, no. 7, pp. 439-446.  

5. Ajavakom, N., Ng, C. H., and Ma, F., 2008, “Performance of Nonlinear Degrading Structures: 
Identification, Validation, and Prediction,” Computers & Structures, vol. 86, no. 7-8, pp. 652-662.  

6. Ajavakom, N., Sripakagorn, P., Singhatanagid, P., and Jintanawan, T., 2007, “On Investigation of 
Vibro-Acoustics of FDB Spindle Motors for Hard Disk Drives,” Microsystem Technologies, vol. 13, no. 
8-10, May 2007, pp. 1281-1287.  
 

บทความสัมมนาระดับนานาชาติ (5 บทความ) 
1. Morzfeld, M., Ajavakom, N., and Ma, F., 2009, “Some Remarks about the Decoupling Approximation 

of Damped Linear Systems,” Proceedings of the ASME 2009 International Design Engineering 
Technological Conferences & Computers and Information in Engineering Conference IDETC/CIE 2009.  

2. Morzfeld, M., Ajavakom, N., and Ma, F., 2007, “Characteristics of Coordinate Coupling and the 
Decoupling Approximation in Damped Linear Systems,” Proceedings of 7th International Symposium on 
Test and Measurement, Beijing, China, 5, 3841-3848. 

http://www.sciencedirect.com/science?_ob=ArticleURL&_udi=B6V48-4RWH86P-1&_user=591295&_coverDate=10%2F31%2F2008&_alid=772253621&_rdoc=1&_fmt=high&_orig=search&_cdi=5752&_sort=d&_docanchor=&view=c&_ct=2&_acct=C000030318&_version=1&_urlVersion=0&_userid=591295&md5=d04057deee4f7e5626e59d94a866f4da
http://www.sciencedirect.com/science?_ob=ArticleURL&_udi=B6V48-4RWH86P-1&_user=591295&_coverDate=10%2F31%2F2008&_alid=772253621&_rdoc=1&_fmt=high&_orig=search&_cdi=5752&_sort=d&_docanchor=&view=c&_ct=2&_acct=C000030318&_version=1&_urlVersion=0&_userid=591295&md5=d04057deee4f7e5626e59d94a866f4da


90 
 

3. Ajavakom, N., Sillapapinij, A., 2007, “Analysis of Electrically Excited Vibration Modes and Acoustic 
Noise in a FDB Spindle Motor,” ASME Information Storage and Processing Systems Conference 2007, 
Santa Clara, USA. 

4. Ajavakom, N., Ng, C. H., and Ma, F., 2007, “Identification and Performance Prediction of Nonlinear 
Degrading Structures,” Proceedings of the ASME 2007 International Design Engineering Technological 
Conferences & Computers and Information in Engineering Conference IDETC/CIE 2007. 

5. Morzfeld, M., Ajavakom, N., and Ma, F., 2007, “Diagonal Dominance and the Decoupling 
Approximation in Damped Discrete Linear Systems,” Proceedings of the ASME 2007 International 
Design Engineering Technological Conferences & Computers and Information in Engineering 
Conference IDETC/CIE 2007.  

 
บทความระดับชาติ (1 บทความ) 

1. Ajavakom, N., Sripakagorn, P., Singhatanagid, P., and Jintanawan, T., 2008, “Research on Acoustic 
Noise in Hard Disk Drive Spindle Motors at Chulalongkorn Unversity,” Khonkaen University Research 
Journal, vol. 13, no. 4, pp. 409-415. 
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ผศ.ดร. ชนัตต์ รัตนสุมาวงศ์ 
 
คุณวุฒิ 
 วศ.บ. (วศิวกรรมเคร่ืองกล), จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั, พ.ศ.2541 
 วศ.ม. (วศิวกรรมเคร่ืองกล), จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั, พ.ศ.2544  
 Ph.D. (Mechanical Engineering), Tokyo Institute of Technology, พ.ศ.2548 
 
บทความระดับชาติ (8 บทความ) 

1. ชนตัต ์รัตนสุมาวงศ ์และชาคริต เยน็ท่ี, การศึกษาปัจจยัท่ีมีผลต่อก าลงัสูญเสียในการส่งก าลงัดว้ยเฟือง
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